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@ 1. YLEISTA

Tutka-liiketunnistimella varustettu valaisin on suunniteltu asennettavaksi kattoon maksimissaan 4 m
korkeuteen. Voidaan asentaa myo6s seindlle 1,7-2,7 m korkeuteen. Valaisin syttyy automaattisesti, kun
valvonta-alueella on liikkkuva kohde kuten ihminen.

Asennuspaikkaa valittaessa on otettava huomioon seuraavat asiat:

. Liiketunnistin saattaa havaita liilkkeen ohuen seinan ja lasin ldpi (ks. kuva 2.)
. Valaisin on asennettava tarinattomalle alustalle

. Suuret metallipinnat voivat vaikuttaa tunnistusalueen kokoon ja muotoon.

VALAISIMEN SAA ASENTAA VAIN RITTAVAN AMMATTITAIDON OMAAVA HENKILO. KAYTA VAIN VAL-
AISIMEEN MERKITTYA LAMPPUTYYPPIA JA - TEHOA, ALAKA KYTKE LIIKETUNNISTIMEN OHJAAMAKSI
SUUREMPAA ULKOPUOLISTA KUORMAA KUIN VALAISIMEEN ON SALLITTU. KYTKE VIRTA POIS PAALTA
ENNEN ASENNUSTA TAlI HUOLTOA. TAMA ASENNUSOHJE ON SAILYTETTAVA JA SEN ON OLTAVA
KAYTETTAVISSA ASENNUKSESSA JA HUOLLOSSA TULEVAISUUDESSAKIN.

2.VALVONTA - ALUE

Tutka-liiketunnistimen valvonta-alue on vaakatasossa 360° ja pystytasossa n. 115° kuvan 1 mukaisesti.
Valvontaetdisyys riippuu valaisimen asennuskorkeudesta ja liilkkeen suunnasta. Reagointi on herkim-
millaan, kun liike tapahtuu kohtisuoraan valaisimeen nahden, ja epaherkinta kun lilke on poikittain
valaisinta kohden.

3. TOIMINTA

Syottojannitteen kytkemisen ja séhkokatkon jalkeen tutka-liiketunnistin kdynnistyy n. 3 sekunnin
kuluttua itsetestauksen jalkeen. Kun liiketunnistin kdynnistymisen jalkeen havaitsee liiketta, kytkee se
valaisimen paalle, mikali on riittavan hamaraa (ks. LUX-sdaato). Valaisin sammuu, kun liike on loppunut
ja TIME-potentiometrilld sdddetty viiveaika on paattynyt. Liiketunnistimen vihred LED palaa himmeang,
kun tunnistin on kdyttévalmis ja tunnistin ei ole reagoinut. Tunnistimen punainen LED palaa himmeana,
kun tunnistin on reagoinut.

4.SAADOT

Ennen saatojen aloittamista irrotetaan valaisimen kupu. Saadot suoritetaan pienen ruuvimeisselin avulla
kiertden varovasti kyseista potentiometrid. Merkityt saatdarvot ovat vain suuntaa-antavia, eivat tarkkoja,
katso kuva 3.

Tehdasasetukset:

D TIME vaaka-asento (n. 1 minuuttia)

D LUX keskiasento (n. 100 Ix) ...9E mallit tai maksimi-asento (aareton) ...9D mallit
. SENS vaaka-asento max. puolella.

SENS
SENS-potentiometrilld voidaan sdataa tunnistimen liikkeen havaitsemisherk-
kyyttd. Samalla saattaa muuttua myds toiminta-alue.

TEST

Kaannettdessa SENS-potentiometria siirtyy tunnistin testitilaan. Tama testitila
kestdd 3 minuuttia viimeisimmasta SENS-potentiometrin kadntamisesta. Testi-
tilassa vilkkuvat vuorotellen punainen ja vihrea ledi. Testitilassa voidaan testata
toiminta-aluetta kdvelemalld, jolloin valot syttyvat liikkeen vaikutuksesta aina
n. 5 sekunnin ajaksi. Herkkyys testitilassa on SENS-potentiometrin osoittamalla
tasolla. Valaisimen sammumisen jdlkeen on odotettava n. 2 sekuntia ennen kuin
valaisin syttyy uudelleen.




LUX

Liiketunnistin reagoi aina valaistuksen ollessa alhaisempi kuin LUX-potentio-
metrilla maaritelty toimintavalaistustaso (LUX-taso). Kddnnettaessa LUX-poten-
tiometria niin, ettd himmea LED (punainen tai vihred) kirkastuu, tunnistin siirtyy
hamaryystason saatotilaan. Saatotilassa tunnistin sammuttaa valon pois paalta
ja valo ei syty n. 5 sekuntiin. Vallitsevaa valaistustasoa ilmaistaan ledien avulla.
Haluttu taso voidaan hakea potentiometrilld kohdasta, jossa vihrea ja punainen
LED vaihtuvat. LUX-asetusarvon ollessa ympariston valaistustasoa korkeampi
palaa punainen LED kirkkaana ja alhaisempi palaa vihred LED kirkkaana.

Huomioi, ettd LUX-sdat6on vaikuttaa valon tulosuunta ja heijastuminen esim.
saatajan paalldolevasta vaatetuksesta. LUX-tason saatoalue on 5 Ix...aareton.

HUOM! Valaisinmalleissa ...9D (= jatkuvasti palava lamppu) LUX - potentiometri
pidetddn max - asennossa (=ddreton)!

TIME

TIME-potentiometrilld voidaan sdataa tunnistimen viimeisen havainnon
jalkeista valon paalldoloaikaa. Ajansaatd 1 minuuttia alkaa sdatonuolen vaaka-
asennosta. Saatdalue on 1 min...30 min

5.HUOLTO JA VIANETSINTA

Mikali valaisimen toiminnassa ilmenee hairiéta, katkaistaan syottojannite hetkellisesti, minka jalkeen toi-
minta tarkastetaan. Lisdksi varmistetaan, ettd lamput ovat luotettavasti pitimissaan. Mikéli se ei auta, vaih-
detaan lamput. Tarkistetaan johtimien kiinnitys riviliittimella. Vaihda lamppu aina jdnnitteettémdnd! Jos
vaihto tapahtuu jdnnitteisend, katkaise jdnnite ainakin 30 sekunniksi lampunvaihdon jélkeen. Mikali liike-
tunnistin ei toimi verkkojdnnitteen olemassaolosta huolimatta, irrotetaan liiketunnistin jannitteettomana
valaisimesta ja toimitetaan vaihdettavaksi.

6. TEKNISET TIEDOT

Asennuskorkeus vahintaan 1,7 m.
Liiketunnistin on aktiivinen 5,8 GHz:n taajuusalueella toimiva korkeataajuustutka jonka lahetysteho

on < 5mW.

Nimellisjannite 220 - 240V, 50 / 60 Hz

Max. ulkopuolinen kuormitus: 400VA loistelamppu- tai 400W hehkulamppukuormaa.
Valvonta-alue: vaakatasossa 360° ja pystytasossa n.115°.

Herkkyys on saadettdvissa 20 % - 100 % valilla portaattomasti (SENS - asetus)

Katkaisu tapahtuu 1 - 30 min liikkeen loppumisen jalkeen (TIME - asetus).

LUX - taso on saddettavissa 5 Ix - ddreton

..9D: LUX - asento maksimi (= aareton).

...9E: elektroninen liitantalaite, syttymisaika 1-2s.

..9D: himmennettava elektroninen liitdntalaite: valotaso n. 5% - 10 % jatkuvasti paalld, kun liiketun-
nistin reagoi valotaso muuttuu 100 %:iin.

Toimintaldmpétila:

«.Dmallit+10°C-+25°C
«.Emallit-15°C-+25°C

Toimintatilat: automaattitoiminta hamarassa, testitila ja lux — saatotila

Tekninen tuki: +358 200 29009



@ 1. ALLMANT

Armaturen ar utrustad med en radar rérelsedetektor som ar avsedd for tak installation pa maximalt 4 m
hojd, men kan ocksa installeras pa vagg pa 1,7 - 2,7m hojd. Armaturen tands automatiskt nar ett féremal,
t.ex. en manniska ror sig i detektionsomradet

Vid val av installationsplats bor foljande beaktas:

. Radar detektorn kan eventuellt registrera rorelse genom en tunn vagg och glas (se fig. 2.)
. Armaturen maste monteras pa ett stabilt underlag som inte vibrerar.

. Stora metallytor kan inverka pa storleken och formen av detektionsomradet.

ARMATUREN FAR ENDAST INSTALLERAS AV PERSON MED TILLRACKLIG YRKESSKICKLIGHET. ANVAND
ENDAST DEN LJUSKALLA OCH -EFFEKT SOM AR MARKT PA ARMATUREN. DETEKTORN KAN INTE STYRA
EN STORRE YTTRE BELASTNING AN TILLATET. GOR KRETSEN STROMLOS FORE INSTALLATION ELLER
SERVICE. DENNA BRUKSANVISNING BOR SPARAS OCH FINNAS TILLGANGLIG VID INSTALLATION OCH
FRAMTIDA SERVICE.

2. DETEKTIONSOMRADE

Detektorns detektionsvinkel ar i horisontalplan 360° och vertikalplan 115°, se fig 1. Detektionsavstandett
beror pa armaturens monteringshdjd och rorelsens riktning. Detektorn dr mest kanslig da rérelsen sker
rakt emot armaturen, och minst kédnslig da rorelsen sker i sidled.

3. FUNKTION

Efter att matningsspanningen pakopplats eller efter ett elavbrott startar detektorn ca. 3 s efter sjalvtestet.
Da detektorn efter starten upptacker rorelse, kopplar den pa belysningen om det ar tillrdackligt skymt (se
LUX-reglering). Belysningen slacks da rorelsen har upphort och den med TIME potentiometern instéllda
tidsfordréjningen har forflutit. Detektorns grona LED lyser svagt da detektorn &r driftklar men har inte
annu reagerat. Detektorns roda LED lyser svagt nar detektorn har reagerat.

4. DETEKTORENHETENS INSTALLNINGSMOJLIGHETER

Innan justeringarna kan utforas skall kupan borttas. Justeringarna gérs genom att med en liten
skruvmejsel forsiktigt vrida den aktuella potentiometern. De pastamplade reglervardena dr endast
riktgivande och inte absoluta, se fig. 3.

Fabriksinstallningarna:

. TIME vagratt lage (ca. 1 min.)

. LUX ...9E modellerna i mittldget (ca. 100Ix) eller ...9D modellerna max-lage (odndlig)
. SENS i vagratt lage, pilen pekar pa max.

- ) SENS
—— ==t \ Med SENS-potentiometern regleras detektorns kanslighet att upptécka rérelse.
g@% IS0 L Vid justering kan ocksa detektionsomradet férandras.

) 1

m
. z|
onc usosorz | TEST

‘ U0 -9 D3 SENS-potentiometern vrids gar detektorn i testlage. Testlaget varar i 3 mi-
1Pe0 i nvE=somin b nuter efter den sista justeringen av SENS-potentiometern. | testlaget blinkar
O~  O¥ den réda och den grona LED:en turvist. | testldget kan detektionsomradet testas
genom att rora sig i omradet. Da detektorn reagerar pa rorelse tands belysnin-
gen for 5 sekunder. Kansligheten &r det varde som SENS-potentiometern visar.
Efter belysningen har slocknat tar det ca. 2 sekunder innan belysningen tands
pa nytt.
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5.SERVICE

LUX
Detektorn reagerar alltid da belysningsnivan &r lagre @n den niva som poten-

| tiometern &r instélld pd (LUX-nivdn). Genom att vrida LUX-potentiometern s&
| att den svagt lysande LED:en (r6d eller gron) borjar lysa starkare, gar detektorn

in i reglerlaget for skymmningsnivan. | reglerlaget slacker detektorn belysnin-
gen for ca. 5 sekunder. Den radande ljusnivan visas med hjalp av LED:na och &r
det lage dar ljuset vaxlar fran gron till réd LED da LUX potentiometern justeras.
Da LUX-installningsvardet ar hogre an den omgivande ljusnivan lyser den réda
LED:en klart och vid lagre niva lyser den grona LED:en klart.

OBS! Ljusets riktning och reflektering inverkar pa LUX-regleringen t.ex. de klader
som den person som utfor regleringen har pa sig, har betydelse. LUX-nivans

\ regleromrade &r fran 5 Ix till oéndligt.

OBS! Vid armaturmodellerna ...9D mdste LUX - potentiometern std i maxldge
(odindlig).

TIME Med TIME- potentiometern stélls den tid som armaturen lyser efter den
sista detektionen. Tiden kan regleras mellan 1 och 30 min, 1 min da reglerpoten-
tiometern &r vagrat och pekar at hoger.

Ifall det uppstar stérningar i armaturens funktion bér matningsspanningen brytas momentant och funk-
tionen granskas i testldage. Dessutom kontrolleras att ljuskéllorna ar tillforlitligt anslutna till lamphallarna.
Om detta inte hjalper, byts ljuskallorna. Ledningarnas anslutning till kopplingsribban kontrolleras. Byte av
ljuskdllan gérs i spdnningslost tillstdnd. Om byte av ljuskdllan sker spdnningssatt, bryt spdnningen i minst
30s efter bytet av ljuskdllan. Om detektorn inte fungerar, fastan armaturen har matningsspanning, bor de-
tektorn 16sgoras och séndas for ersattning. Armaturen bor goras stromlos under [6sgéring av detektorn.

6. TEKNISK INFORMATION

Monteringsh&jd minst 1,7m
Rorelsedetektorn &r en aktiv hogfrekvens radar som fungerar vid 5,8 GHz och vars sandningseffekt

ar < 5mw

Mérkspanning 220...240 V, 50 / 60 Hz

Max. yttre belastning: 400 VA lysror eller 400 W glédlampa

Detektionsvinkel: i horisontalplan 360° och i vertikalplan 115°.

Ljuset slacks ca. 1...30 min efter den sista detektionen (TIME - installning).

Kansligheten ar steglost installbar mellan 20% - 100 % (SENS-instélining)

LUX-ldge &r installbar mellan 5 Ix - odndlig

...9D: LUX - ldge max (= oandlig).

...9E: elektroniskt forkopplingsdon, tandtid 1...2 s.

...9D: dimmbart elektroniskt forkopplingsdon: ljusniva ca. 5 - 10% kontinuerligt paslagen, da detek-
torn reagerar @ndras ljusnivan till 100%.

Drifttemperatur:

...D modellerna +10°C - + 25°C
...E modellerna-15°C - + 25°C

Funktionslagen: automatfunktion i skymning, testldge och lux -reglering

Teknisk hjélp: +46 8 556 309 00



@ 1. INTRODUCTION

The light fitting with radar sensor is designed for ceiling mounting at a height of maximum 4 m. It can also
be mounted on a wall at a height of 1.7-2.7 m. The light will switch on automatically when a person moves
into its sensor’s detection area.

When choosing the place of installation pay attention to following things:

. Radar sensor can detect movements through thin wall and glass (see picture 2.)
. The light fitting must be mounted on a stable foundation which doesn't vibrate.
. Large metal surfaces can affect the size and shape of the detection area.

THE LIGHT FITTING SHOULD ONLY BE INSTALLED BY A PERSON WITH THE REQUISITE KNOWLEDGE
AND SKILLS. USE ONLY THE BULB TYPE AND WATTAGE INDICATED ON THE LIGHT FITTING. THE SENSOR
CANNOT CONTROL AN EXTERNAL LOAD EXCEEDING THE PERMITTED LEVEL! TURN OFF THE POWER
BEFORE MOUNTING OR REPAIRING THE UNIT. KEEP THESE INSTALLATION INSTRUCTIONS FOR USE
WHEN MOUNTING OR SERVICING THE UNIT AT A FUTURE DATE.

2. DETECTION AREA

The radar sensor’s detection area is 360° horizontally and approx. 115° vertically, as shown in picture 1. The
detection distance depends on the height at which the sensor is mounted and the angle at which move-
ment occurs. The sensor reacts most sensitively when movement occurs directly towards the sensor of the
light fitting and least sensitively when movement occurs across its field of view.

3. OPERATION

After connection to the power supply, or after a power failure, the radar sensor will be functional ap-
prox. 3 seconds after its automatic self-test. If movement is detected by the radar sensor after it is func-
tional, it will turn on the light fitting if conditions are dusk enough (see LUX adjustment). The light fitting
will switch off when the movement stops and the delay time set on the TIME potentiometer has been
reached. The radar sensor’s green LED glows dimly when the sensor is ready to operate but has not been
triggered. When the sensor is triggered by movement the red LED comes on.

4. ADJUSTMENTS

Before any adjustments can be made the diffuser must be removed. Adjustments should be made using
a small screwdriver, the appropriate potentiometer being gently turned. The marked settings are only an
approximate guide and are not precise (see picture. 3).

Factory settings:

. TIME horizontal setting (approx. 1 minute)

. LUX medium setting (approx. 100 Ix) in luminaire models ...9E or max setting (infinity) in luminaire
models ...9D

. SENS horizontal setting (set to the max. side)

SENS
The SENS potentiometer permits adjustment of the sensitivity of the sensor to
movement. Note that also the sensor’s detection area may be altered.

TEST

Turning the SENS potentiometer moves the sensor in the test mode. This test
mode lasts for 3 minutes from the last adjustment of the SENS potentiometer.
In the test mode the green and red LEDs flash alternately. In the test mode the
detection area can be tested by walking across in front of the sensor, causing the
light fitting to switch on in response to the movement for approx. 5 seconds. The
sensitivity during a test will be at the level indicated on the SENS potentiometer.
After switch off there is a delay of approx. 2 seconds before switching on again.




LUX

The radar sensor always reacts if the illumination is lower than the operating
threshold set on the potentiometer (LUX setting). If the LUX potentiometer is
turned so that a dim LED (red or green) becomes brighter, the sensor goes into
the illumination level setting mode. In the setting mode the sensor switch the
light fitting off and it will not come on for approx. 5 seconds. The ambient illumi-
nation level is indicated by the LEDs at the point where the green and red LEDs
changeover. If the LUX level set is higher than the ambient illumination, the red
LED will glow brightly and if it is lower the green LED will glow brightly.

NB. The LUX setting is affected by the angle of the incident light, as also by e.g.
reflection from the setter’s clothing. The LUX level can be set between 5 Ix - in-
finity.

NB! In the luminaire models ...9D hold the LUX - potentiometer to max - position
(infinity).

TIME
The TIME potentiometer enables the length of time the light remains on after
the sensor’s last reaction to movement to be adjusted. The horizontal arrow

points to 1T minute. The setting range is 1 min - 30 min.

5. MAINTENANCE AND TROUBLE-SHOOTING

Should problems arise with the light fitting’s operation, turn off the power for a few moments, and then
recheck the operation. Check also that the lamps are fixed securely in their lamp holders. If this has no
effect, change the lamps. Check also the securing of the wires to the terminal block. Always switch off the
power before changing lamps! If the lamp has been changed while the power is on, switch off the power
for at least 30 seconds after changing the lamp. If the radar sensor fails to work though the power supply
is on, switch off the power supply before removing the radar sensor from the light fitting and sending it
for replacement.

6. TECHNICAL SPECIFICATIONS

Minimum mounting height 1.7 m.

Motion detector is active high-frequency radar operating in the 5.8 GHz band, which radiated power

is<5mW.

Power supply 220 - 240V, 50 / 60 Hz

Max. external load: 400VA fluorescent lamps or 400W incandescent lamps.
Detection area: horizontal 360°, vertical approx. 115°

Sensitivity continuously adjustable between 20 % - 100 % (SENS setting).
Switch off 1 - 30 min after movement ceases (TIME setting).

LUX level adjustable between 5 Ix - infinity (LUX setting).

...9D: LUX - position max (= infinity).

...9E: electronic ballast, starting time 1-2s.

..9D: dimmable electronic ballast: illumination level approx. 5..10 % when continuously on. This

rises to 100 % when the sensor reacts to movement.
Operating temperature:  ...9D models +10°C -+ 25°C
...9E models - 15°C-+25°C
Operating modes: automatic operation in dusk, test mode and lux setting mode
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1. ONUCAHME

CBeTunbHKK ¢ BY gatunkom aBvxeHus (Radar) npepHasHaueH Asif MOTOIOYHOIO MOHTa)a Ha BbICOTe He
BblLLe 4 M U HACTEHHOIO MOHTaXa Ha BbicoTe 1.7 — 2.7 M. CBETUNIbHUK BKITIOYaeTCA aBTOMaTUYeCKu, Npu
NosABNEHNM B 30HE OOHaPYXeHWs ABUXKYLLErocs o6beKkTa.

Mpw BbIGOpE MecTa yCTaHOBKM CBETUMbHIIKA HEOOXOANMO NPUHATD BO BHUMaHMWeE crieaytollee:

. Latunk Radar moxeT cpabaTbiBaTb Ha OOBEKTbI, ABMXKYLIMECA 3@ TOHKUMU WAN CTEKISHHbIMU
cTeHamu (cm. puc.2).

. CBeTUNbHIIK AOMKEH ObITb YCTAHOBIEH HA TBEPLOW, He BUOPUPYIOLLEN MOBEPXHOCTU.

. Bonblve meTannnyeckme NoBepXHOCTN BAVSIOT HA Pa3Mepbl 30Hbl OOGHAPYKEHNA.

CBETWIbHUK [OOJI)KEH YCTAHABJIMBATbCA TOJIbKO CMEUMAINCTOM C HEOBXOAMMbIM
YPOBHEM 3HAHU U KBAJIMOUKALIUA. UCNONb3YUTE UCTOYHUKU CBETA (JIAMIbI) TOJIbKO
COOTBECTBYIOLLErO TUNA U MOLUHOCTU. AATYUK HE MOXXET KOHTPOJIMNPOBATb BHELLHIOIO
HATPY3KY, MPEBbIWAIOLLYIO YKA3AHHYIO. MEPEL YCTAHOBKOW WAN OBCJYXXUBAHEUM
CBETWIbHUKA BHELUHEE MUTAHUE JOTXHO BbITb OTKJTIOYEHO. COXPAHUTE 3TO PYKOBOACTBO
Ona ANBHENLLIErO UCNOMb30BAHUA.

2.30HA OBHAPYXEHWUA

30Ha obHapyxeHus gatumka Radar 360° roprsoHTanbHO 1 npumepHo 115° BepTuKanbHo. AncTaHums
OobHapy»KeHUA 3aBMUCMT OT BbICOTbI YCTAHOBKM [laTuMKa W HanpaBneHus ABVKeHUA obbekTa. [laTumk
Hanbonee UyBCTBUTENEH K ABMXKEHUIO B MPOAO/IbHOM HanpaBeHUM U MeHee YyBCTBUTENEH K ABVKEHUIO
B MornepeyYHOM HamnpasieHVIN MO OTHOLIEHUIO K CBETUIIbHUKY.

3. 3KCNNYATALUA

Mocne nopknoyeHnA NUTaHWA JaTyuk Radar mpoBoAuT 3 CEeKYHAHBIN pexum TecTpoBaHuA. lNocne
3TOro, Npw obHapy»KeHUM [aTYMKOM [BUXKYLLEroca obbekTa, U eC/in YpOoBeHb OCBeLeHHOCTU Oyaet
HIKe 3HaY€eHWA, YCTaHOBIEHHOTO PerynmpoBoYHbiM BUHTOM LUX, cBeTUNbHUK BKAUNTCA. CBETUNIbHUK
OTKJIIOUMTCA MOC/e NPeKpaLieHnsa ABUKEHUA U MO UCTEYEHNN BPEMEHHOW 3afePXKKN, YCTaHOBMIEHHOM
perynvpoBouHbiM BriHTOM TIME. B pexume oXrpaHua ropuT 3eneHblii CBeTOAMOA AaTurka Radar, npu
Oo6Hapy»KeHUV ABV>KEHUA 1 BKIOYEHUN CBETUIbHIKA 3aropaeTca KpacHbIi CBETOANOA,.

4. HACTPOWKN

Mepen npoBefeHVeM HAcTPOeK HeOOXOAMMO CHATb paccevBaTenb CBETWIbHUKA. HacTpoiika
NpOV3BOANTCA HEeOONbLIOW OTBEPTKOI, MIaBHbIM MOBOPOTOM PeryavpoBOYHOrO BUHTa. Ha pumc.3.
npvBefeHbl MPYMEpPHbIe 3HaUeHNA Anana3oHOB PEryIMPOBKN.

MNpeaBapuTenbHble YyCTaHOBKM:

. TIME BpemeHHas 3ajepxka npumepHo 1 MUHyTa (BUHT B MWHMMAJIbHOM TFOPU3OHTaNbHOM
MOJNOXKEHNM)

. LUX ocBeLieHHOCTb npumepHO 100 fiK (BUHT B CpeAHEM MOJNIOKeHUN) B CBETUNbHMKaX ...9E unn
MaKCMManbHOe 3HayeHre B CBeTU/bHMKaX ...9D

. SENS makcuMmanbHas 4yBCTBUTENbHOCTb (BUHT B MakCMManibHOM FrOPU30OHTaIbHOM MOJIOXKEHUN)

SENS
PerynuposouHbin BUHT SENS no3sonseT HacTpavBaTb UYyBCTBUTENIbHOCTb
AaTtumKka Radar. Ota perynupoBsKa MOXeT BAIMATb Ha 30HY OOHapy»KeHUA.

TEST

MoBopoT perynnposoyHoro BrHTa SENS aktusumpyet pexxkum TECT. 3T0T pexkum
ANUTCA 3 MUHYTbI MOC/e NOBOPOTa perynmpoBoyHoro BuHTa SENS, n B 310
BpeMs 3efieHblll 1 KpacHbI CBETOAMOAbI 3aropatoTca nooyepenHo. B tectosom
peXxume onpeenseTca 30Ha OO6HapYKeHWs, ABMKEHE B 30He OBHapyXeHuA




BKJIOYAET CBETUIbHUK NMPUMEPHO Ha 5 CeKyHf. YyBCTBUTENBbHOCTb BO BPeMs
UCnbITaHWsA OygeT Ha ypOBHE, BbiCTaBNieHHbIM BUHTOM SENS. Mocne BbikntoueHus
CBETWIbHMKA CliefyeT NPUMEpPHO 2 CeKyHAHaA 3afepkka nepep crnefyiowmm
BKJTIOYEHVEM.

LUX

Jatunk Radar cpabaTbiBaeT Mpu ypOBHE OCBELLEHHOCTV HIVXKe 3HauyeHus,
YCTaHOB/IEHHOTO PerynnpoBoYHbiM BUHTOM LUX. YctaHoBuTe BMHT LUX Tak,
YTOObI OAVH U3 CBETOAMOLOB (KPaCHbIV U 3eMeHbll) 3aropencs sipue, B 3ToM
cflyyae [aTuMK MepexoauT B PEXUM HaCTPOMKM YPOBHA OCBeljeHHOCTU. B
pexnme HaCTPOMKM AaTUMK BbIK/IOYAET CBETWMSIbHMK NMPVMMEPHO Ha 5 CeKyHA.
TeKkyLue ypoBeHb OCBELLEHHOCTY onpeaenaeTca TOUKOM, B KOTOPOW 3eNeHbli
1 KpacHbIi CBETOAMOAbI BKIIOUAIOTCA NonepemMeHHo. Ecnv BbicTaBneH ypoBeHb
OCBELLEHHOCTY BbILLIE OKPY»KaloOLLEro - KpacHbIi CBETOAMOA OyAeT ropeTb Apye
U, eCN BbICTABJIEHHDII YPOBEHb HUXE OKpYXKatollero - Apye OyaeTt ropetb
3efleHbll cBeToAMNO .

BAKHO Ha 3HaueHune LUX BnnaeT yron nageHuns cBeta v oTpaxkatoLye CBONCTBa
rnoBepxHocTen.PerynmpoBoyHblii BUHT LUX MOXeT ObiTb yCTaHOBMIEH MeXay 51K
1 6ECKOHEYHOCTbIO.

I’F/ui‘\' & .
BAXHO B ceemunvHukax ..9D ocmasbme pezynupoeoyHeili suHm LUX e
MAKcuMasibHoOM 20pU30HMAsIbHOM NOJIOXKeHUU.

TIME

PerynupoBouHbim BuHTOM TIME ycTaHaBnMBaeTcA BpeMeHHasa 3ajepikka
OTKJIOUEHNA CBETUIbHUKA, NMOCe BbIXOAa OObeKTa U3 30Hbl OOHapPYXEHWA.
MwuHVManbHoe roprsoHTanbHoe nonoxeHve 1 MuHyTa. [lnanasoH 1 - 30 MUHYT.

5. OBCJ/TYXKUBAHUE

B cnyyae BO3HUKHOBEHYS Npo6iemM Npu paboTe CBETUIbHUKA, OTKITIOUMTE BHELLIHEE MUTAHME Ha HECKOJIbKO
MUHYT, MOAKIOUNTE NUTAHVE W MPOBepbTe PaboTy CBETWbHUKA. [poBepbTe TakKe MpaBUIbHOCTb
YCTAHOBKY NlamMM 1 UX paboTocnocobHOCTb. MpoBepbTe GpUKcaLmio NPOBOAOB B KEMMHUKAX CBETUIIbHUIKA.
Bce2da omksnodaiime eHewHee numaHue npu 3amede samn. Ecnu namnel 6euiu 3ameHeHol npu
BK/IIOYEHHOM NUMAHUU, NocJie 3aMeHbl, omkKrYume numaxue Ha 30 cekyHO. Npu HeobxoaMMOCTY
[eMOHTaxa fjaTuuka Radar npefBapuTesibHO 0653aTe/IbHO OTKIOUNTE BHELHEE NMUTaHMe.

6. TEXHWYECKME NAHHbIE

. MwuH1ManbHasA BbiICOTa MOHTaxa 1.7 M.

. Pabouas uacToTa faTumka ABvxkeHUs 5.8 ML, MOLWHOCTb N3nyYeHrsa MeHee < 5 MB.

. Pabouee Hanpsi»keHne 220-240 B, 50-60 Iy

. MakcumanbHaa BHeWwHAA Harpy3ka: 400BA niomuHecueHTHble namnbl wam 400 BT namnbl
HaKanuBaHus.

. 30Ha 06HapyXeHuA: ropn3oHTaNbHO 360°, BepTMKanbHO npumMepHo 115°

. HactpavBaemas uyBcTBuTenbHOCTH SENS (20%...100%)

. BpemeHHas 3agepxka BbikntoueHusa TIME (1-30 MuHyT).

. YpoBeHb ocBelleHHocTH LUX (5 Nk - 6eCKOHEeUHOCTD).

. ..9D: LUX - makcumanbHoe 3HaueHune (6ecKoOHeuYHOCTb).

. ...9E: anekTpoHHbIN MPA 1-2 cek.

. ..9D: gummumpyembiii 3neKTPoHHbIN MPA: ypoBeHb ocBelleHna 5%..10% B pexume oxupjaHus.

YBenuueHue ypoBHs ocselleHuns fo 100 % nocne obHapyeHWA [ABUKEHNA.
. Pabouas Temnepatypa: +..9D cBeTunbHMKM +10°C-+25°C
«..9E cBeTMnbHUKN - 15°C-+25°C
. Pexxnmbl paboTbl: aBTOMATUYECKU PEXUM B CyMepKax, TECTOBbI PEXUM W PEXUM YCTaHOBKM
OCBeLLEeHHOCTN.
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CBEJEHMA O CEPTUOUKALIUN
ToBap cepTMULMPOBaAH 1 COOTBETCTBYET TPEOOBaHNAM HOPMATUBHbBIX JOKYMEHTOB

3aBobl-U3roToBUTENN:

"Ensto Finland Oy” (“3HcTo OunnaHg Oin”)

Ensio Miettisen katu, PO.BOX 77 (3Hcro MueTTtuceH yn., n/a 77)
06101 Porvoo, Finland (06101 MopBoo, ®uHnAHAWS)

"Ensto Ensek AS” (3cToHun)

Paldiski mnt 35/4A

76606 Keila, Estonia

Wmnoprep:

00O "3HcTo Pyc”

105062 MockBa

MopcoceHcknin nepeynok, A4.20, ctp.1
Ten. +7 495 258 52 70

dakc. +7 495 258 52 69

www.ensto.ru

Klienditeenindus: +372 6512104
Tehniline tugi: +372 6512100

Support technique: +334 68 57 20 20
Wsparcie techniczne: +48 58 692 40 00
Supporto tecnico: +39 2 294 030 84

Teknisk support: +47 22 90 44 00

e e @

TexniuHa nigpumka: +380674010067

Saves Your Energy
€ENSTO

Ensto Finland Oy

Ensio Miettisen katu 2, PO. Box 77
FIN-06101 Porvoo, Finland

Tel. +358 20 47 621

Customer service +358 200 29 007
Fax. +358 20 476 2790
ensto@ensto.com
www.ensto.com
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