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Gefahr! - Zur Verringerung des Verletzungsrisikos Bedienungsanleitung lesen.

Dieses Gerat darf nicht von Kindern benutzt werden. Dieses Gerat kann von Personen mit verringerten
physischen, sensorischen oder mentalen Fahigkeiten oder Mangel an Erfahrung und Wissen benutzt
werden, wenn sie beaufsichtigt oder bezuglich des sicheren Gebrauchs des Gerates unterwiesen
wurden und die daraus resultierenden Gefahren verstehen. Kinder dirfen nicht mit dem Gerat spielen.

Reinigung und Benutzer-Wartung diirfen nicht von Kindern durchgefiihrt werden.

-9-
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Gefahr!

Beim Benutzen von Geraten missen einige Si-
cherheitsvorkehrungen eingehalten werden, um
Verletzungen und Schaden zu verhindern. Lesen
Sie diese Bedienungsanleitung / Sicherheitshin-
weise deshalb sorgféltig durch. Bewahren Sie die-
se gut auf, damit Ihnen die Informationen jederzeit
zur Verfugung stehen. Falls Sie das Geréat an an-
dere Personen Ubergeben sollten, handigen Sie
diese Bedienungsanleitung / Sicherheitshinweise
bitte mit aus. Wir tbernehmen keine Haftung far
Unfélle oder Schaden, die durch Nichtbeachten
dieser Anleitung und den Sicherheitshinweisen
entstehen.

1. Sicherheitshinweise

Die entsprechenden Sicherheitshinweise finden
Sie im beiliegenden Heftchen!

Warnung!

Lesen Sie alle Sicherheitshinweise, Anwei-
sungen, Bebilderungen und technischen
Daten, mit denen dieses Elektrowerkzeug
versehen ist. Versdumnisse bei der Einhaltung
der nachfolgenden Anweisungen kénnen elekt-
rischen Schlag, Brand und/oder schwere Verlet-
zungen verursachen.

Bewahren Sie alle Sicherheitshinweise und
Anweisungen fir die Zukunft auf.

Erkldrung der verwendeten Symbole

(siehe Bild 14)

A. WARNUNG - Vor Betrieb der Maschine die
Bedienungsanleitung durchlesen!

B. WARNUNG - Beim Betrieb der Maschine ent-
sprechenden Sicherheitsabstand einhalten!

C. WARNUNG - Vor der Durchfiihrung von
Arbeiten an der Maschine oder vor dem
Anheben der Maschine Sperrvorrichtung be-
tatigen! ACHTUNG - Rotierende Messer nicht
beruhren!

D. WARNUNG - Nicht auf der Maschine mitfah-

ren! ACHTUNG - Rotierende Messer nicht

beruhren!

Schutzklasse Il (Doppelisolierung).

Lagerung der Akkus nur in trockenen R&u-

men mit einer Umgebungstemperatur von

+10°C - +40°C. Akkus nur in geladenem Zu-

stand lagern (mind. 40% geladen).

Schutzklasse llI

Trage Sicherung 2 A

Nur fur den Gebrauch in trockenen Raumen.

WARNUNG: Zum Laden der Batterie nur das

mm

cmIo
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abnehmbare Netzteil NT24/1 / PS24/1 benut-
zen, das mit diesem Gerat geliefert wurde.

Achtung!

Ziehen Sie wahrend eines Gewitters den Netzste-
cker und trennen Sie den Begrenzungsdraht von
der Ladestation.

2. Geréatebeschreibung und
Lieferumfang

2.1 Geratebeschreibung (Bild 1/2)
1. Mahroboter

2. Bedienfeld

3. STOP-Taste/Entriegelungstaste der
Displayabdeckung

4. Schnitthéhenverstellung

5. Regensensor

6. Tragegriff

7. Hauptschalter

8. Hinterrad

9. Akkufachdeckel

10. Klingen

11. Messerscheibe

12. Vorderrad

13. Netzteil(-kabel)

14. Befestigungshaken
15. Befestigungsschraube
16. Kabelverbinder

17. Ersatzklingen

18. Begrenzungsdraht
19. Ladestation

20. Ladestift

21. LED-Anzeige

22. Sechskantschlissel
23. Displayabdeckung
24. USB-Anschluss

25. Lineal (zum Heraustrennen)

2.2 Lieferumfang und Auspacken
Bitte Uberprifen Sie die Vollstandigkeit des Arti-
kels anhand des beschriebenen Lieferumfangs.
Bei Fehlteilen wenden Sie sich bitte spatestens
innerhalb von 5 Arbeitstagen nach Kauf des Arti-
kels unter Vorlage eines gultigen Kaufbeleges an
unser Service Center oder an die Verkaufsstelle,
bei der Sie das Gerat erworben haben. Bitte
beachten Sie hierzu die Gewahrleistungstabelle
in den Service-Informationen am Ende der An-
leitung.
o Offnen Sie die Verpackung und nehmen Sie
das Gerat vorsichtig aus der Verpackung.
* Entfernen Sie das Verpackungsmaterial so-
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wie Verpackungs-/ und Transportsicherungen
(falls vorhanden).

Uberpriifen Sie, ob der Lieferumfang vollstan-
dig ist.

Kontrollieren Sie das Geréat und die Zubehor-
teile auf Transportschaden.

Bewahren Sie die Verpackung nach Méglich-
keit bis zum Ablauf der Garantiezeit auf.

Gefahr!

Gerat und Verpackungsmaterial sind kein
Kinderspielzeug! Kinder diirfen nicht mit
Kunststoffbeuteln, Folien und Kleinteilen
spielen! Es besteht Verschluckungs- und Er-
stickungsgefahr!

Lieferumfang, Montagematerial und Zubehoér
(teilweise nicht im Lieferumfang enthalten):
Den Lieferumfang entnehmen Sie bitte dem bei-
gelegten Informationsblatt zum Lieferumfang.

© Mahroboter

Netzteil(-kabel)

Ladestation

Befestigungsschrauben (4 Stiick)
Ersatzklingen

Befestigungshaken

Begrenzungsdraht

Kabelverbinder

Sechskantschlissel

Akku

Ladegerat

Lineal (zum Heraustrennen)
Originalbetriebsanleitung
Sicherheitshinweise

Bendbtigte Hilfsmittel

(nicht im Lieferumfang enthalten)
® Hammer

Zange

Abisolierzange

[ ]
[ ]
® Wasserwaage (optional)

3. BestimmungsgemaéBe
Verwendung

Der Mé&hroboter ist flr die private Benutzung
im Haus- und Hobbygarten geeignet und aus-
schlieBlich fir das Mahen von Rasenflachen
bestimmt.

Die Maschine darf nur nach ihrer Bestimmung
verwendet werden. Jede weitere darlber hinaus-
gehende Verwendung ist nicht bestimmungsge-
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maB. Fir daraus hervorgerufene Schaden oder
Verletzungen aller Art haftet der Benutzer/Bedie-
ner und nicht der Hersteller.

Bitte beachten Sie, dass unsere Gerate bestim-
mungsgeman nicht fur den gewerblichen, hand-
werklichen oder industriellen Einsatz konstruiert
wurden. Wir Gbernehmen keine Gewahrleistung,
wenn das Gerat in Gewerbe-, Handwerks- oder
Industriebetrieben sowie bei gleichzusetzenden
Tatigkeiten eingesetzt wird.

4. Technische Daten

SPANNUNG ..ot 18V
Motordrehzahl..............cccocoiiiiiinne 3500 min
Schutzart ..o IPX4
SChUtzZKIaSsSE .....cccveeeiieiiiiiicie e, 1]
Gewicht ........... .8,4 kg
Schnittbreite .......... 18cm
Anzahl der KliNngen.........ccccovieiiieeiniiee e 3
Max. Steigung........cceviieeiiiieiiceceeee 35 %
Schallleistungspegel L, . ...coovrvrvvnnnee. 57 dB (A)
Unsicherheit K ... 2,3dB (A)

Schnitthdhenverstellung
Zulassige Lange des

20-60 mm; stufenlos

Begrenzungsdrahtes.............cccccce.e. max. 250 m
Begrenzungsdrahtkabelantenne
Betriebsfrequenzband: ................... 0-148,5 KHz
Maximale Sendeleistung: .............. 67,05 dBuA/m
GSM-Verbindung:

Betriebsfrequenzband...... E-GSM900 / DCS1800
Maximale Sendeleistung: ...........cccocueeniee. 33 dBm

LTE (CAT-M bzw. NB-loT)-Verbindung
Betriebsfrequenzband: ...... Band1/3/8/20/28

Maximale Sendeleistung: ..........ccccoeeeeeeene 21dBm
Netzteil

Eingangsspannung: ........ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
AusgangsspannuNg: ..........ccccceeeeeiueinenne 24V d.c.
Ausgangsstrom: .........ccoevveeiiiiniciieee 1,5A

LA E

Die Gerauschwerte wurden entsprechend den
Normen EN ISO 3744:1995 und ISO 11094: 1991
ermittelt.
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Warnung!

Dieses Gerat erzeugt wahrend des Betriebs
ein elektromagnetisches Feld. Dieses Feld
kann unter bestimmten Umsténden aktive
oder passive medizinische Implantate beein-
trachtigen. Um die Gefahr von ernsthaften
oder tddlichen Verletzungen zu verringern,
empfehlen wir Personen mit medizinischen
Implantaten ihren Arzt und den Hersteller
vom medizinischen Implantat zu konsultie-
ren, bevor das Geréat bedient wird.

5. Inbetriebnahme

Lesen Sie die gesamte Betriebsanleitung, be-
vor Sie mit der Installation des Méhroboters
beginnen. Die Qualitat der Installation wirkt
sich darauf aus, wie gut spater der Mahrobo-
ter arbeitet.

5.1 Funktionsprinzip

Der Mé&hroboter wéhlt seine Richtung zufallig.
Der Garten wird dabei komplett gemaht, indem
der Mé&hroboter alle Bereiche innerhalb der vom
Begrenzungsdraht (18) eingeschlossenen Flache
bearbeitet. Sobald der Mahroboter einen korrekt
installierten Begrenzungsdraht (18) erkennt, dreht
der M&hroboter um und fahrt in eine andere Rich-
tung innerhalb des Bereichs. Alle Bereiche, die

Sie innerhalb der Flache schiitzen mdchten - z. B.

Gartenteiche, Baume, Mobel oder Blumenbeete
—mussen auch mit dem Begrenzungsdraht (18)
abgegrenzt werden. Der Begrenzungsdraht (18)
muss einen abgeschlossenen Kreis bilden. Falls
der Méahroboter innerhalb des Mahbereichs auf
ein Hindernis trifft, fahrt er rickwérts und méaht in
eine andere Richtung weiter (Bild 3).

5.2 Sensoren

Der Mahroboter ist mit mehreren Sicherheitssen-

soren ausgestattet.

® Hebesensor:
Falls der Mahroboter von hinten um mehr als
30° vom Boden angehoben wird, oder ein
Vorderrad (12) den Bodenkontakt verliert,
werden der Mahroboter und die Rotation der
Klingen (10) sofort gestoppt.

* Neigungssensor:
Falls der Mahroboter sich stark in eine Rich-
tung neigt, werden der Mahroboter und die
Rotation der Klingen (10) sofort gestoppt.

® Hindernissensor:
Der Mahroboter erkennt Hindernisse auf sei-
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nem Weg. Wenn der M&hroboter mit einem
Hindernis kollidiert, werden der M&hroboter
und die Rotation der Klingen (10) sofort
gestoppt und er fahrt rlickwarts weg vom
Hindernis.

* Regensensor:
Der Méahroboter ist mit einem Regensensor
(5) ausgestattet, um zu verhindern, dass der
Mahroboter im Regen arbeitet. Der M&hrobo-
ter kehrt zur Ladestation (19) zurlck, wenn
Regen erkannt wird, und wird dort komplett
aufgeladen. Nachdem der Regensensor (5)
wieder getrocknet ist, bleibt der M&hroboter
zwei weitere Stunden in der Ladestation (19).
Erst dann nimmt er die Arbeit wieder auf, so-
fern er sich noch in einem aktiven Zeitfenster
befindet. Ist der Regensensor (5) aktiviert,
(empfohlen, um den Rasen zu schonen) so
istim Display (50) eine helle Wolke zu sehen.
Hat der Sensor ausgeldst, erscheint eine
dunkle Wolke mit Regentropfen. SchlieBen
Sie die beiden Metallsensoren nicht mit Me-
tall oder einem anderen leitfahigen Material
kurz. Dies beeintrachtigt die korrekte Funktion
des Mahroboters.

5.3 Vorbereitung

Fertigen Sie zuerst eine Skizze lhres Rasens an.
Zeichnen Sie auch Hindernisse mit ein und erstel-
len Sie einen Plan, wie Sie diese schiitzen moch-
ten. Dadurch wird es einfacher, eine gute Position
fur die Ladestation (19) zu finden und den Be-
grenzungsdraht (18) um Busche, Blumenbeete,
etc. zu verlegen (Bild 4). Bei einer Rasenhdhe
Uber 60 mm muss der Rasen gekurzt werden, um
den Mé&hroboter nicht ubermé&Big zu belasten und
die Betriebseffizienz zu beeintrachtigen. Verwen-
den Sie dazu einen konventionellen Rasenméaher
oder einen Trimmer.

Raumen Sie alle losen Gegenstande vom Rasen,
welche durch den M&hroboter beschédigt wer-
den kénnen oder den Mé&hroboter beschéadigen
kénnen.

Halten Sie folgende Werkzeuge bereit: Hammer,
Zange, Abisolierzange und Wasserwaage (opti-
onal).

Montage des Akkus

Fur den Betrieb des Méahroboters wird ein Akku
(A) der Power-X-Change-Serie benétigt. Ach-
tung: Der Akku (A) kann je nach Modellvariante
nicht im Lieferumfang Ihres Mahroboters enthal-
ten sein.

Offnen Sie den Akkufachdeckel (9). Driicken Sie
die Rasttaste des Akkus (A) und schieben Sie
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den Akku (A) in die dafir vorgesehene Akkuauf-
nahme. SchlieBen Sie den Akkufachdeckel (9)
und achten Sie auf korrektes Einrasten (Bild 10).
Zum Entfernen des Akkus (A) 6ffnen Sie den Ak-
kufachdeckel (9). Dricken Sie die Rasttaste des
Akkus (A) und ziehen Sie den Akku (A) heraus.

5.4 Ladestation

5.4.1 Standort der Ladestation

Ermitteln Sie zunachst den besten Standort fiir
die Ladestation (19). Es wird eine AuBBensteck-
dose bendétigt, welche permanent Strom liefert,
damit der Mahroboter immer funktioniert. Die La-
destation (19) muss auf einer ebenen Oberflache
auf Hohe der Grasnarbe platziert werden. Achten
Sie darauf, dass der Bereich flach und trocken
ist. Wahlen Sie einen Platz im Schatten aus, da
der Akku am besten in einer kiilhlen Umgebung
geladen wird. Achten Sie zusétzlich darauf, dass
der Begrenzungsdraht mindestens 2 m vor der
Ladestation (19) und 1m hinter der Ladestation
gerade verlegt wird (Bild 5a). Kurven direkt vor
der Ladestation (19) kdnnen zu Schwierigkeiten
beim Andocken zum Ladevorgang flihren.

5.4.2 Lokalisierung der Ladestation

Wenn der Akku fast leer ist, kehrt der Mahroboter
zur Ladestation (19) zuruck, indem er dem Be-
grenzungsdraht (18) gegen den Uhrzeigersinn
bis zur Ladestation (19) folgt. Achten Sie deshalb
darauf, die Ladestation (19) korrekt ausgerichtet
zu platzieren (Bild 5b).

5.4.3 Anschluss der Ladestation an das Netz-
teil

1. Bevor Sie die Ladestation (19) mit der Strom-
versorgung verbinden, stellen Sie sicher,
dass die Netzspannung 100-240 V bei 50/60
Hz betragt.

2. Verbinden Sie das Netzteil (13) direkt mit
einer Steckdose. Nutzen Sie das Kabel fir
keine andere Anwendung.

3. Verwenden Sie kein beschadigtes Netzteil
(13). Wenden Sie sich bei Schaden an Ka-
beln oder am Netzteil (13) sofort zum Aus-
tausch an einen autorisierten Fachmann.

4. Laden Sie den Méahroboter nicht in feuchter
Umgebung auf. Laden Sie den Méahroboter
nicht bei Temperaturen Gber 40 °C oder unter
5°C auf.

5. Halten Sie den Méahroboter und das Netzteil
(13) fern von Wasser, Warmequellen und
Chemikalien. Halten Sie das Kabel des Netz-
teils (13) fern von scharfen Kanten, um Scha-
den zu vermeiden.
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6. Verbinden Sie das Netzteil (13) mit der Lade-
station (19) (Bild 5c¢).

Um den Akku des Mahroboters bereits wahrend
der Installation zu laden, schalten Sie den Méahro-
boter zunachst Uber den Hauptschalter (7) ein
und stellen Sie den Mahroboter in die Ladestation
(19).

5.4.4 Informationen zum Ladevorgang

Der Méahroboter kehrt in einer der folgenden Situ-
ationen zur Ladestation (19) zurtick:

Sie senden den Mahroboter manuell zuriick.
Der Akkuladezustand sinkt auf unter 30 %.
Die tagliche Arbeitszeit ist zu Ende.

Der Regensensor hat ausgelost.

Der Méahroboter ist Uberhitzt.

Der Modus ,Kantenmahen“ bzw. ,Spotmo-
wing“ wurde auB3erhalb des eingestellten Ar-
beitsfensters gestartet und vom Méahroboter
abgeschlossen.

Dabei fahrt der Mahroboter entlang des Begren-
zungsdrahtes (18) selbststéndig bis zur Ladesta-
tion (19).

Wenn der Mahroboter zuriick zur Ladestation
(19) fahrt, sucht er sich den Begrenzungsdraht
(18) und fahrt im Gegenuhrzeigersinn am Begren-
zungsdraht (18) entlang.

Wahrend des Ladevorgangs des Akkus leuchtet
die LED-Anzeige (21) an der Ladestation (19) rot.
Leuchtet die LED-Anzeige (21) an der Lade-
station (19) griin, zeigt dies an, dass der Akku
vollstandig geladen ist. Nach dem vollstandigen
Aufladen nimmt der M&hroboter die Arbeit wieder
auf, oder bleibt bis zum néchsten Arbeitszeitfens-
ter in der Ladestation (19).

Sollte sich beim Zuriickfahren zur Ladestation
(19) ein Hindernis auf dem Begrenzungsdraht
(18) befinden, bleibt der Mahroboter nach meh-
reren Versuchen vor dem Hindernis stehen und
kann nicht zuriick zur Ladestation (19) gelangen.
Entfernen Sie alle Hindernisse auf dem Begren-
zungsdraht (18).

Falls die Temperatur des Akkus 45 °C Uberschrei-
tet, wird der Ladevorgang abgebrochen, um
Schaden am Akku zu vermeiden. Nachdem die
Temperatur wieder gesunken ist, wird der Lade-
vorgang automatisch fortgesetzt.

Falls die Temperatur der Steuerung des Mahrobo-
ters 65 °C Uberschreitet, kehrt der Mahroboter in
die Ladestation (19) zurlick. Nachdem die Tempe-
ratur wieder gesunken ist, wird die Arbeit entspre-
chend der Einstellungen wiederaufgenommen.
Falls der Akku leer wird, bevor der Mahroboter zur
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Ladestation (19) zurtickkehrt, kann der M&hrobo-
ter nicht mehr gestartet werden. Bringen Sie den

Mahroboter zuriick zur Ladestation (19) und las-

sen Sie den Hauptschalter (7) eingeschaltet. Der
Mahroboter wird automatisch aufgeladen.

5.5 Begrenzungsdraht

ACHTUNG! Durchtrennte Begrenzungsdrahte
und Folgeschéaden unterliegen nicht der Ga-
rantie!

5.5.1 Verlegung des Begrenzungsdrahtes
Der Begrenzungsdraht (18) kann sowohl auf dem
Boden als auch im Boden verlegt werden. Bei
hartem oder trockenem Boden kénnen die Be-
festigungshaken (14) beim Einschlagen brechen.
Bewassern Sie den Rasen vor der Installation
des Begrenzungsdrahtes, wenn der Boden sehr
trocken ist.

® Installation auf dem Boden
Legen Sie den Begrenzungsdraht (18) fest
auf den Boden und befestigen Sie ihn mit den
beiliegenden Befestigungshaken (14), wenn
Sie den Rasen spater nicht vertikutieren
oder liften méchten. Die Position des Be-
grenzungsdrahtes kdnnen Sie in den ersten
Wochen der Nutzung des Mé&hroboters noch
anpassen. Nach einiger Zeit wird der Begren-
zungsdraht jedoch vom Gras Uberwachsen
sein und nicht mehr zu sehen sein. Instal-
lieren Sie den Begrenzungsdraht mit einem
maximalen Abstand von 1 m zwischen den
Befestigungshaken (14). Verringern Sie den
Abstand zwischen den Befestigungshaken
an unebenen Stellen des Rasens. Vermeiden
Sie Situationen bei denen der Draht nicht am
Boden aufliegt. Stellen Sie sicher, dass der
Begrenzungsdraht durch den Mahroboter
nicht durchtrennt werden kann.

¢ Installation im Boden
Graben Sie den Begrenzungsdraht bis zu 5
cm tief ein. Dadurch wird das Beschadigen
des Begrenzungsdrahtes (18) beispielsweise
beim Vertikutieren oder Llften verhindert.

Hinweis!

Reservieren Sie 1m Draht am hinteren Ende der
Ladestation, um spatere Korrekturen durchfiihren
zu kénnen.

5.5.2 Engstellen

Falls die Rasenflache eine Engstelle enthélt, kann
Ihr M&hroboter darin arbeiten, solange der Korri-
dor eine Breite von mindestens 1,4 m (80 cm zwi-
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schen den Begrenzungsdrdhten) und eine Lange
von max. 8 m hat (Bild 3).

5.5.3 Abstand zur Gartengrenze

Wenn sich der Mahroboter einem Begrenzungs-
draht (18) néhert, wird dieser durch die Sen-
soren vorne im Mahroboter erkannt. Bevor der
Méhroboter allerdings umdreht, Gberfahrt er den
Begrenzungsdraht (18) um bis zu 30 cm. Berlick-
sichtigen Sie dies bei der Planung des Mahbe-
reichs (Bild 6a).

5.5.4 Verlegen des Drahtes an Ecken
Vermeiden Sie, dass Sie den Begrenzungsdraht
(18) an den Ecken in einem rechten Winkel (90°)
verlegen. Um sicherzustellen, dass der Mahro-
boter nicht zu weit iber den Begrenzungsdraht
(18) hinausfahrt, verlegen Sie stattdessen den
Begrenzungsdraht (18) wie abgebildet in Bild 6b.

5.5.5 Berechnung der Steigung des Rasens
Der Mahroboter kann Steigungen von bis zu

35% Uberwinden. Vermeiden Sie deshalb stei-
lere Steigungen. Die Steigung lasst sich mit der
Uberwundenen Héhe Uber die Distanz bestimmen
(Bild 6¢).

Beispiel: a/b =35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Installation des Begrenzungsdrahts an
Steigungen

An Steigungen kann der Mahroboter besonders

durch nasses Gras ins Rutschen kommen und

dadurch den Begrenzungsdraht (18) Gberfahren.

Daher wird empfohlen auf folgenden Punkte zu

achten (Bild 6d):

® Am oberen Teil eines Hangs sollte der Be-
grenzungsdraht (18) nicht an Steigungen
Uber 35 % installiert werden. Halten Sie hier
den Abstand von 30 cm zu Hindernissen und
Rasenkanten ein.

® Am unteren Teil eines Hangs sollte der Be-
grenzungsdraht (18) nicht an Steigungen
Uber 17 % installiert werden. Halten Sie hier
den Abstand von 40 cm zu Hindernissen und
Rasenkanten ein.

5.5.7 Fahrwege und gepflasterte Gehwege

® Trennen Sie erhdhte Gehwege, Flachen mit
Schotter oder Rindenmulch, tieferliegende
Beete oder &hnliche Gebiete ab. Verlegen Sie
den Begrenzungsdraht (18) in einem Abstand
von mindestens 30 cm (Bild 6e und 69).

® Mit der Grasnarbe blindig verlaufende Geh-
wege mussen nicht abgetrennt werden, da
diese vom Mahroboter einfach uberfahren
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werden kénnen. Der Begrenzungsdraht (18)
darf auch Uiber Gehwege verlegt werden (Bild
6f und 69).

5.5.8 Begrenzungsinseln

Schitzen Sie Hindernisse im Mahbereich durch

das Anlegen von Begrenzungsinseln. Dadurch

kann eine Kollision mit empfindlichen Objekten,

Gartenteichen, Baumen, Mébel, Blumenbeeten

etc. verhindert werden (Bild 6h und 6i).

® Rollen Sie den Begrenzungsdraht (18) von
den Randern zu den zu schiitzenden Objek-
ten hin aus.

® Fixieren Sie den Begrenzungsdraht (18) mit
Befestigungshaken (14) im Uhrzeigersinn um
das zu schiitzende Objekt.

® Umzaunen Sie die Begrenzungsinseln kom-
plett und flihren Sie den Begrenzungsdraht
(18) zu dem Punkt zuriick, an dem Sie den
Rand des Rasens verlassen haben.

® Der Abstand zwischen Begrenzungsinseln
sollte mindestens 0,8 m betragen. Verbinden
Sie andernfalls die Objekte zu einer gemein-
samen Begrenzungsinsel (Bild 6h).

® Der Begrenzungsdraht (18), hin zur und weg
von der Begrenzungsinsel sollte parallel und
sehr nah beieinander verlegt werden. - Ach-
tung! Begrenzungsdréhte (18) diirfen
sich nicht kreuzen! - Fixieren Sie dazu die
parallelen Begrenzungsdréhte (18) gemein-
sam mit denselben Befestigungshaken (14)
auf dem Boden (Bild 6i).

®  Der Mé&hroboter wird im M&hbereich die
beiden parallelen Begrenzungsdrahte (18)
Uberfahren, jedoch an einfach ausgelegten
Begrenzungsdrahten (18) wird der M&hrobo-
ter stoppen.

5.5.9 Hindernisse

® Hindernisse mit einer Hohe liber 10 cm
(Bild 6j)
Feste Hindernisse mit einer Héhe Uber 10
cm, z. B. Baume, Wande, Zaune, Garten-
mébel etc., werden von den Kollisionssen-
soren erkannt. Kollidiert der Méhroboter mit
einem Hindernis, stoppt dieser, schaltet das
Mahwerk ab, fahrt riickwarts und dreht, um
den Méhvorgang in eine andere Richtung
fortzusetzen. Weiche, instabile und wertvolle
Hindernisse mussen durch eine Begren-
zungsdrahtinsel geschitzt werden.

® Steine und niedrige Hindernisse
Steine, Felsen und niedrige Hindernisse un-
ter 10 cm im Mahbereich mulssen geschutzt
werden, da sie durch den Mahroboter sonst
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Uberfahren werden kénnen. Andernfalls kann
es zu Beschadigung und Blockierung des
Mé&hroboters kommen.

* Baume (Bild 6k)
Baume werden durch den Mahroboter wie
Hindernisse behandelt. Sollten allerdings
Baumwurzeln mit einer Héhe von weniger als
10 cm aus dem Boden hervorstehen, sollte
dieser Bereich geschutzt werden. Dies ver-
hindert, dass Schaden an den Wurzeln sowie
am Mahroboter auftreten. Halten Sie zwi-
schen dem Begrenzungsdraht (18) und dem
Hindernis einen Abstand von mindestens 30
cmein.

5.5.10 Haupt- und Nebenflache (Bild 6l)

Als Nebenflache (B) wird ein Arbeitsbereich
bezeichnet, der nicht direkt mit der Hauptflache
(A), z.B. Uiber eine Rasenflache oder einen Weg,
verbunden ist. Um eine separate Nebenflache (B)
zu erstellen, verlegen Sie den Begrenzungsdraht
(18) von der Hauptflache (A) zur Nebenflache (B)
und wieder zurlick. Der Begrenzungsdraht (18)
zur und von der Nebenflache (B) sollte parallel
und sehr nah beieinander verlegt werden. - Ach-
tung! Begrenzungsdréhte (18) diirfen sich
nicht kreuzen! - Fixieren Sie dazu die parallelen
Begrenzungsdrahte (18) gemeinsam mit densel-
ben Befestigungshaken (14) auf dem Boden.

Um die Nebenflache (B) méhen zu kénnen, mus-
sen Sie den Mahroboter manuell in die Nebenfla-
che (B) tragen. Starten Sie dort das gew(inschte
Mahprogramm und wahlen Sie im Untermen(
,Nebenflache" aus (siehe ,Einstellungen des
Mahroboters*). Der Mahroboter wird in der Ne-
benflache (B) nicht versuchen den Begrenzungs-
draht (18) in Richtung der Ladestation (19) zu
folgen, wenn der Akkuladezustand niedrig ist.

5.6 Verbinden der Ladestation

SchlieBen Sie die Verlegung des kompletten Be-
grenzungsdrahtes (18) ab, bevor Sie diesen mit
der Ladestation verbinden. Reservieren Sie an
beiden Enden zuséatzlich 1 m Begrenzungsdraht
(18), um spatere Anpassungen durchfiihren zu
kénnen.

Isolieren Sie den Begrenzungsdraht (18) an den
Enden zum Anschluss an die Ladestation (19) auf
einer Lange von 10 bis 15 mm mit einer Abisolier-
zange ab.

Ziehen Sie den Netzstecker, bevor Sie den
Begrenzungsdraht (18) an der Ladestation (19)
anschlieBen. Der zur Vorderseite der Ladesta-
tion (19) verlegte Begrenzungsdraht (18) muss
Uber die Kabelhalterungen an der Unterseite der
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Ladestation (19) nach hinten verlegt werden.
Verbinden Sie diesen Begrenzungsdraht (18) mit
dem linken, schwarzen Anschluss. Anschlieend
fihren Sie den hinteren Begrenzungsdraht (18)
durch das Loch (Zugentlastung) im Anschluss-
bereich und verbinden diesen mit dem rechten,
roten Anschluss (Bild 7a).

Achtung! Begrenzungsdréhte (18) diirfen
sich nicht kreuzen!

Stellen Sie anschlieBend die Verbindung mit der
Stromversorgung her. Die LED-Anzeige (21) an
der Ladestation (19) sollte nach der korrekten
Installation konstant griin leuchten. Wenn die
LED nicht leuchtet, priifen Sie zunéachst die An-
schlisse. Falls die LED zwar leuchtet, aber nicht
konstant gruin, lesen Sie die Tabelle ,Anzeige La-
destation und Fehlerbehebung“am Ende dieser
Betriebsanleitung.

5.7 Einschalten und Priifen der Installation
Sobald die LED-Anzeige (21) an der Ladestation
(19) grlin leuchtet, ist der M&hbereich flr den
Mahroboter bereit. Bitte stellen Sie zuerst sicher,
dass die Befestigungshaken (14) am Begren-
zungsdraht (18) komplett eingeschlagen sind.
Stellen Sie den Mahroboter ca. 3m hinter der
Ladestation (19) vor den Begrenzungsdraht (18).
Dabei sollte der Mahroboter in einem 90° Winkel
dem Begrenzungsdraht (18) zugewandt stehen
(Bild 7b). Schalten Sie den Hauptschalter (7) ein
(ON) (Bild 8).

Entsperren Sie den Mahroboter mit Hilfe der PIN
(siehe Kapitel ,Sperrvorrichtung / PIN“). Driicken
Sie die Taste ,MODE" (52). Wahlen Sie anschlie-
Bend mit den Navigationstasten (55) den Punkt
,Zur Ladestation und bestatigen Sie mit der Taste
,LOK* (56).

Driicken Sie die Taste ,START“ (53) und schlie-
Ben Sie anschlieBend die Displayabdeckung.
Jetzt folgt der Mahroboter dem Begrenzungs-
draht (18) gegen den Uhrzeigersinn. Beobachten
Sie den Mahroboter wahrend der kompletten
Fahrt entlang des Begrenzungsdrahtes (18), bis
dieser wieder in der Ladestation (19) steht. Sollte
der Mahroboter an manchen Stellen Probleme
haben, korrigieren Sie gegebenenfalls den Be-
grenzungsdraht (18) und wiederholen Sie den
Vorgang. Der Akku des Mahroboters wird nun
vollstdndig geladen. Falls Probleme beim Ando-
cken bestehen, kann es sein, dass Sie die Lade-
station (19) seitlich neu positionieren mussen, bis
das Andocken ohne Probleme funktioniert.

Mit der roten STOP-Taste (3) kénnen Sie den

Anl_FREELEXO_SMART_SPK13.indb 16

Mahroboter jederzeit anhalten. Nach dem Be-
tatigen der STOP-Taste (3) wird der Mahroboter
gestoppt und wartet auf weitere Anweisungen.

5.8 Befestigung der Ladestation

Nachdem die ordnungsgemafBe Funktion des
Mahroboters gewahrleistet ist und eine passende
Position flr die Ladestation (19) gefunden wurde,
muss die Ladestation (19) mit den Befestigungs-
schrauben (15) fixiert werden. Schrauben Sie die
Befestigungsschrauben (15) mit dem Sechskant-
schlissel (22) komplett in den Boden (Bild 7c).

5.9 Akku-Kapazitatsanzeige

Driicken Sie auf den Schalter fir Akku-Kapazi-
tatsanzeige. Die Akku-Kapazitatsanzeige signali-
siert Ihnen den Ladezustand des Akkus anhand
von 3 LEDs (Bild 13b).

Alle 3 LED's leuchten:
Der Akku ist voll aufgeladen.

2 oder 1 LED('s) leuchten
Der Akku verfugt Uber ausreichende Restladung.

1 LED blinkt:
Der Akku ist leer, laden Sie den Akku auf.

Alle LED’s blinken:

Die Temperatur des Akkus ist unterschritten. Ent-
fernen Sie den Akku vom Geréat und lassen Sie
den Akku einen Tag bei Raumtemperatur liegen.
Tritt der Fehler wieder auf, so wurde der Akku
tiefentladen und ist defekt. Entfernen Sie den
Akku vom Geréat. Ein defekter Akku darf nicht
mehr verwendet bzw. geladen werden.

Achtung!

Wenn Sie einen Multi-Ah Pack (z.B. 4-6Ah) ver-
wenden, stellen Sie diesen bitte immer auf die
héhere Kapazitat. Durch die schonende Ladung
und Entladung beim Mé&hroboter ist die Nutzung
der geringeren Kapazitat zur Verlangerung der
Lebensdauer nicht notwendig.

5.10 Laden des Akkus mit dem Ladegerét

Im normalen Betrieb wird der Akku (A) des
Méhroboters Uber die Ladestation (19) geladen.
Fur die unabhéngige Verwendung des Akkus (A)
der Power-X-Change-Serie, kann dieser auch im
externen Ladegerat Power-X-Charger geladen
werden. Achtung! - Das Ladegerat (Bild 13a/
Pos. B) kann je nach Modellvariante nicht im Lie-
ferumfang Ihres Mahroboters enthalten sein.

1. Vergleichen Sie, ob die auf dem Typenschild

-16 -

26.09.2023 13:52:21



angegebene Netzspannung mit der vorhan-
denen Netzspannung Ubereinstimmt. Stecken
Sie den Netzstecker des Ladegeréts (B) in
die Steckdose. Die griine LED beginnt zu
blinken.

2. Stecken Sie den Akku (A) auf das Ladegerat
(B) (Bild 13a).

3. Unter Punkt ,Anzeige Ladegeréat” finden Sie
eine Tabelle mit den Bedeutungen der LED
Anzeige am Ladegerat.

Waéhrend des Ladens kann sich der Akku etwas
erwarmen. Dies ist jedoch normal.

Sollte das Laden des Akku-Packs nicht méglich

sein, Uberprifen Sie bitte,

® ob an der Steckdose die Netzspannung vor-
handen ist.

® ob ein einwandfreier Kontakt an den Lade-
kontakten vorhanden ist.

Sollte das Laden des Akku-Packs immer noch
nicht méglich sein, bitten wir Sie,

® das Ladegeréat

® und den Akku-Pack

an unseren Kundendienst zu senden.

Fiir einen fachgerechten Versand kontaktie-
ren Sie bitte unseren Kundendienst oder die
Verkaufsstelle, bei der das Gerat erworben
wurde.

Beachten Sie beim Versand oder Entsorgung
von Akkus bzw. Akkugerat, dass diese ein-
zeln in Kunststoffbeutel verpackt werden, um
Kurzschliisse und Brand zu vermeiden!

Im Interesse einer langen Lebensdauer des Akku-
Packs sollten Sie fiir eine rechtzeitige Wiederauf-
ladung des Akku-Packs sorgen. Dies ist auf jeden
Fall notwendig, wenn Sie feststellen, dass die
Leistung des Gerats nachlasst. Entladen Sie den
Akku-Pack nie vollstandig. Dies fuhrt zu einem
Defekt des Akku-Packs!

6. Bedienung

6.1 Hauptschalter

Der Mé&hroboter ist mit einem Hauptschalter (7)
ausgestattet. Schalten sie den Mahroboter tiber
den Hauptschalter (7) ein (ON) und aus (OFF)
(Bild 8). Nach dem Einschalten des Mahroboters
wird dieser mit der PIN verriegelt.
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6.2 Bedienfeld

Der Mahroboter wurde bereits werksseitig pro-
grammiert und Standardeinstellungen daran vor-
genommen. Diese kdnnen bei Bedarf allerdings
verandert werden. Auch wenn die Werkseinstel-
lungen flr die meisten Garten geeignet sind,
sollten Sie sich mit den verfligbaren Optionen
trotzdem vertraut machen.

Erklarung des Bedienfelds mit LCD-Anzeige
(Bild 9a)

50. LCD-Display

51. Taste ,SET“ - Einstellungs-Taste

52. Taste ,MODE" - Mahprogramm-Taste

53. Taste ,START” - Start-Taste

54. Taste ,BACK” - Zuriick-Taste

55. Navigationstasten

56. Taste ,OK“ -Bestatigungs-Taste

Erkldarung der Symbole auf der LCD-Display
(Bild 9b):

60. Signalstéarke der Netzwerkverbindung

61. Signalerkennung Begrenzungsdrahtes

62. Regensensor- Status

63. Batterie-Status

64. Manuelles Mahen

65. Zeitplan-Steuerung

66. SMART-Steuerung

67. Zurlck zur Ladestation

6.3 Schnitthhenverstellung

Achtung! Das Verstellen der Schnitthéhe darf nur
bei ausgeschaltetem M&hroboter vorgenommen
werden. Driicken Sie dazu die STOP-Taste (3).
Der Mahroboter ermdglicht Gber die Schnittho-
henverstellung (4) eine stufenlose Anpassung der
Schnitthdhe zwischen 20 und 60 mm, welche auf
der Skala abgelesen werden kann.

Bei einer Rasenhdhe uber 60 mm muss der Ra-
sen auf mindestens 60 mm gekurzt werden, um
den Mé&hroboter nicht tubermé&Big zu belasten und
die Betriebseffizienz zu beeintrachtigen. Verwen-
den Sie dazu einen konventionellen Rasenméaher
oder einen Trimmer.

Nach Abschluss der Installation kann die Schnitt-
hohe Uber die Schnitthdhenverstellung (4) an-
gepasst werden. Beginnen Sie immer mit einer
hoheren Schnitthéhe und reduzieren Sie diese in
kleinen Schritten bis zur gewlinschten Hohe.

6.4 Sperrvorrichtung / PIN

Die Sperrvorrichtung verhindert eine nicht autori-
sierte Nutzung des Mé&hroboters ohne einen gul-
tigen Code. Dazu mussen Sie einen personlichen
vierstelligen Sicherheitscode eingeben.
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Entriegelung

Bevor Sie den Mahroboter in Betrieb nehmen,
missen Sie die korrekte PIN eingeben (Standard-
PIN: ,0-0-0-0%). Geben Sie die PIN mithilfe der
Navigationstasten (55) ein.

Standard PIN:
0000

Neue PIN:

PIN &ndern

Um die PIN zu &ndern, gehen Sie wie folgt vor:

1. Entriegeln Sie das Bedienfeld.

2. Driicken Sie zunachst die Taste ,SET“ (51),
um Einstellungen vorzunehmen.

3. Navigieren Sie im Men( des LCD-Displays
(50) mit den Navigationstasten (55) zum
Punkt ,Allgemein® und anschlieBend ,PIN-
Code*

4. Geben Sie zuerst die aktuelle PIN (Standard-

PIN 0-0-0-0) mithilfe der Navigationstasten
(55) ein.

5. AnschlieBend geben Sie mithilfe der Navigati-
onstasten (55) lhre persénliche PIN ein.

6. Bestatigen Sie die vorgenommenen Einstel-

lungen.

Wiederholen Sie Schritt 5. und 6., um die

neue PIN zu bestatigen.

8. Achtung! Notieren Sie die neue PIN!

7.

PIN anfordern bei Verlust

Halten Sie die Quittung und die Seriennummer
des Mahroboters bereit. Sie brauchen diese, um
lhre PIN zu erhalten!

Variante A:

1. Dricken Sie im verriegelten Status die Taste
LSET“ (51) fir 6 Sekunden.

2. Die PUK wird nun im Display (50) angezeigt.

3. Wenden Sie sich an den Kundendienst, um
Ihre PIN zu erhalten.

Variante B:

1. SchlieBen Sie am USB-Anschluss (24) wie
abgebildet einen leeren USB-Stick an (Bild
11).

2. Schalten Sie den Hauptschalter (7) ein (ON).

3. Der Mahroboter speichert automatisch die
PUK auf Ihren USB-Stick ab und beendet den
Vorgang mit einem Pfeifton.

4. Ziehen Sie den USB-Stick ab. Lesen Sie die

Daten auf dem USB-Stick an einem Compu-
ter aus. Durch den Méhroboter wurde eine
Textdatei (*.txt) erstellt. Diese Datei enthélt
eine PUK, einen personlichen Code. Wenden
Sie sich an den Kundendienst, um lhre PIN
zu erhalten.
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6.5 Einstellungen des Méahroboters

Im Hauptmeni des LCD-Displays (50) finden Sie
die aktuellen Datums- und Uhrzeiteinstellung des
Mahroboters, sowie den aktuellen Ladezustand.
Ebenso wird der Status des Regensensors, des
Drahtsignals sowie des ausgewahlten Mah-
programms in der Symbolleiste anzeigt. Uber
das Bedienfeld haben Sie die Optionen, mit der
Taste ,SET* (51) Einstellungen am Méahroboter
durchzufiihren und mit der Taste ,MODE" (52)
den Mé&hroboter mit unterschiedlichen Méh-
programmen zu starten. Wechseln Sie mit den
Navigationstasten (55) zur gewiinschten Stelle,
um Einstellungen vorzunehmen. Driicken Sie

die ,BACK“-Taste (54) um das jeweilige Meni zu
verlassen.

Einstellungen - Taste ,,SET“ (51)

Mit der Taste ,SET* (51) kdnnen Sie grundlegen-

de Einstellungen an Ihrem Mé&hroboter vorneh-

men. Wechseln Sie mit den Navigationstasten

(55) zur gewlinschten Stelle und bestéatigen oder

verwerfen Sie die vorgenommenen Einstellungen

anschlieBend mit der Taste ,OK* (56) oder der

,Back“Taste (54).

e Zone
Bei sehr verwinkelten Garten kann der
Méhroboter Probleme haben, jeden Bereich
zu erreichen und den Rasen vollstandig zu
mahen. In diesem Fall kbnnen mehrere Start-
punkte auf dem Begrenzungsdraht (18) ge-
wahlt werden. So kann der Mahroboter auch
in schwer zugangliche Gebiete Ihres Gartens
gelangen. Der Mahroboter wird die gewahlte
Distanz am Begrenzungsdraht (18) zurtick-
legen und in diesem Bereich seinen Méhvor-
gang starten (Bild 6m). Wechseln Sie mithilfe
der Navigationstasten (55) zur gewlinschten
Stelle, die Sie verandern mdchten und stellen
Sie die jeweilige Distanz und Haufigkeit ein.
Die Ladestation (19) wird automatisch als
Startpunkt 1 definiert. Die zwei weiteren Start-
punkte kénnen frei gewéhlt werden. Messen
Sie hierfir die Distanz zwischen Ladestation
(19) und Startpunkt im Uhrzeigersinn entlang
des Begrenzungsdrahtes (18). Uber die Hau-
figkeit bestimmen Sie, wie oft der Mahroboter
aus der Ladestation (19) heraus seine Arbeit
startet, oder von den jeweiligen Startpunkten
aus.

e Kantenméhen
Fur eine saubere Rasenkante kann die
Einstellung ,Randmahen* aktiviert wer-
den. Ebenso lasst sich die Haufigkeit des
Randmaéhens einstellen, also in welchem
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Rhythmus die Rasenkante zu Beginn des
Arbeitsfensters gemaht werden soll, bevor
der M&hroboter den Méhbetrieb startet. In der
Standardeinstellung, beginnt der Mahroboter
alle 7 Arbeitstage seinen Mahvorgang, indem
er einmal entlang des kompletten Begren-
zungsdrahtes maht.

* Fehlerspeicher
Sie erhalten Informationen Uber zuletzt aufge-
tretene Fehlermeldungen lhres M&hroboters.

* Regensensor
Der Regensensor (5) lasst sich Uber diese
Einstellung programmieren. Die werksseitige
Standardeinstellung fiir den Sensor ist ,Ein“.
Sie kdnnen den Regensensor (5) aktivieren
bzw. deaktivieren und dessen Verzégerungs-
zeit einstellen. Die Verzégerungszeit definiert
die Zeit, welche der M&hroboter nach dem
Abtrocknen des Regensensors (5) weiterhin
in der Ladestation (19) bleibt.

® Aus der Station
Die Ruckfahrstrecke die der Mahroboter aus
der Ladestation (19) fahrt kann eingestellt
werden. Der Mahroboter fahrt entsprechend
der eingestellten Distanz erst rickwarts, be-
vor er in die Mahflache dreht bzw. in Richtung
seines Startpunktes fahrt. Stellen Sie sicher,
dass der Mahroboter durch die eingestellte
Ruckfahrstrecke, den Mahbereich hierdurch
nicht verlasst.

° Allgemein
- PIN-Code: Sie kdnnen die PIN des Mahro-
boters andern und Ihre persénliche PIN
verwenden. Dazu gehen Sie wie im Kapitel
LSperrvorrichtung / PIN“ beschrieben vor.
Achtung! Notieren Sie die neue PIN.
- Datum & Zeit: Wechseln Sie mithilfe der
Navigationstasten (55) an die entsprechende
Stelle und nehmen Sie die gewiinschten Ein-
stellungen vor.
- Sprache: Wechseln Sie mithilfe der Naviga-
tionstasten (55) zur gewlinschten Sprache.
- Softwareversion: Hier ist die aktuelle Soft-
wareversion des M&hroboters vermerkt.

* Werkeinstellungen: Setzen Sie den Mé&hro-
boter auf den Auslieferungszustand zurtick.

Mahprogramme - Taste ,,MODE* (52)
Wechseln Sie mit den Navigationstasten (55)
zum gewunschten Mahprogramm, um dieses zu
starten.
* Manuell
Im manuellen Modus kdnnen Sie den Mahro-
boter einmalig mit unterschiedlichen Mahpro-
grammen starten.
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Sie haben jeweils die Mdglichkeit, zwischen
der Primar-Flache / Hauptflache und der
Sekundar-Flache / Nebenflache zu wahlen.
Genauere Informationen zu den beiden Fla-
chen finden Sie im Kapitel ,,Inbetriebnahme*
unter dem Punkt ,,Begrenzungsdraht®.

- Mahen

Starten Sie den Mahroboter, um den Rasen
einmalig zu Mahen. Der M&hroboter méht bis
die Akku-Kapazitat zu Neige geht und kehrt
selbststandig zu Ladestation zurlick

- Kantenmé&hen

Stellen Sie den Mahroboter in die Nahe

des Begrenzungsdrahtes (18) oder starten
Sie den Mahroboter wahrend er sich in der
Ladestation (19) befindet. Der Mahroboter
folgt dem Begrenzungsdraht (18) mit einge-
schaltetem Mahwerk im Uhrzeigersinn bis zur
Rickseite der Ladestation (19). AnschlieBend
kehrt der M&hroboter zurtick zur Ladestation
(19), sofern kein aktives Arbeitsfenster vor-
liegt.

- Spot Mowing

Es kann vorkommen, dass lhr M&hroboter
manche Stellen nicht ausreichend griindlich
maht. Stellen Sie den Méahroboter an eine ge-
winschte Stelle und starten Sie den Méhro-
boter. Der M&hroboter wird beginnen den
Rasen in Spiralform zu méhen, bis er auf ein
Hindernis oder den Begrenzungsdraht (18)
stéBt. AnschlieBend kehrt der M&hroboter zu-
riick zur Ladestation (19), sofern kein aktives
Arbeitsfenster vorliegt.

Zeitplan

Wechseln Sie mit den Navigationstasten (55)
zum entsprechenden Wochentag, an dem
Sie Einstellungen vornehmen méchten. Der
Mahroboter wird im normalen Betriebsmodus
automatisch am entsprechenden Wochentag
zur eingestellten Zeit beginnen Ihren Rasen
zu méhen. Fir die M&hzeiteinstellung wird
als Richtwert 8 Stunden pro Tag bei 500 m?
empfohlen. Je nach GartengréBe und Kom-
plexitat ist die gewahlte Arbeitszeit anzupas-
sen.

Zur Ladestation

Schicken Sie lhren Méhroboter zurlick in die
Ladestation (19). Der Mahroboter sucht sich
den Begrenzungsdraht (18) und folgt diesem
gegen den Uhrzeigersinn zur Ladestation
(19). Hier entfallt die Option der Sekundar-
Flache / Nebenflache.
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6.6 Steuerung des Mahroboters

Startvorgang
1. Driicken Sie die STOP-Taste (3) und 6ffnen
Sie die Displayabdeckung (23) vollstandig.

2. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2).

3. Wahlen Sie Uber die Taste ,MODE" (52) das
gewlinschte Mahprogramm sowie die jeweili-
ge Arbeitsflache.

4. Dricken Sie die Taste ,START* (53).

5. SchlieBen Sie die Displayabdeckung (23).

Der Mahroboter arbeitet nun entsprechend der
Mahzeiteinstellung. Wahrend der Arbeitszeit wird
der Akkuladezustand Uber und auf dem LCD-Dis-
play (50) angezeigt. Sobald der Akkuladezustand
auf 30% féllt, kehrt der Mahroboter automatisch
zur Ladestation (19) zuruck.

Abbrechen des Mahvorgangs
1. Dricken Sie die STOP-Taste (3), um den
Méahroboter sofort anzuhalten.

2. Offnen Sie die Displayabdeckung (23) voll-
standig.

3. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2).

4. Driicken Sie die Taste ,MODE" (52) und wah-
len Sie ,,Zur Ladestation®, um den Mahroboter
am Begrenzungsdraht (18) entlang zur Lade-
station (19) zurlickzusenden.

5. Driicken Sie die Taste ,START* (53).

6. SchlieBen Sie die Displayabdeckung (23).

STOP-Status:

Durch Driicken der STOP-Taste (3) befindet sich
der Mahroboter in einem STOP-Status, welcher
im LCD-Display (50) angezeigt wird. Der Mé&hro-
boter pausiert seinen Méahbetrieb bis dieser wie-
der aufgehoben wird.

Nach Entriegelung des Bedienfeldes (2) erscheint
ein Fenster, welches die Aufhebung des STOP-
Status vorschlagt. Durch Bestatigung ist der Sta-
tus aufgehoben. Andernfalls bleibt der Mahrobo-
ter gestoppt. Wird der M&hroboter gestartet oder
zurlick zur Ladestation (19) geschickt, wird der
STOP-Status ebenfalls aufgehoben. SchlieBen
Sie die Displayabdeckung (23).

6.7 Steuerung des Mahroboters mit Hilfe der
. App

Uber die App haben Sie vielseitige Einstell-
moglichkeiten fir lhren M&hroboter und kénnen
zusatzlich Statistiken sowie den aktuellen Status
abrufen. Der M&hroboter kann sowohl manuell
als auch in einem festgelegten Arbeitsintervall
gestartet werden. Mit Hilfe der App verfiigen Sie

zusatzlich tber den SMART-Modus, in welcher
der Mahroboter selbststéandig aufgrund von Wet-
terdaten sein Arbeitsintervall festlegt. Die App
zeigt Ihnen im Betrieb Fehlermeldungen sowie
Warnungen an und kann Sie mithilfe von Push-
Benachrichtigungen informieren. SchlieBen Sie
zunachst die Registrierung lhres Mé&hroboter ab,
um alle Funktionen der App zu nutzen.

6.7.1 App Herunterladen

Laden Sie sich zuerst die Einhell-App fur lhren
Mahroboter auf Ihrem Smartphone herunter. Die
Einhell-App ist Gber folgenden Link und QR-Code
erreichbar:

iOS: http:/gr.einhell.com/12e103ce

6.7.2 Registrierung des Mahroboters

Ihr Gerat verfugt tber eine loT-Funktion (Internet
of Things / Internet der Dinge). Ihr Mahroboter
kann sich Uber einen integrierten SIM-Chip mit
dem verfugbaren Mobilfunknetzwerk verbinden
und ist somit unabhé&ngig von einer Bluetooth-
oder WLAN-Verbindung. In den ersten 5 Jahren
entstehen fir Sie keine Nutzungsgeblhren des
Mahroboters im Mobilfunknetz, da diese Uber
den Kaufpreis abgedeckt werden. Infos tber die
verbleibende Laufzeit und eine mégliche Verlan-
gerung kénnen uber die App eingesehen werden.
Im Werkszustand ist die Funktion deaktiviert und
der Mé&hroboter versucht sich mit dem Netzwerk
zu verbinden, dabei ist das Verbindungsymbol auf
dem LCD-Display (50) durchgestrichen. Um lhren
Mahroboter zu aktivieren, folgen Sie den Anwei-
sungen in der App.

Eine erfolgreiche Verbindung mit dem Netzwerk
wird auf dem LCD-Display (50) angezeigt und die
vielseitigen Einstellungsmadglichkeiten und Funkti-
onen der App stehen Ihnen nun zur Verfligung.
Stellen Sie sicher, dass der Mahroboter sowie
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Ihr Smartphone eine sichere Internetverbindung
haben, sobald Sie Einstellungen in der App
vornehmen. Fur den automatischen Betrieb des
Mahroboters in einem programmierten Arbeits-
zeitraum mit dem SMART-Modus muss lediglich
der M&hroboter mit dem Internet verbunden sein.

6.7.3 Zurlicksetzen der Registrierung

Sollte bei Erstinbetriebnahme lhres Méahroboters
das Verbindungssymbol im LCD-Display (50)
nicht durchgestrichen sein, muss der Mahroboter
zuriickgesetzt und auf Sie registriert werden.
Kontaktieren Sie dazu unseren Kundendienst und
halten Sie die Quittung und die Seriennummer
des Mé&hroboters bereit.

6.8 Betrieb des Mahroboters

Der Mahroboter bietet vielseitige Betriebsmodi,
wodurch Sie den Méhroboter auf verschiedene
Arten in Betrieb nehmen kénnen. Uber die App
haben Sie vielseitige Einstellungsmdglichkeiten
des Méahroboters und kénnen Statistiken und
dessen aktuellen Status abrufen. Zusatzlich zeigt
Ihnen die App im Betrieb Fehlermeldungen sowie
Warnungen an.

Sie kdnnen der Mahroboter sowohl manuell am
Bedienfeld (2) des Mé&hroboters als auch mit Hilfe
der App betreiben.

6.8.1 Manuelles Mahen

Starten Sie den Mahroboter manuell Gber die
App. Der Mahroboter beginnt den Rasen fur
genau einen Zyklus zu mahen, bis der Akkula-
dezustand unter 30 % sinkt. Daraufhin fahrt der
Mahroboter in die Ladestation (19) zurtick und
beendet der Mahroboter seinen Arbeitsvorgang.
Der Mahroboter wird so vollstandig manuell be-
trieben und wir auch nicht zu einem eingestellten
Zeitraum beginnen den Rasen zu méhen.

6.8.2 Zeitplan-Steuerung

Sie kénnen Uber die Navigationstasten (55) am
Mahroboter Einstellungen des Zeitplans vorneh-
men. Dadurch maht der Mahroboter den Rasen
zu den angegebenen Zeiten selbststandig. Die
Einstellungen kénnen ebenfalls in der App vorge-
nommen werden und an den Mahroboter Ubertra-
gen werden.

6.8.3 SMART-Steuerung

Der SMART-Modus des Mahroboters ermdéglicht
einen automatischen Betrieb mit optimierten
Betriebszeiten fir Ihren Garten und den aktuellen
Witterungsverhéltnissen. Das entsprechende
Arbeitsintervall wird vom Mahroboter selbstandig
taglich entsprechend individuell angepasst. Stel-
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len Sie sicher, dass der Mahroboter stets liber

eine Verbindung mit dem Netzwerk verfligt. Um

den SMART-Modus nutzen zu kénnen, werden
zunéchst einige spezifische Daten benétigt. Neh-
men Sie dazu die entsprechenden Einstellungen
in der App vor:

e Ortangabe: Uber diese Angabe kénnen
standortspezifische Wetterdaten abgerufen
werden und der Mahroboter wird, angepasst
an die Witterungsverhéltnisse mahen.

* Intensitat: Geben Sie an mit welcher In-
tensitat der Mahroboter den Rasen mahen
soll. Dies ist abhangig vom Wachstum lhres
Rasens. Beginnen Sie zunachst mit einer
geringen Intensitat und passen Sie diese ge-
gebenenfalls an.

* Mahflache: Geben Sie die geschatzte
Méhflache an. Dabei relevant ist nur die zu
mahende Flache in der sich der Mahroboter
bewegen soll.

e Zeitplan: Definieren Sie Zeitintervalle, zu
welchen der M&hroboter nicht méhen soll.
Es kann sinnvoll sein die Mahzeiten entspre-
chend einzuschranken.

Der Mé&hroboter wird bevorzugt am Tag méhen

um zu verhindern, dass der Mahroboter auf dam-

merungs- bzw. nachtaktive Tiere, wie z.B. Igel,
trifft. Der Mahroboter berechnet seinen individu-
ellen Zeitplan aufgrund der angegeben Daten
fortlaufend.

6.8.4 Fehlermeldungen und Warnungen
Uberpriifen Sie regelmé&Big die App, um Feh-
lermeldungen und Warnungen zu erhalten. Sie
erhalten Fehlermeldungen, Warnungen sowie
Erinnerungen per Push-Benachrichtigung auf
Ihr Smartphone. Wenn Sie dies nicht wiinschen,
kénnen Sie die Benachrichtigungs-Einstellungen
in der App anpassen. Stellen Sie sicher, dass
die Hintergrunddaten der Einhell-App auf lhrem
Smartphone aktiviert sind und Ihr Smartphone
Uber eine aktive Internetverbindung verfugt.

7. Reinigung, Wartung und
Ersatzteilbestellung

Gefahr!

Vor allen Reinigungs- und Wartungsarbeiten ist
das Gerat spannungsfrei zu schalten, hierzu zie-
hen Sie den Netzstecker aus der Steckdose und
schalten das Geréat Uber den Hauptschalter (7)
aus (OFF) (Bild 8). Entnehmen Sie auBerdem den
Akku aus dem Mé&hroboter.

Vorsicht! Arbeitshandschuhe tragen!
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7.1 Reinigung

e Halten Sie Schutzvorrichtungen, Luftschlitze
und Motorengehduse so staub- und schmutz-
frei wie moglich. Reiben Sie das Geréat mit
einem sauberen Tuch ab oder blasen Sie es
mit Druckluft bei niedrigem Druck aus.

Der Mahroboter darf nicht mit flieBendem
Wasser, insbesondere unter Hochdruck, ge-
reinigt werden.

Reinigen Sie das Geréat regelmaBig mit einem
feuchten Tuch und etwas Schmierseife. Ver-
wenden Sie keine Reinigungs- oder Lésungs-
mittel; diese kdénnten die Kunststoffteile des
Geréates angreifen. Achten Sie darauf, dass
kein Wasser in das Gerateinnere gelangen
kann.

Saubern Sie den Mahroboter méglichst mit
Bursten oder Lappen.

Kontrollieren Sie die Beweglichkeit der Klin-
gen (10) und der Messerscheibe (11).
Verwenden Sie zur Reinigung der Ladekon-
takte am Mahroboter (1) und Ladestation
(19), Reinigungsmittel fir Metall oder ein sehr
feines Schleifpapier. Sdubern Sie diese, um
einen effizienten Ladevorgang zu gewahrleis-
ten.

7.2 Wartung

® Abgenutzte oder beschadigte Klingen (10)
sowie deren Befestigungsschrauben sind im-
mer satzweise zu ersetzen.

Ersetzen Sie verschlissene oder beschadigte
Teile.

Flr eine lange Lebensdauer sollten alle
Schraubteile sowie die Rader und Achsen
gereinigt und anschlieBend gedlt werden.
Die regelméBige Pflege des Mé&hroboters
sichert nicht nur lange Zeit seine Haltbarkeit
und Leistungsféhigkeit, sondern tragt auch
zu einem sorgféltigen und einfachen M&hen
Ihres Rasens bei.

Die am starksten dem Verschlei3 ausgesetz-
ten Bauteile sind die Klingen (10). Priifen Sie
regelmaBig den Zustand der Klingen (10)
sowie die Befestigung derselben. Sollten
UbermaBige Vibrationen des Mahroboters
auftreten, kann dies bedeuteten, dass die
Klingen (10) beschadigt sind bzw. durch Sto-
Be verformt wurden. Sind die Klingen (10) ab-
genutzt oder beschadigt, missen diese sofort
ausgewechselt werden.

Kontrollieren Sie regelmaBig das Schnittbild
des Rasens. Durch unscharfe Klingen wer-
den Grashalme nur unsauber abgeschnitten.
Dadurch kann der Rasen an der Oberflache

leicht vertrocknen und wird braun. Wechseln
Sie daher die Klingen regelméafig, um einen
sauberen und geraden Schnitt zu erhalten.

e Kontrollieren Sie regelmaBig die Untersei-
te des Mahroboter auf Verschmutzungen.
Reinigen Sie den Méhroboter regelmasig.
Beseitigen Sie starkere Verunreinigungen
umgehend.

¢ Inden ersten Wochen nach der Inbetriebnah-
me und vorherigem M&hen mit einem kon-
ventionellen Rasenmaher, kann es schnell zu
starken Verunreinigungen lhres Mahroboters
kommen. Kontrollieren Sie daher die Unter-
seite lhres Mahroboters in diesem Zeitraum
haufiger.

e Kirzen Sie den Rasen nur in kleinen Schrit-
ten, um eine starke Verunreinigung zu vermei-
den.

* Im Gerateinneren befinden sich keine weite-
ren zu wartenden Teile.

7.2.1 Auswechseln der Klingen

Verwenden Sie nur Originalklingen, da andern-
falls Funktion und Sicherheit nicht gewéahrleistet
sind.

Der Mé&hroboter ist mit drei an einer Messerschei-
be (11) montierten Klingen (10) ausgestattet. Die-
se Klingen (10) haben eine Lebensdauer von bis
zu 3 Monaten (wenn keine Hindernisse getroffen
werden). Bitte ersetzen Sie alle drei Klingen (10)
gleichzeitig, um eine Beeintrachtigung der Effizi-
enz und Balance Ihres Gerates auszuschlieBen.

Zum Wechseln der Klingen (10) gehen Sie wie

folgt vor (Bild 12) - Achtung! - Handschuhe tra-

gen:

1. Blockieren Sie mit einem Schraubendreher
die Rotation der Messerscheibe (11). Stecken
Sie hierfur den Schraubendreher durch die
vorgesehenen Lécher in der Messerscheibe
(11) und dem Schutzkamm.

2. Losen Sie die Befestigungsschrauben.

3. Nehmen Sie die Klingen (10) ab und ersetzen
Sie diese gegen neue. Ersetzen Sie alle drei
Klingen (10) immer satzweise.

4. AnschlieBend ziehen Sie die Befestigungs-

schraube wieder fest. Stellen Sie sicher, dass

sich die neuen Klingen (10) frei drehen las-

sen.
Flhren Sie regelméaBig eine allgemeine Kontrolle
des Mahroboters durch und entfernen Sie alle an-
gesammelten Rickstande. Vor jedem Saisonstart
den Zustand der Klingen (10) unbedingt tberprui-
fen. Wenden Sie sich bei Reparaturen an unsere
Kundendienststelle. Verwenden Sie nur Original
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Ersatzteile.

7.2.2 Software Update

Wenn Sie die Software updaten mdchten, ko-

pieren Sie die neue Software auf einen leeren

USB-Stick (gegebenenfalls den USB-Stick zuvor

formatieren). Stellen Sie sicher, dass der Akku

vollstandig geladen ist, bevor Sie folgende Schrit-
te ausflhren.

1. Stellen Sie den Mahroboter in den Méah-
bereich. Der Mahroboter darf sich beim
Software-Update nicht in der Ladestation
befinden.

2. SchlieBen Sie am USB-Anschluss wie abge-
bildet einen USB-Stick an (Bild 11).

3. Schalten Sie den Hauptschalter (7) ein (ON).

4. Der Mahroboter startet nun das Update der
Software und zeigt den aktuellen Status an.

5. Ist der Update-Vorgang abgeschlossen, zie-
hen Sie den USB-Stick ab und starten Sie
den Méahroboter liber den Hauptschalter (7)
neu.

7.2.3 Reparatur des Begrenzungsdrahtes
Sollte es zu einer Durchtrennung des Begren-
zungsdrahtes (18) an einer beliebigen Stelle kom-
men, verwenden Sie zur Reparatur die beiliegen-
den Kabelverbinder (16). Dazu fihren Sie beide
Enden des durchtrennten Begrenzungsdrahtes
(18) in den Kabelverbinder (16) ein und driicken
ihn mit der Hilfe einer Zange zusammen.
Verbinden sie den Netzstecker mit der Steck-
dose. Uberpriifen Sie anschlieBend anhand der
LED-Anzeige (21) an der Ladestation (19) die
Funktion.

7.3 Ersatzteilbestellung:

Bei der Ersatzteilbestellung sollten folgende An-

gaben gemacht werden:

® Typ des Gerates

® Artikelnummer des Gerates

® Ident-Nummer des Gerates

o Ersatzteilnummer des erforderlichen Ersatz-
teils

Aktuelle Preise und Infos finden Sie unter

www.Einhell-Service.com

Ersatzklingen Art.-Nr.: 34.140.20

8. Lagerung

Laden Sie den Akku vor der Lagerung Uiber den
Winter vollstandig auf und schalten Sie den
Mahroboter Uber den Hauptschalter (7) aus
(OFF). Entnehmen Sie den Akku aus dem Gerat.
Trennen Sie das Netzteil (13) von der Stromver-
sorgung und der Ladestation (19).

Der Begrenzungsdraht (18) kann Gber den Winter
im Freien gelassen werden. Stellen Sie allerdings
sicher, dass die Anschliisse gegen Korrosion
geschltzt sind. Trennen Sie dafiir die Anschllisse
des Begrenzungsdrahtes (18) von der Ladesta-
tion (19).

Lagern Sie das Gerat und dessen Zubehor an ei-
nem dunklen, trockenen und frostfreien sowie fur
Kinder unzugénglichen Ort. Die optimale Lager-
temperatur liegt zwischen 5 °C und 30 °C. Bewah-
ren Sie das Gerét in der Originalverpackung auf.

9. Transport

® Schalten Sie das Gerat Uber den Hauptschal-
ter (7) aus (OFF) (Bild 8).

® Bringen Sie, falls vorhanden, Transport-
schutzvorrichtungen an.

e Schitzen Sie das Gerat gegen Schaden und
starke Vibrationen, die insbesondere beim
Transport in Fahrzeugen auftreten.

® Sichern Sie das Gerat gegen Verrutschen
und Kippen.

® Tragen Sie den Mahroboter am Tragegriff (6)
mit der Messerscheibe (11) vom Kérper weg
gerichtet.

10. Entsorgung und
Wiederverwertung

Das Gerat befindet sich in einer Verpackung,

um Transportschaden zu verhindern. Diese
Verpackung ist Rohstoff und ist somit wiederver-
wendbar oder kann dem Rohstoffkreislauf zurtick-
geflhrt werden. Das Gerat und dessen Zubehor
bestehen aus verschiedenen Materialien, wie
z.B. Metall und Kunststoffe. Defekte Gerate ge-
héren nicht in den Hausmlll. Zur fachgerechten
Entsorgung sollte das Geréat an einer geeigneten
Sammelstelle abgegeben werden. Wenn lhnen
keine Sammelstelle bekannt ist, sollten Sie bei
der Gemeindeverwaltung nachfragen.
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11. Anzeige der Ladestation und Fehlerbehebung

LED-Anzeige (21)

Beschreibung

Lésung

Aus

Keine Stromversorgung

- Prufen Sie die Stromversorgung

Leuchtet Griin

Bereit zum Mahen

Akku vollstéandig geladen
Begrenzungsdraht (18) an-
geschlossen

Blinkt Grlin Begrenzungsdraht (18) - Untersuchen Sie den Begrenzungsdraht
durchtrennt (18) auf einen Bruch
Leuchtet Rot Akku wird geladen - Warten Sie, bis der Akku vollstandig gela-

denist.

12. Anzeige des Méahroboters und Fehlerbehebung

Fehlermeldung des Méahroboters im LCD Display (50)

angeschlossen

Mahroboter auBerhalb des
Mahbereichs

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung

Kein Signal Begrenzungsdraht falsch Prifen Sie, ob die LED-Anzeige (21) an der
angeschlossen Ladestation (19) grin leuchtet.
Keine Stromversorgung - Stellen Sie sicher, dass der Begrenzungs-
Begrenzungsdraht (18) draht (18) korrekt und mittig unter der
durchtrennt Ladestation (19) verlegt ist.

- Prifen Sie die Position der Ladestation
(19).
AuBerhalb Begrenzungsdraht falsch - Stellen Sie sicher, dass der Begrenzungs-

draht (18) korrekt und mittig unter der
Ladestation (19) verlegt ist.

- Stellen Sie sicher, dass sich der Mahrobo-
ter im Mahbereich befindet.

Batteriefehler

Bei dem Méahroboter ist ein
Batteriefehler aufgetreten
Akku lasst sich nicht laden

Akku hat das Ende seiner
Lebensdauer erreicht

- Stellen Sie sicher, dass der Akku richtig
montiert wurde.

- Prifen Sie, ob der Hauptschalter (7)
eingeschaltet (ON) ist, wahrend sich der
Mahroboter in der Ladestation (19) befin-
det.

- Prufen Sie die Position der Ladestation
(19). Tauschen Sie falls erforderlich den
Akku aus.
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Fehlermeldung des Méahroboters im LCD Display (50)

der Steuerung

- Bei einer Batterietemperatur
Uber 65 °C kehrt der Mahro-
boter zur Ladestation (19)
zurlick.

- Bei einer Batterietemperatur
Uber 45 °C oder unter 0 °C
wird der Ladevorgang ge-
stoppt und der Mahroboter
wartet an der Ladestation
(19).

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
Batterie-Tempera- Zu hohe / zu niedrige Akkutem-
turfehler peratur bzw. Ubertemperatur

- Verlegen Sie die Arbeitszeit im Sommer
auf die frthen Morgenstunden und ver-
meiden Sie den Betrieb des Méhroboters
wahrend der heiBen Stunden des Tages.

- Nach dem Abkuhlen des Akkus bzw. der
Steuerung in den zuléassigen Tempera-
turbereich, kehrt der Mahroboter auto-
matisch in den programmierten Betrieb
zurick.

Mé&her angehoben

- Hebesensor kontinuierlich fir
10 Sekunden ausgeldst

Driicken Sie die STOP-Taste (3), um die

Displayabdeckung (23) zu 6ffnen. Starten

Sie den Méahvorgang uber das Bedienfeld

(2) neu:

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, prifen
Sie den Méahbereich auf Hindernisse mit
einer Hohe Uiber 10 cm und entfernen Sie
diese oder trennen Sie die Hindernisse
mit dem Begrenzungsdraht (18) vom
Mé&hbereich ab.

Maher blockiert

- Hindernissensor innerhalb
einer Minute mehrfach akti-
viert

- Hindernissensor fiir 10 Se-
kunden dauerhaft aktiviert

- Hindernissensor wahrend
der Fahrt zurlick zu Ladesta-
tion (19) dreimal aktiviert

Driicken Sie die STOP-Taste (3), um die

Displayabdeckung (23) zu 6ffnen. Starten

Sie den Méahvorgang Uber das Bedienfeld

(2) neu:

- Prifen Sie, ob der Mahroboter durch
ein Hindernis blockiert oder zwischen
B&umen, Blschen etc. eingeklemmt ist.
Beseitigen Sie das Hindernis oder vermei-
den Sie diesen Bereich.

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, priifen
Sie die Verlegung des Begrenzungsdrah-
tes (18). Achten Sie besonders auf enge
Winkel, Korridore, Zaune, Felsen etc. und
passen Sie das Layout des Begrenzungs-
drahtes (18) an, falls erforderlich.

- Prifen Sie, ob das Gras zu hoch ist und
der Méahroboter blockiert wird. Mahen Sie
das Gras in diesem Fall auf unter 60 mm.

Zu nahe an Station

- Mahroboter wurde zu nahe
an der Ladestation (19) zu-
ruckgeschickt.

Driicken Sie die STOP-Taste (3), um die

Displayabdeckung (23) zu 6ffnen. Starten

Sie den Mahvorgang tiber das Bedienfeld

(2) neu:

- Der Méahroboter sollte mit einem Mindest-
abstand von 2 m zuruick zur Ladestation
(19) geschickt werden.
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Fehlermeldung des Méahroboters im LCD Display (50)

ein Hindernis angehoben
Hinterréder (8) kénnen sich
durch unebenen Rasen frei
drehen

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
Umgefallen - Mahroboter wurde fuir 10 Se- | Driicken Sie die STOP-Taste (3), um die
kunden dauerhaft gekippt Displayabdeckung (23) zu 6ffnen. Starten
- Mahroboter fiir langere Zeit | Sie den Mahvorgang Uber das Bedienfeld
in eine Richtung geneigt (2) neu:
- Bringen Sie den Mé&hroboter auf eine ebe-
ne Flache und starten Sie ihn neu.
- Falls der Mahroboter aufgrund eines stei-
len Abhangs im Mahbereich gekippt ist,
passen Sie den Begrenzungsdraht (18)
entsprechend an, um starke Steigungen
zu vermeiden.
Radfehler - Hinterrader (8) wurden durch | Driicken Sie die STOP-Taste (3), um die

Displayabdeckung (23) zu 6ffnen. Starten

Sie den Méahvorgang uber das Bedienfeld

(2) neu:

- Bringen Sie den Mahroboter auf eine ebe-
ne Flache und starten Sie ihn neu

STOP-Knopf Fehler

Die Displayabdeckung (23) ist
geoffnet, aber die STOP-Taste
(3) wurde nicht ausgelost

Driicken Sie die STOP-Taste (3), um die

Displayabdeckung (23) zu 6ffnen. Starten

Sie den Méahvorgang Uber das Bedienfeld

(2) neu:

- Uberpriifen Sie, dass sich die Displayab-
deckung (23) mit der STOP-Taste (3) frei
offnen und schlieBen lasst.

- Uberpriifen Sie die Funktionalitat der
STOP-Taste (3).

ausgelost.

PCB Ubertempe- Zu hohe / zu niedrige Akkutem-
ratur peratur bzw. Ubertemperatur
der Steuerung
- Bei einer Batterietemperatur | - Verlegen Sie die Arbeitszeit im Sommer
Uber 65 °C kehrt der Mahro- auf die frihen Morgenstunden und ver-
boter zur Ladestation (19) meiden Sie den Betrieb des Mahroboters
zurlick. wahrend der heiBen Stunden des Tages.
- Bei einer Batterietemperatur | - Nach dem Abkuhlen des Akkus bzw. der
Uber 45 °C oder unter 0 °C Steuerung in den zulassigen Tempera-
wird der Ladevorgang ge- turbereich, kehrt der Mahroboter auto-
stoppt und der M&hroboter matisch in den programmierten Betrieb
wartet an der Ladestation zurlick.
(19).
Regen - Der Regensensor (5) hat - Warten Sie bis der M&hroboter trocken ist.

- Eine detaillierte Beschreibung zum Sen-
sor ist in Kapitel 5.2 nachzulesen.

Sensorfehler -

Mahroboter wurde aufgrund
eines Sensorfehlers ange-
halten

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und wieder ein (ON), um den Mahro-
boter neu zu starten.
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Fehlermeldung des Méahroboters im LCD Display (50)

eines Motorfehlers angehal-
ten

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
Motorfehler/ Mahroboter aufgrund eines Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
Motoriberstrom Uberstroms im Motor oder (OFF) und wieder ein (ON), um den Mahro-

boter neu zu starten.

- Prifen Sie die Hohe des Grases im Mah-
bereich und mahen Sie bei Bedarf mit
einem konventionellen Rasenmaher das
Gras auf unter 60 mm.

- Erhohen Sie die Schnitthdhe. Beginnen
Sie immer mit einer héheren Schnitthéhe
und reduzieren Sie diese in kleinen Schrit-
ten bis zur gewuinschten Hohe.

- Untersuchen Sie die Messerscheiben (11)
und Ré&der auf Verschmutzung und reini-
gen Sie diese Teile griundlich.

- Prifen Sie die Hinterrader und die Mes-
serscheibe (11) auf Blockaden. Falls Sie
diese Blockaden nicht I6sen kénnen,
wenden Sie sich an den zusténdigen Kun-
dendienst.

Betriebsfehler

Mahroboter wurde aufgrund
eines Betriebsfehlers ange-
halten

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und wieder ein (ON), um den Mahro-
boter neu zu starten.

Fehlersuche

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

Der Mahroboter
steht im Mahbe-
reich.

Der Mahroboter
lasst sich nicht ein-
schalten.

Akkuspannung zu gering
Fehler am Stromkreis oder
der Elektronik

- Bringen Sie den Mé&hroboter zum Aufla-
den zur Ladestation (19) zurtick.

- Schalten Sie den Hauptschalter (7) an
(ON).

- Wenden Sie sich an den Kundendienst.

Der Mahroboter
kann nicht in die La-
destation fahren.

Ladestation (19) nicht korrekt
installiert.

Stellen Sie sicher, dass die LED-Anzeige

(21) an der Ladestation (19) griin leuchtet.

- Stellen Sie sicher, dass die Begren-
zungsdrahte (18) an der Ladestation (19)
angeschlossen sind und der vordere
Begrenzungsdraht (18) mittig unter der
Ladestation (19) verlegt ist.

- Stellen Sie sicher, dass die Ladestation

(19) korrekt positioniert ist.

Der Mé&hroboter
stoppt, bzw. fahrt
unkontrolliert in der
Néahe von Begren-
zungsinseln.

Begrenzungsdraht (18) nicht
richtig um die Begrenzungs-
inseln installiert.

Passen Sie die Position des Begren-
zungsdrahtes (18) an.

- Achten Sie darauf, dass der Begren-
zungsdraht (18) sich nicht kreuzt.
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Fehlersuche

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

Der Mahroboter ist
sehr laut.

Klingen (10) beschadigt

An den Klingen (10) haften
viele Fremdstoffe an
Mahroboter zu nah an Hin-
dernissen gestartet
Messerantrieb oder Antriebs-
motor beschéadigt

Andere Teile des Mahrobo-
ters beschadigt

Tauschen Sie die Klingen (10) aus. Die

3 Klingen (10) mussen gleichzeitig ge-
tauscht werden.

Die Betriebseffizienz des Mahroboters
hangt von der Schérfe der Klingen (10)
ab. Halten Sie die Klingen (10) deshalb in
gutem Zustand.

Schalten Sie den Mahroboter sicher ab
und tragen Sie Arbeitshandschuhe, wah-
rend Sie die Klingen (10) reinigen, um
Schnittverletzungen zu vermeiden.
Lassen Sie den Motor durch den Kunden-
dienst reparieren oder austauschen.

Der Méahroboter
bleibt in der Lade-
station. Der M&hro-
boter kehrt immer
wieder zur Ladesta-
tion zurtck.

Falsche Arbeitszeiteinstel-
lungen

Akku leer

Regensensor ausgeldst
Erhoéhte Akkutemperatur

Prufen Sie die Arbeitszeiteinstellungen.
Der Méahroboter beginnt und beendet sei-
ne Arbeit je nach eingestelltem Zeitfens-
ter. AuBerhalb dieses Zeitfensters bleibt
der Méahroboter in der Ladestation (19).

Der Mahroboter
bleibt auf Begren-
zungsdraht stehen
und kann die Lade-
station nicht errei-
chen.

Akku leer

Die Lange des Begrenzungs-
drahts (18) und damit der
Weg zur Ladestation (19) ist
fir den verwendeten Akku zu
lang.

Entfernen Sie mdgliche Hindernisse auf
dem Begrenzungsdraht (18). Achten Sie
beim Verlegung des Begrenzungsdrahtes
(18) auf einen ausreichenden Abstand zu
Hindernissen.

Bitte verwenden Sie einen Akku mit héhe-
rer Kapazitat.

Achtung: Bei Verwendung eines Multi-
Ah-Akkus (z.B. 4-6 Ah) die héhere Ka-
pazitét einstellen. Durch die schonende
Ladung und Entladung beim M&hroboter
ist die Nutzung der geringeren Kapazitat
zur Verlangerung der Lebensdauer nicht
notwendig.

ACHTUNG! Durchtrennte Begrenzungsdrahte und Folgeschéden unterliegen nicht der

Garantie!
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13. Anzeige Ladegerat

Anzeigestatus
Rote LED | Griine LED

Aus Blinkt Betriebsbereitschaft
Das Ladegeréat ist an das Netz angeschlossen und betriebsbereit,
Akku ist nicht im Ladegerét

An Aus Laden

Das Ladegerét l1adt den Akku im Schnellladebetrieb.

Die entsprechenden Ladezeiten finden Sie direkt am Ladegerét.
Hinweis! Je nach vorhandener Akkuladung kénnen die tatséchlichen
Ladezeiten von den angegebenen Ladezeiten etwas abweichen.

Aus An Der Akku ist aufgeladen und einsatzbereit. (READY TO GO)
Danach wird bis zur vollstandigen Ladung auf eine Schonladung um-
geschaltet.

Lassen Sie hierzu den Akku etwa 15 min. langer am Ladegerat.
MaBnahme:

Entnehmen Sie den Akku aus dem Ladegerat. Trennen Sie das Lade-
gerat vom Netz.

Bedeutung und MaBnahme

Blinkt Aus Anpassungsladung

Das Ladegerat befindet sich im Modus fir schonende Ladung.

Hierbei wird der Akku aus Sicherheitsgriinden langsamer geladen und

benétigt mehr Zeit. Dies kann folgende Ursachen haben:

- Akku wurde sehr lange Zeit nicht mehr geladen.

- Die Akkutemperatur liegt nicht im Idealbereich zwischen 10° C und
45° C.

MaBnahme:

Warten Sie bis der Ladevorgang abgeschlossen ist, der Akku kann

trotzdem weiter geladen werden.

Blinkt Blinkt Fehler

Ladevorgang ist nicht mehr mdglich. Der Akku ist defekt.
MaBnahme:

Ein defekter Akku darf nicht mehr geladen werden.
Entnehmen Sie den Akku aus dem Ladegerat.

An An Temperaturstérung

Der Akku ist zu heil3 (z. B. direkte Sonnenbestrahlung) oder zu kalt
(unter 0° C)

MaBnahme:

Entnehmen Sie den Akku und bewahren Sie diesen

1 Tag bei Raumtemperatur (ca. 20° C) auf.
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Nur fr EU-Lander

Das Symbol des durchgestrichenen Miilleimers besagt, dass dieses Elektro- bzw. Elektronikgerat am
Ende seiner Lebensdauer nicht im Hausmull entsorgt werden darf, sondern vom Endnutzer einer get-
rennten Sammlung zugefihrt werden muss.

Zur Rickgabe stehen in Ihrer Nahe kostenfreie Sammelstellen fur Elektroaltgerate sowie ggf. weitere
Annahmestellen flr die Wiederverwendung der Gerate zur Verfligung. Die Adressen kénnen Sie von
Ihrer Stadt- bzw. Kommunalverwaltung erhalten.

Auch Vertreiber mit einer Verkaufsflache fir Elektro- und Elektronikgerate von mindestens 400 Quad-
ratmetern sowie Vertreiber von Lebensmitteln mit einer Gesamtverkaufsflache von mindestens 800
Quadratmetern, die mehrmals im Kalenderjahr oder dauerhaft Elektro- und Elektronikgeréte anbieten
und auf dem Markt bereitstellen, sind verpflichtet unentgeltlich alte Elektro- und Elektronikgerate zu-
rickzunehmen. Diese miissen bei der Abgabe eines neuen Elektro- oder Elektronikgerétes an einen
Endnutzer ein Altgerat des Endnutzers der gleichen Geréateart, das im Wesentlichen die gleichen Funk-
tionen wie das neue Gerat erfiillt, am Ort der Abgabe oder in unmittelbarer Nahe hierzu unentgeltlich
zurtickzunehmen sowie ohne Kauf eines Elektro-oder Elektronikgerates auf Verlangen des Endnutzers
bis zu drei Altgerate pro Geréateart, die in keiner &uBeren Abmessung gréBer als 25 Zentimeter sind,

im Einzelhandelsgeschéaft oder in unmittelbarer Nahe hierzu unentgeltlich zuriickzunehmen. Bei einem
Vertrieb unter Verwendung von Fernkommunikationsmitteln gelten als Verkaufsflachen des Vertreibers
alle Lager- und Versandflachen. Informieren Sie sich auch bei Inrem Handler liber die Riicknahmemagli-
chkeiten vor Ort.

Sofern das alte Elektro- bzw. Elektronikgerat personenbezogene Daten enthalt, sind Sie selbst fiir deren
Léschung verantwortlich, bevor Sie es zurlickgeben.

Sofern dies ohne Zerstérung des alten Elektro- oder Elektronikgerates moglich ist, entnehmen Sie die-

sem bitte alte Batterien oder Akkus sowie Altlampen, bevor sie es zur Entsorgung zurlickgeben, und
fhren diese einer separaten Sammlung zu.

Der Nachdruck oder sonstige Vervielfaltigung von Dokumentation und Begleitpapieren der Produkte,
auch auszugsweise, ist nur mit ausdriicklicher Zustimmung der Einhell Germany AG zulassig.

Technische Anderungen vorbehalten
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Service-Informationen

Wir unterhalten in allen Landern, welche in der Garantieurkunde benannt sind, kompetente Service-
Partner, deren Kontakte Sie der Garantieurkunde entnehmen. Diese stehen Ihnen fiir alle Service-
Belange wie Reparatur, Ersatzteil- und VerschleiB3teil-Versorgung oder den Bezug von Verbrauchsmate-
rialien zur Verfugung.

Es ist zu beachten, dass bei diesem Produkt folgende Teile einem gebrauchsgeméBen oder naturlichen
Verschlei3 unterliegen bzw. folgende Teile als Verbrauchsmaterialien benétigt werden.

Kategorie Beispiel
VerschleiBteile* Akku
Verbrauchsmaterial/ Verbrauchsteile* Klingen
Fehlteile

* nicht zwingend im Lieferumfang enthalten!

Bei Mangel oder Fehlern bitten wir Sie, den Fehlerfall im Internet unter www.Einhell-Service.com anzu-
melden. Bitte achten Sie auf eine genaue Fehlerbeschreibung und beantworten Sie dazu in jedem Fall
folgende Fragen:

® Hat das Geréat bereits einmal funktioniert oder war es von Anfang an defekt?
e IstIhnen vor dem Auftreten des Defektes etwas aufgefallen (Symptom vor Defekt)?

® Welche Fehlfunktion weist das Gerat Ihrer Meinung nach auf (Hauptsymptom)?
Beschreiben Sie diese Fehlfunktion.

-31-
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Garantieurkunde

Sehr geehrte Kundin, sehr geehrter Kunde,

unsere Produkte unterliegen einer strengen Qualitatskontrolle. Sollte dieses Gerét dennoch einmal nicht

einwandfrei funktionieren, bedauern wir dies sehr und bitten Sie, sich an unseren Servicedienst unter der auf

dieser Garantiekarte angegebenen Adresse zu wenden. Gerne stehen wir lhnen auch telefonisch tiber die an-
gegebene Servicerufnummer zur Verfligung. Fir die Geltendmachung von Garantieanspriichen gilt folgendes:
1. Diese Garantiebedingungen richten sich ausschlieBlich an Verbraucher, d. h. natirliche Personen, die
dieses Produkt weder im Rahmen ihrer gewerblichen noch anderen selbstandigen Tatigkeit nutzen wollen.
Diese Garantiebedingungen regeln zusétzliche Garantieleistungen, die der u. g. Hersteller zusatzlich zur
gesetzlichen Gewaéhrleistung Kéufern seiner Neugeréte verspricht. Ihre gesetzlichen Gewahrleistungsan-
spriiche werden von dieser Garantie nicht berlhrt. Unsere Garantieleistung ist fiir Sie kostenlos.
2. Die Garantieleistung erstreckt sich ausschlieBlich auf Mangel an dem von lhnen in der Européischen Uni-
on erworbenen neuen Geréat des u. g. Herstellers, die auf einem Material- oder Herstellungsfehler beruhen
und ist nach unserer Wahl auf die Behebung solcher M&ngel oder den Austausch des Geréts beschrénkt.
Bitte beachten Sie, dass unsere Geréte bestimmungsgeman nicht fur den gewerblichen, handwerklichen
oder beruflichen Einsatz konstruiert wurden. Ein Garantievertrag kommt daher nicht zustande, wenn das
Gerat innerhalb der Garantiezeit in Gewerbe-, Handwerks- oder Industriebetrieben verwendet wurde oder
einer gleichzusetzenden Beanspruchung ausgesetzt war. Bei Artikel unter dem Brand ,,Professional” gilt
der Ausschluss fir den gewerblichen, handwerklichen oder beruflichen Einsatz nicht.
3. Von unserer Garantie ausgenommen sind:
® Schaden am Gerat, die durch Nichtbeachtung der Montageanleitung oder aufgrund nicht fachgerech-
ter Installation, Nichtbeachtung der Gebrauchsanleitung (wie durch z.B. Anschluss an eine falsche
Netzspannung oder Stromart) oder Nichtbeachtung der Wartungs- und Sicherheitsbestimmungen oder
durch Aussetzen des Geréts an anomale Umweltbedingungen oder durch mangelnde Pflege und War-
tung entstanden sind.

® Schaden am Gerét, die durch missbrauchliche oder unsachgeméBe Anwendungen (wie z.B. Uber-
lastung des Geréates oder Verwendung von nicht zugelassenen Einsatzwerkzeugen oder Zubehdr),
Eindringen von Fremdkdrpern in das Gerét (wie z.B. Sand, Steine oder Staub, ....) Transportschéaden,
Gewaltanwendung oder Fremdeinwirkungen (wie z. B. Schaden durch Herunterfallen) entstanden sind.

® Schaden am Gerét oder an Teilen des Geréts, die auf einen gebrauchsgemafen, tblichen oder sons-
tigen naturlichen Verschleif3 zurlickzufiihren sind. Beispielsweise unterliegen Akkus und Akkupacks
einem naturlichen Verschlei3 und sind konstruktionsbedingt auf eine begrenzte Zyklenzahl ausgelegt.
Der Verschlei3 wird insbesondere durch abverlangte Lasten, Ladegeschwindigkeiten aber auch durch
Exposition gegenliber Hitze, Kalte, Vibration und StéBe negativ beeinflusst.

4. Die Garantiezeit betragt 2 Jahre und beginnt mit dem Kaufdatum des Gerates. Garantieanspriiche sind vor
Ablauf der Garantiezeit innerhalb von zwei Wochen, nachdem Sie den Defekt erkannt haben, geltend zu
machen. Die Geltendmachung von Garantieanspriichen nach Ablauf der Garantiezeit ist ausgeschlossen.
Die Reparatur oder der Austausch des Gerats fuhrt weder zu einer Verlangerung der Garantiezeit noch
wird eine neue Garantiezeit durch diese Leistung fiir das Geréat oder fur etwaige eingebaute Ersatzteile in
Gang gesetzt. Dies gilt auch bei Einsatz eines Vor-Ort Services.

5. Fur die Geltendmachung lhres Garantieanspruches melden Sie bitte das defekte Gerat an unter: www.
Einhell-Service.com. Halten Sie bitte den Kaufbeleg oder andere Nachweise lhres Kaufs des Neugerats
bereit. Gerate, die ohne entsprechende Nachweise oder ohne Typenschild eingesendet werden, sind von
der Garantieleistung aufgrund einer mangelnden Zuordnungsméglichkeit ausgeschlossen. Ist der Defekt
des Gerates von unserer Garantieleistung erfasst, erhalten Sie umgehend ein repariertes oder neues Ge-
rat zurtick.

6. Wenn Sie das Gerét in ein anderes Land der Européischen Union verbracht haben als das Land, in dem
Sie das Gerat erworben haben, erbringen wir die Garantieleistung durch einen dortigen Servicepartner.
Bei Verbringung auBerhalb der Europaischen Union besteht kein Garantieanspruch.

Selbstverstandlich beheben wir gegen Erstattung der Kosten auch gerne Defekte am Geréat, die vom Garan-
tieumfang nicht oder nicht mehr erfasst sind. Dazu senden Sie das Gerat bitte an unsere Serviceadresse. Fur
Verschlei3-, Verbrauchs- und Fehlteile verweisen wir auf die Einschrédnkungen dieser Garantie gemaf den
Service-Informationen dieser Bedienungsanleitung.

Garantiegeber ist: Einhell Germany AG, Wiesenweg, 94405 Landau/lsar (Deutschland)
Der Service wird erbracht durch: Einhell Service, EschenstraBe 6, 94405 Landau / Isar
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Sehr geehrte Kundin,
sehr geehrter Kunde,

LIEBE MOGLICHMACHER,

wir haben das Ziel, alles daftr zu tun, damit Sie mit Einhell all Ihre Projekte moglich machen kdnnen. Aus diesem
Grund ist Service bei uns gelebter Anspruch: mit tiber 20 Jahren Erfahrung und mehr als 120 kompetenten und
persénlichen Ansprechpartnern hat es sich der Einhell Service auf die Fahnen geschrieben, Sie bei allen Fragen
zu lhrem Produkt zu unterstitzen. Dazu gehort ein beratendes Technikerteam, bis zu 10 Jahre Ersatzteilverfug-
barkeit, 24 Stunden Versandservice, eine leistungsfahige Reparatur-Organisation und ein flichendeckendes

Service-Partnernetz.

Uber unser Onlineportal www.Einhell-Service.com sind viele unserer verfligbaren Services jetzt noch

schneller und einfacher fur Sie erreichbar - rund um die Uhr, sieben Tage die Woche.

£y

ERSATZTEILE

PREIS-
INFORMATIONEN

GARANTIEVER-
LANGERUNGEN

ZUBEHOR

VERFUGBARKEITEN

REPARATUR-
SERVICE

Einhell Service - Eschenstral3e 6 - 94405 Landau an der Isar

Service-Hotline:
Hilfestellung bei Selbstmontage:
Inbetriebnahme Service:
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Deutschland
09951 - 959 2037
09951 - 959 2035
09951 - 959 2036
E-Mail: Service-DE@Einhell.com
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Osterreich

01-2053 3517

01-2053 3515

01-2053 3516
Service-AT@Einhell.com

PRODUKT-
INFORMATIONEN

TRACK & TRACE

SERVICE-STELLEN
VOR ORT

Wir freuen uns auf Ihren Besuch unter

Einhell-Service.com
>>>
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Danger! - Read the operating instructions to reduce the risk of injury.

Children are not allowed to use this equipment. This equipment can be used by people with limited phy-
sical, sensory or mental capacities or those with no experience and knowledge if they are supervised or
have received instruction in how to use the equipment safely and understand the dangers which result
from such use. Children are not allowed to play with the equipment.

Children are not allowed to clean the equipment or carry out user-level maintenance work.
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Danger!

When using the equipment, a few safety pre-
cautions must be observed to avoid injuries and
damage. Please read the complete operating
instructions and safety regulations with due care.
Keep this manual in a safe place, so that the in-
formation is available at all times. If you give the
equipment to any other person, hand over these
operating instructions and safety regulations as
well. We cannot accept any liability for damage
or accidents which arise due to a failure to follow
these instructions and the safety instructions.

1. Safety regulations

The corresponding safety information can be
found in the enclosed booklet.

Warning!

Read all the safety information, instructions,
illustrations and technical data provided on
or with this power tool. Failure to adhere to the
following instructions may result in electric shock,
fire and/or serious injury.

Keep all the safety information and instruc-
tions in a safe place for future use.

Explanation of the symbols used (see Fig. 14)

A. WARNING - Read the operating instructions
before you start using the machine.

B. WARNING - Keep a safe distance away from
the machine when it is in operation.

C. WARNING - Always actuate the locking me-
chanism before carrying out any work on the
machine or before lifting the machine. CAUTI-
ON - Do not touch rotating blades

D. WARNING - Do not ride on the machine.

CAUTION - Do not touch rotating blades

Protection class Il (double-insulated)

Store the battery only in dry rooms with an

ambient temperature of +10°C to +40°C.

Place only charged batteries in storage (char-

ged at least 40%).

Protection class Il

Slow fuse 2 A

For use in dry rooms only.

WARNING: To charge the battery, use only

the removable power supply unit NT24/1 /

PS24/1 delivered with this tool.

mm

cmIo

Important!

Always pull out the power plug and disconnect
the perimeter wire from the charging station du-
ring a storm.

2. Layout and items supplied

2.1 Layout (Fig. 1/2)

1. Robot lawn mower

2. Control panel

3. STOP button / release button for the display
cover

4. Cutting height adjustment facility

5. Rain sensor

6. Carry-handle

7. Main switch

8. Rear wheel

9. Battery compartment cover

10. Blades

11. Blade plate

12. Front wheel

13. Power supply unit (cable)

14. Fastening peg

15. Fastening screw

16. Cable connector

17. Spare blades

18. Perimeter wire

19. Charging station

20. Charging pin

21. LED indicator

22. Hexagon key

23. Display cover

24. USB connection

25. Ruler (for detaching)

2.2 Items supplied and unpacking

Please check that the article is complete as

specified in the scope of delivery. If parts are

missing, please contact our service center or the
sales outlet where you made your purchase at
the latest within 5 working days after purchasing
the product and upon presentation of a valid bill
of purchase. Also, refer to the warranty table in
the service information at the end of the operating
instructions.

* Open the packaging and take out the equip-
ment with care.

° Remove the packaging material and any
packaging and/or transportation braces (if
available).

® Check to see if all items are supplied.

® Inspect the equipment and accessories for
transport damage.

® If possible, please keep the packaging until
the end of the guarantee period.
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Danger!

The equipment and packaging material are
not toys. Do not let children play with plastic
bags, foils or small parts. There is a danger of
swallowing or suffocating!

Scope of delivery, assembly material and ac-
cessories (some not included):

Details of the scope of delivery can be found in
the enclosed related information sheet.

Robot lawn mower

Power supply unit (cable)

Charging station

Fastening screws (4 pcs)

Spare blades

Fastening pegs

Perimeter wire

Cable connectors

Hexagon key

Rechargeable battery

Charger

Ruler (for detaching)

Original operating instructions

Safety information

Required aids (not supplied)
® Hammer

®  Pair of pliers

®  Wire stripper

e  Spirit level (optional)

3. Intended use

The robot lawn mower is intended for private use,
i.e. for use in home and garden environments and
only for mowing lawns.

The equipment is allowed to be used only for its
prescribed purpose. Any other use is deemed to
be a case of misuse. The user/operator and not
the manufacturer will be liable for any damage or
injuries of any kind resulting from such misuse.

Please note that our equipment has not been de-
signed for use in commercial, trade or industrial
applications. Our warranty will be voided if the
equipment is used in commercial, trade or indust-
rial businesses or for equivalent purposes.

4. Technical data

VORAGE ..o 18V
Motor speed .........cccoeiiiiiiiiiiiiies 3500 rpm
Protection ... IPX4
Protection Class .........ccccovvieeiiiiciiiieee 1
WeIght ..o 8.4 kg
Cutting width ......oooiiiiie 18.cm
Number of blades ..........cccceiiiiiiiiiiiiicecee 3
Max. gradient .........cccccooceiiiiiiiieee 35%
Sound power level L, .....c.ccooeveriinnennnee. 57 dB(A)
Uncertainty K ... 2,3dB (A)
Cutting height

adjustment .......... 20-60 mm; infinitely adjustable

Permissible length of perimeter wire .. max. 250 m

Perimeter wire cable antenna
Operating frequency band ............... 0-148.5 KHz
Maximum transmission power ....... 67.05 dBuA/m

GSM connection:
Operating frequency band:
........................................ E-GSM900/DCS1800

Maximum transmission power: ................ 33 dBm
LTE connection (CAT-M or NB-loT)
Operating frequency band: Band 1/3/8/20/28

Maximum transmission power: ................. 21dBm

Power supply unit

Input voltage: ................... 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Output voltage: ........ccceveiiiiiiiiin, 24V DC
Output CUIENt: .....oeceiieieiiieeeeeeeee 1.5A
Protection class: .........ccooeverieienicsieee /@

Sound values were measured in accordance with
the standards EN ISO 3744:1995 and ISO 11094:
1991.

Warning!

This equipment generates an electromag-
netic field during operation. Under certain
circumstances this field may actively or pas-
sively impede medical implants. To reduce
the risk of serious or fatal injuries, we recom-
mend persons with medical implants to con-
sult their doctor and the manufacturer of the
medical implant prior to using the equipment.
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5. Starting up

Read the operating instructions fully before
you start work on the installation of the robot
lawn mower. The quality of the installation
work affects how effectively the robot lawn
mower works later on.

5.1 How it works

The robot lawn mower chooses its direction on

a random basis. The robot lawn mower works its
way over every area which is enclosed within the
perimeter wire (18), so that the entire garden gets
mowed. Whenever the robot lawn mower detects
a correctly installed perimeter wire (18), the robot
lawn mower turns about and drives in a different
direction within the area. All zones that you wish
to protect within the lawn area — e.g. garden
ponds, trees, furniture or flower beds — must be
cordoned off by the perimeter wire (18). The pe-
rimeter wire (18) must form a closed circuit. If the
robot lawn mower bumps into an obstacle within
the mowing area, it reverses and then continues
mowing in a different direction (Fig. 3).

5.2 Sensors

The robot lawn mower is equipped with a number

of safety sensors.

e Lifting sensor:
If the robot lawn mower is raised at the back
by more than 30° from the ground or if a front
wheel (12) loses contact with the ground, the
robot lawn mower and the rotation of the bla-
des (10) will be stopped immediately.

¢ Tilting sensor:
If the robot lawn mower tilts severely in any di-
rection, the robot lawn mower and the rotation
of the blades (10) are stopped immediately.

® Obstruction sensor:
The robot lawn mower is able to detect obsta-
cles in its path. If the robot lawn mower colli-
des with an obstacle, the robot lawn mower
and the rotation of the blades will be stopped
immediately and the mower will reverse away
from the obstacle.

¢ Rain sensor:
The robot lawn mower is equipped with a rain
sensor (5) to prevent the robot lawn mower
from operating in the rain. The robot lawn mo-
wer returns to the charging station (19) when
it detects rain and is completely recharged
there. Once the rain sensor (5) is dry again,
the robot lawn mower will stay in the charging
station (19) for another two hours. Only then
will it begin working again, provided it is still

in an active time window. If the rain sensor (5)
has been activated (this is recommended in
order to exert less stress on the lawn), you will
see a bright cloud in the display (50). If the
sensor triggers, a dark cloud with rain drops
will appear. Do not short-circuit the two metal
sensors with metal or any other conductive
material. This will impede the correct operati-
on of the robot lawn mower.

5.3 Preparations

First, draw a sketch of your lawn. Include obstac-
les in your sketch and draw up a plan for how you
intend to protect them. This will make it easier to
find a good position for the charging station (19)
and to lay the perimeter wire (18) around bushes,
flower beds, etc. (Fig. 4). If the grass is taller than
60 mm it has to be shortened first to avoid expo-
sing the robot lawn mower to excessive load and
adversely affecting its operating efficiency. Use a
conventional lawn mower or trimmer to do this.
Remove all loose objects from the lawn which
could get damaged by the robot lawn mower or
damage the robot lawn mower itself.

Have the following tools ready: A hammer, tongs,
a wire stripper and a spirit level (optional).

Fitting the rechargeable battery

A battery (A) from the Power-X-Change series

is needed to operate the robot lawn mower. Im-
portant: Depending on the model of your robot
lawn mower, it might not come complete with the
battery (A). Open the battery compartment cover
(9). Press the pushlock button of the battery (A)
and push the battery (A) into the mount provided.
Close the battery compartment cover (9) and
make sure that it latches in place correctly (Fig.
10). To remove the battery (A), open the battery
cover (9). Press the pushlock button of the battery
(A) and pull out the battery (A).

5.4 Charging station

5.4.1 Position of the charging station
Determine the best position for the charging sta-
tion first (19). An outdoor socket outlet is required
which supplies a permanent supply of electricity
so that the robot lawn mower works at all times.
The charging station (19) must be placed on a
flat area at the level of the turf. Make sure that the
area is flat and dry. Select a position which is in
the shade, because it is best if the rechargeable
battery is charged up in a cool area. Also note
that the perimeter wire has to be laid in a straight
line for least 2 m in front of the charging station
(19) (Fig. 5a). Curves immediately in front of the
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charging station (19) could cause problems when
docking for charging.

5.4.2 Localization of the charging station
When the rechargeable battery is almost empty,
the robot lawn mower returns to the charging
station (19) by following the perimeter wire (18) in
a counterclockwise direction until it reaches the
charging station (19). Make sure, therefore, that
the charging station (19) faces in the right direc-
tion when you position it. (Fig. 5b)

5.4.3 Connecting the charging station to the
power supply unit
1. Before you connect the charging station (19)
to the power supply, check that the mains po-
wer supply is 100-240V at 50/60 Hz.
Connect the power supply unit (13) directly to
a socket outlet. Do not use the cable for any
other use.
Do not use the power supply unit if it is da-
maged (13). In the event of any damage to
cables or the power supply unit (13), contact
an authorized professional immediately for
replacement.
Do not charge up the robot lawn mower in a
damp location. Do not charge up the robot
lawn mower at temperatures above 40°C or
below 5°C.
Keep the robot lawn mower and the power
supply unit (13) away from water, sources of
heat and chemicals. Keep the cable of the po-
wer supply unit (13) away from sharp edges
in order to prevent damage.
Connect the power supply unit (13) to the
charging station (19). (Fig. 5¢)

To charge up the rechargeable battery for the
robot lawn mower straight away while you are
still doing the installation work, first switch on the
robot lawn mower with the main switch (7) and
place the robot lawn mower in the charging stati-
on (19).

5.4.4 Information about charging

The robot lawn mower returns to the charging sta-

tion (19) in each of the following situations:

® You send the robot lawn mower back manu-
ally.

® The battery charge level drops below 30%.

® The end of the daily work time has been
reached.

® The rain sensor has tripped.

® The robot lawn mower has become overhea-
ted.

e Boundary cut“ mode or ,Spot mowing“ mode
was started outside the set work window and
has been completed by the robot lawn mower.

In these cases the robot lawn mower automa-

tically runs along the perimeter wire (18) until it

reaches the charging station (19).

When the robot lawn mower wants to return to the
charging station (19), it will first look for the peri-
meter wire (18) and then move along the perime-
ter wire (18) in counter-clockwise direction.

The LED indicator (21) on the charging station
(19) lights up red while charging of the rechargea-
ble battery is in progress.

When the LED indicator (21) on the charging
station (19) turns to green, this indicates that the
rechargeable battery is fully charged. Once it has
been fully charged, the robot lawn mower resu-
mes operation or remains in the charging station
until the next work time window (19).

If there is an obstacle on the perimeter wire (18)
during the trip back to the charging station (19),
the robot lawn mower will come to a stop in front
of the obstacle after several attempts and will not
be able to get back to the charging station (19).
Remove all obstacles on the perimeter wire (18).
If the temperature of the rechargeable battery ex-
ceeds 45°C, charging will stop in order to prevent
damage to the rechargeable battery. Charging
resumes automatically once the temperature has
dropped again.

If the temperature of the controller of the robot
lawn mower exceeds 65°C, the robot lawn mower
will return to the charging station (19). Operation
resumes in accordance with the settings once the
temperature has dropped again.

If the rechargeable battery becomes empty befo-
re the robot lawn mower has returned to the char-
ging station (19), it will not be possible for the ro-
bot lawn mower to start up again. Bring the robot
lawn mower back to the charging station (19) and
leave the main switch (7) switched on. The robot
lawn mower will be charged up automatically.

5.5 Perimeter wire

IMPORTANT! Severed perimeter wires and
consequential damages are not covered by
the warranty!

5.5.1 Laying the perimeter wire

The perimeter wire (18) can be laid both on the
ground and in the ground. The fastening pegs
(14) can break when hammered in if the ground
is hard or dry. Water the lawn before installing the
perimeter wire if the ground is very dry.
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* Installation on the ground
Lay the perimeter wire (18) securely on the
ground and fasten it with the supplied faste-
ning pegs (14) if you do not intend to scarify
or aerate the lawn any time later. You can still
adjust the position of the perimeter wire again
during the first few weeks of using the robot
lawn mower. After a certain time, however,
the perimeter wire will become overgrown
with grass and no longer visible. Install the
perimeter wire with a maximum distance of
1 m between fastening pegs (14). Reduce
the distance between the fastening pegs on
uneven areas of the lawn. Avoid situations in
which the wire is not actually on the ground.
Make sure that the perimeter wire cannot be
severed by the robot lawn mower.

¢ Installation in the ground
Bury the perimeter wire in the ground at a
depth of up to 5 cm. This will prevent the
perimeter wire (18) getting damaged during
scarifying or aeration, for example.

Important!

Keep a reserve of 1 m of wire at the rear end of
the charging station so that you can make correc-
tions at a later time.

5.5.2 Narrow points

If the lawn has a narrow point, your robot lawn
mower will be able to operate there as long as the
corridor has a width of at least 1.4 m (80 cm bet-
ween the perimeter wires) and a maximum length
of 8 m. (Fig. 3).

5.5.3 Distance to the garden perimeter

When the robot lawn mower approaches a peri-
meter wire (18), the perimeter wire is detected by
the sensors in the front of the robot lawn mower.
Before the robot lawn mower turns about, howe-
ver, it runs over the perimeter wire (18) by up to
30 cm. Please bear this in mind when planning
your mowing area. (Fig. 6a)

5.5.4 Laying the wire in corners

Avoid laying the perimeter wire (18) at a right-
angle (90°) in corners. To make sure that the
robot lawn mower does not run too far beyond the
perimeter wire (18), lay the perimeter wire (18) as
shown in Fig. 6b.

5.5.5 Calculating the gradient of the lawn
The robot lawn mower can cope with gradients
of up to 35%. You therefore need to avoid steeper
gradients. The gradient can be determined on the
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basis of the height divided by the distance. (Fig.
6c)

Example: a/b = 35 cm/100 cm = 35%

5.5.6 Installation of the perimeter wire on
gradients

The robot lawn mower can slip on gradients,

especially if the grass is wet, and run over the

perimeter wire (18) as a result. It is therefore

recommendable to pay attention to the following

points (Fig. 6d):

® Inthe area at the top of a slope, the perimeter
wire (18) should not be installed on gradients
over 35%. Make sure that a distance of 30 cm
from obstacles and the edges of the lawn is
maintained.

¢ Inthe area at the bottom of a slope, the
perimeter wire (18) should not be installed
on gradients over 17%. Make sure that a dis-
tance of 40 cm from obstacles and the edges
of the lawn is maintained.

5.5.7 Driveways and paved paths

® Cordon off raised pathways, areas surfaced
with gravel or containing bark mulch, lower
lying beds or other similar areas. Lay the peri-
meter wire (18) at a distance of at least 30 cm
away. (Fig. 6e and 6g)

®  Paths which are flush with the turf do not
need to be cordoned off, because the robot
lawn mower can simply run over them.You
can also lay the perimeter wire (18) over
paths. (Fig. 6f and 69)

5.5.8 Perimeter islands

To protect obstacles in the mowing area, create

perimeter islands. This will enable collisions with

delicate objects, garden ponds, trees, furniture,

flower beds, etc., to be avoided. (Fig. 6h and 6i)

¢ Roll out the perimeter wire (18) from the
edges to the objects you want to protect.

® Secure the perimeter wire (18) with fastening
pegs (14) in a clockwise direction around the
object you want to protect.

® Completely enclose the perimeter islands and
then run the perimeter wire (18) back to the
point at which you left the edge of the lawn.

® Perimeterislands need to be at least 0.8 m
apart. Alternatively, combine the objects to
make them into a joint perimeter island. (Fig.
6h)

® The perimeter wires (18) to and from the pe-
rimeter island should be laid parallel and very
close to one another. - Caution! Perimeter
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wires (18) must not cross over! - You
should therefore fasten both the parallel peri-
meter wires (18) to the ground together using
the same fastening peg (14). (Fig. 6i)

®  The robot lawn mower will run over the two
parallel perimeter wires (18) in the mowing
area, but the robot lawn mower will stop whe-
re single perimeter wires (18) are laid.

5.5.9 Obstacles

® Obstacles with a height over 10 cm
(Fig. 6j)
Solid obstacles which are over 10 cm in
height, e.g. trees, walls, fences, garden
furniture, etc., are detected by the collision
sensors. If the robot lawn mower collides with
an obstacle, it will stop, switch off the mower
unit, reverse and turn so that it can continue
mowing in the other direction. Soft, unstable
and valuable obstacles need to be protected
by a perimeter wire island.

® Stones and low obstacles
Stones, rocks and low obstacles of less than
10 cm in the mowing area need to be protec-
ted, because otherwise the robot lawn mower
could run over them. If not, this could result
in the robot lawn mower getting damaged or
blocked.

° Trees (Fig. 6k)
The robot lawn mower treats trees as obsta-
cles. However, where any tree roots project
above the ground to a height of less than 10
cm, the area in which they are located needs
to be protected. This will prevent damage to
the roots and to the robot lawn mower. Make
sure that the minimum distance between the

perimeter wire (18) and the obstacle is 30 cm.

5.5.10 Main area and secondary area (Fig. 61)
A secondary area (B) designates a work area
which is not directly connected to the main area
(A), e.g. via a stretch of lawn or a path. To create
a separate secondary area (B) lay the perimeter
wire (18) from the main area (A) to the secondary
area (B) and back again. The perimeter wire (18)
to and from the secondary area (B) should be laid
such that the return run is parallel and very close
to the forward run. - Caution! Perimeter wires
(18) must not cross over each other! - You
should therefore fasten the parallel perimeter
wires (18) to the ground jointly using the same
fastening pegs (14).

To be able to mow the secondary area (B) you
must carry the robot lawn mower by hand into the
secondary area (B). Start the required mowing
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program and select “Secondary area” in the sub-
menu (see ,Settings of the robot lawn mower*).
When the robot lawn mower is in the secondary
area (B) it will not try to follow the perimeter wire
(18) towards the charging station (19) if the batte-
ry charge level is low.

5.6 Connecting the charging station

Finish laying the complete perimeter wire (18)
before you connect it to the charging station.
Keep an extra length of 1 m of perimeter wire (18)
at each end so that you can make further adjust-
ments at a later time.

Using a wire stripper, remove a length of 10 to 15
mm of the insulation at the ends of the perimeter
wire (18) for connecting to the charging station
(19).

Pull out the power plug before you connect the
perimeter wire (18) to the charging station (19).
The perimeter wire (18) laid to the front end of
the charging station (19) must be run to the back
via the cable holders on the underside of the
charging station (19). Connect this perimeter wire
(18) to the connection on the left (black). Then
pass the rear perimeter wire (18) through the hole
(stress-relief) in the connection area and connect
it to the connection on the right (red) (Fig. 7a).

Important! Perimeter wires (18) must not
cross over!

Then connect the power supply. The LED indica-
tor (21) on the charging station (19) should light
up green and stay on permanently. If the LED
does not light up, check the connections first. If
the LED lights up green but not permanently, read
the “Indicators on the charging station and trou-
bleshooting” table at the end of these operating
instructions.

5.7 Switching on and checking the
installation
As soon as the LED indicator (21) on the charging
station (19) lights up green, the mowing area is
ready for the robot lawn mower. Please check first
that all the fastening pegs (14) on the perimeter
wire (18) have been fully tapped in. Place the ro-
bot lawn mower about 3 m to the rear of the char-
ging station (19) in front of the perimeter wire (18).
The robot lawn mower needs to be facing the
perimeter wire (18) at an angle of 90° (Fig. 7b).
Switch on the main switch (7) (ON) (Fig. 8).
Unlock the robot lawn mower by entering the PIN
(see the section “Locking mechanism / PIN”).
Press the “MODE* button (52). Then use the na-
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vigation buttons (55) to select the point “Back to
station” and confirm with the “OK* button (56).
Press the “START” button (53) and then close the
display cover (23). The robot lawn mower will now
follow the perimeter wire (18) in a counterclock-
wise direction. Observe the robot lawn mower
during the complete trip along the perimeter wire
(18) until it is back in the charging station (19). If
the robot lawn mower has any problems at any
points, correct the perimeter wire (18) if neces-
sary and repeat the operation. The rechargeable
battery of the robot lawn mower will now be fully
charged. If any problems occur with docking, you
may need to reposition the charging station (19)
sideways until docking works without any prob-
lems.

To stop the robot lawn mower at any time, press
the red STOP button (3). When you press the
STOP button (3), the robot lawn mower will come
to a stop and wait for further instructions.

5.8 Securing the charging station

Once the robot lawn mower is working properly
and a suitable position for the charging station
(19) has been found, the charging station (19)
must be fixed in place using the fastening screws
(15). Use the hexagon key (22) to secure the fas-
tening screws (15) fully in the ground. (Fig. 7c)

5.9 Battery charge level indicator

Press the button for the battery charge level indi-
cator. The battery charge level indicator indicates
the charge state of the battery by means of 3
LEDs (Fig. 13b).

All 3 LEDs are lit:
The battery is fully charged.

2 or 1 LED(s) are lit:
The battery has an adequate remaining charge.

1 LED flashes:
The battery is empty, recharge the battery.

All LEDs blink:

The battery temperature is too low. Remove the
battery from the equipment, keep it at room tem-
perature for one day. If the fault reoccurs, this me-
ans that the rechargeable battery has undergone
exhaustive discharge and is defective. Remove
the battery from the equipment. Never use or
charge a defective battery.
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Important!

When using a multi-Ah pack (e.g. 4-6Ah), always
set the higher capacity. Thanks to the gentle
charging and discharging of the robot lawn mower
there is no need to use the lower capacity in order
to extend the working life.

5.10 Charging the rechargeable battery with
the charger

In normal operation the battery (A) of the robot

lawn mower is charged via the charging station

(19). For independent use of the battery (A) from

the Power-X-Change series it can also be char-

ged in the external Power-X-Charger. Important!

— Depending on the model of your robot lawn mo-

wer, it might not come complete with the battery

charger (Fig. 13a/ltem B).

1. Check that your mains voltage is the same as
that marked on the rating plate of the battery
charger. Insert the power plug of the charger
(A) into the socket outlet. The green LED wiill
then begin to flash.

2. Insert the rechargeable battery (B) into the
battery charger (A) (Fig. 13a).

3. Inthe section entitled ,,Charger indicator” you
will find a table with an explanation of the LED
indicator on the charger.

The rechargeable battery can become a little
warm during the charging. This is normal.

If the battery pack fails to charge, check:

® whether there is voltage at the socket outlet

e whether there is good contact at the charging
contacts

If the battery pack still fails to charge, send
e the charger

® and the battery pack

to our customer service center.

To ensure that items are properly packaged
and delivered when you send them to us,
please contact our customer service or the
point of sale at which the equipment was
purchased.

When shipping or disposing of batteries and
cordless tools, always ensure that they are
packed individually in plastic bags to prevent
short circuits and fires.

To ensure that the battery pack provides long ser-
vice, you should take care to recharge it promptly.
You must recharge the battery pack when you
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notice that the performance of the device drops.
Never allow the battery pack to become fully di-
scharged. This will cause it to develop a defect.

6. Operation

6.1 Main switch

The robot lawn mower is equipped with a main
switch (7). Use the main switch (7) to switch the
robot lawn mower on (ON) and off (OFF) (Fig. 8).
Once the robot lawn mower has been switched
on, itis locked by a PIN.

6.2 Control panel

The robot lawn mower has already been pro-
grammed at the factory and default settings have
been made for it. However, these can be changed
if required. Even though the factory settings will
be suitable for most gardens, you should still
familiarize yourself with the available options ne-
vertheless.

Explanation of the control panel with LCD
(Fig. 9a)

50. LCD

51. “SET” button

52. “MODE” button

53. “START” button

54. "BACK” button

55. Navigation buttons

56. “OK” button

Explanation of the symbols on the LCD
(see Fig. 9b):

60. Signal strength of the network connection
61. Signal detection of the perimeter wire

62. Rain sensor status

63. Battery status

64. Manual mowing

65. Time schedule control

66. SMART control

67. Back to the charging station

6.3 Cutting height adjustment facility
Important! Adjust the cutting height only when
the robot lawn mower has been switched off. Do
this by pressing the STOP button (3). The cutting
height adjustment facility (4) allows the cutting
height of the robot lawn mower to be set to infini-
tely adjustable settings between 20 and 60 mm,
which can be viewed on the scale.

If the grass is taller than 60 mm it has to be shor-
tened to a maximum of 60 mm first to avoid expo-
sing the robot lawn mower to excessive load and
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adversely affecting its operating efficiency. Use a
conventional lawn mower or trimmer to do this.
After installation has been completed, the cutting
height can be adjusted using the cutting height
adjustment facility (4). Always start with a higher
cutting height and reduce it in small steps until
you reach the desired height.

6.4 Locking mechanism/ PIN

The locking mechanism prevents the unautho-
rized use of the robot lawn mower without a valid
code. You have to enter a personal four-digit secu-
rity code for this.

Lock release

Before you start using the robot lawn mower, you

have to enter the correct PIN (standard PIN: “0-0-
0-0”). Enter the PIN with the help of the navigation
buttons (55).

Standard PIN:
0000

New PIN:

Changing the PIN

To change the PIN, proceed as follows.

1. Unlock the control panel.

2. First press the “SET” button (51) in order to
make your settings.

3. Use the navigation buttons (55) to navigate in
the menu on the LCD (50) to the point “Gene-
ral information” and then ,,PIN code”.

4. First enter the current PIN (standard PIN 0-0-
0-0) with the help of the navigation buttons
(55).

5. Then use the navigation buttons (55) to enter
your personal PIN.

6. Confirm the settings you have just made.

7. Repeat step 5. and step 6 in order to confirm
the new PIN.

8. Important! Make a note of the new PIN.

Requesting your PIN if you lose it

Have the receipt and the serial number of the
robot lawn mower ready. You need them in order
to get your PIN.

Version A:

1. Press and hold the ,SET” button (51) for 6
seconds in locked status.

2. The PUK will now appear in the display (50).

3. Contact the customer services team to obtain
your PIN.
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Version B:

1.

Connect an empty USB stick to the USB con-
nection (24) as shown (Fig. 11).

2. Switch on the main switch (7) (ON).

3. The robot lawn mower will automatically save
the PUK to your USB stick and will then end
the operation with a beep.

4. Pull out the USB stick. Import the data from

the USB stick to a computer. A text file (*.txt)
will have been created by the robot lawn
mower. This file contains a PUK, a personal
code. Please contact the customer services
team to obtain your PIN.

6.5 Settings of the robot lawn mower

The main menu on the LCD (50) shows you the
current date and time settings of the robot lawn

mower, as well as the current charge level. At the
same time the status of the rain sensor and of the

wire signal and of the selected mowing program
will appear in the toolbar. On the control panel

you can use either the “SET” button (51) to make
settings on the robot lawn mower or the “MODE”

button (52) to start the robot lawn mower with
various mowing programs. Use the navigation

buttons (55) to go to the option where you want to

make the settings. Press the “BACK” button (54)
in order to exit the respective menu.

Making settings with the “SET” button (51)
The “SET” button (51) can be used to make the
basic settings on your robot lawn mower. Use

the navigation buttons (55) to move to where you

want to go and then use the “OK” button (56) to
confirm or the “Back” button (54) to discard the

settings you have made.

Zone

Where gardens have lots of angles, the robot
lawn mower may have problems reaching
every part of the lawn and mowing it comple-
tely. In this case you can select several star-
ting points on the perimeter wire (18). This will
enable the robot lawn mower to get to even
those parts of your garden that are difficult to
reach. The robot lawn mower will run the se-
lected distance along the perimeter wire (18)
and then start mowing in this part of the gar-
den (Fig. 6m). Use the navigation buttons (55)
to go to the point that you wish to change and
enter the distance and frequency accordingly.
The charging station (19) is automatically
defined as starting point 1. The two other st-
arting points can be selected as you wish. For
this you must measure the distance between
the charging station (19) and the starting
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point in clockwise direction along the perime-
ter wire (18). With the frequency setting you
decide how often the robot lawn mower starts
its work from the charging station (19) or from
the respective starting points.

Boundary cut

For a tidy lawn edge you can activate the
+,Edge mowing” setting. You can also set the
lawn mowing frequency, i.e. the rhythm in
which you want the edge of the lawn to be
mowed at the beginning of the work window.
In the standard setting the robot lawn mower
will begin work on all 7 work days by first mo-
wing along the entire perimeter wire.

Error log

From here you will be informed about the
latest error messages concerning your robot
lawn mower.

Rain sensor

The rain sensor (5) can be programmed using
this setting. The default factory setting for the
sensor is “On”. You can activate or deactivate
the rain sensor (5) and set its delay time. The
delay time defines how long the robot lawn
mower continues to remain in the charging
station (19) after the rain sensor (5) has dried.
Leaving the station

You can set how far and where the robot lawn
mower travels when it reverses out of the
charging station (19). First the robot lawn mo-
wer reverses the set distance before it turns
into the area to be mowed or towards its star-
ting point. Make sure that the set reversing di-
stance does not cause the robot lawn mower
to leave the area to be mowed.

General

- PIN code: You can replace the default

PIN for the robot lawn mower with your own
choice of PIN. To do so, proceed as described
in the chapter “Locking mechanism / PIN”.
Important! Make a note of the new PIN.

- Date & time: Use the navigation buttons
(55) to go to the point that you want to change
and make the settings accordingly.

- Language: Use the navigation buttons (55)
to activate the language that you want.

- Software version: The current version of
the robot lawn mower software is noted here.
Factory settings: Reset the robot lawn mo-
wer to the as-delivered state.
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Mowing programs - “MODE” button (52)

Use the navigation buttons (55) to go to the mo-

wing program that you want to start.

¢ Manual
In manual mode you can start the robot lawn
mower once with a different mowing program.
You can always choose between “Main area”
and “Secondary area”. More details of the
two areas can be found in the section “Before
using for the first time” under “Perimeter wire”.
- Mowing
When you start the robot lawn mower to mow
the lawn, the mower will switch to normal ope-
rating mode with the set time schedule.
- Boundary cut
Place the robot lawn mower close to the peri-
meter wire (18) or start the mower while it is in
the charging station (19). With its mower unit
activated, the robot lawn mower will follow
the perimeter wire (18) in counter-clockwise
direction until it reaches the rear of the char-
ging station (19). Provided no work window is
active, the robot lawn mower will then return
to the charging station (19).
- Spot mowing
It may happen that your robot lawn mower
fails to mow some spots sufficiently. Place the
robot lawn mower at the spot in question and
start the mower. The robot lawn mower will
begin to mow the lawn in a spiral pattern until
it collides with an obstacle or the perimeter
wire (18). Provided no work window is active,
the robot lawn mower will then return to the
charging station (19).

® Time schedule
Use the navigation buttons (55) to move to
the day of the week for which you want to
make the settings. In normal operating mode,
the robot lawn mower will automatically begin
to mow your lawn at the set time on the res-
pective day. It is recommended to base the
mowing time setting on 8 hours per day for
500 m? as a guideline. The selected working
time may need to be adapted to take account
of the garden’s size and complexity.

© Back to station
Send your robot lawn mower back to the
charging station (19). The robot lawn mower
will look for the perimeter wire (18) and follow
it counter-clockwise to the charging station
(19). The secondary area option does not
exist in this case.

6.6 Controlling the robot lawn mower

Starting procedure

1. Press the “STOP” button (3) and open the
display cover (23) fully.

2. Unlock the control panel (2).

3. Use the“MODE” button (52) to select the mo-
wing program and the respective work area
you want.

4. Press the “START” button (53).

5. Close the display cover (23).

The robot lawn mower will now operate in ac-

cordance with the mowing time setting. During

work time the battery charge level will appear on
the LCD (50). Whenever the battery charge level
drops to 30%, the robot lawn mower will return

automatically to the charging station (19).

Canceling the mowing operation

1. To bring the robot lawn mower to an immedia-
te stop, press the STOP button (3).

2. Open the display cover (23) fully.

3. Unlock the control panel (2).

4. Press the “MODE” button (52) and select
“Back to station” in order to send the robot
lawn mower along the perimeter wire (18) and
back to the charging station (19).

5. Press the “START” button (53).

6. Close the display cover (23).

STOP status:

When you press the STOP button (3), the robot
lawn mower will adopt a STOP status. This will be
indicated in the LCD (50). The robot lawn mower
will interrupt its mowing until this STOP status is
canceled.

When the control panel (2) is unlocked, a window
will appear and ask if you want to cancel the
STOP status. If you confirm, the status will be
canceled. If you don’t confirm, the robot lawn mo-
wer will remain stopped. If the robot lawn mower
is started or returned to the charging station (19),
the STOP status will be canceled likewise. Close
the display cover (23).

6.7 Controlling the robot lawn mower with the
help of the app
The app provides you with numerous setting op-
tions for your robot lawn mower and also lets you
view its statistics and current status. The robot
lawn mower can be started manually as well as in
fixed intervals. With the app you also have access
to SMART mode in which the robot lawn mower
chooses its work intervals itself on the basis of
weather data. The app presents you with error
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messages and warnings, and it can also use push
notifications to keep you informed. To be able to
use all the app’s functions you must complete the
registration of your robot lawn mower.

6.7.1 Downloading the app

First download the Einhell app for your robot lawn
mower to your smart-phone. The Einhell app is
available via the following link and QR code:

iOS: http://qr.einhell.com/12e103ce

6.7.2 Registering the robot lawn mower

The robot lawn mower comes with an loT function
(loT = Internet of Things). It uses an integrated
SIM chip to connect to the available mobile phone
network, making it independent of Bluetooth or
WLAN. In the first 5 years you will not be charged
anything for using the robot lawn mower in the
mobile phone network; these costs are covered
by the purchase price. Information about the re-
maining period of use and the possibility of an ex-
tension can be consulted in the app. In the factory
default state the function is deactivated and the
robot lawn mower will try to connect to the net-
work (indicated by a line through the connection
symbol on the LCD (50)). To activate your robot
lawn mower, follow the instructions in the app.
When connection to the network is successful
this will be indicated on the LCD (50) and you

can now use the app’s numerous setting options
and functions. Once you have made any settings
in the app, make sure that both the robot lawn
mower and your smart-phone have a secure
internet connection. For the robot lawn mower to
be operated automatically in SMART mode over
a programmed work period, the only requirement
is for the robot lawn mower to be connected with
the internet.

6.7.3 Resetting the registration

If there is no line through the connection symbol
on the LCD (50) when you start up your robot
lawn mower for the first time, you will need to
reset the robot lawn mower and register it on your
name. To do so, get in touch with our customer
service center and have the purchase receipt and
serial number of your robot lawn mower ready to
hand.

6.8 Operating the robot lawn mower

The robot lawn mower has numerous operating
modes, which means that you start up the robot
lawn mower in different ways. The app provides
you with numerous setting options for your robot
lawn mower and also lets you view its statistics
and current status. The app also presents you
with error messages and warnings during opera-
tion.

You can operate the robot lawn mower manually
at its control panel (2) as well as by using the app.

6.8.1 Manual mowing

Start the robot lawn mower manually with the app.
The robot lawn mower will begin to mow the lawn
for exactly one cycle until the battery charge level
drops below 30 %. At this point the robot lawn
mower will return to the charging station (19) and
end its work cycle. Operation of the robot lawn
mower is fully manual in this case - it will not be-
gin to mow again at a preselected time.

6.8.2 Time schedule control

You can use the navigation buttons (55) on the
robot lawn mower to enter settings in the time
schedule. The robot lawn mower will then mow
the lawn automatically at the set times. These set-
tings can also be entered in the app for sending
to the robot lawn mower.

6.8.3 SMART control

In SMART mode the robot lawn mower is able

to work automatically with optimized operating

times for your garden and for the current weather

conditions. Every day the robot lawn mower au-

tomatically adapts the respective work interval

accordingly on an individual basis. Make sure that

the robot lawn mower is always connected to the

network. Some specific data are needed in order

to be able to use SMART mode. The app requires

you to enter the following information:

® Location: This entry enables access to
location-specific weather data so that the ro-
bot lawn mower can mow in accordance with
weather conditions.
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® Intensity: Enter the degree of intensity with
which you want the robot lawn mower to mow
the lawn. This depends on the growth of your
lawn. Begin with low intensity and adjust as
required.

Area to be mowed: Enter the estimated size
of the area you want to mow. Only the area of
lawn you want the robot lawn mower to mow
is relevant.

Time schedule: Define the time intervals
when you don’t want the robot lawn mower to
mow. It can make sense to limit the mowing
times accordingly.

The robot lawn mower is used preferably during
day-time hours in order to prevent it from colliding
with semi-nocturnal and nocturnal animals such
as hedgehogs. The robot lawn mower calculates
its individual time schedule continuously on the
basis of the data provided.

6.8.4 Error messages and warnings

Check the app at regular intervals for error mes-
sages and warnings. You will receive error mes-
sages, warnings and push notifications on your
smart-phone. This can be stopped by altering the
notification settings in the app. Make sure that the
background data of the Einhell app are activated
on your smart-phone and that your smart-phone
has an active internet connection.

7. Cleaning, maintenance and
ordering spare parts

Hazard!

The equipment must be disconnected from the
power supply (pull out the power plug and switch
off the equipment by the main switch (7) (OFF)
(Fig. 8) prior to performing any cleaning and
maintenance work. Also take the battery out of
the robot lawn mower.

Caution! Wear work gloves!

Cleaning

Keep all safety devices, air vents and the
motor housing free of dirt and dust as far as
possible. Wipe the equipment with a clean
cloth or blow it down with compressed air at
low pressure.

Do not clean the robot lawn mower with run-
ning water, particularly with high-pressure
water.

Clean the equipment regularly with a damp
cloth and some soft soap. Do not use
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cleaning agents or solvents; these may be ag-
gressive to the plastic parts in the equipment.
Ensure that no water can get into the interior
of the equipment.

For best results, clean the robot lawn mower
with a brush or rag.

Check the freedom of movement of the bla-
des (10) and the blade plate (11)

Use cleaning product for metal or very fine
abrasive paper to clean the charging contacts
on the robot lawn mower (1) and the charging
station (19). Clean them in order ensure effici-
ent charging.

7.2 Maintenance

®  Worn or damaged blades (10) and their fas-
tening screws must always be replaced as a
set.

Replace excessively worn or damaged parts
immediately.

In order to ensure that you enjoy the equip-
ment for many years to come, all screwed
parts, as well as the wheels and axles, should
be cleaned and lubricated.

Keeping your robot lawn mower in good
condition not only ensures a long lifespan
and high performance, but also enables the
equipment to thoroughly cut your grass with
minimal effort.

The blades (10) are subject to more wear and
tear than any other component. Therefore,
routinely check the condition of the blades
(10) and make sure that they are tightly fas-
tened. An excessively vibrating robot lawn
mower can indicate that the blades (10) are
damaged or have become deformed from
striking an object. If the blades (10) are worn
or damaged, they must be replaced immedia-
tely.

Check the appearance of the cut lawn at re-
gular intervals. The grass will not be cleanly
cut if the blades are not sharp. This can result
in the surface of the lawn drying out easily
and turning brown. It is important therefore to
change the blades regularly in order to obtain
a clean and straight cut.

Check the bottom of the robot lawn mower
for dirt at regular intervals. Clean your robot
lawn mower regularly. Remove heavy soiling
immediately.

Heavy soiling of the robot lawn mower is
possible in the first weeks of using it for the
first time after a conventional law mower had
previously been used. In these first few weeks
you should check the bottom of your robot
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lawn mower more often.

e Shorten the lawn only in small steps in order
to prevent heavy soiling.

® There are no other parts inside the equipment
which require maintenance.

7.2.1 Replacing the blades

Only replace the blades with genuine blades, as
this will ensure top performance and safety.

The robot lawn mower is equipped with three bla-
des (10) fitted to a blade plate (11). These blades
(10) have a service life of up to 3 months (if they
do not strike any obstacles). Please replace all
three blades (10) at the same time to ensure that
there is no possibility of any impairment to the
efficiency and balance of your equipment.

To change the blades (10), proceed as follows

(Fig. 12) - Caution! - Wear work gloves:

1. Use a screwdriver to block the rotation of
the blade plate (11). Do this by inserting the
screwdriver through the holes in the blade
plate (11) and the protective ridge.

2. Undo the fastening screws

3. Remove the blades (10) and replace them
with new ones. Always replace all three bla-
des (10) as a set.

4. Then retighten the fastening screw. Check
that the new blades (10) are able to rotate
freely.

Perform a general inspection of the robot lawn

mower at regular intervals and remove any depo-

sits which may have accumulated. At the start of
each season, ensure that you check the condition
of the blades (10). If repairs are necessary, please
contact our customer service center. Use only
genuine spare parts.

7.2.2 Software update

If you want to update the software, copy the new

software to an empty USB stick (format the USB

stick first if necessary). Make sure that the rechar-
geable battery is fully charged before you carry
out the following steps.

1. Place the robot lawn mower in the area to be
mowed. The robot lawn mower must not be
in the charging station during the software
update.

2. Connect a USB stick to the USB connection
as shown in the illustration. (Fig. 11).

3. Switch on the main switch (7) (ON).

4. The robot lawn mower will now start updating
the software and will display the current sta-
tus.

5. Pull out the USB stick and restart the robot

lawn mower with the main switch (7).

7.2.3 Repairing the perimeter wire

If the perimeter wire (18) gets severed at any
point, use the supplied cable connectors (16) to
repair it. To do so, insert both ends of the severed
perimeter wire (18) into the cable connector (16)
and squeeze it together with the help of a pair of
pliers. Connect the power plug to the socket out-
let. Then check whether it is working properly by
checking the LED indicator (21) on the charging
station (19).

7.3 Ordering spare parts

Please provide the following information when
ordering spare parts:

° Type of unit

e Article number of the unit

¢ ID number of the unit

e Spare part number of the required spare part
For our latest prices and information please go to
www.Einhell-Service.com

Replacement blades Art. No.: 34.140.20

8. Storage

Fully charge up the rechargeable battery before
putting it into storage over winter and switch

off the robot lawn mower at the main switch (7)
(OFF). Take the rechargeable battery out of the
equipment. Disconnect the power supply unit (13)
from the power supply and the charging station
(19).

The perimeter wire (18) can be left outdoors over
winter. However, make sure that the connections
are protected against corrosion. To do so, discon-
nect the connections of the perimeter wire (18)
from the charging station (19).

Store the equipment and accessories out of
children’s reach in a dark and dry place at above
freezing temperature. The ideal storage tempera-
ture is between 5 and 30°C. Store the equipment
in its original packaging.
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9. Transport
®  Switch off the equipment at the main switch
(7) (OFF). (Fig. 8).

Fit the shipping protectors, if any.

Protect the machine from damage and the
strong vibrations that can occur particularly
when transporting in vehicles.

Secure the machine against slipping and tip-
ping over.

Carry the robot lawn mower by the carry-
handle (6) with the blade plate (11) facing
away from your body.

10. Disposal and recycling

The equipment is supplied in packaging to pre-
vent it from being damaged in transit. The raw
materials in this packaging can be reused or
recycled. The equipment and its accessories are
made of various types of material, such as metal
and plastic. Never place defective equipment in
your household refuse. The equipment should
be taken to a suitable collection center for proper
disposal. If you do not know the whereabouts of
such a collection point, you should ask in your
local council offices.
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Power tools, rechargeable batteries, accessories
and packaging should be sorted for environmen-
tal-friendly recycling.

Do not dispose of power tools and batteries/re-
chargeable batteries into household waste!

Only for EU countries:

According to the Directive 2012/19/EU on waste
electrical and electronic equipment and its trans-
position into national law, power tools that are

no longer usable, and, according to the Directive
2006/66/EC, defective or drained batteries must
be collected separately and disposed of in an en-
vironmentally correct manner.

If disposed incorrectly, waste electrical and elec-
tronic equipment may have harmful effects on the
environment and human health, due to the poten-
tial presence of hazardous substances.

Only for United Kingdom:

According to The Waste Electrical and Electronic
Equipment Regulations 2013 (S1 2013/3113)

(as amended) and the Waste Batteries and Ac-
cumulators Regulations 2009 (S1 2009/890) (as
amended), products that are no longer usable
must be collected separately and disposed of in
an environmentally friendly manner.

The reprinting or reproduction by any other
means, in whole or in part, of documentation and
papers accompanying products is permitted only
with the express consent of the Einhell Germany
AG.

Subject to technical changes
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11. Indicators on the charging station and troubleshooting

Rechargeable battery is fully
charged

Perimeter wire (18) connec-
ted

LED indicator (21) Description Solution
Off No power supply - Check the power supply
Lit up green Ready for mowing

Flashing green

Perimeter wire (18) is se-
vered

- Inspect the perimeter wire (18) for a break

Lit up red

Rechargeable battery is
charging

- Wait until the rechargeable battery is fully
charged.

12. Indicators on the robot lawn mower and troubleshooting

Fault messages of the robot lawn mower in the LCD display (50)

connected

The robot lawn mower is out-
side the mowing area

Fault Possible cause Remedy

No signal Perimeter wire is not properly | Check whether the LED indicator (21) at the
connected charging station (19) is lit up green
No power supply - Make sure that the perimeter wire (18) has
The perimeter wire (18) is been laid correctly and centrally under the
severed charging station (19)

- Check the position of the charging station
(19)
Outside border Perimeter wire is not properly | - Make sure that the perimeter wire (18) has

been laid correctly and centrally under the
charging station (19)

- Check that the robot lawn mower is inside
the mowing area

Battery error

There is a battery error on
the robot lawn mower
The rechargeable battery
does not charge up

The rechargeable battery
has reached the end of its
service life

- Make sure that the rechargeable battery
has been correctly fitted

- Check whether the main switch (7) is ON
while the robot lawn mower is in the char-
ging station (19)

- Check the position of the charging station
(19) Replace the rechargeable battery if
necessary.
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Fault messages of the robot lawn mower in the LCD display (50)

continually tripped for 10 se-
conds

Fault Possible cause Remedy
Battery temperature | The temperature of the rechar-
error geable battery is too high/low
or the controller is overheated
- If the battery temperature - Set the work time in summer to the early
exceeds 65°C, the robot hours of morning and avoid running the
lawn mower will return to the robot lawn mower during the hours of the
charging station (19) day when it is hot
- If the battery temperature ex- | - After the rechargeable battery or control-
ceeds 45°C or drops below ler has cooled down to the permissible
0°C, charging will be stopped temperature range, the robot lawn mower
and the robot lawn mower automatically returns to programmed ope-
will wait at the charging stati- ration
on (19)
Mower lifted - The lifting sensor has been Press the STOP button (3) to open the dis-

play cover (23). Restart the mowing operati-

on via the control panel (2):

- If this fault occurs frequently, check the
mowing area for obstacles taller than 10
cm and either remove them or cordon
them off from the mowing area with peri-
meter wire (18).

Mower blocked

- The obstruction sensor has
tripped several times within
one minute

- The obstruction sensor has
been constantly activated for
10 seconds

- The obstruction sensor has
tripped three times on the
way back to the charging sta-
tion (19)

Press the STOP button (3) to open the dis-
play cover (23). Restart the mowing operati-
on via the control panel (2):

- Check whether the robot lawn mower
is blocked by an obstacle or jammed
between trees, bushes, etc. Remove the
obstacle or avoid this area.

- If this fault occurs frequently, check the
way in which the perimeter wire (18) has
been laid. Pay particular attention to tight
angles, corridors, fences, rocks, etc., and
adjust the layout of the perimeter wire (18)
if necessary.

- Check whether the grass is too tall and
the robot lawn mower gets blocked. If this
is the case, mow the grass with a conven-
tional law mower to below 60 mm.

Too close to garage

- The robot lawn mower was
sent back too close to the
charging station (19).

Press the STOP button (3) in order to open

the display cover (23). Re-start the mowing

operation on the control panel (2):

- The robot lawn mower should be sent
back to the charging station (19) at a mini-
mum distance of 2 m.
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Fault messages of the robot lawn mower in the LCD display (50)

lifted due to an obstacle

- The rear wheels (8) can ro-
tate freely due to an uneven
lawn

Fault Possible cause Remedy
Rolling over - The robot lawn mower was Press the STOP button (3) to open the dis-
constantly tilted for 10 se- play cover (23). Restart the mowing operati-
conds on via the control panel (2):
- The robot lawn mower has - Move the robot lawn mower to a level area
been tilted for a prolonged and restart it.
time in one direction - If the robot lawn mower has tilted because
of a steep slope in the mowing area, ad-
just the perimeter wire (18) accordingly to
avoid severe inclines.
Wheel slip - The rear wheels (8) have Press the STOP button (3) to open the dis-

play cover (23). Restart the mowing operati-

on via the control panel (2):

- Move the robot lawn mower to a level area
and restart

STOP button error

The display cover (23) is open
but the STOP button (3) was
not pressed

Press the STOP button (3) to open the dis-
play cover (23). Restart the mowing operati-
on via the control panel (2):

- Check whether the display cover (23)
can be opened and closed freely with the
STOP button (3).

- Check whether the STOP button (3) func-
tions correctly.

PCB overtemp.

The temperature of the rechar-
geable battery is too high/low
or the controller is overheated

- If the battery temperature
exceeds 65°C, the robot
lawn mower will return to the
charging station (19).

- If the battery temperature ex-
ceeds 45°C or drops below
0°C, charging will be stopped
and the robot lawn mower
will wait at the charging stati-
on (19).

- Set the work time in summer to the early
hours of morning and avoid running the
robot lawn mower during the hours of the
day when it is hot.

- After the rechargeable battery or control-
ler has cooled down to the permissible
temperature range, the robot lawn mower
will automatically return to the program-
med operating mode

Rain

- The rain sensor (5) has trip-
ped.

- Wait until the robot lawn mower has dried
out.

- A detailed description of the sensor can
be found in section 5.2.

Sensor fault

- The robot lawn mower was
stopped due to a sensor er-
ror

Switch off the main switch (7) (OFF) and
then switch it back on (ON) again to restart
the robot lawn mower.
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Fault messages of the robot lawn mower in the LCD display (50)

Fault

Possible cause

Remedy

Motor fault /
motor overcurrent

- The robot lawn mower has

come to a stop because of
overcurrent in the motor or
because of a motor fault

Switch off the main switch (7) (OFF) and
then switch it back on again (ON) to restart
the robot lawn mower.

- Check the height of the grass in the
mowing area and, if necessary, mow the
grass to below 60 mm using a conventio-
nal lawn mower.

- Increase the cutting height. Always start
with a higher cutting height and reduce it
in small steps until you reach the desired
height.

- Inspect the blade plates (11) and wheels
for dirt and give these parts a thorough
clean.

- Check the rear wheels and the blade plate
(11) for blockages. If you are unable to
remove the blockages, contact the res-
ponsible customer service center.

Breakdown

The robot lawn mower was
stopped due to an operating
error

Switch off the main switch (7) (OFF) and
then switch it back on again (ON) to restart
the robot lawn mower.

Troubleshooting

Fault

Possible cause

Remedy

The robot lawn mo-
wer comes to a stop
in the mowing area.
The robot lawn
mower cannot be
switched on:

Battery voltage too low
Fault in the power circuit or
the electronic components

- Bring the robot lawn mower back to the
charging station (19) for charging.

- Switch on the main switch (7) (ON).

- Contact your customer service center.

The robot lawn
mower cannot move
into the charging
station.

The charging station (19) is
not installed correctly.

- Make sure that the LED indicator (21) on
the charging station (19) is lit up green.

- Make sure that the perimeter wires (18)
are connected at the charging station (19)
and that the front perimeter wire (18) is
laid in the middle underneath the charging
station (19).

- Make sure that the charging station (19) is
positioned correctly.

The robot lawn mo-
wer stops or travels
out of control when
near perimeter is-
lands.

The perimeter wire (18) has
not been installed correctly

around the perimeter islands.

- Adjust the position of the perimeter wire
(18).

- Make sure that the perimeter wire (18)
does not cross over itself
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Troubleshooting

Fault

Possible cause

Remedy

The robot lawn mo-
wer is very loud.

Damaged blades (10)

A large amount of foreign
bodies adhere to the blades
(10)

The robot lawn mower has
started too close to obstac-
les

Damaged blade drive or
drive motor

Other parts of the robot lawn
mower are damaged

Replace the blades (10). The 3 blades
(10) must all be replaced together at the
same time.

The operating efficiency of the robot lawn
mower is dependent on the sharpness of
the blades (10). You should therefore en-
sure that the blades (10) are maintained in
good condition.

Switch off the robot lawn mower safely
and wear work gloves while you clean the
blades (10) in order to avoid getting cut.
Arrange for the motor to be repaired or
replaced by your customer service center.

The robot lawn
mower stays in the
charging station.
The robot lawn mo-
wer keeps returning
to the charging
station

Incorrect work time settings
The rechargeable battery is
empty

The rain sensor has been
triggered

The battery temperature is
high

Check the work time settings.

The robot lawn mower will begin and end
its work in accordance with the set time
window. Outside this time window the
robot lawn mower stays in the charging
station (19).

The robot lawn mo-
wer comes to a halt
on the perimeter
wire and is unable
to get back to the
charging station.

The battery is empty

The length of the perimeter
wire (18) and therefore the
distance to the charging sta-
tion (19) is too great for the
battery being used.

Remove all possible obstacles from the
perimeter wire (18). When you layout out
the perimeter wire (18), be sure to keep it
far enough away from any obstacles.
Please use a battery with higher capacity.
Important: When using a Multi-Ah bat-
tery (e.g. 4-6 Ah), set the higher capacity.
Thanks to the gentle charging and di-
scharging of the robot lawn mower there is
no need to use the lower capacity in order
to extend the working life.

IMPORTANT! Severed perimeter wires and consequential damages are not covered by the war-

ranty!
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13. Charger indicator

Indicator status

Red LED | Green LED
Off Flashing Ready for use
The charger is connected to the mains and is ready for use; there is no
battery pack in the charger
On Off Charging
The charger is charging the battery pack in quick charge mode. The char-
ging times are shown directly on the charger.
Important! The actual charging times may vary slightly from the stated
charging times depending on the existing battery charge.
Off On The battery is charged and ready for use. (READY TO GO)
The unit then changes over to gentle charging mode until the battery is
fully charged.
To do this, leave the rechargeable battery on the charger for approx. 15
minutes longer.
Action:
Take the battery pack out of the charger. Disconnect the charger from the
mains supply.
Flashing Off Adapted charging
The charger is in gentle charging mode.
For safety reasons the charging is performed less quickly and takes more
time. The reasons can be:
- The rechargeable battery has not been used for a very long time.
- The battery temperature is outside the ideal range.
Action:
Wait for the charging to be completed; you can still continue to charge the
battery pack.
Flashing Flashing Fault
Charging is no longer possible. The battery pack is defective.
Action:
Never charge a defective battery pack.
Take the battery pack out of the charger.
On On Temperature fault
The battery pack is too hot (e.g. due to direct sunshine) or too cold
(below 0° C).
Action:
Remove the battery pack and keep it at room temperature (approx. 20° C)
for one day .

Explanations and actions
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Service information
We have competent service partners in all countries named on the guarantee certificate whose contact
details can also be found on the guarantee certificate. These partners will help you with all service re-

quests such as repairs, spare and wearing part orders or the purchase of consumables.

Please note that the following parts of this product are subject to normal or natural wear and that the
following parts are therefore also required for use as consumables.

Category Example
Wear parts*® Battery
Consumables* Blades
Missing parts

* Not necessarily included in the scope of delivery!

In the effect of defects or faults, please register the problem on the internet at www.Einhell-Service.com.
Please ensure that you provide a precise description of the problem and answer the following questions
in all cases:

* Did the equipment work at all or was it defective from the beginning?
® Did you notice anything (symptom or defect) prior to the failure?

® What malfunction does the equipment have in your opinion (main symptom)?
Describe this malfunction.
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Warranty certificate

Dear Customer,

All of our products undergo strict quality checks to ensure that they reach you in perfect condition. In the unli-

kely event that this equipment develops a fault, please contact our service department at the address shown

on this guarantee card. You can also contact us by telephone using the service number shown. Please note the
following terms under which guarantee claims can be made:
1. These guarantee terms apply solely to consumers, i.e. natural persons, who do not want to use this pro-
duct in connection with either their commercial or other self-employed activities. These guarantee terms
regulate additional guarantee services which the undermentioned manufacturer promises to buyers of its
new products in addition to their statutory rights of guarantee. Your statutory rights of guarantee are not
affected by this guarantee. Our guarantee is free of charge to you.
2. The guarantee services cover only defects due to material or manufacturing faults on the new product
which you have bought in the European Union from the undermentioned manufacturer and are limited to
either the rectification of said defects or the replacement of the product, whichever we prefer. Please note
that only equipment under the brand name “Professional” has been designed for use in commercial, trade
or professional applications. For all other products the guarantee is invalidated if the equipment is used
within the guarantee period in commercial, trade or industrial applications or for other equivalent activities.
3. Our guarantee does not cover:
© Damage to the equipment caused by failure to comply with the installation/assembly instructions or by
unprofessional installation; damage caused by failure to comply with the operating instructions (e.g.
connection to the wrong mains voltage or current type); damage caused by failure to comply with the
maintenance and safety regulations; damage caused by exposing the equipment to abnormal environ-
mental conditions; damage resulting from poor care and maintenance.

© Damage to the equipment caused by misuse or incorrect applications (e.g. overloading the equipment
or using non-approved attachments or accessories); damage caused by foreign bodies (e.g. sand,
stones, dust, ....) getting inside the equipment. Damage in transit; damage caused by force or external
influences (e.g. by dropping the equipment).

© Damage to the equipment or parts of the equipment which is owed to use-related, normal or otherwise
natural wear. For example, batteries and battery packs are manufactured with a cycle limit for design-
related reasons. Wear is negatively influenced in particular by load demands and charging speeds as
well as exposure to heat, cold, vibration and impact.

4. The guarantee is valid for a period of 2 years starting from the purchase date of the equipment. Guarantee
claims must be submitted before the end of the guarantee period and within two weeks of the defect being
noticed. No guarantee claims will be accepted after the end of the guarantee period. The original guaran-
tee period remains applicable to the equipment even if repairs are carried out or parts are replaced. In
such cases, the work performed or parts fitted will not result in an extension of the guarantee period, and
no new guarantee will become active for the work performed or for any replacement parts fitted. This also
applies if on-site service is used.

5. To assert your guarantee claim, register the defective equipment at: www.Einhell-Service.com. You will
need to provide proof of purchase of the new item of equipment. Equipment returned without such proof
or without a rating plate are excluded from the guarantee services because of the lack of traceability. If the
defect is covered by our guarantee, then either the item in question will be repaired immediately and retur-
ned to you or we will send you a new replacement.

6. If you have taken the equipment with you to a different EU country than where you bought it, we will arran-
ge for a local service partner to provide the guarantee services. If you take the equipment outside the EU,
the guarantee will not apply.

Of course, we are also happy to offer a chargeable repair service for any defects which are not covered or no
longer covered by the scope of this guarantee. To take advantage of this service, please send the equipment to
our service address. We draw attention to the restrictions of this guarantee concerning wear parts, consumab-
les and missing parts as presented in the service information included in this operating manual.

Warrantor/ Service:
Einhell UK Ltd, Unit 10, 1st Floor, Champion‘s Business Park, Arrowe Brook Road, Upton, Wirral, CH49 0UQ
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Danger! - Lisez ce mode d’emploi pour diminuer le risque de blessures

Cet appareil ne doit pas étre utilisé par les enfants. Cet appareil peut étre utilisé par les personnes
avec des capacités physiques, sensorielles ou intellectuelles diminuées ou en manque d‘expérience
et de connaissances a condition qu‘elles soient surveillées ou aient recu les instructions relatives a
|‘utilisation sire de I‘appareil et qu‘elles comprennent les risques résultant de cette utilisation. Les en-
fants n‘ont pas le droit de jouer avec l‘appareil.

Les enfants ne doivent pas effectuer le nettoyage et la maintenance de I'utilisateur.
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.~ _______________________

Danger !

Lors de l'utilisation d’appareils, il faut respecter
certaines mesures de sécurité afin d’éviter des
blessures et dommages. Veuillez donc lire atten-
tivement ce mode d’emploi/ces consignes de
sécurité. Veillez a le conserver en bon état pour
pouvoir accéder aux informations a tout moment.
Si I'appareil doit étre remis a d’autres personnes,
veillez a leur remettre aussi ce mode d’emploi/
ces consignes de sécurité. Nous déclinons toute
responsabilité pour les accidents et dommages
dus au non-respect de ce mode d’emploi et des
consignes de sécurité.

1. Consignes de sécurité

Vous trouverez les consignes de sécurité corres-
pondantes dans le cahier en annexe.
Avertissement !

Veuillez lire toutes les consignes de sécurité,
instructions, illustrations et caractéristiques
techniques de cet outil électrique. Toute omis-
sion lors du respect des instructions ci-apres peut
entrainer des décharges électriques, un incendie
et/ou de graves blessures.

Conservez toutes les consignes de sécurité
et toutes les instructions pour I'avenir.

Explication des symboles utilisés

(cf. figure 14)

A. AVERTISSEMENT - Avant de faire fonction-
ner la machine, lisez le mode d’emploi !

B. AVERTISSEMENT - Lors du fonctionnement
de la machine, respectez une distance de
sécurité correspondante !

C. AVERTISSEMENT - Avant de réaliser des tra-
vaux sur la machine ou avant de soulever la
machine, actionnez le dispositif de verrouilla-
ge ! ATTENTION - Ne pas toucher les lames
en rotation !

D. AVERTISSEMENT - Ne montez pas sur la

machine ! ATTENTION - Ne pas toucher les

lames en rotation !

Catégorie de protection Il (double isolation)

Stockage des accumulateurs uniquement

dans des piéces séches a une température

ambiante de +10 °C a +40 °C. Ne stockez les
accumulateurs que lorsqu’ils sont chargés

(charge min. 40 %).

Catégorie de protection Ill

Fusible lent2 A

A utiliser uniquement dans des endroits secs.

AVERTISSEMENT : Utilisez uniquement le

mm

cTIo

bloc d’alimentation NT24/1 / PS24/1 amo-
vible, qui a été livré avec cet appareil, pour
recharger la batterie.

Attention !

Pendant un orage, débranchez la fiche de contact
et débranchez le fil de délimitation de la station
de recharge.

2. Description de I‘appareil et
contenu de la livraison

2.1 Description de I‘appareil (figures 1/2)
1. Tondeuse robot

2. Zone de commande

3. Touche STOP /Touche de déverrouillage du
recouvrement d’écran

Réglage de la hauteur de coupe
Capteur de pluie

Poignée de transport

Interrupteur principal

Roue arriere

Couvercle du compartiment a accumulateur
10. Lames

11. Disque a couteaux

12. Roue avant

13. (Cable de) bloc d‘alimentation

14. Crochet de fixation

15. Vis de fixation

16. Connecteur de cable

17. Lames de rechange

18. Fil de délimitation

19. Station de recharge

20. Broche de charge

21. Affichage LED

22. Clé allen

23. Recouvrement d‘écran

24. Borne USB

25. Regle (pour la séparation)

©CoNoO A

2.2 Contenu de la livraison et déballage
Veuillez contréler si I‘article est complet a I‘aide
de la description du volume de livraison. Sfil
manque des piéces, adressez-vous dans un délai
de 5 jours maximum apres votre achat a notre
service aprés-vente ou au magasin ou vous avez
acheté I'appareil muni d‘une preuve d‘achat vala-
ble. Veuillez consulter pour cela le tableau des
garanties dans les informations service apreés-
vente a la fin du mode d‘emploi.
® Ouvrez 'emballage et prenez I'appareil en le
sortant avec précaution de 'emballage.
® Retirez le matériel d’emballage tout comme
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les sécurités d’emballage et de transport (s’il
yena).

e Veérifiez si la livraison est bien compléte.

® Controlez si 'appareil et ses accessoires ne
sont pas endommagés par le transport.

® Conservez 'emballage autant que possible
jusqu’a la fin de la période de garantie.

Danger !

Lappareil et le matériel d’emballage ne sont
pas des jouets ! Il est interdit de laisser des
enfants jouer avec des sacs et des films en
plastique et avec des piéces de petite taille.
Ils risquent de les avaler et de s’étouffer !

Contenu de la livraison, matériel de montage
et accessoires (certains ne sont pas com-
pris) :

Pour connaitre le contenu de la livraison, veuillez
vous référer a la fiche d’'information jointe corres-
pondante.

® Tondeuse robot

(Cable de) bloc d‘alimentation

Station de recharge

Vis de fixation (4 pieces)

Lames de rechange

Crochet de fixation

Fil de délimitation

Connecteur de cable

Clé allen

Accumulateur

Chargeur

Régle (pour la séparation)

Mode d‘emploi d‘origine

Consignes de sécurité

Outils nécessaires

(non compris dans la livraison)
® Marteau

® Pince

® Pince a dénuder

® Niveau a bulle d’air (en option)

3. Utilisation conforme a
I’affectation

La tondeuse robot convient a un usage privé
dans le jardin domestique et familial et est ex-
clusivement destinée a la tonte de surfaces de
gazon.

Anl_FREELEXO_SMART_SPK13.indb 59

La machine doit étre exclusivement utilisée
conformément a son affectation. Toute utilisation
allant au-dela de cette affectation est considérée
comme non conforme. Pour les dommages en
résultant ou les blessures de tout genre, le fab-
ricant décline toute responsabilité et I'utilisateur/
I'opérateur est responsable.

Veillez au fait que nos appareils, conformément
au réglement, n’ont pas été congus pour étre
utilisés dans un environnement professionnel,
industriel ou artisanal. Nous déclinons toute
responsabilité si I'appareil venait a étre utilisé
professionnellement, artisanalement ou par des
sociétés industrielles, tout comme pour toute acti-
vité équivalente.

4. Données techniques

TENSION e 18V
Vitesse de rotation du moteur ............ 3500 tr/min
Type de protection ...........ccocceiiiiiiiiiiiiinens

Catégorie de protection ...
POIAS oo
Largeur de CoUpPe.........eeercveeiriieeiiieeeiee
Nombre de lames ...

Pente maX. ...ccoeveeeeieeeee e
Niveau de puissance acoustique L, .... 57 dB (A)
Imprécision K ........ccccoevviiiniienicen. 2,3dB (A)
Réglage de la hauteur

de CoUPe ...oooviieeeiiies 20-60 mm ; en continu
Longueur admissible

du fil de délimitation ...........cccceeeeee max.250 m

Fil de délimitation servant de cable antenne
Bande de fréquence de fonctionnement

......................................................... 0-148,5 KHz
Puissance d’émission maximum....67,05 dBuA/m

Connexion GSM :

Bande de fréquence de fonctionnement :
......................................... E-GSM900/DCS1800
Puissance d’émission maximum : ........... 33 dBm

Connexion LTE (CAT-M ou NB-loT)

Bande de fréquence de fonctionnement :
......................................... Bande 1/3/8/20/28
Puissance d’émission maximum : ........... 21 dBm
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Bloc d‘alimentation

Tension d’entrée : ............ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Tension de sortie : ....ooeeveeeevieeeeeeeciiins 24V d.c.
Courant de sortie : .....

Catégorie de protection : ........ccccoeevvererrene. /g

Les valeurs de bruit ont été déterminées confor-
mément aux normes EN ISO 3744:1995 et ISO
11094:1991.

Avertissement !

Cet appareil produit un champ électromag-
nétique pendant son fonctionnement. Dans
certaines conditions, ce champ peut altérer
le fonctionnement d‘implants médicaux actifs
ou passifs. Afin de réduire les risques de
blessures graves ou mortelles, nous recom-
mandons aux personnes qui possédent un
implant médical de consulter leur médecin
et leur fabricant d‘implants médicaux avant
d‘utiliser la machine.

5. Mise en service

Lisez I‘intégralité du mode d‘emploi avant

de commencer [‘installation de la tondeuse
robot. La qualité de I‘installation aura un effet
sur la qualité de travail de la tondeuse robot.

5.1 Principe de fonctionnement

La tondeuse robot choisit sa direction au hasard.
Le jardin est entiérement tondu par le fait que la
tondeuse robot traite toutes les zones situées a
l'intérieur de la surface entourée par le fil de déli-
mitation (18). Dés que la tondeuse robot détecte
un fil de délimitation installé correctement (18),

il fait demi-tour et se déplace dans une autre di-
rection a l'intérieur de la zone. Toutes les zones,
que vous souhaitez protéger a l'intérieur de la
surface - par ex. étangs de jardin, arbres, meub-
les ou parterres de fleurs - doivent également étre
délimitées avec le fil de délimitation (18). Le fil de
délimitation (18) doit former un cercle fermé. Si la
tondeuse robot rencontre un obstacle a l'intérieur
de la zone de tonte, elle recule et continue de
tondre dans une autre direction (figure 3).

5.2 Capteurs
La tondeuse robot est équipée de plusieurs cap-
teurs de sécurité.
e Capteur de levage :
Si la tondeuse robot est soulevée par I'arriére
de plus de 30° du sol, ou si une roue avant

(12) perd le contact avec le sol, la tondeuse
robot et la rotation des lames (10) sont immé-
diatement arrétées.

® Capteur d‘inclinaison :
Si la tondeuse robot s‘incline fortement dans
un sens, la tondeuse robot et la rotation des
lames (10) sont immédiatement arrétées.

® Capteur d‘obstacle :
La tondeuse robot détecte des obstacles sur
son chemin. Lorsque la tondeuse robot heur-
te un obstacle, la tondeuse robot et la rotation
des lames sont immédiatement arrétées et
elle s’éloigne de 'obstacle en reculant.

® Capteur de pluie :
La tondeuse robot est équipée d‘un capteur
de pluie (5) afin d‘éviter que la tondeuse
robot travaille sous la pluie. La tondeuse
robot retourne a la station de recharge (19)
lorsque la pluie est détectée ety est comp-
letement chargée. Une fois que le capteur
de pluie (5) est a nouveau sec, la tondeuse
robot reste dans la station de recharge (19)
pendant deux heures supplémentaires. Ce
n’est qu’alors qu’elle reprend le travail, si elle
est encore dans une plage horaire active. Si
le capteur de pluie (5) est activé, (recomman-
dé pour ménager le gazon) un nuage clair
apparait sur I'écran (50). Si le capteur s’est
déclenché, un nuage sombre avec goutte de
pluie apparait. Ne court-circuitez pas les deux
capteurs métalliques avec du métal ou tout
autre matériau conducteur. Cela affecte le
bon fonctionnement de la tondeuse robot.

5.3 Préparation

Tout d’abord, faites un croquis de votre pelouse.
Dessinez également les obstacles et établissez
un plan pour les protéger. Cela facilite la re-
cherche d‘une bonne position pour la station de
recharge (19) et la pose du fil de délimitation (18)
autour des arbustes, des parterres de fleurs, etc.
(figure 4). Si la hauteur de gazon est supérieure a
60 mm, le gazon doit étre raccourci pour ne pas
surcharger excessivement la tondeuse robot et
affecter I'efficacité de fonctionnement. Utilisez
pour ce faire une tondeuse conventionnelle ou un
coupe-herbe.

Enlevez tout objet détaché du gazon qui pourrait
étre endommagé par la tondeuse robot ou en-
dommager la tondeuse robot.

Préparez les outils suivants : marteau, pince,
pince a dénuder et niveau a bulle d’air (en option).
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Montage de I’'accumulateur

La tondeuse robot nécessite un accumulateur
(A) de la série Power-X-Change pour fonctionner.
Attention : En fonction de votre modéle de ton-
deuse robot, 'accumulateur (A) peut ne pas étre
compris dans la livraison. Ouvrez le couvercle

du compartiment a accumulateur (9). Appuyez
sur la touche a cran de 'accumulateur (A) et fai-
tes glisser 'accumulateur (A) dans le logement
d’accumulateur prévu a cet effet. Fermez le
couvercle du compartiment a accumulateur (9)
et veillez a un enclenchement correct (figure 10).
Pour retirer 'accumulateur (A), ouvrez le couverc-
le du compartiment & accumulateur. Appuyez sur
la touche & cran de 'accumulateur (A) et retirez
'accumulateur (A).

5.4 Station de recharge

5.4.1 Emplacement de la station de recharge
Déterminez d’abord le meilleur emplacement
pour la station de recharge (19). Une prise de
courant extérieure, qui fournit du courant en per-
manence, est nécessaire pour que la tondeuse
robot fonctionne toujours. La station de recharge
(19) doit étre placée sur une surface plane a la
hauteur du gazon. Veillez a ce que la zone soit
plate et séche. Choisissez un endroit a 'ombre
car lI'‘accumulateur se charge le mieux dans un
environnement frais. De plus, assurez-vous que
le fil de délimitation est placé droit au moins 2

m devant la station de recharge (19) (figure 5a).
Les courbes directement devant la station de
recharge (19) peuvent entrainer des difficultés
d’amarrage pour la charge.

5.4.2 Localisation de la station de recharge
Lorsque I'accumulateur est presque vide, la ton-
deuse robot retourne a la station de recharge (19)
en suivant le fil de délimitation (18) dans le sens
antihoraire jusqu‘a la station de recharge (19). Par
conséquent, veillez a placer la station de rechar-
ge (19) correctement orientée. (figure 5b)

5.4.3 Raccordement de la station de recharge
au bloc d‘alimentation

1. Avant de connecter la station de recharge
(19) a I'alimentation électrique, assurez-vous
que la tension réseau est de 100-240 V pour
50/60 Hz.

2. Branchez le bloc d‘alimentation (13) direc-
tement a une prise de courant. N‘utilisez le
céble pour aucune autre application.

3. Nutilisez aucun bloc d‘alimentation endom-
magé (13). En cas de dommage au niveau
des cables ou du bloc d‘alimentation (13),

contactez immédiatement un spécialiste ag-
réé pour remplacement.

4. Ne chargez pas la tondeuse robot dans un
environnement humide. Ne chargez pas la
tondeuse robot a des températures supérieu-
res a 40 °C ou inférieures a 5 °C.

5. Maintenez la tondeuse robot et le bloc
d‘alimentation (13) a I'écart de I'eau, de
sources de chaleur et de produits chimiques.
Maintenez le cable du bloc d‘alimentation
(13) a I'écart des arétes acérées afin d‘éviter
tout dommage.

6. Connectez le bloc d‘alimentation (13) a la
station de recharge (19). (figure 5c)

Pour charger I'accumulateur de la tondeuse robot
pendant l‘installation, allumez la tondeuse robot
via l'interrupteur principal (7) et placez-la dans la
station de recharge (19).

5.4.4 Informations sur le processus
de charge
La tondeuse robot retourne a la station de rechar-
ge (19) dans une des situations suivantes :
® Vous renvoyez manuellement la tondeuse
robot.
® Le niveau de charge de I'accumulateur passe
en dessous de 30 %.
Le temps de travail quotidien est terminé.
Le capteur de pluie s‘est déclenché.
La tondeuse robot est en surchauffe.
Le mode « Tonte des bordures » ou « Spot-
mowing » a été lancé en dehors de la plage
de travail réglée et terminé par la tondeuse
robot.
La tondeuse robot roule automatiquement le long
du fil de délimitation (18) jusqu‘a la station de
recharge (19).

Lorsque la tondeuse robot retourne a la station
de recharge (19), elle cherche le fil de délimitati-
on (18) et roule le long du fil de délimitation (18)
dans le sens contraire a celui des aiguilles d’une
montre.

Pendant la charge de I'accumulateur, I‘affichage
LED (21) rouge de la station de recharge (19) est
allumé.

Si Iaffichage LED (21) vert de la station de
recharge (19) est allumé, cela signifie que
I‘accumulateur est complétement chargé. Une
fois la charge terminée, la tondeuse robot reprend
son travail ou reste dans la station de recharge
(19) jusqu’au prochain créneau horaire de travail.
S'ily a un obstacle sur le fil de délimitation (18)
lors du retour a la station de recharge (19), la ton-
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deuse robot, apres plusieurs tentatives, s‘arréte
devant I‘'obstacle et ne peut pas retourner a la
station de recharge (19). Retirez tous les obstac-
les sur le fil de délimitation (18).

Si la température de I'accumulateur excede

45 °C, le processus de charge est interrompu
pour éviter d‘endommager |‘accumulateur. Une
fois que la température a baissé, la charge se
poursuit automatiquement.

Si la température de la commande de la tondeuse
robot dépasse 65 °C, la tondeuse robot retourne
a la station de recharge (19). Une fois que la
température a baissé, le travail reprend conformé-
ment aux réglages.

Si I'accumulateur devient vide avant que la ton-
deuse robot retourne a la station de recharge
(19), la tondeuse robot ne peut plus étre démar-
rée. Ramenez la tondeuse robot & la station de
recharge (19) et laissez I'interrupteur principal
(7) sur marche. La tondeuse robot est chargée
automatiquement.

5.5 Fil de délimitation
ATTENTION ! Les fils de délimitation coupés
et les dommages indirects ne sont pas cou-
verts par la garantie !

5.5.1 Pose du fil de délimitation

Le fil de délimitation (18) peut étre posé a la fois
sur le sol et dans le sol. Sur un sol dur ou sec, les
crochets de fixation (14) peuvent se briser lors de
limpact. Arrosez le gazon avant d‘installer le fil de
délimitation, lorsque le sol est trés sec.

® Installation sur le sol
Placez le fil de délimitation (18) fermement
sur le sol et fixez-le a I'aide des crochets de
fixation (14) joints, si vous ne souhaitez pas
scarifier ou aérer le gazon a un moment ulté-
rieur. Vous pouvez adapter la position du fil de
délimitation pendant les premiéres semaines
d‘utilisation de la tondeuse robot. Cependant,
aprés un certain temps, le fil de délimitation
sera recouvert par I'herbe et ne sera plus
visible. Installez le fil de délimitation & une
distance maximum de 1 m entre le crochet
(14). Réduisez la distance entre les crochets
de fixation sur les surfaces inégales du ga-
zon. Evitez les situations dans lesquelles le fil
ne touche pas le sol. Assurez-vous que le fil
de délimitation ne peut pas étre coupé par la
tondeuse robot.

¢ Installation dans le sol
Enterrez le fil de délimitation jusqu‘a 5 cm de
profondeur. Cela évite d‘endommager le fil de

délimitation (18), par exemple lors de la scari-
fication ou de I‘aération.

Remarque !

Réservez 1 m de fil a I'extrémité arriere de la
station de recharge pour pouvoir effectuer les
corrections futures.

5.5.2 Passages étroits

S‘il y a un passage étroit sur la surface a tondre,
votre tondeuse robot peut y travailler aussi longt-
emps que le corridor mesure au moins 1,4 m (80
cm entre les fils de délimitation) de large et au
maximum 8 m de long. (figure 3)

5.5.3 Distance par rapport aux limites du
jardin
Lorsque la tondeuse robot s‘approche d‘un fil de
délimitation (18), celui-ci est détecté par les cap-
teurs situés a I‘avant de la tondeuse robot. Mais
avant que la tondeuse robot fasse demi-tour, elle
passe sur le fil de délimitation (18) de 30 cm max.
Tenez-en compte lors de la planification de la
zone de tonte. (figure 6a)

5.5.4 Pose du fil dans les coins

Evitez de poser le fil de délimitation (18) a angle
droit (90°) dans les coins. Pour s’assurer que la
tondeuse robot ne passe pas trop loin sur le fil de
délimitation (18), posez le fil de délimitation (18)
comme représenté sur la figure 6b.

5.5.5 Calcul de la pente du gazon

La tondeuse robot peut surmonter des pentes al-
lant jusqu‘a 35 %. Evitez les pentes plus abruptes.
La pente peut étre déterminée avec la hauteur
surmontée sur la distance. (figure 6¢)

Exemple : a/b =35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Installation du fil de délimitation sur des
pentes

Sur les pentes, la tondeuse robot peut glisser no-

tamment dans I‘herbe humide et passer ainsi sur

le fil de délimitation (18). Il est donc recommandé

de faire attention aux points suivants (figure 6d) :

® Ausommet d‘une pente, le fil de délimitation
(18) ne doit pas étre installé sur des pentes
supérieures a 35 %. Respectez ici une dis-
tance de 30 cm par rapport aux obstacles et
aux bordures de gazon.

® Aubas d‘une pente, le fil de délimitation (18)
ne doit pas étre installé sur des pentes su-
périeures a 17 %. Respectez ici une distance
de 40 cm par rapport aux obstacles et aux
bordures de gazon.

-62 -

Anl_FREELEXO_SMART_SPK13.indb 62

26.09.2023 13:52:43



5.5.7 Voies carrossables et chemins pavés

o Délimitez les chemins surélevés, les surfaces
recouvertes de gravier ou de paillis d‘écorce,
les plates-bandes plus bases ou zones simi-
laires. Posez le fil de délimitation (18) a une
distance d‘au moins 30 cm. (figures 6e et 69)

® Les chemins affleurant au gazon ne doivent
pas nécessairement étre séparés, étant don-
né qu'ils peuvent facilement étre parcourus
par la tondeuse robot. Le fil de délimitation
(18) peut également étre posé sur les che-
mins. (figures 6f et 69)

5.5.8 flots de délimitation

Protégez les obstacles dans la zone de tonte

en créant des ilots de délimitation. Cela peut

empécher une collision avec des objets sensib-

les, des étangs de jardin, des arbres, des meub-

les, des parterres de fleurs, etc. (figures 6h et 6i)

® Déroulez le fil de délimitation (18) des bordu-
res vers les objets a protéger.

® Fixez le fil de délimitation (18) a I‘aide de cro-
chets de fixation (14) dans le sens des aiguil-
les d‘'une montre autour de I‘objet a protéger.

e Cloturez complétement les flots de délimi-
tation et ramenez le fil de délimitation (18) a

I‘endroit ou vous avez quitté le bord du gazon.

® Ladistance entre les ilots de délimitation
devrait étre d’au moins 0,8 m. Dans le cas
contraire, associez les objets dans un ilot de
délimitation commun. (figure 6h)

o Lefil de délimitation (18) a destination et en
provenance de I‘llot de délimitation doit étre
posé paralléle et trés rapproché. - Attention
! Les fils de délimitation (18) ne doivent
pas se croiser ! - Pour ce faire, fixez les fils
de limitation (18) paralléles avec les mémes
crochets de fixation (14) sur le sol. (figure 6i)

® Dans la zone de tonte, la tondeuse robot
passe sur les deux fils de délimitation (18)
paralléles, mais ne s‘arréte qu‘au niveau d‘un
fil de délimitation (18) simple.

5.5.9 Obstacles

® Obstacles d‘une hauteur supérieure a 10
cm (figure 6j)
Les obstacles fixes d‘une hauteur supérieu-
re a 10 cm, par ex. arbres, murs, clétures,
meubles de jardin, etc. sont détectés par les
capteurs de collision. Si la tondeuse robot
heurte un obstacle, elle s’arréte, éteint 'unité
de tonte, recule et tourne pour poursuivre la
tonte dans une autre direction. Les obstacles
mous, instables et précieux doivent étre pro-
tégés par un flot de fil de délimitation.
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® Pierres et obstacles bas
Les pierres, les rochers et les obstacles bas
de moins de 10 cm dans la zone de tonte do-
ivent étre protégés étant donné que, dans le
cas contraire, la tondeuse robot peut passer
dessus. La tondeuse robot pourrait sinon étre
endommagé et bloqué.

® Arbres (figure 6k)
Les arbres sont traités comme des obstacles
par la tondeuse robot. Toutefois, si des raci-
nes d’arbres de moins de 10 cm de hauteur
dépassent du sol, cette zone doit étre proté-
gée. Cela évite les dommages au niveau des
racines et de la tondeuse robot. Respectez
une distance d‘au moins 30 cm entre le fil de
délimitation (18) et I'obstacle.

5.5.10 Surface principale et secondaire

(fig. 61)
On appelle surface secondaire (B), une zone de
travail qui n‘est pas reliée directement a la sur-
face principale (A) mais par ex. par le biais d‘une
surface de gazon ou d‘un chemin. Pour créer une
surface secondaire (B) séparée, posez le fil de
délimitation (18) de la surface principale (A) vers
la surface secondaire (B) et retour. Le fil de déli-
mitation (18) vers et depuis la surface secondaire
(B) doit étre posé en paralléle et trés prés I'un
de l‘autre. - Attention ! Les fils de délimitation
(18) ne doivent pas se croiser ! - Pour ce faire,
fixez les fils de délimitation (18) paralleles avec
les mémes crochets de fixation (14) sur le sol.
Pour pouvoir tondre la surface secondaire (B),
vous devez porter manuellement la tondeuse ro-
bot dans la surface secondaire (B). Lancez le pro-
gramme de tonte souhaité et sélectionnez dans
le sous-menu « Surface secondaire » (voir « Ré-
glages de la tondeuse robot »). La tondeuse robot
dans la surface secondaire (B) n’essaiera pas de
suivre le fil de délimitation (18) en direction de
la station de recharge (19) lorsque le niveau de
charge de I'accumulateur est faible.

5.6 Connexion de la station de recharge
Terminez la pose du fil de délimitation (18) com-
plet avant de le connecter a la station de rechar-
ge. Réservez 1 m de fil de délimitation supplé-
mentaire (18) aux deux extrémités pour pouvoir
effectuer des ajustements ultérieurs.

Dénudez le fil de délimitation (18) aux extrémités
sur une longueur de 10 a 15 mm a l‘aide d‘une
pince a dénuder pour le brancher & la station de
recharge (19).

Tirez la fiche de contact avant de connecter le fil
de délimitation (18) a la station de recharge (19).
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Le fil de délimitation (18) placé a I‘avant de la sta-
tion de recharge (19) doit étre posé vers l‘arriere
au-dessus des supports de cable au niveau de

la partie inférieure de la station de recharge (19).
Connectez ce fil de délimitation (18) a la borne
gauche noire. Ensuite, faites passer le fil de déli-
mitation arriére (18) par le trou (décharge de trac-
tion) dans la zone de raccordement et connectez-
le a la borne droite rouge (figure 7a).

Attention ! Les fils de délimitation (18) ne do-
ivent pas se croiser !

Puis établissez la connexion avec I‘alimentation
électrique. L'affichage LED (21) vert de la station
de recharge (19) doit étre allumé en permanence
aprés une installation correcte. Sila LED ne
s‘allume pas, vérifiez d‘abord les raccords. Si la
LED est allumée, mais pas vert fixe, reportez-
vous au tableau « Affichage de la station de re-
charge et élimination des erreurs » a la fin de ce
mode d‘emploi.

5.7 Mise en marche et contréle de
I'installation
Dés que I‘affichage LED (21) vert de la station de
recharge (19) s’allume, la zone de tonte est préte
pour la tondeuse robot. Assurez-vous d‘abord
que les crochets de fixation (14) du fil de délimi-
tation (18) sont complétement enfoncés. Placez
la tondeuse robot environ 3 m derriere la station
de recharge (19) devant le fil de délimitation (18).
La tondeuse robot doit se trouver ce faisant face
au fil de délimitation (18) a un angle de 90° (figure
7b). Activez l'interrupteur principal (7) (ON) (figure
8).
Déverrouillez la tondeuse robot & 'aide du code
PIN (voir chapitre « Dispositif de verrouillage / PIN
»). Appuyez sur la touche « MODE » (52). Sélec-
tionnez ensuite « Station de recharge » avec les
touches de navigation (55) et confirmez avec la
touche « OK » (56).
Appuyez sur la touche « START » (53) et fermez
ensuite le recouvrement d’écran (23). La tondeu-
se robot suit maintenant le fil de délimitation (18)
dans le sens antihoraire. Observez la tondeuse
robot pendant tout le trajet le long du fil de délimi-
tation (18) jusqu‘a ce qu‘elle soit & nouveau dans
la station de recharge (19). Si la tondeuse robot
a des problémes a certains endroits, corrigez le
cas échéant le fil de délimitation (18) et répétez
I‘opération. L'accumulateur de la tondeuse robot
est maintenant complétement chargé. S‘il y a des
problémes d‘amarrage, vous devrez peut-étre
repositionner la station de recharge (19) sur le

cété jusqu’a ce que I'amarrage fonctionne sans
probléme.

Avec le bouton rouge STOP (3), vous pouvez
arréter la tondeuse robot a tout moment. Aprés
avoir appuyé sur le bouton STOP (3), la tondeuse
robot s’arréte et attend d’autres instructions.

5.8 Fixation de la station de recharge

Une fois que le bon fonctionnement de la tonde-
use robot est assuré et qu’une position adaptée
a été trouvée pour la station de recharge (19), la
station de recharge (19) doit étre fixée avec les
vis de fixation (15). Vissez les vis de fixation (15)
avec la clé a six pans (22) complétement dans le
sol. (figure 7c)

5.9 Indicateur de charge de I'accumulateur
Appuyez sur l'interrupteur pour 'indicateur de
charge de 'accumulateur. Lindicateur de charge
de 'accumulateur vous indique I‘état de charge
de I'accumulateur a I‘aide de trois voyants LED
(figure 13b).

Les 3 voyants LED sont allumés :
Laccumulateur est complétement rechargé.

2 ou 1 voyant LED est (sont) allumé(s) :
L‘accumulateur dispose encore d‘un résidu de
charge suffisant.

1 voyant LED clignote :
Laccumulateur est vide, il faut le recharger.

Tous les voyants LED clignotent :

La température de 'accumulateur est trop faible.
Retirez 'accumulateur de 'appareil et laissez-le
reposer pendant un jour a température ambiante.
Si I'erreur survient a nouveau, cela signifie que
accumulateur est en décharge profonde et dé-
fectueux. Retirez 'accumulateur de I'appareil. Un
accumulateur défectueux ne doit plus étre utilisé
ou chargé.

Attention !

Si vous utilisez un bloc Multi-Ah (par ex. 4-6

Ah), réglez-le toujours sur la capacité maximum.
Grace a la charge et décharge lente de la tondeu-
se robot, il n’est pas nécessaire d'utiliser la capa-
cité inférieure pour prolonger la durée de vie.

5.10 Charge de I‘accumulateur avec le char-
geur

En mode normal, 'accumulateur (A) de la ton-

deuse robot est chargé par le biais de la station

de recharge (19). Pour une utilisation indépen-
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dante de 'accumulateur (A) de la série Power-

X-Change, celui-ci peut aussi étre chargé dans

le chargeur externe Power-X-Charger. Attention !

— En fonction de votre modéle de tondeuse robot,

le chargeur (figure 13a/ pos. B) peut ne pas étre

compris dans la livraison.

1. Comparez si la tension du secteur indiquée
sur la plaque signalétique correspond a la
tension réseau disponible. Branchez la fiche
de contact du chargeur (A) dans la prise de
courant. Le voyant LED vert commence a cli-
gnoter.

2. Mettez 'accumulateur (B) sur le chargeur (A)
(figure 13a).

3. Au point « Affichage chargeur », vous trou-
verez un tableau avec les significations des
affichages LED sur le chargeur.

Pendant la charge, il est possible que
I‘'accumulateur chauffe quelque peu. C‘est cepen-
dant normal.

S‘il estimpossible de charger le bloc accumula-

teur, veuillez contréler,

® silatension réseau est présente au niveau de
la prise de courant

® siun contact correct est présent au niveau
des contacts de charge du chargeur.

Si le chargement du bloc accumulateur reste
impossible, nous vous prions de bien vouloir
renvoyer,

® le chargeur

e etle bloc accumulateur

a notre service aprés-vente.

Pour un envoi correct, nous vous prions de
contacter notre service aprés-vente ou le
point de vente ou vous avez acheté I'appareil.

Veillez a ce que, lors de I'’envoi ou de la mise
au rebut, les accumulateurs ou les appareils
sans fil soit emballés séparément dans des
sacs en plastique afin d’éviter les courts-
circuits ou un incendie !

Dans l'intérét d‘une longue durée de fonctionne-
ment du bloc accumulateur, vous devez prendre
soin de recharger le bloc accumulateur en temps
voulu. Ceci est dans tous les cas indispensable
lorsque vous constatez une diminution de la
puissance de I‘appareil. Ne déchargez jamais
completement le bloc accumulateur. Ceci cause
I'endommagement du bloc accumulateur !

6. Commande

6.1 Interrupteur principal

La tondeuse robot est équipée d‘un interrup-

teur principal (7). Allumez la tondeuse robot via
I'interrupteur principal (7) (ON) et éteignez-la via
I'interrupteur principal (7) (OFF) (figure 8). Apres
la mise en circuit de la tondeuse robot, celle-ci est
verrouillée avec le code PIN.

6.2 Zone de commande

La tondeuse robot a déja étre programmeée coté
usine et présente des réglages par défaut. Ces
réglages peuvent cependant étre modifiés en cas
de besoin. Méme si les réglages d‘usine convi-
ennent a la plupart des jardins, vous devriez vous
familiariser avec les options disponibles.

Explication de la zone de commande avec

écran LCD (figure 9a)

50. Ecran LCD

51. Touche « SET » —Touche de réglage

52. Touche « MODE » — Touche de programme
de tonte

53. Touche « START » — Touche de démarrage

54. Touche « BACK » — Touche de retour

55. Touches de navigation

56. Touche « OK » —Touche de confirmation

Explication des symboles sur I'écran LCD (figure
9b) :

60. Intensité du signal de la connexion au réseau
61. Détection de signal du fil de délimitation

62. Etat du capteur pluie

63. Etat de la batterie

64. Tonte manuelle

65. Commande calendrier

66. Commande SMART

67. Retour a la station de recharge

6.3 Réglage de la hauteur de coupe
Attention ! Le réglage de la hauteur de coupe ne
doit étre effectué que lorsque la tondeuse robot
est arrétée. Appuyez pour ce faire sur la touche
STOP (3). La tondeuse robot permet une adap-
tation continue de la hauteur de coupe entre 20
et 60 mm, lisible sur la graduation, par le biais du
réglage de la hauteur de coupe (4).

Si la hauteur de gazon est supérieure a 60 mm, le
gazon doit étre raccourci & au moins 60 mm pour
ne pas surcharger excessivement la tondeuse ro-
bot et affecter I'efficacité de fonctionnement. Uti-
lisez pour ce faire une tondeuse conventionnelle
ou un coupe-herbe.
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Alafin de Iinstallation, la hauteur de coupe peut
étre adaptée par le biais du réglage de la hauteur
de coupe (4). Commencez toujours par une hau-
teur de coupe plus élevée et réduisez-la petit a
petit jusqu‘a la hauteur souhaitée.

6.4 Dispositif de verrouillage / PIN

Le dispositif de verrouillage empéche une utili-
sation non autorisée de la tondeuse robot sans
code valable. Pour ce faire, vous devez saisir un
code de sécurité personnel a quatre chiffres.
Déverrouillage

Avant de mettre la tondeuse robot en service,
vous devez saisir le bon code PIN (PIN standard
: « 0-0-0-0 »). Saisissez le code PIN a I'aide des
touches de navigation (55).

Code PIN standard : Nouveau code PIN :

0000 o

Modifier le code PIN

Pour modifier le code PIN, procédez comme suit :

1. Déverrouillez la zone de commande.

2. Appuyez d’abord sur la touche « SET » (51)
pour procéder aux réglages.

3. Naviguez dans le menu de I'écran LCD (50)
avec les touches de navigation (55) vers «
Généralités » puis « Code PIN »

4. Saisissez d’abord le code PIN actuel (PIN
standard 0-0-0-0) a l'aide des touches de na-
vigation (55).

5. Saisissez ensuite votre code PIN personnel a
I'aide des touches de navigation (55).

6. Confirmez les réglages.

7. Reépétez les étapes 5. et 6. pour confirmer le
nouveau code PIN.

8. Attention ! Notez le nouveau code PIN

Demander un code PIN en cas de perte
Préparez le regu et le numéro de série de la ton-
deuse robot. Vous en avez besoin pour obtenir
votre code PIN !

Variante A :

1. Appuyez a I'état verrouillé sur la touche «
SET » (51) pendant 6 secondes.

2. PUK s’affiche maintenant a I'écran (50).

3. Adressez-vous au service apres-vente pour
obtenir votre PIN.

Variante B :

1. Branchez une clé USB vierge sur la borne
USB (24) comme illustré (figure 11).

2. Activez l'interrupteur principal (7) (ON).

3. Latondeuse robot enregistre automatique-
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ment PUK sur votre clé USB et termine le
processus avec un sifflement.

4. Retirez la clé USB. Lisez les données de
la clé USB sur un ordinateur. La tondeuse
robot a créé un fichier texte (*.txt). Ce fichier
contient un code PUK, un code personnel.
Adressez-vous au service aprés-vente pour
obtenir votre PIN.

6.5 Réglages de la tondeuse robot

Dans le menu principal de I'écran LCD (50), vous
trouverez les réglages de date et d’heure actuels
de la tondeuse robot ainsi que 'état de charge
actuel. De la méme maniére, I'état du capteur de
pluie, du signal de cable ainsi que du programme
de tonte sélectionné s’affiche dans la barre des
symboles. La zone de commande vous offre
I'option de procéder & des réglages sur la tondeu-
se robot avec la touche « SET » (51) et de démar-
rer la tondeuse robot avec différents programmes
de tonte avec la touche « MODE » (52). Passez

a I'endroit souhaité pour effectuer des réglages

a l'aide des touches de navigation (55). Appuyez
sur la touche « BACK » (54) pour quitter le menu
respectif.

Réglages - Touche « SET » (51)

La touche « SET » (51) vous permet de procéder

a des réglages de base sur votre tondeuse robot.

Passez a I'endroit souhaité a I'aide des touches

de navigation (55) puis confirmez ou annulez les

réglages avec la touche « OK » (56) ou la touche

« BACK » (54).

e Zone
Dans le cas de jardins trés sinueux, la tonde-
use robot peut avoir des problémes pour att-
eindre chaque zone et tondre 'ensemble du
gazon. Dans ce cas, il est possible de sélec-
tionner plusieurs points de départ sur le fil de
délimitation (18). La tondeuse robot peut ainsi
accéder aux zones difficilement accessibles
de votre jardin. La tondeuse robot parcourt la
distance sélectionnée sur le fil de délimitation
(18) et démarre son processus de tonte dans
cette zone (figure 6m). Passez a I'endroit que
vous souhaitez modifier & l'aide des touches
de navigation (55) et réglez la distance et la
fréquence. La station de recharge (19) est
automatiquement définie comme point de
départ 1. Les deux autres points de départ
peuvent étre choisis librement. Mesurez pour
ce faire la distance entre la station de rechar-
ge (19) et le point de départ dans le sens des
aiguilles d’une montre le long du fil de déli-
mitation (18). La fréquence vous permet de
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déterminer combien de fois la tondeuse robot
commence son travail depuis la station de
recharge (19) ou depuis les points de départ
respectifs.

® Tonte bordures
Pour une bordure de gazon nette, il est possi-
ble d’activer le réglage « Tonte des bordures
». De méme, il est possible de régler la fré-
quence de tonte des bordures, c’est-a-dire la
cadence a laquelle la bordure de gazon doit
étre tondue au début de la plage de travail,
avant que la tondeuse robot ne commence
a tondre. Par défaut, la tondeuse robot com-
mence son processus de tonte tous les 7
jours de travail, en tondant une fois le long du
fil de délimitation complet.

® Mémoire d’erreurs
Vous obtenez des informations sur les der-
niers messages d’erreur survenus de votre
tondeuse robot.

® Capteur de pluie
Le capteur de pluie (5) peut étre programmé
par le biais de ce réglage. Le capteur a été
réglé par défaut en usine sur « Marche ».
Vous pouvez activer ou désactiver le capteur
de pluie (5) et régler son temps de retard. Le
temps de retard définit le temps que la ton-
deuse robot reste dans la station de recharge
(19) aprés le séchage du capteur de pluie (5).

® Hors station
Le chemin retour que la tondeuse robot
parcourt hors de la station de recharge (19)
peut étre réglé. La tondeuse robot parcourt
la distance réglée d’abord en marche arriére
avant de tourner dans la surface de tonte et
de rouler en direction de son point de départ.
Assurez-vous que la tondeuse robot ne quitte
pas la zone de tonte par le chemin retour
réglé.

° Généralités
- Code PIN : Vous pouvez modifier le code
PIN de la tondeuse robot et utiliser votre code
PIN personnel. Procédez pour ce faire com-
me décrit au chapitre « Dispositif de verrouil-
lage / PIN ». Attention ! Notez le nouveau
code PIN.
- Date et heure : Passez a I'endroit corres-
pondant & l'aide des touches de navigation
(55) et effectuez les réglages souhaités.
- Langue : Passez a la langue souhaitée a
I'aide des touches de navigation (55).
- Version du logiciel : Indique la version ac-
tuelle du logiciel de la tondeuse robot.

* Réglages d’usine : Réinitialisez la tondeuse
robot a I'état de livraison.

Programmes de tonte — Touche « MODE »

(52)

Passez au programme de tonte souhaité a I'aide

des touches de navigation (55) pour le démarrer.

°* Manuel
En mode manuel, vous pouvez démarrer la
tondeuse robot une fois avec différents pro-
grammes de tonte.
Vous avez la possibilité de choisir entre la
surface primaire / surface principale et la
surface secondaire / surface accessoire. Vous
trouverez de plus amples informations sur les
deux surfaces dans le chapitre « Mise en ser-
vice » au point « Fil de délimitation ».
- Tonte
Démarrez la tondeuse robot pour tondre le
gazon et la tondeuse robot passe au mode
normal avec le calendrier réglé.
- Tonte bordures
Placez la tondeuse robot a proximité du fil
de délimitation (18) ou démarrez la tondeuse
robot pendant qu’elle se trouve dans la stati-
on de recharge (19). La tondeuse robot suit
le fil de délimitation (18) avec unité de tonte
enclenchée dans le sens des aiguilles d’'une
montre jusqu’a l'arriére de la station de re-
charge (19). Puis, la tondeuse robot retourne
a la station de recharge (19) s’il n’y a plus de
plage de travail active.
- Spot Mowing
Il se peut que votre tondeuse robot ne tonde
pas suffisamment certains endroits. Placez la
tondeuse robot a un endroit souhaité et dé-
marrez la tondeuse robot. La tondeuse robot
commence a tondre le gazon en formant une
spirale jusqu’a ce qu’elle heurte un obstacle
ou le fil de délimitation (18). Puis, la tondeuse
robot retourne a la station de recharge (19)
s’il N’y a plus de plage de travail active.

e Calendrier
Passez au jour de la semaine correspondant
pour lequel vous souhaitez procéder aux
réglages a l'aide des touches de navigation
(55). En mode normal, la tondeuse robot
commence automatiquement a tondre votre
gazon le jour de la semaine correspondant a
I'heure réglée. Pour le réglage du temps de
tonte, une valeur indicative de 8 heures par
jour pour 500 m? est recommandée. Adaptez
le temps de travail sélectionné en fonction de
la taille et de la complexité du jardin.

e Station de recharge
Renvoyez votre tondeuse robot & la station de
recharge (19). La tondeuse robot cherche le
fil de délimitation (18) et le suit dans le sens
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contraire a celui des aiguilles d’'une montre
vers la station de recharge (19). 1l n’y a pas
d’option surface secondaire / surface auxili-
aire.

6.6 Commande de la tondeuse robot

Démarrage

1. Appuyez sur la touche STOP (3) et ouvrez
entierement le recouvrement d’écran (23).

2. Déverrouillez la zone de commande (2).

3. Sélectionnez le programme de tonte souhaité
ainsi que la surface de travail respective avec
la touche « MODE » (52).

4. Appuyez sur la touche « START » (53).

5. Fermez le recouvrement d’écran (23).

La tondeuse robot travaille maintenant con-
formément aux temps de tonte réglés. Pen-
dant le temps de travail, I'état de charge de
'accumulateur est surveillé et indiqué sur
I’écran LCD (50). Des que I'état de charge de
'accumulateur passe sous 30 %, la tondeuse
robot retourne automatiquement a la station de
recharge (19).

Annulation de la tonte

1. Appuyez sur la touche STOP (3) pour arréter
immédiatement la tondeuse robot.

2. Ouvrez entierement le recouvrement d’écran
(23).

3. Déverrouillez la zone de commande (2).

4. Appuyez sur la touche « MODE » (52) et sé-
lectionnez « Station recharge » pour renvoyer
la tondeuse robot a la station de recharge
(19) le long du fil de délimitation (18).

5. Appuyez sur la touche « START » (53).

6. Fermez le recouvrement d’écran (23).

Etat STOP :

Appuyer sur la touche STOP (3) pour mettre la
tondeuse robot dans un état STOP, qui s’affiche
sur I'écran LCD (50). La tondeuse robot met la
tonte en pause jusqu’a ce que cet état soit a nou-
veau annulé.

Aprés le déverrouillage de la zone de commande
(2), une fenétre, qui propose I'annulation de I'état
STOR, s’affiche. Confirmer pour annuler I'état.
Dans le cas contraire, la tondeuse robot reste ar-
rétée. Démarrer la tondeuse robot ou la renvoyer
vers la station de recharge (19) annule également
I'état stop. Fermez le recouvrement d’écran (23).

6.7 Commande de la tondeuse robot a I'aide
de 'application
Lapplication vous offre différentes possibilités de
réglage de votre tondeuse robot et vous permet
également de récupérer des statistiques ainsi
que I'état actuel. La tondeuse robot peut étre
démarrée aussi bien manuellement que dans un
intervalle de travail défini. Avec I'application vous
disposez également du mode SMART, dans le-
quel la tondeuse robot définit de fagon autonome
son intervalle de travail sur la base des données
météorologiques. Lapplication vous indique les
messages d’erreur et les avertissements pen-
dant le fonctionnement et peut vous informer a
l'aide de notifications Push. Terminez d’abord
I'enregistrement de votre tondeuse robot pour uti-
liser toutes les fonctions de I'application.

6.7.1 Téléchargement de I'application
Commencez par télécharger I'application Einhell
pour votre tondeuse robot sur votre smartphone.
Lapplication Einhell est accessible via le lien et
code QR suivant :

iOS : http://gr.einhell.com/12e103ce

6.7.2 Enregistrement de la tondeuse robot
Votre appareil dispose d’une fonction loT (Internet
of Things / Internet des objets). Votre tondeuse
robot peut se connecter au réseau mobile dispo-
nible via une puce SIM intégrée et est donc indé-
pendante d’une connexion Bluetooth ou WiFi. Les
5 premiéres années, vous ne payez pas de frais
d’utilisation pour la tondeuse robot dans le réseau
mobile, étant donné qu’ils sont couverts par le
prix d’achat. Les informations sur la durée res-
tante et une possible prolongation peuvent étre
consultées via I'application. Dans I'état d’usine,

la fonction est désactivée et la tondeuse robot
essaie de se connecter au réseau, le symbole de
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connexion sur I'écran LCD (50) est alors barré.
Pour activer votre tondeuse robot, suivez les inst-
ructions de I'application.

Une connexion réussie au réseau est indiquée
sur I'écran LCD (50) et les multiples possibilités
de réglage et fonctions de I'application sont
maintenant disponibles. Assurez-vous que la
tondeuse robot et votre smartphone disposent
d’une connexion Internet sécurisée dés que vous
procédez aux réglages dans I'application. Pour le
fonctionnement automatique de la tondeuse robot
dans une période de travail programmée avec le
mode SMART, la tondeuse robot doit simplement
étre connectée a Internet.

6.7.3 Réinitialisation de I’enregistrement

Si le symbole de connexion sur I'écran LCD (50)
n’est pas barré lors de la premiére mise en ser-
vice de votre tondeuse robot, la tondeuse robot
doit étre réinitialisée et enregistrée a votre nom.
Contactez pour ce faire notre service aprés-vente
et préparez le recu et le numéro de série de la
tondeuse robot.

6.8 Fonctionnement de la tondeuse robot

La tondeuse robot offre de multiples modes de
fonctionnement, vous permettant d’utiliser la ton-
deuse robot de différentes manieres. Lapplication
vous offre différentes possibilités de réglage de
la tondeuse robot et vous permet également de
récupérer des statistiques ainsi que I'état actuel.
Lapplication vous indique également les mes-
sages d’erreur et les avertissements pendant le
fonctionnement.

Vous pouvez exploiter la tondeuse robot aussi
bien manuellement sur le panneau de com-
mande (2) de la tondeuse robot qu’a I'aide de
I'application.

6.8.1 Tonte manuelle

Démarrez la tondeuse robot manuellement via
I'application. La tondeuse robot commence

a tondre le gazon pendant exactement un

cycle jusqu’a ce que le niveau de charge de
'accumulateur baisse en dessous de 30 %. La
tondeuse robot retourne alors a la station de
recharge (19) et la tondeuse robot termine son
processus de travail. La tondeuse robot fonction-
ne de maniére entierement manuelle et ne com-
mencera pas non plus a tondre le gazon a une
période réglée.

6.8.2 Commande calendrier

Vous pouvez paramétrer le calendrier via les
boutons de navigation (55) de la tondeuse ro-
bot. La tondeuse robot tond ainsi le gazon de
maniére autonome aux heures indiquées. Les
réglages peuvent également étre effectués dans
l"application et transmis a la tondeuse robot.

6.8.3 Commande SMART

Le mode SMART de la tondeuse robot permet un

fonctionnement automatique avec des heures de

fonctionnement optimisées pour votre jardin et les
conditions météorologiques actuelles. Lintervalle
de travail correspondant est adapté quotidienne-
ment de fagcon autonome et personnalisée par la
tondeuse robot. Assurez-vous que la tondeuse
robot dispose toujours d’une connexion au ré-
seau. Pour pouvoir utiliser le mode SMART, quel-
ques données spécifiques sont nécessaires dans
un premier temps. Pour ce faire, procédez aux
réglages correspondants dans I'application :

® Indication de lieu : Cette indication permet
de récupérer les données météorologiques
spécifiques au lieu et la tondeuse robot tond
en fonction des conditions météorologiques.

® Intensité : Indiquez l'intensité a laquelle la
tondeuse robot doit tondre le gazon. Cela
dépend de la croissance de votre gazon.
Commencez d’abord par une faible intensité
et adaptez-la le cas échéant.

e Surface de tonte : Indiquez la surface de
tonte estimée. Seule la zone de tonte dans la-
quelle la tondeuse robot doit se déplacer est
importante ce faisant.

e Calendrier : Définissez des intervalles de
temps auxquels la tondeuse robot ne doit
pas tondre. Il peut étre judicieux de limiter les
temps de tonte en conséquence.

La tondeuse robot va tondre de préférence en

journée pour éviter de rencontrer des animaux

actifs au crépuscule ou la nuit comme les héris-
sons. La tondeuse robot calcule en permanence
son calendrier individuel sur la base des données
indiquées.

6.8.4 Messages d’erreur et avertissements
Vérifiez régulierement I'application pour recevoir
les messages d’erreur et les avertissements.
Vous recevez les messages d’erreur, les avertis-
sements et les rappels sous forme de notification
push sur votre smartphone. Si vous ne le souhai-
tez pas, vous pouvez ajuster les parametres de
notification dans I'application. Assurez-vous que
les données d’arriére-plan de 'application Einhell
sont activées sur votre smartphone et que votre
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smartphone dispose d’'une connexion Internet
active.

7. Nettoyage, maintenance et
commande de piéces de
rechange

Danger !

Avant tous travaux de nettoyage et de main-
tenance, mettez 'appareil hors tension en
retirant la fiche de contact de la prise et en
mettant I‘appareil hors circuit via l'interrupteur
principal (7) (OFF) (figure 8). Retirez également
'accumulateur de la tondeuse robot.

Attention ! Portez des gants de travail !

7.1 Nettoyage

® Maintenez les dispositifs de protection, les
fentes & air et le carter de moteur aussi pro-
pres et sans poussiére que possible. Frottez
I‘appareil avec un chiffon propre ou soufflez
dessus avec de I‘air comprimé a basse pres-
sion.

® Latondeuse robot ne doit pas étre nettoyée a
I'eau courante, en particulier pas sous haute
pression.

® Nettoyez I'appareil réguliérement a l‘aide
d‘un chiffon humide et un peu de savon noir.
N‘utilisez aucun produit de nettoyage ni sol-
vant ; ils pourraient endommager les pieces
en matiéres plastiques de I‘appareil. Veillez
a ce qu‘aucune eau n‘entre a l'intérieur de
I‘appareil.

® Nettoyez si possible la tondeuse robot avec
une brosse ou des chiffons

e Controlez la mobilité des lames (10) et du
disque a couteaux (11)

® Pour nettoyer les contacts de charge au ni-
veau de la tondeuse robot (1) et de la station
de recharge (19), utilisez des produits de net-
toyage pour métal ou un papier abrasif trés
fin. Nettoyez-les pour assurer I'efficacité de
I‘'opération de charge.

7.2 Maintenance

® Leslames (10) usées ou endommageées et
leurs vis de fixation doivent toujours étre rem-
placées par jeu.

® Remplacez les piéces usées ou endomma-
geées.

®  Pour obtenir une longue durée de vie, toutes
les piéces vissées, ainsi que les roues et es-
sieux doivent étre nettoyés et ensuite huilés.
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® Seul un entretien régulier de la tondeuse ro-
bot lui assure durabilité et performance dans
le temps, mais surtout vous assure une tonte
facile et soigneuse de votre gazon.

® Les composants les plus exposés a l‘'usure
sont les lames (10). Vérifiez régulierement
I‘état des lames (10) ainsi que leur fixation.
Si des vibrations anormales de la tondeuse
robot se produisent, cela signifie que les
lames (10) sont endommagées ou ont été dé-
formées par un choc. Lorsque les lames (10)
sont usées ou endommagees, elles doivent
immédiatement étre remplacées.

e Controlez régulierement la coupe du gazon.
Les lames émoussées ne permettent qu’une
coupe imparfaite des brins d’herbe. Ainsi, la
surface du gazon seche plus facilement et
brunit. Remplacez donc régulierement les la-
mes afin d’obtenir une coupe nette et droite.

® Controlez régulierement la présence de
saletés en dessous de la tondeuse robot.
Nettoyez réguliérement la tondeuse robot.
Eliminez immédiatement les encrassements
plus importants.

® Les premiéres semaines suivant la mise en
service, surtout aprés avoir tondu avec une
tondeuse conventionnelle, votre tondeuse
robot peut s’encrasser rapidement. Contrdlez
donc plus fréequemment le dessous de votre
tondeuse robot durant cette période.

® Ne coupez le gazon que par petites étapes
pour éviter un encrassement important.

® Aucune autre piéce a l'intérieur de I‘appareil
n‘a besoin de maintenance.

7.2.1 Remplacement des lames

Utilisez exclusivement des lames d’origine, sinon
le fonctionnement et la sécurité ne sont pas ga-
rantis le cas échéant.

La tondeuse robot est équipée de trois lames
(10) montées au niveau d‘un disque & couteaux
(11). Ces lames (10) ont une durée de vie allant
jusqu‘a 3 mois (en I'absence de contact avec des
obstacles). Veuillez remplacer les trois lames (10)
en méme temps afin d‘exclure une altération en
termes d'efficacité et d‘équilibre de votre appareil.

Pour remplacer les lames (10), procédez comme

suit (fig. 12) - Attention ! - Portez des gants :

1. Bloquez la rotation du disque a couteaux (11)
avec un tournevis. Insérez pour ce faire le
tournevis par les trous prévus dans le disque
a couteaux (11) et le peigne de protection.

2. Desserrez les vis de fixation

3. Retirez les lames (10) et remplacez-les par

-70-

26.09.2023 13:52:47



des nouvelles. Remplacez toujours le jeu de
trois lames (10).

4. Ensuite, serrez fermement la vis de fixation.
Assurez-vous que les nouvelles lames (10)
tournent librement.

Effectuez réguliérement un contréle général de la

tondeuse robot et retirez tous les dépdts accumu-

lés. Avant tout début de saison, contrélez absolu-
ment |‘état des lames (10). Pour les réparations,
adressez-vous a notre service client. Utilisez
exclusivement des pieces d’origine.

7.2.2 Mise a jour logicielle

Si vous souhaitez mettre a jour le logiciel, copiez

le nouveau logiciel sur une clé USB vide (si né-

cessaire, formatez la clé USB au préalable). As-

surez-vous que 'accumulateur est complétement

chargé avant d’effectuer les opérations suivantes.

1. Placez la tondeuse robot dans la zone de ton-
te. La tondeuse robot ne doit pas se trouver
dans la station de recharge lors de la mise a
jour du logiciel.

2. Branchez une clé USB sur la borne USB
comme illustré. (figure 11)

3. Activez l'interrupteur principal (7) (ON).

4. Latondeuse robot lance a présent la mise a
jour du logiciel et indique I'état actuel.

5. Sile processus de mise a jour est terminé,
retirez la clé USB et redémarrez la tondeuse
robot via I'interrupteur principal (7).

7.2.3 Réparation du fil de délimitation

En cas de coupure du fil de délimitation (18)

a quelque endroit que ce soit, utilisez les con-
necteurs de cable (16) joints pour réparation.
Pour ce faire insérez les deux extrémités du fil
de délimitation (18) coupé dans le connecteur
de cable (16) et comprimez-les a l‘aire d‘une
pince. Raccordez la fiche de contact avec la prise.
Vérifiez ensuite le fonctionnement a I‘aide de
I‘affichage LED (21) au niveau de la station de
recharge (19).

7.3 Commande de piéces de rechange :
Veuillez indiquer ce qui suit pour toute commande
de piéces de rechange ;

* Type de l‘appareil

° Référence de I'appareil

° Numéro d‘identification de I‘appareil

* Numeéro de la piéce de rechange requise
Vous trouverez les prix et informations actuelles a
I‘adresse www.Einhell-Service.com

Lames de rechange Réf.: 34.140.20

8. Stockage

Chargez complétement I'accumulateur avant le
stockage pendant I‘hiver et mettez la tondeuse
robot hors circuit via l'interrupteur principal (7)
(OFF). Retirez 'accumulateur de I‘appareil. Cou-
pez le bloc d‘alimentation (13) de I‘alimentation
électrique et de la station de recharge (19).

Le fil de délimitation (18) peut rester dehors pen-
dant I'hiver. Assurez-vous cependant que les rac-
cords sont protégés contre la corrosion. Coupez
pour ce faire les raccords du fil de délimitation
(18) de la station de recharge (19).

Entreposez |‘appareil et ses accessoires dans un
endroit sombre, sec, a I'abri du gel et inaccessib-
le aux enfants. La température de stockage opti-
male est comprise entre 5 °C et 30 °C. Conservez
I‘appareil dans I'emballage d‘origine.

9. Transport

® Mettez I'appareil hors circuit par le biais de
I'interrupteur principal (7) (OFF). (figure 8)

® Montez les dispositifs de protection pour le
transport, s'il y en a.

® Protégez I'appareil des dommages et des
fortes vibrations survenant en particulier lors
du transport dans un véhicule.

® Bloquez I'appareil contre tout glissement et
basculement.

e Portez la tondeuse robot par la poignée de
transport (6) en éloignant le disque a cou-
teaux (11) du corps.

10. Mise au rebut et recyclage

L‘appareil se trouve dans un emballage per-
mettant d‘éviter les dommages dus au transport.
Cet emballage est une matiere premiére et peut
donc étre réutilisé ultérieurement ou étre réin-
troduit dans le circuit des matiéres premiéres.
L‘appareil et ses accessoires sont en matériaux
divers, comme par ex. des métaux et matiéres
plastiques. Les appareils défectueux ne doivent
pas étre jetés dans les poubelles domestiques.
Pour une mise au rebut conforme aux régles de
I‘art, I'appareil doit étre déposé dans un centre de
collecte approprié. Si vous ne connaissez pas de
centre de collecte, veuillez-vous renseigner aup-
rés de I'administration de votre commune.
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11. Affichage de la station de recharge et élimination des erreurs

Affichage LED
(21)

Description

Solution

Eteint

Pas d‘alimentation électrique

- Controle de I'alimentation électrique

Vert en permanence

Prét a la tonte

Accumulateur compléetement
chargé

Fil de délimitation (18) rac-
cordé

Vert clignotant

Fil de délimitation (18) coupé

- Controlez si le fil de délimitation (18) est
cassé

Rouge en
permanence

Accumulateur en charge

- Attendez jusqu‘a ce que I'accumulateur
soit completement chargé.

12. Affichage de la tondeuse robot et élimination des erreurs

Message d‘erreur de la tondeuse robot sur I‘écran LDC (50)

cordé

Tondeuse robot en dehors
de la zone de tonte

Erreur Cause probable Suppression
Pas de signal - Fil de délimitation mal rac- Vérifiez si l‘affichage LED (21) vert de la sta-
cordé tion de recharge (19) est allumé
- Pas d‘alimentation électrique | - Assurez-vous que le fil de délimitation
- Fil de délimitation (18) coupé (18) est posé correctement et au milieu
sous la station de recharge (19).
- Vérifiez la position de la station de rechar-
ge (19).
Hors bords - Fil de délimitation mal rac- - Assurez-vous que le fil de délimitation

(18) est posé correctement et au milieu
sous la station de recharge (19).

- Assurez-vous que la tondeuse robot se
trouve dans la zone de tonte.

Erreur batterie

Une erreur de batterie est
survenue sur la tondeuse
robot

L‘accumulateur ne se laisse
pas charger

L‘accumulateur a atteint sa
fin de vie

- Assurez-vous que l‘accumulateur a été
monté correctement.

- Vérifiez si l'interrupteur principal (7) est
activé (ON), pendant que la tondeuse ro-
bot se trouve dans la station de recharge
(19).

- Vérifiez la position de la station de re-
charge (19). Remplacez si nécessaire
I‘accumulateur.
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Message d‘erreur de la tondeuse robot sur I‘écran LDC (50)

Erreur

Cause probable

Suppression

Erreur de tempéra-
ture de batterie

Température d‘accumulateur
trop haute / trop basse ou
surtempérature de la com-
mande
- Lorsque la température de
batterie est supérieure a
65 °C, la tondeuse robot re-
tourne a la station de rechar-
ge (19).
- Lorsque la température de
batterie est supérieure a
45 °C ou inférieure a 0 °C,
le processus de charge est
arrété et la tondeuse robot
attend a la station de rechar-
ge (19).

- Placez le temps de travail en été au petit
matin et évitez de faire fonctionner la
tondeuse robot aux heures chaudes de la
journée.

- Apres le refroidissement de
I‘accumulateur ou de la commande dans
la plage de température admissible, la
tondeuse robot retourne automatiquement
dans le mode programmé.

Tondeuse soulevée

- Capteur de levage déclen-
ché en continu pendant 10
secondes

Appuyez sur la touche STOP (3) pour ouvrir
le recouvrement d‘écran (23). Redémarrez la
tonte via la zone de commande (2) :
- Si cette erreur est fréquente, controlez
la zone de tonte quant a la présence
d‘obstacles d‘une hauteur supérieure a 10
cm et retirez-les ou séparez les obstacles
de la zone de tonte avec le fil de délimita-
tion (18).

Tondeuse bloquée

- Capteur d’obstacle activé
plusieurs fois en I'espace
d’'une minute

- Capteur d’obstacle activé
durablement pendant 10 se-
condes

- Capteur d’obstacle activé
trois fois pendant le retour a
la station de recharge (19)

Appuyez sur la touche STOP (3) pour ouvrir
le recouvrement d‘écran (23). Redémarrez la
tonte via la zone de commande (2) :

- Vérifiez si la tondeuse robot est bloquée
par un obstacle ou est coincée entre des
arbres, arbustes, etc. Eliminez I‘obstacle
ou évitez cette zone.

- Si cette erreur est fréquente, contrdlez la
pose du fil de délimitation (18). Faites at-
tention aux angles serrés, corridors, clotu-
res, rochers, etc. et adaptez le parcours
du fil de délimitation (18) si nécessaire.

- Vérifiez si I'herbe est trop haute et la ton-
deuse robot est bloquée. Dans ce cas,
tondez I'herbe a moins de 60 mm.

Trop prés de la
station

- Latondeuse robot a été ren-
voyée trop pres de la station
de recharge (19)

Appuyez sur la touche STOP (3) pour ouvrir
le recouvrement d’écran (23). Redémarrez la
tonte via la zone de commande (2) :
- Latondeuse robot doit étre renvoyée a
la station de recharge (19) avec une dis-
tance minimum de 2 m.
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Message d‘erreur de la tondeuse robot sur I‘écran LDC (50)

Erreur

Cause probable

Suppression

Renversé

- Latondeuse robot a été bas-
culée durablement pendant
10 secondes

- Latondeuse robot est incli-
née dans une direction pen-
dant une durée prolongée

Appuyez sur la touche STOP (3) pour ouvrir
le recouvrement d‘écran (23). Redémarrez la
tonte via la zone de commande (2) :

- Amenez la tondeuse robot sur une sur-
face plane et redémarrez-la.

- Silatondeuse robot a basculé en raison
d‘une pente abrupte dans la zone de
tonte, adaptez le fil de délimitation (18) en
conséquence pour éviter des pentes trop
fortes.

Erreur roue

- Les roues arriére (8) ont été
soulevées par un obstacle

- Les roues arriére (8) peuvent
tourner librement en raison
d‘un gazon irrégulier.

Appuyez sur la touche STOP (3) pour ouvrir

le recouvrement d‘écran (23). Redémarrez la

tonte via la zone de commande (2) :

- Amenez la tondeuse robot sur une sur-
face plane et redémarrez-la

Erreur bouton STOP

Le recouvrement d‘écran (23)
est ouvert, mais la touche
STOP (3) n‘a pas été déclen-
chée

Appuyez sur la touche STOP (3) pour ouvrir
le recouvrement d‘écran (23). Redémarrez la
tonte via la zone de commande (2) :

- Vérifiez que le recouvrement d‘écran (23)
s‘ouvre et se ferme librement avec la tou-
che STOP (3).

- Vérifiez la fonctionnalité de la touche
STOP (3).

rétée en raison d‘une erreur
de capteur

Surtempérature Température d‘accumulateur
PCB trop haute / trop basse ou
surtempérature de la com-
mande
- Lorsque la température de - Placez le temps de travail en été au petit
batterie est supérieure a matin et évitez de faire fonctionner la
65 °C, la tondeuse robot re- tondeuse robot aux heures chaudes de la
tourne a la station de rechar- journée.
ge (19).
- Lorsque la température de - Apres le refroidissement de
batterie est supérieure a I‘accumulateur ou de la commande dans
45 °C ou inférieure a 0 °C, la plage de température admissible, la
le processus de charge est tondeuse robot retourne automatiquement
arrété et la tondeuse robot dans le mode programmé.
attend a la station de rechar-
ge (19).
Pluie - Le détecteur de pluie (5) - Attendez que la tondeuse robot soit
s‘est déclenché. seche.
- Une description détaillée du capteur se
trouve au chapitre 5.2.
Erreur capteur - Latondeuse robot a été ar- Désactivez I'interrupteur principal (7) (OFF)

et réactivez-le (ON) pour redémarrer la ton-
deuse robot.
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Message d‘erreur de la tondeuse robot sur I‘écran LDC (50)

Erreur

Cause probable

Suppression

Erreur moteur /
Surintensité moteur

- Tondeuse robot arrétée en
raison d‘une surintensité
dans le moteur ou d‘une er-
reur de moteur

Désactivez I'interrupteur principal (7) (OFF)
et réactivez-le (ON) pour redémarrer la ton-
deuse robot.

- Veérifiez la hauteur de I'herbe dans la zone
de tonte et tondez I'herbe en cas de be-
soin avec une tondeuse conventionnelle a
moins de 60 mm.

- Augmentez la hauteur de coupe. Com-
mencez toujours par une hauteur de cou-
pe plus élevée et réduisez-la petit a petit
jusqu‘a la hauteur souhaitée.

- Contrélez I'encrassement des disques a
couteaux (11) et des roues et nettoyez-les
a fond.

- Controlez la présence de blocages au
niveau des roues arriere et du disque a
couteaux (11). Si vous ne parvenez pas a
éliminer ces blocages, adressez-vous au
service aprés-vente compétent.

Erreur fonctionne-
ment

- Latondeuse robot a été ar-
rétée en raison d‘une erreur
de fonctionnement

Désactivez I'interrupteur principal (7) (OFF)
et réactivez-le (ON) pour redémarrer la ton-
deuse robot.

Détection d’anomalies

Erreur

Cause probable

Suppression

La tondeuse robot
se trouve dans la
zone de tonte.

La tondeuse robot
ne s‘allume pas.

- Tension de I'accumulateur
trop faible

- Erreur au niveau du cir-
cuit électrique ou de
I‘électronique

- Retournez la tondeuse robot & la station
de recharge (19) pour y étre rechargée.

- Activez l'interrupteur principal (7) (ON).

- Adressez-vous au service aprés-vente.

La station de re-
charge ne peut pas
rejoindre la station
de recharge.

- La station de recharge (19)
n‘est pas installée correcte-
ment.

- Assurez-vous que l‘affichage LED (21)
vert de la station de recharge (19) est allu-
me.

- Assurez-vous que les fils de délimitati-
on (18) soient raccordés a la station de
recharge (19) et que le fil de délimitation
avant (18) soit posé au milieu sous la sta-
tion de recharge (19).

- Assurez-vous que la station de recharge
(19) est positionnée correctement.

La tondeuse robot
s’arréte ou roule de
maniére incontrélée
a proximité d’flots
de délimitation.

- Le fil de délimitation (18)
n‘est pas installé correc-
tement autour des flots de
délimitation.

- Adaptez la position du fil de délimitation
(18).

- Veillez a ce que le fil de délimitation (18)
ne se coupe pas
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Détection d’anomalies

Erreur

Cause probable

Suppression

La tondeuse robot
est trés bruyante.

Lames (10) endommagées
De nombreux corps étran-
gers adhérent aux lames
(10)

La tondeuse robot a démarré
trop pres des obstacles
Entrainement de lame ou
moteur d‘entrainement en-
dommagé

D*autres pieces de la tonde-
use robot sont endomma-
geées

Remplacez les lames (10). Il faut rempla-
cer les 3 lames (10) en méme temps.
L'efficacité opérationnelle de la tondeuse
robot dépend de I‘affitage des lames
(10). C‘est pourquoi, maintenez les lames
(10) dans un bon état.

Eteignez la tondeuse robot de fagon sire
et portez des gants de travail pendant que
vous nettoyez les lames (10) pour éviter
des blessures par coupure.

Faites réparer ou remplacer le moteur par
le service apres-vente.

La tondeuse robot
reste dans la sta-
tion de recharge.
La tondeuse robot
retourne réguliére-
ment a la station de
recharge.

Temps de travail mal réglé
Accumulateur vide

Capteur de pluie déclenché
Température d’accumulateur
accrue

Contrdlez les réglages du temps de tra-
vail.

La tondeuse robot commence et termine
son travail dans le créneau horaire réglé.
En dehors de ce créneau horaire, la
tondeuse robot reste dans la station de
recharge (19).

La tondeuse robot
reste sur le fil de dé-
limitation et ne peut
pas atteindre la sta-
tion de recharge.

Accumulateur vide

La longueur du fil de délimi-
tation (18) et ainsi le chemin
vers la station de recharge
(19) est trop long pour
'accumulateur utilisé.

Retirez tous les obstacles possibles sur
le fil de délimitation (18). Veillez lors de

la pose du fil de délimitation (18) a une
distance suffisante par rapport aux obsta-
cles.

Veuillez utiliser un accumulateur de plus
grande capacité.

Attention : En cas d'utilisation d’'un accu-
mulateur Multi-Ah (par ex. 4-6 Ah), réglez
la capacité supérieure. Grace a la charge
et décharge lente de la tondeuse robot, il
n’est pas nécessaire d'utiliser la capacité
inférieure pour prolonger la durée de vie.

ATTENTION ! Les fils de délimitation coupés et les dommages indirects ne sont pas couverts

par la garantie !
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13. Affichage chargeur

Etat de 'affichage

Voyant Voyant Signification et mesures
LED rouge | LED vert
Arrét Clignote Etat prét a 'emploi

Le chargeur est raccordé au réseau et est prét a 'emploi, la batterie n’est
pas dans le chargeur.

Marche Arrét Chargement

Le chargeur charge la batterie en mode de charge rapide. Les temps de
charge correspondants se trouvent directement sur le chargeur.
Remarque ! Selon la charge actuelle de la batterie, les temps de charge
réels peuvent différer quelque peu des temps de charge indiqués.

Arrét Marche La batterie est chargée et préte a I'emploi. (READY TO GO)
Ensuite, on commute sur un processus de charge lent jusqu’au charge-
ment complet.

Pour ce faire, laissez la batterie env. 15 min plus longtemps sur le char-
geur.

Mesures :

Retirez la batterie du chargeur. Débranchez le chargeur du réseau.
Clignote Arrét Charge d’adaptation

Le chargeur est en mode de charge lente.

Dans ce cas, la batterie se charge plus lentement pour des raisons de sé-
curité et nécessite plus de temps. Cela peut avoir les causes suivantes :
- Laccumulateur n’a pas été rechargé depuis longtemps.

- Latempérature de la batterie ne se trouve pas dans la zone idéale
Mesures :

Attendez jusqu’a ce que le processus de charge soit terminé, la batterie
peut quand méme encore étre rechargée.

Clignote Clignote Erreur

Le processus de charge n’est plus possible. La batterie est défectueuse.
Mesures :

Une batterie défectueuse ne doit plus étre rechargée.

Retirez la batterie du chargeur.

Marche Marche Perturbation thermique

La batterie est trop chaude (par ex. exposition directe au soleil) ou trop
froide (en dessous de 0 °C)

Mesures :

Retirez la batterie et conservez-la un jour a température ambiante

(env. 20 °C).
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Elimination des déchetsl

)¢

]

Pour une mise au rebut conforme a la réglementation, les appareils, les emballages, les piles et accus
doivent étre déposés dans un centre de collecte approprié. Si vous ne connaissez pas de centre de
collecte, veuillez-vous renseigner aupres de 'administration de votre commune.

Ne jetez pas les outils électriques, les piles et les accus dans les ordures ménageéres!

Uniquement pour les pays de I'UE :

Conformément a la directive européenne 2012/19/UE relative aux déchets d’équipements électriques
et électroniques, les outils électroportatifs devenus inutilisables et conformément a la directive 2006/66/
CE les piles/accus défectueux ou usagés doivent étre récoltés a part et apportés dans un centre de
collecte et de recyclage respectueux de I'environnement.

Valable uniquement pour la France:

FR ADEPOSER A DEPOSER
Cet appareil et ENMAGASIN  EN DECHETERIE
ses composants JANER\S. % :/

se recyclent

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr

Toute réimpression ou autre reproduction de la documentation et des papiers joints aux produits, méme
sous forme d’extraits, est uniquement permise une fois I'accord explicite de I'Einhell Germany AG obte-
nu.

Sous réserve de modifications techniques
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Informations service aprés-vente

Nous disposons dans tous les pays mentionnés dans le bon de garantie de partenaires de service
apres-vente compétents dont vous trouverez les coordonnées dans le bon de garantie. Ceux-ci se
tiennent a votre disposition pour tout ce qui concerne le service apres-vente comme les réparations,
|‘approvisionnement en pieces de rechange et d‘usure ou I‘achat de pieces de consommation.

Il faut tenir compte du fait que pour ce produit les pieces suivantes sont soumises a une usure liée a
|‘utilisation ou a une usure naturelle ou que les piéces suivantes sont nécessaires en tant que consom-

mables.
Catégorie Exemple
Piéces d‘usure* accumulateur
Matériel de consommation/ Lames

piéces de consommation*

Piéces manquantes

*Pas obligatoirement compris dans la livraison !

En cas de vices ou de défauts, nous vous prions d‘enregistrer le cas du défaut sur internet a I'adresse
www.Einhell-Service.com. Veuillez donner une description précise du défaut et répondre dans tous les
cas aux questions suivantes :

® est-ce que l‘appareil a fonctionné une fois ou était-il défectueux dés le départ ?
® avez-vous remarqué quelque chose avant la panne (symptéme avant la panne) ?

o quel est le défaut de fonctionnement de I‘appareil a votre avis (symptéme principal) ?
Décrivez ce défaut de fonctionnement.
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Bon de garantie

Chere cliente, cher client,

Nos produits sont soumis a un contréle de qualité strict. Si toutefois cet appareil ne devait pas fonctionner correctement,

nous en sommes désolés et nous vous prions de vous adresser a notre service aprés-vente a I'adresse indiquée sur le

bon de garantie. Nous nous tenons également volontiers a votre disposition par téléphone au numéro de service aprés-
vente indiqué. Pour faire valoir les droits a la garantie, les conditions suivantes s’appliquent :
1. Ces conditions de garantie s’adressent exclusivement aux consommateurs, c’est-a-dire aux personnes physiques qui
ne souhaitent utiliser ce produit ni dans le cadre de leur activité commerciale, ni dans le cadre de toute autre activité
indépendante. Ces conditions de garantie réglementent les prestations de garantie supplémentaires que le fabricant
mentionné ci-dessous promet aux acheteurs de ses appareils neufs en plus de la prestation de garantie Iégale. Vos
droits légaux en matiére de garantie restent inchangés. Notre prestation de garantie est gratuite pour vous.
2. Laprestation de garantie s’étend exclusivement aux vices de I'appareil neuf du fabricant mentionné ci-dessous que
vous avez acheté dans I'Union européenne et qui résultent d’une erreur de fabrication ou d’'un défaut matériel. Il n’y a
donc pas de contrat de garantie quand I'appareil a été utilisé professionnellement, artisanalement ou par des socié-
tés industrielles ou exposé a une sollicitation semblable pendant la durée de la garantie. La prestation de la garantie
est assujettie, selon notre choix, soit I'élimination du vice, soit le remplacement de I'appareil. Veuillez noter que nos
appareils, conformément a leur affectation, n’ont pas été congus pour un usage commercial, artisanal ou profession-
nel. La garantie ne s’applique donc pas, a partir du moment ou I'appareil est utilisé professionnellement, artisanale-
ment, par des sociétés industrielles, ou encore, exposé a une sollicitation semblable pendant la durée de la garantie.
Pour les articles “Professional”, les exclusions décrites préalablement, ne s’appliquent pas.
3. Sont exclus de notre garantie :
® |es dommages sur I'appareil liés au non-respect des instructions de montage ou a une installation incorrecte, au
non-respect du mode d’emploi (par ex. raccordement & une tension de réseau ou a un type de courant incorrect)
ou au non-respect des consignes de maintenance et de sécurité ou a une exposition de I'appareil a des condi-
tions environnementales anormales ou & un manque d’entretien et de maintenance.

® les dommages sur I'appareil provoqués par une utilisation abusive ou non conforme (par ex. surcharge de
I'appareil ou utilisation d’outils ou d’accessoires non autorisés), la pénétration de corps étrangers dans I'appareil
(par ex. sable, cailloux ou poussiere, ....), les dommages dus au transport, I'utilisation de la force ou les influences
extérieures (par ex. dommages causés par une chute).

® les dommages sur I'appareil ou des parties de I'appareil imputables a I'usure normale liée a I'utilisation de
I'appareil ou a toute autre usure naturelle. Par exemple, les accumulateurs et les blocs d’accumulateurs sont
soumis a une usure naturelle et sont congus pour un nombre limité de cycles. Lusure est influencée négativement
notamment par les charges demandées, les vitesses de charge mais aussi par I'exposition a la chaleur, au froid,
aux vibrations et aux chocs.

4. Ladurée de garantie est de 2 ans et débute a la date d’achat de I'appareil. Les droits a la garantie doivent étre reven-
diqués avant I'expiration de la durée de garantie dans un délai de deux semaines aprés avoir constaté le défaut. La
revendication de droits a la garantie aprés expiration de la durée de garantie est exclue. La réparation ou le rempla-
cement de 'appareil n’entraine ni une extension de la durée de garantie ni le début d’'une nouvelle durée de garantie
pour cet appareil ou toute autre piéce de rechange installée sur I'appareil. Cela s’applique également lors d’une inter-
vention du service apres-vente sur place.

5. Pour faire valoir vos droits a la garantie, veuillez signaler 'appareil défectueux a I'adresse suivante :
www.Einhell-Service.com. Veuillez vous munir de la preuve d’achat ou de tout autre justificatif de 'achat de votre
nouvel appareil. Les appareils envoyés sans les justificatifs correspondants ou sans plaque signalétique sont exclus
de la prestation de garantie en raison de I'impossibilité de les attribuer. Si le défaut de 'appareil est couvert par notre
garantie, vous recevrez sans délai un appareil réparé ou un nouvel appareil.

6. Sivous avez amené I'appareil dans un pays de I'lUnion européenne autre que celui dans lequel vous I'avez acheté,
nous fournissons la prestation de garantie par le biais d’un partenaire de service local. Il n’y a aucun droit de garantie
en cas de transfert hors de I'Union européenne.

Bien entendu, nous réparons volontiers les défauts de votre appareil qui ne sont pas ou plus compris dans I'étendue de la
garantie contre remboursement des frais. Pour ce faire, veuillez envoyer I'appareil a notre adresse de service apres-vente.
Pour les piéces d’usure, de consommation et les pieces manquantes, nous renvoyons aux restrictions de cette garantie
conformément aux informations de service des présentes instructions d’utilisation.

Garant: Einhell France SAS, ZAC Paris Nord, 22, Avenue des Nations - Le Rabelais, BP 59018 - 93420 Villepinte
Service: Einhell Compiégne, Route de Choisy 3, 60200 Compiégne
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Pericolo! - Per ridurre il rischio di lesioni leggete le istruzioni per I'uso.

Questo apparecchio non deve essere utilizzato dai bambini. | bambini devono essere sorvegliati in
modo che non giochino con I‘apparecchio. La pulizia e la manutenzione non devono essere eseguite dai
bambini. L‘apparecchio non deve essere utilizzato da persone con capacita fisiche, sensoriali o mentali
ridotte o con esperienze e conoscenze insufficienti, a meno che esse non vengano sorvegliate o istruite
da una persona per loro responsabile.
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Pericolo!

Nell'usare gli apparecchi si devono rispettare
diverse avvertenze di sicurezza per evitare lesi-
oni e danni. Quindi leggete attentamente queste
istruzioni per I'uso/le avvertenze di sicurezza.
Conservate bene le informazioni per averle a
disposizione in qualsiasi momento. Se date
'apparecchio ad altre persone, consegnate ques-
te istruzioni per 'uso/le avvertenze di sicurezza
insieme all’apparecchio. Non ci assumiamo al-
cuna responsabilita per incidenti o danni causati
dal mancato rispetto di queste istruzioni e delle
avvertenze di sicurezza.

1. Avvertenze sulla sicurezza

Le relative avvertenze di sicurezza si trovano
nell’opuscolo allegato.

Avvertimento!

Leggete tutte le avvertenze di sicurezza, le
istruzioni, le illustrazioni e le caratteristiche
tecniche che accompagnano il presente elett-
routensile. Il mancato rispetto delle seguenti
istruzioni pud causare scosse elettriche, incendi
e/o gravi lesioni.

Conservate tutte le avvertenze di sicurezza e
le istruzioni per eventuali necessita future.

Spiegazione dei simboli utilizzati

(vedi Fig. 14)

A. AVVERTIMENTO - Leggete attentamen-
te le istruzioni per I'uso prima di utilizzare
I‘apparecchio!

B. AVVERTIMENTO - Quando |‘apparecchio & in
funzione tenete la distanza di sicurezza cor-
rispondente!

C. AVVERTIMENTO - Attivate la funzione di bl-
occo prima di eseguire lavori all‘apparecchio
o prima di sollevarlo! ATTENZIONE - Non
toccate le lame rotanti

D. AVVERTIMENTO - Non salite

sull‘apparecchio! ATTENZIONE - Non toccate

le lame rotanti

Grado di protezione Il (isolamento doppio)

Conservazione delle batterie soltanto in locali

asciutti con una temperatura ambiente di

+10°C - +40°C. Conservate le batterie solo se

sono cariche (almeno al 40%).

G. Grado di protezione lll

H. Fusibile ritardato 2 A

I.  Utilizzate I'apparecchio soltanto in locali asci-
utti.

J.  AVVERTIMENTO: Per caricare la batteria im-

mm

piegate solo I'alimentatore rimovibile NT24/1 /
PS24/1 fornito con I'apparecchio.

Attenzione!

Durante un temporale togliete la spina dalla presa
di corrente e staccate il filo perimetrale dalla sta-
zione di ricarica.

2. Descrizione dell’apparecchio ed
elementi forniti

2.1 Descrizione dell’apparecchio (Fig. 1/2)

1. Robot tagliaerba

2. Pannello di comando

3. Tasto di STOP / tasto di sbloccaggio della
copertura del display

4. Regolazione dell‘altezza di taglio

5. Sensore di pioggia

6. Maniglia di trasporto

7. Interruttore principale

8. Ruota posteriore

9. Coperchio del vano batteria

. Lame

11. Disco portalame

. Ruota anteriore

. (Cavo dell)alimentatore

. Gancio di fissaggio

. Vite di fissaggio

. Connettore per cavi

. Lame di ricambio

. Filo perimetrale

. Stazione di ricarica

. Contatto di ricarica

21. Spia LED

. Chiave a brugola

. Copertura del display

. Porta USB

. Righello (per separare)

2.2 Elementi forniti e disimballaggio
Verificate che I‘articolo sia completo sulla base
degli elementi forniti descritti. In caso di parti
mancanti, rivolgetevi al nostro Centro Servizio As-
sistenza o al punto vendita in cui avete acquistato
I‘apparecchio presentando un documento di ac-
quisto valido entro e non oltre i 5 giorni lavorativi
dall‘acquisto dell‘articolo. Al riguardo fate atten-
zione alla Tabella Garanzia nelle informazioni sul
Servizio Assistenza alla fine delle istruzioni.
* Aprite 'imballaggio e togliete con cautela
I'apparecchio dalla confezione.
® Togliete il materiale d’'imballaggio e anche i
fermi di trasporto / imballo (se presenti).
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® Controllate che siano presenti tutti gli elemen-
ti forniti.

® Verificate che 'apparecchio e gli accessori
non presentino danni dovuti al trasporto.

® Se possibile, conservate I'imballaggio fino
alla scadenza della garanzia.

Pericolo!

Lapparecchio e il materiale d’imballaggio
non sono giocattoli! | bambini non devono
giocare con sacchetti di plastica, film e pic-
coli pezzi! Sussiste pericolo di ingerimento e
soffocamento!

Elementi forniti, materiale di montaggio e
accessori (in parte non compresi tra gli ele-
menti forniti):

Per gli elementi forniti si veda il relativo foglietto
informativo accluso.

Robot tagliaerba

(Cavo dell*) alimentatore

Stazione di ricarica

Viti di fissaggio (4 pezzi)

Lame di ricambio

Gancio di fissaggio

Filo perimetrale

Connettore per cavi

Chiave a brugola

Batteria

Caricabatterie

Righello (per separare)

Istruzioni per I‘'uso originali

Avvertenze di sicurezza

Mezzi ausiliari necessari (non compresi tra
gli elementi forniti)

® Martello

® Pinza

®  Pinza spelafili

e Livella (opzionale)

3. Utilizzo proprio

Il robot tagliaerba € adatto all‘uso privato in giar-
dini di piccole dimensioni ed esclusivamente per
tagliare tappeti erbosi.

Lapparecchio deve venire usato solamente per lo
scopo a cui & destinato. Ogni altro tipo di uso che
esuli da quello previsto non € un uso conforme.
Lutilizzatore/I'operatore, e non il costruttore, &
responsabile dei danni e delle lesioni di ogni tipo
che ne risultino.

Tenete presente che i nostri apparecchi non sono
stati costruiti per 'impiego professionale, artigi-
anale o industriale. Non ci assumiamo alcuna
garanzia quando I'apparecchio viene usato in
imprese commerciali, artigianali o industriali, o in
attivita equivalenti.

4. Caratteristiche tecniche

TeNSIONE ....oooiiiiiiiie e 18V
Numero di giri del motore..................... 3500 min
Tipo di protezione ..........ccccocceevieiiiiiiieniieens IPX4
Grado di protezione .........ccccceeveieeiininienee 11l
PESO0...iiiiiieee 8,4 kg
Larghezza ditaglio ..........ccoeeeviveeiiiiecniee. 18cm
Numero dilame .........ccccoovieiiiiiii e, 3
Pendenza max. .....ccccooeeeriieiiiiiiciiceiees 35 %
Livello di potenza acustica L, ............ 57 dB (A)
Incertezza K 2,3dB (A)
Regolazione dell‘altezza

ditaglio ....cccceeviiiiiiinens 20-60 mm; in continuo
Lunghezza del filo

perimetrale consentita ....................... max. 250 m

Antenna filare come cavo perimetrale

Banda di frequenza d’esercizio........ 0-148,5 KHz
Potenza di trasmissione massima
....................................................... 67,05 dBuA/m

Collegamento GSM:

Banda di frequenza di esercizio:
........................................ E-GSM900/ DCS1800
Potenza di trasmissione massima: .......... 33 dBm

Collegamento LTE (CAT-M ovvero NB-loT)
Banda di frequenza di esercizio:
........................................ Banda1/3/8/20/28
Potenza di trasmissione massima: ........... 21dBm

Alimentatore

Tensione in entrata: ......... 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Tensione in USCIta: .......cccccvvveveeeeeeiiiiiees 24V DC
Corrente in uscita: .....

Grado di protezione: ........cccceeeeeeeveneeieeninnn I/Q

| valori di emissione dei rumori sono stati rilevati
secondo le norme EN ISO 3744:1995 e ISO
11094: 1991.
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Avvertimento!

Questo apparecchio sviluppa un campo
elettromagnetico durante l‘esercizio. In de-
terminate circostanze questo campo puo
danneggiare dispositivi medici impiantati
attivi o passivi. Per ridurre il rischio di lesioni
gravi o mortali, consigliamo alle persone con
dispositivi medici impiantati di consultare il
proprio medico e il produttore del dispositivo
prima di utilizzare I‘apparecchio.

5. Messa in esercizio

Leggete tutte le istruzioni per I‘uso prima di
iniziare l'installazione del robot tagliaerba. La
qualita dell‘installazione influisce poi sulle
prestazioni del robot tagliaerba.

5.1 Principio di funzionamento

Il robot tagliaerba sceglie casualmente la propria
direzione. Il robot tagliaerba taglia tutta I'erba

del giardino lavorando su tutte le zone all‘interno
della superficie delimitata dal filo perimetrale (18).
Non appena il robot tagliaerba riconosce un filo
perimetrale (18) installato correttamente, esso

si gira e prosegue in un‘altra direzione all‘interno
dell‘area. Anche tutte le zone che volete proteg-
gere allinterno della superficie — ad es. laghetti,
alberi, mobili o aiuole — devono essere delimitate
con il filo perimetrale (18). Il filo perimetrale (18)
deve racchiudere uno spazio circoscritto. Se il
robot tagliaerba incontra un ostacolo all‘interno
della zona di taglio, torna indietro e prosegue il
lavoro in un‘altra direzione (Fig. 3).

5.2 Sensori

Il robot tagliaerba e dotato di numerosi sensori di

sicurezza.

® Sensore di sollevamento:
Se il robot tagliaerba viene sollevato da dietro
di oltre 30° dal terreno oppure se una ruota
anteriore (12) si stacca dal terreno, vengono
subito fermati sia il robot che la rotazione del-
le lame (10).

® Sensore di inclinazione:
Se il robot tagliaerba si inclina notevolmente
in una direzione, vengono subito fermati sia il
robot che la rotazione delle lame (10).

® Sensore ostacoli:
Il robot tagliaerba riconosce gli ostacoli sul
suo percorso. Se il robot tagliaerba entra in
collisione con un ostacolo, vengono subito
fermati sia il robot che la rotazione delle lame

e 'apparecchio torna indietro allontanandosi
dall‘'ostacolo.

* Sensore di pioggia:
Il robot tagliaerba € dotato di un sensore di
pioggia (5) per evitare che funzioni quando
piove. Quando il robot tagliaerba riconosce
che sta piovendo, torna alla stazione di ricari-
ca (19) dove viene completamente ricaricato.
Una volta che il sensore di pioggia (5) & di
nuovo asciutto, il robot tagliaerba rimane per
altre due ore nella stazione di ricarica (19).
Solo a questo punto riprende il lavoro se si
trova ancora in un periodo di attivita. Se il
sensore di pioggia (5) € attivato (consigliato
per non danneggiare il prato), sul display (50)
¢ visibile una nuova chiara. Quando il sensore
interviene appare una nuvola scura con un
goccia di pioggia. Non cortocircuitate i due
sensori metallici con metallo o un altro ma-
teriale conduttore. Cid pud compromettere il
corretto funzionamento del robot tagliaerba.

5.3 Preparazione

Eseguite prima un disegno schematico del prato.
Riportate anche gli ostacoli sul disegno e stabilite
come li desiderate proteggere. In questo modo

€ piu semplice trovare una buona posizione per
la stazione diricarica (19) e posare il filo peri-
metrale (18) intorno a cespugli, aiuole ecc (Fig.
4). Se il manto erboso ¢ alto piu di 60 mm deve
essere accorciato per non sovraccaricare troppo
I‘apparecchio e diminuire I‘efficienza di funziona-
mento. Utilizzate a tale scopo un convenzionale
tagliaerba o un tagliabordi.

Rimuovete dal prato tutti gli oggetti sparsi che
potrebbero essere danneggiati dal robot tagliaer-
ba o danneggiare il robot stesso.

Tenete pronti i seguenti attrezzi: martello, pinza,
pinza spelafili e livella (opzionale).

Montaggio della batteria

Per I'esercizio del robot tagliaerba & necessaria
una batteria (A) della serie Power X Change. At-
tenzione: a seconda della variante del modello &
possibile che la batteria (A) non sia compresa tra
gli elementi forniti con il robot tagliaerba. Aprite il
coperchio del vano batteria (9). Premete il tasto di
arresto della batteria (A) e spingete la batteria (A)
nell‘apposito vano. Chiudete il coperchio del vano
batteria (9) e controllate che scatti correttamente
in posizione (Fig. 10). Per rimuovere la batteria (A)
aprite il coperchio del relativo vano (9). Premete

il tasto di arresto della batteria (A) ed estraete la
batteria (A).
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5.4 Stazione di ricarica

5.4.1 Posizione della stazione di ricarica
Determinate innanzitutto la posizione migliore
per la stazione di ricarica (19). E necessaria una
presa elettrica per esterni che fornisca continu-
amente corrente di modo che il robot tagliaerba
funzioni sempre. La stazione di ricarica (19)
deve essere posizionata su una superficie piana
all‘altezza della cotica erbosa. Controllate che la
zona sia in piano e asciutta. Scegliete un punto
all‘'ombra perché & meglio se la batteria viene
caricata in un ambiente fresco. Fate attenzione
inoltre che il filo perimetrale venga posato dritto
almeno per gli ultimi 2 m davanti alla stazione
diricarica (19) (Fig. 5a). Eventuali curve proprio
davanti alla stazione di ricarica (19) possono cau-
sare difficolta di aggancio per la ricarica.

5.4.2 Localizzazione della stazione di ricarica
Quando la batteria € quasi scarica, il robot taglia-
erba torna alla stazione di ricarica (19) seguendo
il filo perimetrale (18) in senso antiorario fino alla

stazione di ricarica (19). Fate pertanto attenzione
a posizionare la stazione di ricarica (19) orientata
correttamente. (Fig. 5b)

5.4.3 Collegamento della stazione di ricarica
all‘alimentatore

1. Prima di collegare la stazione di ricarica (19)
all‘alimentazione di corrente accertatevi che
la tensione di rete sia di 100-240 V e 50/60
Hz.

2. Collegate I'alimentatore (13) direttamente a
una presa elettrica. Non utilizzate il cavo per
altre applicazioni.

3. Non usate un alimentatore (13) danneggiato.
In caso di danni ai cavi o all‘alimentatore (13)
contattate subito un tecnico autorizzato per la
sostituzione.

4. Nonricaricate il robot tagliaerba in un ambi-
ente umido. Non ricaricate il robot tagliaerba
a temperature superiori ai 40 °C o inferiori ai
5°C.

5. Tenete il robot tagliaerba e I‘alimentatore (13)
lontani da acqua, fonti di calore e sostanze
chimiche. Tenete il cavo dell‘alimentatore (13)
lontano da spigoli vivi per evitare danni.

6. Collegate I'alimentatore (13) alla stazione di
ricarica (19). (Fig. 5¢)

Per ricaricare la batteria gia durante
l'installazione, accendete prima il robot tagliaerba
con linterruttore principale (7) e posizionatelo
sulla stazione di ricarica (19).
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5.4.4 Informazioni sull‘operazione di ricarica

Il robot tagliaerba ritorna alla stazione di ricarica

(19) in una delle seguenti situazioni:

* Siete voi a far tornare indietro il robot tagliaer-
ba in modo manuale.

® La stato di carica della batteria scende sotto

al 30 %.

Il tempo di lavoro quotidiano & terminato.

Il sensore di pioggia & intervenuto.

Il robot tagliaerba € surriscaldato.

La modalita “Taglio bordi” ovvero “Spot mo-

wing” & stata avviata fuori dal tempo di lavoro

impostato e conclusa dal robot tagliaerba.

In questi casi il robot tagliaerba torna da solo alla

stazione di ricarica (19) lungo il filo perimetrale

(18).

Quando il robot tagliaerba torna alla stazione di
ricarica (19), cerca il filo perimetrale (18) e lo per-
corre in senso antiorario.

Durante I‘'operazione di ricarica della batteria la
spia LED (21) sulla stazione di ricarica (19) € illu-
minata in rosso.

Quando la spia LED (21) sulla stazione di ricarica
(19) & illuminata in verde significa che la batteria &
completamente carica. Dopo la ricarica completa
il robot tagliaerba riprende il lavoro oppure rimane
nella stazione di ricarica (19) fino all‘intervallo di
lavoro successivo.

Se durante il ritorno alla stazione di ricarica (19) si
dovesse trovare un ostacolo lungo il filo perimet-
rale (18), dopo diversi tentativi il robot tagliaerba
rimane fermo davanti all‘ostacolo e non pu0 raggi-
ungere la stazione di ricarica (19). Rimuovete tutti
gli ostacoli lungo il filo perimetrale (18).

Se la temperatura della batteria supera i 45 °C,
I‘'operazione di ricarica viene interrotta per evitare
danni alla batteria. Una volta scesa di nuovo la
temperatura, I‘'operazione di ricarica viene ripresa
automaticamente.

Se la temperatura dell‘'unita di controllo del robot
tagliaerba supera i 65 °C, il robot tagliaerba torna
alla stazione diricarica (19). Una volta scesa

di nuovo la temperatura, il lavoro viene riprese
secondo le impostazioni. Se la batteria si scarica
prima che il robot tagliaerba torni alla stazione di
ricarica (19), il robot tagliaerba non puo piu esse-
re avviato. Riportate il robot tagliaerba alla stazio-
ne diricarica (19) e lasciate inserito l'interruttore
principale (7). Il robot tagliaerba viene ricaricato
automaticamente.
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5.5 Filo perimetrale
ATTENZIONE! Fili perimetrali tagliati e danni
conseguenti non sono coperti dalla garanzia!

5.5.1 Posa del filo perimetrale

Il filo perimetrale (18) pud essere posato sia
appoggiato sul terreno che nel terreno stesso. In
caso di terreno duro e secco i ganci di fissaggio
(14) possono rompersi quando vengono piantati.
Irrigate il prato prima di installare il filo perimetrale
se il terreno & molto secco.

¢ Installazione sul terreno
Posate il filo perimetrale (18) teso sul terreno
e fissatelo con gli appositi ganci (14) acclu-
si se non avete intenzione di scarificare o
arieggiare il prato in un momento successivo.
La posizione del filo perimetrale pud essere
adeguata nelle prime settimane di utilizzo del
robot tagliaerba. Dopo un certo tempo il filo
perimetrale verra perd superato dall‘erba e
non sara piu visibile. Installate il filo perimetra-
le con i ganci di fissaggio (14) a una distanza
massima di 1 m tra loro. Nei punti irregolari
del prato riducete la distanza tra i ganci di
fissaggio. Evitate situazioni in cui il filo non sia
appoggiato sul terreno. Accertatevi che il filo
perimetrale non possa essere tranciato dal
robot tagliaerba.

¢ Installazione nel terreno
Interrate il filo perimetrale fino a una profon-
dita di 5 cm. In questo modo si evitano per
esempio danni al filo perimetrale (18) durante
operazioni di scarificatura e aerazione.

Avvertenza!

Lasciate 1m di filo sul retro della stazione di rica-
rica per poter apportare successivamente eventu-
ali correzioni.

5.5.2 Punti stretti

Se la superficie del prato comprende punti stretti,
il robot tagliaerba puo lavorarci fino a una larghez-
za del corridoio di almeno 1,4 m (80 cm tra i fili
perimetrali) e una lunghezza max. di 8 m. (Fig. 3)

5.5.3 Distanza dal bordo del giardino

Quando il robot tagliaerba si avvicina a un filo
perimetrale (18), quest‘ultimo viene riconosciuto
dai sensori anteriori del robot tagliaerba. Tuttavia,
prima di girarsi il robot tagliaerba supera il filo
perimetrale (18) per un tratto anche di 30 cm. Te-
netelo in considerazione nella pianificazione della
zona di taglio. (Fig. 6a)

5.5.4 Posa del filo negli angoli

Evitate di posare il filo perimetrale (18) negli
angoli formando un angolo retto (90°). Per assi-
curarsi che il robot tagliaerba non vada troppo
oltre il filo perimetrale (18), posate piuttosto il filo
perimetrale (18) come indicato nella Fig. 6b.

5.5.5 Calcolo della pendenza del prato

Il robot tagliaerba pud superare pendenze fino

al 35%. Evitate quindi pendenze maggiori. La
pendenza pud essere misurata con il rapporto tra
I‘altezza superata e la distanza. (Fig. 6¢)

Esempio: a/b = 35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Installazione del filo perimetrale su
pendenze

Il robot tagliaerba pud scivolare sulle pendenze,

in particolare in caso di erba bagnata, e quindi su-

perare il filo perimetrale (18). Pertanto si consiglia

di fare attenzione ai seguenti punti (Fig. 6d):

e Sulla parte superiore di un pendio il filo peri-
metrale (18) non dovrebbe essere installato
con pendenze superiori a 35 %. Mantenete
qui una distanza di 30 cm da ostacoli e bordi
del prato.

e Sulla parte inferiore di un pendio il filo perime-
trale (18) non dovrebbe essere installato con
pendenze superiori a 17 %. Mantenete qui
una distanza di 40 cm da ostacoli e bordi del
prato.

5.5.7 Tratti di strada e vialetti lastricati

® Separate vialetti rialzati, superfici con piet-
risco o corteccia decorativa, aiuole a una
profondita maggiore o zone simili. Posate il
filo perimetrale (18) a una distanza di almeno
30 cm. (Fig. 6e e 69)

® Non & necessario separare i vialetti alla stes-
sa altezza della cotica erbosa, perché il robot
tagliaerba pud semplicemente passarci sop-
ra. Il filo perimetrale (18) puo essere posato
anche sui vialetti. (Fig. 6f e 69)

5.5.8 Isole
Proteggete gli ostacoli nella zona di taglio realiz-
zando delle isole. In questo modo si pud evitare
una collisione con oggetti fragili, laghetti, alberi,
mobili, aiuole ecc. (Fig. 6h e 6i)
® Srotolate il filo perimetrale (18) dai bordi ver-
so gli oggetti da proteggere.
® Fissate il filo perimetrale (18) con i ganci
di fissaggio (14) in senso orario intorno
all‘'oggetto da proteggere.
® Circondate completamente le isole e riportate
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il filo perimetrale (18) al punto in cui vi siete
allontanati da bordo del prato.

® Ladistanza fra le isole deve essere almeno
di 0,8 m. Altrimenti raggruppate gli oggetti in
un‘unica isola. (Fig. 6h)

o | fili perimetrali (18) da e verso l'isola dovreb-
bero essere posati in parallelo e molto vicini
I‘uno all‘altro. - Attenzione! | fili perimetrali
(18) non devono incrociarsi! - A tale scopo
fissate insieme i fili perimetrali paralleli (18)
sul terreno con gli stessi ganci di fissaggio
(14). (Fig. 6i)

® llrobot tagliaerba superera nella zona di
taglio i due fili perimetrali paralleli (18), ma si
fermera sui fili perimetrali (18) posati singolar-

mente.

5.5.9 Ostacoli

e Ostacoli con un‘altezza superiore a 10 cm
(Fig. 6])

Gli ostacoli fissi con un‘altezza superiore a
10 cm, come ad es. alberi, pareti, recinzioni,
mobili da giardino ecc., vengono rilevati dai
sensori di collisione. Se il robot tagliaerba si
scontra con un ostacolo, si ferma, spegne il
gruppo di taglio, torna indietro e si gira per
continuare l‘'operazione di taglio in un‘altra
direzione. Gli ostacoli fragili, instabili e di va-
lore devono essere protetti con un‘isola di filo
perimetrale.

® Pietre e ostacoli bassi
Pietre, rocce e ostacoli sotto i 10 cm di altez-
za nella zona di taglio devono essere protetti,
perché altrimenti il robot tagliaerba puo pas-
sarci sopra. Cid pud causare danni e il blocco
del robot tagliaerba.

® Alberi (Fig. 6k)
Gli alberi vengono trattati dal robot tagliaerba
come ostacoli. Ma se dal terreno dovessero
sporgere radici con un‘altezza inferiore a
10 cm, tale zona dovrebbe essere protetta.
Questo impedisce danni alle radici e al robot
tagliaerba. Tenete una distanza di almeno 30
cm tra il filo perimetrale (18) e I‘ostacolo.

5.5.10 Area principale e secondaria (Fig. 61)
Per area secondaria (B) si intende una zona di
lavoro che non é collegata direttamente all’area
principale (A), ad es. tramite una superficie erbo-
sa o un viottolo. Per creare un’area secondaria (B)
separata posate il filo perimetrale (18) dall’'area
principale (A) a quella secondaria (B) e ritorno. |
fili perimetrali (18) da e verso 'area secondaria
(B) dovrebbero essere posati in parallelo e molto
vicini I'uno all‘altro. - Attenzione! I fili perimet-

rali (18) non devono incrociarsi! - A tale scopo
fissate insieme i fili perimetrali paralleli (18) sul
terreno con gli stessi ganci di fissaggio (14).

Per poter tagliare I'erba dell’area secondaria (B)
dovete portare il robot tagliaerba in tale zona (B)
manualmente. Avviate qui il programma di taglio
desiderato e selezionate nel sottomenu “Area
secondaria” (vedi “Impostazioni del robot taglia-
erba”). Nell'area secondaria (B) il tagliaerba non
cerchera di seguire il filo perimetrale (18) fino alla
stazione di ricarica (19) quando il livello di carica
della batteria & basso.

5.6 Collegamento alla stazione di ricarica
Portate a termine la posa di tutto il filo perimetrale
(18) prima di collegarlo alla stazione di ricarica.
Lasciate a entrambe le estremita 1 m extra di filo
perimetrale (18) per poter effettuare successiva-
mente eventuali adeguamenti.

Isolate il filo perimetrale (18) alle estremita con
una pinza spelafili su una lunghezza tra 10 e 15
mm per il collegamento alla stazione di ricarica
(19).

Staccate la spina dalla presa prima di collegare il
filo perimetrale (18) alla stazione di ricarica (19). Il
filo perimetrale (18) posato sul lato anteriore della
stazione di ricarica (19) deve essere portato sul
retro tramite i portacavi posizionati sul lato inferio-
re della stazione di ricarica (19). Collegate questo
filo perimetrale (18) all‘attacco nero a sinistra.

Poi fate passare il filo perimetrale posteriore (18)
attraverso il foro (supporto antistrappo) nella zona
dell’attacco e collegatelo all’attacco rosso a des-
tra (Fig. 7a).

Attenzione! I fili perimetrali (18) non devono
incrociarsi!

Effettuate poi il collegamento all‘alimentazione di
corrente. Dopo una corretta installazione la spia
LED (21) della stazione di ricarica (19) dovrebbe
rimanere illuminata in verde. Se il LED non & illu-
minato, controllate prima di tutti gli attacchi. Se il
LED é illuminato, ma non rimane illuminato in ver-
de, leggete la tabella ,Indicazioni della stazione
di ricarica ed eliminazione degli errori“ alla fine di
queste istruzioni per l‘uso.

5.7 Accensione e verifica dell‘installazione
Non appena la spia LED (21) della stazione di
ricarica (19) & illuminata in verde, la zona di taglio
€ pronta per il robot tagliaerba. Accertatevi prima
che i ganci di fissaggio (14) del filo perimetrale
(18) siano completamente inseriti nel terreno.
Mettete il robot tagliaerba ca. 3m dietro la sta-
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zione di ricarica (19) davanti al filo perimetrale
(18). Nel farlo il robot tagliaerba dovrebbe essere
rivolto verso il filtro perimetrale (18) a un angolo di
90° (Fig. 7b). Inserite (ON) I'interruttore principale
(7) (Fig. 8).

Sbloccate il robot tagliaerba inserendo il PIN (si
veda il capitolo “Funzione di blocco/PIN”). Pre-
mete il tasto “MODE” (52). Selezionate poi con i
tasti di navigazione (55) il punto “Alla stazione” e
confermate premendo il tasto “OK” (56).

Premete il tasto “START” (53) e chiudete poi la
copertura del display (23). Ora il robot tagliaer-
ba segue il filo perimetrale (18) in senso orario.
Osservate il robot tagliaerba per tutto il percorso
lungo il filo perimetrale (18) fino a quando si trova
di nuovo nella stazione di ricarica (19). Se il robot
tagliaerba dovesse avere problemi in alcuni punti,
correggete eventualmente il filo perimetrale (18)
e ripetete il procedimento. La batteria del robot
tagliaerba viene ora ricaricata completamente. In
caso di problemi durante I‘aggancio & possibile
che la stazione diricarica (19) debba essere ripo-
sizionata di lato fino a quando I'aggancio avviene
senza difficolta.

Con il tasto rosso di STOP (3) potete fermare il
robot tagliaerba in qualsiasi momento. Dopo aver
azionato il tasto di STOP (3), il robot tagliaerba
viene fermato e attende ulteriori istruzioni.

5.8 Fissaggio della stazione di ricarica

Una volta garantito il corretto funzionamento del
robot tagliaerba e trovata una posizione adegua-
ta per la stazione diricarica (19), la stazione di
ricarica (19) deve essere fissata con le viti di fis-
saggio (15). Avvitate le viti di fissaggio (15) com-
pletamente nel terreno con la chiave esagonale
(22). (Fig. 7¢)

5.9 Indicazione di carica della batteria
Premete I'interruttore per l'indicazione di carica
della batteria. L'indicazione di carica della batteria
segnala lo stato di carica per mezzo di 3 LED
(Fig. 13b).

Tutti e 3 i LED sono illuminati:
La batteria & completamente carica.

1 LED o 2 LED sono illuminati:
La batteria dispone di una sufficiente carica re-
sidua.

1 LED lampeggia:
La batteria & scarica, ricaricatela.

Tutti i LED lampeggiano:

La temperatura della batteria & scesa al di

sotto del valore minimo. Togliete la batteria
dall‘apparecchio e lasciatela un giorno a tempe-
ratura ambiente. Se |‘errore si presenta di nuovo,
la batteria si & scaricata completamente ed &
difettosa. Togliete la batteria dall‘apparecchio.
Una batteria difettosa non deve piu venire usata
ovvero ricaricata.

Attenzione!

Se utilizzate una batteria Multi-Ah (ad es. 4-6 Ah)
impostate sempre la capacita maggiore. Non &
necessario utilizzare la capacita minore della
batteria del robot tagliaerba per aumentare la sua
durata utile dato che si scarica e ricarica con soll-
ecitazioni ridotte.

5.10 Ricarica della batteria con il caricabat-
terie

In esercizio normale la batteria (A) del robot tagli-

aerba viene caricata tramite la stazione di ricarica

(19). Per I'utilizzo indipendente della batteria (A)

della serie Power X Change, questa puo essere

caricata con un caricabatterie Power X Charger
esterno. Attenzione! — A seconda della variante
del modello & possibile che il caricabatterie (Fig.
13a/ Pos. B) non sia compreso tra gli elementi
forniti con il robot tagliaerba.

1. Controllate che la tensione di rete indicata
sulla targhetta corrisponda alla tensione di
rete a disposizione. Inserite la spina di ali-
mentazione del caricabatterie (A) nella presa
di corrente. Il LED verde inizia a lampeggiare.

2. Inserite la batteria (B) sul caricabatterie (A)
(Fig. 13a).

3. Al punto ,Indicatori caricabatterie“ trovate una
tabella con i significati degli indicatori LED sul
caricabatterie.

Durante la ricarica la batteria si pud riscaldare un
po‘. Ma cio & del tutto normale.

Se laricarica della batteria non fosse possibile,

verificate

® che sia presente tensione di rete sulla presa
di corrente;

e che ci sia un perfetto contatto dei contatti di
ricarica.

Se continuasse a non essere possibile ricaricare
la batteria, inviate

e il caricabatterie

® e labatteria

al nostro servizio di assistenza clienti.
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Per un invio corretto contattate il nostro ser-
vizio di assistenza clienti o il punto vendita
dove avete acquistato I’'apparecchio.

Nel caso di invio o smaltimento di batterie
ovvero di apparecchi a batteria metteteli in
sacchetti di plastica separati per evitare cor-
tocircuiti e incendi!

Per ottenere una lunga durata della batteria si
deve provvedere a una puntuale ricarica. Cio &
comunque necessario quando ci si accorge della
diminuzione delle prestazioni dell‘apparecchio.

Non fate scaricare mai completamente la batteria.

Questo potrebbe danneggiarla!

6. Uso

6.1 Interruttore principale

Il robot tagliaerba & dotato di un interruttore prin-
cipale (7). Con l'interruttore principale (7) accen-
dete (ON) e spegnete (OFF) il robot tagliaerba
(Fig. 8). Dopo I'accensione del robot tagliaerba,
questo viene bloccato con il PIN.

6.2 Pannello di comando

Il robot tagliaerba € stato gia programmato in
fabbrica e configurato con impostazioni standard.
Queste possono tuttavia essere modificate se
necessario. Anche se le impostazioni di fabbrica
sono adatte per la maggior parte dei giardini,
dovreste comunque informarvi sulle opzioni dis-
ponibili.

Spiegazione del pannello di controllo con

display LCD (Fig. 9a)

50. Display LCD

51. Tasto “SET” - Tasto di impostazione

52. Tasto “MODE” - Tasto del programma di tag-
lio

53. Tasto “START” - Tasto di avvio

54. Tasto “BACK” - Tasto per tornare indietro

55. Tasti di navigazione

56. Tasto “OK” - Tasto di conferma

Spiegazione dei simboli sul display LCD

(Fig. 9b):

60. Intensita del segnale di connessione alla rete

61. Riconoscimento del segnale del filo perimet-
rale

62. Stato del sensore di pioggia

63. Stato della batteria

64. Taglio manuale
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65. Comando orari programmati
66. Comando SMART
67. Ritorno alla stazione di ricarica

6.3 Regolazione dell‘altezza di taglio
Attenzione! La regolazione dell‘altezza di taglio
deve essere eseguita solamente a robot tagliaer-
ba spento. A tale fine premete il tasto di STOP (3).
Il robot tagliaerba consente di adeguare in conti-
nuo |‘altezza di taglio con I‘apposita regolazione
(4) tra 20 e 60 mm e di controllarla sulla scala.

Se il manto erboso ¢ alto pitl di 60 mm deve
essere accorciato ad almeno 60 mm per non
sovraccaricare troppo |‘apparecchio e diminuire
I'efficienza di funzionamento. Utilizzate a tale sco-
po un convenzionale tagliaerba o un tagliabordi.
Al termine dell‘installazione I‘altezza di taglio pud
essere adeguata con I‘apposita regolazione (4).
Iniziate sempre con un‘altezza di taglio piu alta e
riducetela poco per volta fino all‘altezza deside-
rata.

6.4 Funzione di blocco / PIN

La funzione di blocco evita un impiego non au-
torizzato del robot tagliaerba senza un codice
valido. A tale scopo dovete immettere un codice
di sicurezza personale di quattro cifre.

Sbloccaggio

Prima di mettere in esercizio il robot tagliaerba
dovete immettere il PIN corretto (PIN standard:
,0-0-0-0%). Immettete il PIN utilizzando i tasti di
navigazione (55).

PIN standard:
0000

Nuovo PIN:

Cambiare PIN

Per cambiare il PIN procedete nel modo segu-

ente:

1. Sbloccate il pannello di comando.

2. Per eseguire le impostazioni premete innanzi-
tutto il tasto “SET” (51).

3. Nelmenu del display LDC (50) usate i tasti di
navigazione (55) per andare al punto “Gene-
rali” e poi “Codice PIN”.

4. Per prima cosa immettete il PIN attuale (PIN
standard: 0-0-0-0) tramite i tasti di navigazio-
ne (55).

5. Poiimmettete il vostro PIN personale sempre
tramite i tasti di navigazione (55).

6. Confermate le impostazioni effettuate.

7. Ripetete I'operazione 5 e 6 per confermare il
nuovo PIN.

8. Attenzione! Prendete nota del nuovo PIN!
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Richiesta del PIN in caso di perdita

Tenete pronti la ricevuta e il numero di serie del

robot tagliaerba. Vi servono per ricevere il PIN!

Variante A:

1. Con display bloccato premete il tasto “SET”
(51) per 6 secondi.

2. Suldisplay (50) appare ora il PUK.

3. Contattate il servizio clienti per ricevere il vos-
tro PIN.

Variante B:

1. Collegate una penna USB vuota alla porta
USB (24) come indicato nella figura (Fig. 11).

2. Inserite l'interruttore principale (7) (ON).

3. llrobot tagliaerba memorizza automatica-
mente il PUK sulla penna USB ed emette un
segnale acustico al termine dell’operazione.

4. Estraete la penna USB. Trasferite i dati della
penna USB in un computer. Il robot tagliae-
rba ha creato un file di testo (*.txt). Questo
file contiene un PUK, un codice personale.
Contattate il servizio clienti per ricevere il vos-
tro PIN.

6.5 Impostazioni del robot tagliaerba

Nel menu principale del display LCD (50) trovate
le impostazioni attuali di data e ora del robot tag-
liaerba e lo stato di carica attuale. Nella barra dei
simboli viene mostrato anche lo stato del sensore
di pioggia, del segnale del filo e del programma di
taglio selezionato. Tramite il pannello di comando
avete la possibilita di eseguire le impostazioni del
robot tagliaerba premendo il tasto “SET” (51) e di
avviare I'apparecchio con diversi programmi di ta-
glio premendo il tasto “MODE” (52). Utilizzando i
tasti di navigazione (55) passate al punto deside-
rato per eseguire le impostazioni. Premete il tasto
“BACK” (54) per uscire dal rispettivo menu.

Impostazioni — Tasto “SET” (51)
Con il tasto “SET” (51) potete eseguire le im-
postazioni fondamentali del robot tagliaerba.
Utilizzando i tasti di navigazione (55) passate al
punto desiderato e poi confermate o annullate
le impostazioni eseguite con il tasto “OK” (56) o
“BACK” (54).
e Zona
In giardini dalla forma molto complessa il
robot tagliaerba potrebbe avere problemi a
raggiungere ogni zona e tagliare ovunque
il manto erboso. In questo caso & possibile
scegliere piu punti di partenza sul filo pe-
rimetrale (18). Il robot tagliaerba pud cosi
raggiungere anche le zone piu difficili del giar-
dino. Il robot tagliaerba percorrera la distanza
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selezionata lungo il filo perimetrale (18) e
iniziera 'operazione di taglio in tale zona (Fig.
6m). Con i tasti di navigazione (55) andate al
punto che desiderate cambiare e impostate
rispettivamente la distanza e la frequenza.
La stazione di ricarica (19) viene definita
automaticamente come punto di partenza 1.
Gli altri due punti di partenza possono essere
scelti liberamente. A tale scopo misurate la
distanza tra la stazione di ricarica (19) e il
punto di partenza in senso orario lungo il filo
perimetrale (18). Con la frequenza determi-
nate quanto spesso il robot tagliaerba inizia
a lavorare partendo dalla stazione di ricarica
(19) o dai rispettivi punti di partenza.

Taglio bordi

Per un taglio preciso del bordo del prato si
puo attivare 'impostazione “Taglio bordi”.

E possibile regolare anche la frequenza

del taglio dei bordi, cioé il ritmo con il quale
eseguire il taglio del bordo del prato allinizio
del periodo di attivita prima che venga
avviato I'esercizio del robot tagliaerba.
Nell'impostazione di fabbrica il robot tagliae-
rba inizia 'operazione di taglio tagliando una
volta I'erba lungo tutto il filo perimetrale ogni
7 giorni.

Memoria errori

Vi vengono fornite informazioni sugli ultimi
messaggi di errore relativi al robot tagliaerba.
Sensore pioggia

Questa impostazione permette di program-
mare il sensore di pioggia (5). Limpostazione
di fabbrica standard per il sensore € “ON”.
Potete attivare ovvero disattivare il sensore di
pioggia (5) e regolare il suo tempo di ritardo.
Il tempo di ritardo definisce il tempo in cui il
robot tagliaerba continua a rimanere nella
stazione di ricarica (19) dopo che il sensore
di pioggia (5) si € asciugato.

Uscire dalla stazione

E possibile impostare il tratto di ritorno che

il robot tagliaerba percorre uscendo dalla
stazione diricarica (19). Il robot tagliaerba si
sposta in retromarcia per la distanza impos-
tata prima di andare nell’area di taglio ovvero
verso il suo punto di partenza. Accertatevi
che il robot tagliaerba non esca dalla zona di
taglio a causa del tratto di ritorno impostato.
Generali

- Codice PIN: potete cambiare il PIN del
robot tagliaerba e impiegare un vostro PIN
personale. A tale scopo procedete come de-
scritto nel capitolo “Funzione di blocco/PIN“.
Attenzione! Prendete nota del nuovo PIN.
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- Data e ora: utilizzando i tasti di navigazione
(55) passate al punto corrispondente ed ese-
guite le impostazioni desiderate.
- Lingua: utilizzando i tasti di navigazione
(55) passate alla lingua desiderata.
- Versione software: qui € riportata la versio-
ne attuale del software del robot tagliaerba.

° Impostazioni di fabbrica: resettate il robot
tagliaerba allo stato di consegna.

Programmi di taglio — Tasto “MODE” (52)

Utilizzando i tasti di navigazione (55) passate al

programma di taglio desiderato per avviarlo.

® Manuale
In modalita manuale potete eseguire un avvio
del robot tagliaerba con diversi programmi di
taglio.
Avete la possibilita di scegliere rispettivamen-
te tra I'area primaria/area principale e I'area
secondaria. Per informazioni piu dettagliate
sulle due aree si veda il capitolo “Messa in
esercizio” al punto “Filo perimetrale”.
- Taglio
Avviate il robot tagliaerba per tagliare il prato
e 'apparecchio passa al modo di esercizio
normale con il programma degli orari impo-
stato.
- Taglio bordi
Posizionate il robot tagliaerba nelle vicinanze
del filo perimetrale (18) oppure avviatelo
mentre si trova nella stazione di ricarica (19).
Il robot tagliaerba con gruppo di taglio inserito
segue il filo perimetrale (18) in senso orario
fino al retro della stazione di ricarica (19).
Il robot tagliaerba torna poi alla stazione di
ricarica (19) se non si trova in un periodo di
attivita.
- Spot Mowing
Pud capitare che il robot tagliaerba non tagli
in modo sufficiente alcune zone del prato.
Posizionate il robot tagliaerba in un punto de-
siderato e avviatelo. Il robot tagliaerba iniziera
a tagliare il prato con un movimento a spirale
fino quando incontra un ostacolo o il filo peri-
metrale (18). Il robot tagliaerba torna poi alla
stazione di ricarica (19) se non si trova in un
periodo di attivita.

e Orari programmati
Utilizzando i tasti di navigazione (55) passate
al giorno della settimana per il quale volete
effettuare le impostazioni. Nel modo di eserci-
zio normale il robot tagliaerba inizia automa-
ticamente a tagliare il prato all’ora impostata
del relativo giorno. Per impostare il tempo di
taglio si consigliano come regola generale

8 ore al giorno per una superficie di 500 m?.
Il tempo di lavoro selezionato deve essere
adeguato in base alle dimensioni e alla comp-
lessita del giardino.

° Alla stazione
Fate tornare il robot tagliaerba alla stazione
diricarica (19). Il robot tagliaerba cerca il filo
perimetrale (18) e lo segue in senso antiora-
rio fino alla stazione di ricarica (19). In questo
caso non & disponibile 'opzione dell’area
secondaria.

6.6 Comando del robot tagliaerba

Procedura di avvio

1. Premete il tasto di STOP (3) e aprite comple-
tamente la copertura del display (23).

2. Sbloccate il pannello di comando (2).

3. Selezionate il programma di taglio desiderato
e la relativa area di lavoro con il tasto “MODE”
(52).

4. Premete il tasto “START” (53).

5. Chiudete la copertura del display (23).

Ora il robot tagliaerba funziona in base
allimpostazione del tempo di taglio. Durante il
tempo di lavoro, il livello di carica della batteria
viene monitorato e visualizzato sul display LCD
(50). Non appena il livello di carica della batteria
scende al 30%, il robot tagliaerba torna automati-
camente alla stazione diricarica (19).

Interruzione dell’operazione di taglio

1. Premete il tasto di STOP (3) per arrestare su-
bito il robot tagliaerba.

2. Aprite completamente la copertura del dis-
play (23).

3. Sbloccate il pannello di comando (2).

4. Premete il tasto ,MODE" (52) e selezionate
poi “Alla stazione” per far tornare il robot tagli-
aerba alla stazione di ricarica (19) lungo il filo
perimetrale (18).

5. Premete il tasto “START” (53).

6. Chiudete la copertura del display (23).

Stato di STOP:

Premendo il tasto STOP (3) il robot tagliaerba si
trova in uno stato di STOP che viene indicato sul
display LCD (50). Il robot interrompe I'esercizio
tagliaerba fino a quando viene ripreso.

Una volta sbloccato il pannello di comando (2)
appare una finestra che propone di porre termine
allo stato di STOP. Confermando si pone termine
allo stato. Il caso contrario il robot tagliaerba rima-
ne fermo. Si pone fine allo stato di STOP anche
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se il robot tagliaerba viene avviato o rimandato
alla stazione di ricarica (19). Chiudete la copertu-
ra del display (23).

6.7 Comando del robot tagliaerba tramite la
app
La app offre numerose possibilita di regolazione
per il robot tagliaerba e permette inoltre di richia-
mare le statistiche e lo stato attuale. Il robot taglia-
erba pud essere avviato sia in manuale che in un
intervallo di lavoro definito. Grazie alla app € inolt-
re disponibile la modalita SMART con la quale &
il robot tagliaerba a definire il propriointervallo di
lavoro sulla base dei dati metereologici. Durante
I'esercizio la app riporta i messaggi di errore e gli
avvertimenti e vi pud informare tramite notifiche
push. Per poter utilizzare tutte le funzioni della
app bisogna prima concludere la registrazione
del robot tagliaerba.
6.7.1 Download della app
Scaricate innanzitutto la app di Einhell per il robot
tagliaerba sul vostro smartphone. La app di Ein-
hell pud essere scaricata con il link e il codice QR
seguenti:

iOS: http://qr.einhell.com/12e103ce

6.7.2 Registrazione del robot tagliaerba

Il vostro apparecchio dispone di una funzione loT
(Internet of Things / Internet delle cose). Il robot
tagliaerba pud collegarsi tramite un chip SIM
integrato a una rete di telefonia mobile disponi-
bile e non dipende quindi da una connessione
Bluetooth o WiFI. Per i primi 5 anni non vengono
applicati costi di utilizzo per la connessione alla
rete di telefonia mobile perché sono compresi
nel prezzo di acquisto del robot tagliaerba. Sulla
app sono disponibili informazioni sulla durata
rimanente e sulle possibilita di rinnovo. Nella ver-
sione di fabbrica questa funzione & disattivata e

il robot tagliaerba cerca di connettersi a una rete,
per questo il simbolo di collegamento sul display
LCD (50) e barrato. Per attivare il robot tagliaerba
seguite le istruzioni riportate nella app.

Una volta effettuato, il collegamento alla rete vi-
ene indicato sul display LCD (50) e le numerose
possibilita di regolazione e funzioni della app
sono a vostra disposizione. Accertatevi che il
robot tagliaerba e il vostro smartphone abbiamo
una connessione internet sicura non appena
eseguite impostazioni nella app. Per I‘esercizio
in automatico del robot tagliaerba in un periodo
di lavoro programmato nella modalita SMART
deve essere collegato a internet soltanto il robot
tagliaerba.

6.7.3 Reset della registrazione

Se alla prima messa in esercizio del robot ta-
gliaerba il simbolo di collegamento sul display
LCD (50) non fosse barrato, il robot tagliaerba
deve essere resettato e registrato a vostro nome.
Contattate a tale scopo il nostro servizio clienti e
tenete pronti la ricevuta e il numero di serie del
robot tagliaerba.

6.8 Esercizio del robot tagliaerba

Il robot tagliaerba offre svariati modi di esercizio
che consentono di farlo funzionare in diverse
modalita. La app offre numerose possibilita di
regolazione per il robot tagliaerba e permette di
richiamare le statistiche e lo stato attuale. La app
mostra inoltre messaggi di errore e avvertimenti
durante l‘esercizio.

Potete far funzionare il robot tagliaerba sia ma-
nualmente con il pannello di comandi (2) che
attraverso la app.

6.8.1 Taglio manuale

Avviate il robot tagliaerba con la app in modo
manuale. Il robot tagliaerba inizia a tagliare il pra-
to esattamente per un ciclo fino a che il livello di
carica della batteria scende al di sotto del 30 %.
A quel punto il robot tagliaerba torna alla stazione
di ricarica (19) e termina la fase di lavoro. Il robot
tagliaerba viene cosi utilizzato in modo del tutto
manuale e anche in un intervallo di tempo impos-
tato non inizia a tagliare il prato.

6.8.2 Comando orari programmati

Con i tasti di navigazione (55) del robot tagliaerba
potete impostare gli orari programmat. In questo
modo il robot tagliaerba taglia il prato automatica-
mente negli orari impostati. Le regolazioni posso-
no essere eseguite anche nella app e trasmesse
al robot tagliaerba.
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6.8.3 Comando SMART

La modalita SMART del robot tagliaerba permette

un esercizio automatico con tempi ottimizzati per

il vostro giardino e per le condizioni meteorologi-

che attuali. Lintervallo di lavoro corrispondente

viene adeguato automaticamente ogni giorno

dal robot tagliaerba su questa base. Accertatevi

che il robot tagliaerba disponga sempre di un

collegamento alla rete. Per poter utilizzare il modo

SMART sono prima necessari alcuni dati specifi-

ci. A questo fine eseguite le impostazioni corris-

pondenti nella app:

* Indicazione del luogo: con questa indicazi-
one é possibile richiamare i dati meteorologici
specifici del luogo e il robot tagliaerba effettua
il taglio sulla base delle condizioni meteorolo-
giche.

* Frequenza:indicate la frequenza con la
quale il robot tagliaerba deve tagliare il prato.
Essa dipende dalla crescita dell’erba. Iniziate
con una frequenza bassa e poi eventualmen-
te adeguatela.

® Area di taglio: indicate I'area di taglio stima-
ta. A questo scopo é rilevante solo I'area da
tagliare in cui si deve muovere il robot tagliae-
rba.

® Orari programmati: definite intervalli di
tempo nei quali il robot tagliaerba non deve
funzionare. Pud essere utile ridurre i tempi di
taglio in modo corrispondente.

Il robot tagliaerba si attiva preferibilmente durante

il giorno per evitare di incontrare animali crepus-

colari o notturni, come ad es. i ricci. Il robot taglia-

erba calcola continuamente i suoi orari program-
mati individuali sulla base dei dati immessi.

6.8.4 Messaggi di errore e avvertimenti
Verificate regolarmente la app per ricevere mes-
saggi di errore e avvertimenti. | messaggi di erro-
re, gli avvertimenti e anche i promemoria vengono
inviati tramite notifiche push sul vostro smart-
phone. Se non lo desiderate potete modificare le
impostazioni di notifica nella app. Accertatevi che
i dati in background della app di Einhell siano atti-
vati sul vostro smartphone e che questo disponga
di una connessione internet attiva.

7. Pulizia, manutenzione e
ordinazione dei pezzi di ricambio

Pericolo!
Prima di ogni lavoro di pulizia e manuten-
zione deve essere scollegata la tensione

dell‘apparecchio; per farlo staccate la spina dalla
presa elettrica e spegnete (OFF) I‘apparecchio
con l'interruttore principale (7) (Fig. 8). Togliete
inoltre la batteria dal robot tagliaerba.
Attenzione! Indossate guanti da lavoro!

7.1 Pulizia

e Tenete il pit possibile liberi da polvere e
sporco i dispositivi di protezione, le fessure di
aerazione e la carcassa del motore. Passate
un panno pulito sull‘apparecchio o pulitelo
con un getto di aria compressa a bassa pres-
sione.

® |lrobot tagliaerba non deve essere pulito
sotto l‘acqua corrente, in particolare non con
getto ad alta pressione.

e Pulite I'apparecchio regolarmente con
un panno umido e un po°‘ di sapone. Non
usate detergenti o solventi, perché questi
ultimi potrebbero danneggiare le partiin
plastica dell‘apparecchio. Fate attenzione
che non possa penetrare acqua all‘interno
dell‘apparecchio.

® Per quanto possibile pulite il robot tagliaerba
con una spazzola o uno straccio.

® Controllate la mobilita delle lame (10) e del
disco portalame (11).

® Per la pulizia dei contatti di ricarica del robot
tagliaerba (1) e della stazione di ricarica (19)
utilizzate detergente per metallo o un foglio
abrasivo a grana molto fine. Puliteli per assi-
curare un‘operazione di ricarica efficiente.

7.2 Manutenzione

® Lelame (10) e le relative viti di fissaggio usu-
rate o danneggiate devono essere sempre
sostituite in set.

e Sostituite le parti usurate o danneggiate.

® Perunalunga durata, tutte le parti avvitate, le
ruote e gli assi devono venire puliti ed infine
oliati.

® Lacuraregolare del robot tagliaerba non
soltanto lo conserva a lungo in buono stato e
ben efficiente, ma contribuisce anche a tagli-
are il prato in modo piu semplice e accurato.

e Lelame (10) sono le parti piu esposte
all‘'usura. Controllate regolarmente le con-
dizioni e il fissaggio delle lame (10). Se si
dovessero notare delle vibrazioni eccessive
del robot tagliaerba, puo significare che le
lame (10) siano danneggiate ovvero che sia-
no state deformate da colpi. Se le lame (10)
sono usurate o danneggiate, devono essere
sostituite immediatamente.

® Controllate regolarmente il risultato di taglio
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del prato. Se le lame non sono affilate gli steli
d‘erba non vengono tagliati in modo preciso.
La superficie del manto erboso pud seccarsi
leggermente e ingiallirsi. Cambiate percio
regolarmente le lame per avere sempre un
taglio preciso e dritto.

Controllate regolarmente che il lato inferiore
del robot tagliaerba non sia sporco. Pulite
regolarmente il robot tagliaerba. Pulitelo im-
mediatamente se & molto sporco.

Nella prime settimane dopo la messa in eser-
cizio e dopo tagli con un tagliaerba convenzi-
onale, il robot tagliaerba pud sporcarsi molto
rapidamente. Controllate quindi piu spesso

il lato inferiore del robot tagliaerba in questo
periodo di tempo.

Accorciate il prato solo un po‘ alla volta per
evitare notevoli quantita di sporco.

Allinterno dell'apparecchio non si trovano alt-
re parti che richiedano manutenzione.

7.2.1 Sostituzione delle lame
Usate solamente lame originali, perché altrimenti

non sono garantiti il funzionamento e la sicurezza.

Il robot tagliaerba € dotato di tre lame (10) monta-
te su un disco portalame (11). Queste lame (10)
hanno una durata utile che arriva a 3 mesi (se
non entrano in collisione con ostacoli). Sostituite
tutte e tre le lame (10) contemporaneamente per
non pregiudicare il funzionamento e I‘equilibrio
dell‘apparecchio.
Per sostituire le lame (10) procedete nel modo
seguente (Fig. 12) - Attenzione! - Portate guanti:
. Bloccate la rotazione del disco portalame
(11) con un cacciavite. A tale scopo inserite il
cacciavite attraverso gli appositi fori nel disco
portalame (11) e nel pettine di protezione.

2. Allentate le viti di fissaggio

3. Togliete le lame (10) e sostituitele con quel-
le nuove. Sostituite tutte e tre le lame (10)
sempre in set.

4. Quindi serrate di nuovo saldamente la vite di

fissaggio. Accertatevi che le nuove lame (10)
ruotino liberamente.
Eseguite regolarmente un controllo generale
del robot tagliaerba e togliete tutti i depositi e le
incrostazioni. All‘inizio di ogni stagione controllate
assolutamente lo stato delle lame (10). Per le
riparazioni rivolgetevi al nostro centro assistenza
clienti. Usate solamente ricambi originali.
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7.2.2 Update del software

Se desiderate aggiornare il software, copiate il

nuovo software su una penna USB vuota (format-

tate eventualmente prima la penna USB). Accer-

tatevi che la batteria sia completamente carica

prima di eseguire le operazioni successive.

1. Mettete il robot tagliaerba nella zona di taglio.
Il robot tagliaerba non deve trovarsi nella sta-
zione di ricarica durante l‘update del software.

2. Collegate una penna USB alla porta USB
come indicato nella figura. (Fig. 11)

3. Inserite l'interruttore principale (7) (ON).

4. Ora il robot tagliaerba inizia 'update del soft-
ware e indica lo stato attuale.

5. Una volta conclusa I'operazione di update

scollegate la penna USB e riavviate il robot
tagliaerba tramite l'interruttore principale (7).

7.2.3 Riparazione del filo perimetrale

Se in un qualsiasi punto dovesse venire tranciato
il filo perimetrale (18), utilizzate per la riparazione
i connettori per cavi (16) fornito. A tale scopo
inserite le due estremita del filo perimetrale (18)
tranciato nel connettore per cavi (16) e compri-
metelo con una pinza. Collegate la spina alla
presa di corrente. Controllate poi il funzionamento
tramite la spia LED (21) della stazione di ricarica
(19).

7.3 Ordinazione di pezzi di ricambio:
Volendo commissionare dei pezzi di ricambio, si
dovrebbe dichiarare quanto segue:

® modello dell’apparecchio

numero dellarticolo dell’apparecchio
numero d’ident. dell’apparecchio

numero del pezzo di ricambio del ricambio
necessitato.

Per i prezzi e le informazioni attuali si veda
www.Einhell-Service.com

N. art. delle lame di ricambio: 34.140.20
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8. Conservazione

Caricate completamente la batteria prima di ripor-
la per l'inverno e spegnete (OFF) il robot tagliaer-
ba con l'interruttore principale (7). Togliete la bat-
teria dall‘apparecchio. Scollegate I‘alimentatore
(13) dall‘alimentazione di corrente e dalla sta-
zione di ricarica (19). ll filo perimetrale (18) pud
essere lasciato all‘aperto durante l'inverno. Accer-
tatevi tuttavia che gli attacchi siano protetti dalla
corrosione. A tale fine scollegate gli attacchi del
filo perimetrale (18) dalla stazione di ricarica (19).

Conservate |‘apparecchio e i suoi accessori in
un luogo buio, asciutto, al riparo dal gelo € non
accessibile ai bambini. La temperatura ottimale
per la conservazione & compresatrai5ei30 °C.
Conservate I‘apparecchio nella confezione origi-
nale.

©

. Trasporto

® Spegnete (OFF) I'apparecchio con
l'interruttore principale (7). (Fig. 8)

® Se presenti, applicate i dispositivi di sicurezza
per il trasporto.

® Proteggete I'apparecchio da danni e forti
vibrazioni che si presentano in particolare in
caso di trasporto in veicoli.

® Assicurate lI'‘apparecchio in modo che non
scivoli e non si ribalti.

o Trasportate il robot tagliaerba per la maniglia
di trasporto (6) con il disco portalame (11)
orientato in direzione opposta al vostro corpo.

10. Smaltimento e riciclaggio

L‘apparecchio si trova in un imballaggio per evita-
re i danni dovuti al trasporto. Questo imballaggio
rappresenta una materia prima e puo percio es-
sere utilizzato di nuovo o riciclato. L‘apparecchio
e i suoi accessori sono fatti di materiali diversi,
per es. metallo e plastica. Gli apparecchi difettosi
non devono essere gettati nei rifiuti domestici. Per
uno smaltimento corretto I‘apparecchio va con-
segnato ad un apposito centro di raccolta. Se non
vi € noto nessun centro di raccolta, rivolgetevi per
informazioni all‘amministrazione comunale.

Smaltimento

)i

_—
Avviare ad un riciclaggio rispettoso del’ambiente
elettroutensili, batterie, accessori ed imballaggi
non piu impiegabili.

Non gettare elettroutensili e batterie/pile tra i rifiuti
domestici!

Per un corretto smaltimento verificare sempre le
disposizioni del proprio comune.

Solo per i Paesi UE:

Ai sensi della Direttiva Europea 2012/19/UE sui
rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche
e del suo recepimento nel diritto nazionale, gli
elettroutensili non piu utilizzabili e, ai sensi della
Direttiva Europea 2006/66/CE, le batterie/le pile
difettose o esauste, andranno raccolti separata-
mente e riciclati nel rispetto del’ambiente.

In caso di smaltimento improprio, le apparecchi-
ature elettriche ed elettroniche potrebbero avere
effetti nocivi sull’ambiente e sulla salute umana
a causa della possibile presenza di sostanze
nocive.

La ristampa o l'ulteriore riproduzione, anche
parziale, della documentazione o dei documenti
d’accompagnamento dei prodotti & consentita
solo con 'esplicita autorizzazione da parte della
Einhell Germany AG.

Con riserva di apportare modifiche tecniche
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11. Indicazioni della stazione di ricarica ed eliminazione degli errori

Spia LED (21)

Descrizione

Soluzione

Spenta

Manca I‘alimentazione di
corrente

- Verificate I‘alimentazione di corrente

E illuminata in verde

Pronto per tagliare

Batteria completamente cari-
ca

Filo perimetrale (18) collega-
to

Lampeggia in verde

Filo perimetrale (18) trancia-
to

- Controllate se il filo perimetrale (18) & rot-
to

E illuminata in rosso

La batteria viene caricata

- Attendete che la batteria sia completa-
mente ricaricata.

12. Indicazioni del robot tagliaerba ed eliminazione degli errori

Messaggio di errore del robot tagliaerba sul display LCD (50)

Errore

Possibile causa

Eliminazione

Nessun segnale

Filo perimetrale collegato in
modo scorretto

Manca l‘alimentazione di
corrente

Filo perimetrale (18)
tranciato

Controllate se la spia LED (21) della stazio-

ne diricarica (19) € illuminata in verde

- Accertatevi che il filo perimetrale (18) sia
posato correttamente e al centro sotto la
stazione diricarica (19).

- Controllate la posizione della stazione di
ricarica (19).

Fuori range

Filo perimetrale collegato in
modo scorretto

Robot tagliaerba al di fuori
della zona di taglio

- Accertatevi che il filo perimetrale (18) sia
posato correttamente e al centro sotto la
stazione di ricarica (19).

- Assicuratevi che il robot tagliaerba sia nel-
la zona di taglio.

Errore batteria

Nel robot tagliaerba si € veri-
ficato un errore di batteria
La batteria non puo essere
ricaricata

La batteria ha raggiunto la
fine della durata utile

- Accertatevi che la batteria sia stata mon-
tata correttamente.

- Controllate se I'interruttore principale (7) &
inserito (ON) mentre il robot tagliaerba si
trova nella stazione di ricarica (19).

- Controllate la posizione della stazione di
ricarica (19). Sostituite se necessario la
batteria.
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Messaggio di errore del robot tagliaerba sul display LCD (50)

Errore

Possibile causa

Eliminazione

Errore temperatura

Temperatura eccessiva/insuf-

volte in un minuto

- Sensore ostacoli attivato piu

volte in un minuto

- Sensore ostacoli continua-

mente attivo per 10 secondi

- Sensore ostacoli attivato tre

volte durante il ritorno alla
stazione di ricarica (19)

batteria ficiente della batteria ovvero

sovratemperatura dell‘unita di

comando

- Selatemperatura della bat- | - Impostate il tempo di lavoro in estate alle
teria supera i 65 °C il robot prime ore del mattino ed evitate che |l
tagliaerba torna alla stazione robot tagliaerba lavori durante le ore calde
diricarica (19). della giornata.

- Con una temperatura della - Una volta che la temperatura della batte-
batteria superiore a 45 °C o ria ovvero dell‘unita di controllo torna nel
inferiore a 0 °C I'operazione range consentito, il robot tagliaerba torna
diricarica viene fermata e il automaticamente all‘esercizio programm-
robot tagliaerba attende nella ato.
stazione di ricarica (19).

Sollevato - Sensore di sollevamento Premete il tasto di STOP (3) per aprire
intervenuto per 10 secondi la copertura del display (23). Riavviate
consecutivi I'operazione di taglio tramite il pannello di

comando (2):

- Se questo errore si verifica con frequenza,
controllate se la zona di taglio presenta
ostacoli con un‘altezza superiore a 10 cm
e rimuoveteli oppure separateli dalla zona
di taglio con il filo perimetrale (18).

Bloccato - Sensore ostacoli attivato 10 | Premete il tasto di STOP (3) per aprire

la copertura del display (23). Riavviate

I'operazione di taglio tramite il pannello di

comando (2):

- Controllate se il robot tagliaerba & blocca-
to da un ostacolo o incastrato tra alberi,
cespugli ecc. Eliminate I‘ostacolo o esclu-
dete questa zona.

- Se questo errore si verifica con frequenza,
controllate la posa del filo perimetrale
(18). Fate particolare attenzione ad angoli
stretti, corridoi, recinzioni, pietre ecc. e
adeguate se necessario la disposizione
del filo perimetrale (18).

- Controllate se I‘erba & troppo alta e il
robot tagliaerba si blocca. In questo caso
tagliate I'erba sotto i 60 mm.

Troppo vicino
a stazione

- Il robot tagliaerba & stato fat-

to tornare troppo vicino alla
stazione di ricarica (19).

Premete il tasto di STOP (3) per aprire

la copertura del display (23). Riavviate

I'operazione di taglio tramite il pannello di

comando (2):

- Il robot tagliaerba dovrebbe essere fatto
tornare alla stazione di ricarica (19) con
una distanza minima di 2 m.
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Messaggio di errore del robot tagliaerba sul display LCD (50)

Errore

Possibile causa

Eliminazione

Caduto -

I tagliaerba & stato ribaltato
in modo continuo per 10 se-
condi

Il robot tagliaerba & rimasto
inclinato in una direzione per
diverso tempo

Premete il tasto di STOP (3) per aprire

la copertura del display (23). Riavviate

I'operazione di taglio tramite il pannello di

comando (2):

- Mettete il robot tagliaerba su una superfi-
cie piana e riavviatelo.

- Seilrobot tagliaerba si € ribaltato a causa
di un pendio ripido nella zona di taglio,
adeguate di conseguenza il filo perimetra-
le (18) per evitare forti pendenze.

Errore ruote -

Le ruote posteriori (8) vengo-
no sollevate da un ostacolo
Le ruote posteriori (8) posso-
no girare a vuoto in caso di
superfici irregolari

Premete il tasto di STOP (3) per aprire

la copertura del display (23). Riavviate

I'operazione di taglio tramite il pannello di

comando (2):

- Mettete il robot tagliaerba su una superfi-
cie piana e riavviatelo

Errore tasto di

La copertura del display (23) e

Premete il tasto di STOP (3) per aprire

intervenuto.

STOP aperta, ma il tasto di STOP (3) | la copertura del display (23). Riavviate
non é stato azionato. I'operazione di taglio tramite il pannello di
comando (2):
- Controllate che la copertura del display
(23) possa essere aperta e chiusa senza
problemi con il tasto di STOP (3).
- Controllate il funzionamento del tasto di
STOP (3).
Sovratemperatura Temperatura eccessiva/insuf-
PCB ficiente della batteria ovvero

sovratemperatura dell‘unita di

comando

- Selatemperatura dellabat- | - Impostate il tempo di lavoro in estate alle
teria supera i 65 °C il robot prime ore del mattino ed evitate che il
tagliaerba torna alla stazione robot tagliaerba lavori durante le ore calde
diricarica (19). della giornata.

- Con una temperatura della - Una volta che la temperatura della batte-
batteria superiore a 45 °C o ria ovvero dell‘unita di controllo torna nel
inferiore a 0 °C I‘operazione range consentito, il robot tagliaerba torna
diricarica viene fermata e il automaticamente all‘esercizio programm-
robot tagliaerba attende nella ato.
stazione di ricarica (19).

Pioggia - Il sensore di pioggia (5) & - Attendete che il robot tagliaerba sia asci-

utto.
- Una descrizione dettagliata del sensore &
riportata al capitolo 5.2.

Errore sensore -

Il robot tagliaerba si & fer-
mato a causa di un errore
sensore

Disinserite (OFF) e reinserite (ON)
I'interruttore principale (7) per riavviare il
robot tagliaerba.

Anl_FREELEXO_SMART_SPK13.indb

-08-

26.09.2023

13:53:00



Messaggio di errore del robot tagliaerba sul display LCD (50)

Errore Possibile causa Eliminazione
Errore motore / - Robot tagliaerba fermo a Disinserite (OFF) e reinserite (ON)
sovracorrente causa di sovracorrente nel I'interruttore principale (7) per riavviare il
motore motore o di un errore del mo- | robot tagliaerba.
tore - Controllate I'altezza dell‘erba nella zona

di taglio e tagliate se necessario I'erba a
meno di 60 mm con un tagliaerba conven-
zionale.

- Aumentate l'altezza di taglio. Iniziate
sempre con un‘altezza di taglio piu alta e
riducetela poco per volta fino all‘altezza
desiderata.

- Controllate se il disco portalame (11) e le
ruote sono sporchi e pulite attentamente
queste parti.

- Controllate che le ruote posteriori e il
disco portalame (11) non siano bloccati.
Se non & possibile rimuovere i blocchi
rivolgetevi al servizio assistenza clienti
responsabile.

Guasto - Il robot tagliaerba si &€ ferma- | Disinserite (OFF) e reinserite (ON)
to a causa di un guasto I'interruttore principale (7) per riavviare il
robot tagliaerba.

Ricerca degli errori

Errore Possibile causa Eliminazione
Il robot tagliaerba & | - Tensione della batteria insuf- | - Riportate il robot tagliaerba alla stazione
fermo nella zona di ficiente diricarica (19) per caricarlo.
taglio. - Errore nel circuito elettricoo | - Inserite (ON) l'interruttore principale (7).
Non é possibile nei componenti elettronici - Rivolgetevi al servizio clienti.
inserire il robot tag-
liaerba.
Il robot tagliaerba - Stazione diricarica (19) non | - Accertatevi che la spia verde (21) della
non riesce ad entra- installata correttamente. stazione di ricarica (19) sia illuminata in
re nella stazione di verde.
ricarica. - Accertatevi che i fili perimetrali (18) siano

collegati alla stazione diricarica (19) e
che il filo perimetrale (18) anteriore sia po-
sato al centro sotto la stazione di ricarica
(19).

- Assicuratevi che la stazione di ricarica
(19) sia posizionata correttamente.

Il robot tagliaerba - Filo perimetrale (18) nonins- | - Adeguate la posizione del filo perimetrale
si ferma ovvero si tallato correttamente intorno (18).

muove in modo in- alle isole. - Fate attenzione che tratti del filo perimet-
controllato nella vi- rale (18) non siano sovrapposti.

cinanze delle isole.
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Ricerca degli errori

Errore

Possibile causa

Eliminazione

Il robot tagliaerba fa
molto rumore.

Lame (10) danneggiate

Alle lame (10) rimangono
attaccati corpi estranei
Robot tagliaerba avviato
troppo vicino agli ostacoli
Azionamento delle lame o
motore di azionamento dan-
neggiati

Altre parti del robot tagliaer-
ba danneggiate

Sostituire le lame (10). Le 3 lame (10)
devono essere sostituite contemporanea-
mente.

Lefficienza di funzionamento del robot ta-
gliaerba dipende dall‘affilatura delle lame
(10). Mantenete pertanto le lame (10) in
buone condizioni.

Spegnete il robot tagliaerba in modo si-
curo e portate guanti di lavoro durante la
pulizia delle lame (10) per evitare lesioni
da taglio.

Fate riparare o sostituire il motore dal ser-
vizio clienti.

Il robot tagliaerba ri-
mane nella stazione
di ricarica. Il robot
tagliaerba ritorna
sempre alla stazio-
ne di ricarica.

Tempo di lavoro non impos-
tato correttamente

Batteria scarica

Sensore di pioggia interve-
nuto

Temperatura elevata della
batteria

Controllate le impostazioni del tempo di
lavoro.

Il robot tagliaerba inizia e termina il lavoro
a seconda del periodo di tempo imposta-
to. Al di fuori di questo periodo di tempo il
robot tagliaerba rimane nella stazione di
ricarica (19).

Il robot tagliaerba
rimane fermo sul filo
perimetrale e non
puo raggiungere la
stazione di ricarica.

Batteria scarica

Il filo perimetrale (18) e
quindi il percorso fino alla
stazione di ricarica (19) sono
troppo lunghi per la batteria
utilizzata.

Rimuovete possibili ostacoli lungo il filo
perimetrale (18). Nel posare il filo perime-
trale (18) fate attenzione che ci sia una
distanza sufficiente dagli ostacoli.
Utilizzate una batteria con una capacita
maggiore.

Attenzione: se utilizzate una batteria Mul-
ti-Ah (ad es. 4-6 Ah) impostate la capacita
maggiore. Non & necessario utilizzare la
capacita minore della batteria del robot
tagliaerba per aumentare la sua durata
utile dato che si scarica e ricarica con soll-
ecitazioni ridotte.

ATTENZIONE! Fili perimetrali tagliati e danni conseguenti non sono coperti dalla garanzia!
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13. Indicatori caricabatterie

Stato indicatori
LED rosso | LED verde

Significato e interventi

Spento Lampeggia | Pronto all’esercizio
Il caricabatterie € collegato alla rete e pronto per ‘'uso, la batteria non & nel
caricabatterie.

Acceso Spento Ricarica

Il caricabatterie ricarica la batteria in esercizio di ricarica veloce. Per i rela-
tivi tempi di ricarica si veda direttamente sul caricabatterie.

Avvertenza! In base alla carica residua della batteria i tempi di ricarica
effettivi possono variare leggermente da quelli indicati.

Spento Acceso La batteria é ricaricata e pronta per 'uso. (READY TO GO)

Poi 'apparecchio passa alla ricarica lenta fino a completare il processo.

A tale scopo lasciate la batteria collegata al caricabatterie per altri 15 min.
Intervento:

Togliete la batteria dal caricabatterie. Staccate il caricabatterie dalla rete.

Lampeggia | Spento Regolatore di carica

Il caricabatterie si trova nella modalita di ricarica lenta.

In questo modo la batteria viene ricaricata pit lentamente per motivi di si-

curezza e la ricarica richiede piu tempo. Cio pud essere dovuto ai seguenti
motivi:

- La batteria non é stata ricaricata per molto tempo.

- Latemperatura della batteria non si trova nel range ideale.

Intervento:

Attendete la fine della ricarica, si pudb comunque continuare a ricaricare la
batteria.

Lampeggia |Lampeggia | Anomalia

La ricarica non & piu possibile. La batteria € difettosa.

Intervento:

Una batteria difettosa non deve piu venire ricaricata.

Togliete la batteria dal caricabatterie.

Acceso Acceso Anomalia termica

La batteria & troppo calda (per es. esposizione diretta al sole) o troppo
fredda (al di sotto dei 0°C)

Intervento:

Togliete la batteria e tenetela per un giorno a temperatura ambiente
(ca.20°C).
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Informazioni sul Servizio Assistenza

In tutti i Paesi indicati nel certificato di garanzia disponiamo di competenti partner per il Servizio Assis-
tenza (per i relativi dati di contatto si veda il certificato di garanzia), che sono a vostra disposizione per
tutte le richieste di assistenza come riparazione, fornitura di pezzi di ricambio e parti di usura o vendita
di materiali di consumo.

Si deve tenere presente che le seguenti parti di questo prodotto sono soggette a un‘usura naturale o
dovuta all‘'uso ovvero che le seguenti parti sono necessarie come materiali di consumo.

Categoria Esempio
Parti soggette ad usura * Batteria
Materiale di consumo/parti di consumo * Lame
Parti mancanti

* non necessariamente compreso tra gli elementi forniti!

In presenza di difetti o errori vi preghiamo di denunciare il caso sul sito internet
www.Einhell-Service.com. Vi preghiamo di descrivere con precisione |‘anomalia e a tal riguardo di ris-
pondere in ogni caso alle seguenti domande:

e L‘apparecchio ha gia funzionato una volta o era difettoso fin dall‘inizio?
® Avete notato qualcosa prima che si manifestasse il difetto (sintomo prima del difetto)?

® A vostro parere che cosa non funziona nell‘apparecchio (sintomo principale)?
Descrivete che cosa non funziona.
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Certificato di garanzia

Gentili clienti,

i nostri prodotti sono soggetti ad un rigido controllo di qualita. Se I'apparecchio non dovesse tuttavia funzionare

correttamente, ci scusiamo e vi preghiamo di rivolgervi al nostro servizio di assistenza clienti all‘indirizzo indicato in

questa scheda di garanzia. Siamo a vostra disposizione anche telefonicamente al numero del Servizio Assistenza
indicato. Per la rivendicazione dei diritti di garanzia vale quanto segue:
1. Le presenti condizioni di garanzia si rivolgono esclusivamente a consumatori, vale a dire a persone fisiche che
non intendono utilizzare questo prodotto né in ambito professionale né per altre attivita di lavoro autonomo. Le
presenti condizioni di garanzia regolano prestazioni di garanzia supplementari che il produttore sotto indicato
concede in aggiunta alla garanzia legale agli acquirenti di nuovi apparecchi. La presente garanzia non tocca i
vostri diritti al ricorso in garanzia previsti dalla legge. Le nostre prestazioni di garanzia sono per voi gratuite.
2. Laprestazione di garanzia riguarda esclusivamente i difetti di un nuovo apparecchio di marca Einhell da voi
acquistato nell‘Unione Europea, riconducibili a difetti di materiale o di produzione, ed & limitata, a nostra discre-
zione, all‘eliminazione di questi difetti dell‘apparecchio o alla sostituzione dell‘apparecchio stesso. Tenete pre-
sente che i nostri apparecchi non sono stati progettati per I'impiego artigianale, professionale o imprenditoriale.
Pertanto un contratto di garanzia non viene concluso se |‘apparecchio & stato usato entro il periodo di garanzia
in attivita artigianali, imprenditoriali o industriali o se & stato sottoposto a sollecitazioni equivalenti. Nel caso di
articoli della gamma ,,Professional“ acquistati con P.IVA non vale |‘esclusione per I'impiego artigianale, professi-
onale o imprenditoriale.
3. Sono esclusi dalla nostra garanzia:
© Danni all'apparecchio causati dalla mancata osservanza delle istruzioni di montaggio o per un‘installazione
non corretta, dalla mancata osservanza delle istruzioni per I'uso (come ad es. collegamento a una tensione
di rete 0 a un tipo di corrente non corretti), dalla mancata osservanza delle norme relative alla manutenzi-
one e alla sicurezza, dall‘esposizione dell‘apparecchio a condizioni ambientali anomale o per la mancata
esecuzione di pulizia e manutenzione.

® Danni all‘apparecchio dovuti a usi impropri o illeciti (come per es. sovraccarico dell‘apparecchio o utiliz-
zo di utensili di ricambio o accessori non consentiti e non originali), alla penetrazione di corpi estranei
nell‘apparecchio (come per es. sabbia, pietre o polvere, ...) danni dovuti al trasporto, all'impiego della forza
o ainflussi esterni (come per es. danni causati da caduta).

® Danni all‘apparecchio o a parti di esso da ricondurre a un‘usura comune, dovuta all‘uso o di altro tipo di
usura naturale. Le batterie e i pacchi batterie sono soggetti a un invecchiamento naturale e per motivi strut-
turali hanno un numero limitato di cicli di ricarica. Sull‘'usura influiscono negativamente i carichi a cui viene
sottoposta e le velocita di ricarica, ma anche I‘esposizione al calore, al freddo, alle vibrazioni e agli urti.

4. |l periodo di garanzia & 2 anni e inizia alla data d‘acquisto dell‘apparecchio; in caso di articoli acquistati con
Plva il periodo di garanzia & di 1 anno. | diritti di garanzia devono essere fatti valere prima della scadenza del
periodo di garanzia, entro due settimane dopo avere accertato il difetto. E esclusa la rivendicazione di diritti di
garanzia dopo la scadenza del relativo periodo. La riparazione o la sostituzione dell‘apparecchio non comporta
una proroga del periodo di garanzia. Ci6 vale anche nel caso di riparazione o sostituzione effettuata da un cen-
tro di assistenza autorizzato.

5. Perrivendicare il diritto di garanzia conservate il documento di acquisto o altri documenti come prova
dell‘acquisto del vostro apparecchio nuovo. Apparecchi inviati senza i relativi documenti o senza targhetta
d‘identificazione sono esclusi dalla prestazione di garanzia perché non possono essere classificati in modo
corretto. Se il difetto dell‘apparecchio rientra nella nostra prestazione di garanzia, riceverete prontamente
I‘apparecchio riparato o un apparecchio sostitutivo.

6. Se avete portato I'apparecchio in un paese dell‘Unione Europea diverso da quello in cui lo avete acquistato, la
prestazione di garanzia viene fornita tramite un partner del Servizio assistenza locale. Se viene trasferito al di
fuori dell‘Unione Europea non sussiste diritto di garanzia.

Naturalmente offriamo anche un servizio di riparazione a pagamento, su apparecchi fuori dal periodo di garanzia le-
gale o su difetti non coperti dalle condizioni di garanzia. Per usufruire di tali servizi potete far riferimento ad uno dei
nostri Centri di Assistenza. Potete consultare I‘elenco dei Centri Assistenza autorizzati sul nostro sito

www.einhell.it. Per parti mancanti, di consumo e soggette a usura rimandiamo alle limitazioni di questa garanzia
secondo le informazioni sul Servizio Assistenza di queste istruzioni per l‘uso.

Servizio Clienti Einhell Italia: email: service-italia@einhell.com; tel: 031 800863
Giorni e orari di apertura: LUN - VEN dalle 9:00 alle 12:00 e dalle 14:00 alle 17:00
Garante del servizio: Einhell Italia S.r.l., Via Delle Acacie snc, I-22070 Binago - Como
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Fare! - Lees betjeningsvejledningen for at reducere risikoen for personskade.

Dette apparat mé ikke anvendes af bern. Pas p4, at bern ikke bruger produktet som legetgj. Rengering
og vedligeholdelse mé ikke gennemferes af born. Apparatet ma ikke anvendes af personer med be-
greensede fysiske, sensoriske eller psykiske evner eller af personer med utilstreekkelig viden eller erfa-
ring, medmindre de er under opsyn eller instrueres af en person, der er ansvarlig for dem.
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Fare!

Ved brug af el-veerktgj er der visse sikkerhedsfo-
ranstaltninger, der skal respekteres for at undga
skader pa personer og materiel. Lees derfor bet-
jeningsvejledningen / sikkerhedsanvisningerne
grundigt igennem. Opbevar betjeningsvejlednin-
gen et praktisk sted, sa du altid kan tage den frem
efter behov. Husk at lade betjeningsvejledningen
/ sikkerhedsanvisningerne falge med veerktoijet,
hvis du overdrager det til andre. Vi fraskriver

os ethvert ansvar for skader pa personer eller
materiel, som matte opsta som folge af, at anvis-
ningerne i denne betjeningsvejledning, navnlig
vedrogrende sikkerhed, tilsideseettes.

1. Sikkerhedsanvisninger

Relevante sikkerhedsanvisninger finder du i det
medfglgende heaefte.

Advarsel!

Laes alle sikkerhedsanvisninger, anvisninger,
illustrationer og tekniske data, som dette
el-vaerktoj er udstyret med. Falges de efterfol-
gende anvisninger ikke, kan dette fore til elektrisk
stad, brand og/eller alvorlige kveestelser.

Alle sikkerhedsanvisninger og gvrige anvis-
ninger skal opbevares for senere brug.

Forklaring af de anvendte symboler (se bille-
de 14)

A. ADVARSEL - Lees betjeningsvejledningen
igennem, for maskinen tages i brug!
ADVARSEL - Overhold en passende sikker-
hedsafstand, nar maskinen kerer!
ADVARSEL - Betjen spaerringen, for arbejde
gennemfgres pa maskinen, eller for maskinen
loftes! PAS PA - Beror ikke roterende knive
ADVARSEL - Ker ikke med pa maskinen! PAS
PA - Beror ikke roterende knive
Beskyttelsesklasse Il (dobbeltisolering)
Akkumulatorbatterierne skal opbevares i et
tert rum med en omgivende temperatur pa
+10 °C - +40 °C. Opbevaring skal ske i opla-
det tilstand (mindst 40%).
Beskyttelsesklasse Il

Treeg sikring 2 A

Kun til brug i tarre rum.

ADVARSEL: Batteriet m& kun lades med den
aftagelige netdel NT24/1 / PS24/1, der fulgte
med dette produkt.

B.

C.

mm

cmIo

Pas pa!
Treek stikket ud og afbryd begraensningstraden fra
ladestationen i tordenvejr.

2. Produktbeskrivelse og
leveringsomfang

2.1 Produktbeskrivelse (fig. 1/2)
Robotpleeneklipper
Betjeningspanel
STOP-taste / frigerelsestaste til
displayafdaekning
Indstilling af klippehajde
Regnsensor
Beeregreb
Hovedafbryder
Baghjul
Lag til akkumulatorbatterirum

. Klinger

. Knivskive

. Forhjul

. Netdel(-kabel)

. Fastgerelseskrog

. Fastspaendingsskrue

. Kabelforbindelse

. Reserveklinger

. Begraensningstrad

. Ladestation

. Ladestift

. LED-lampe

. Sekskantnagle

. Displayafskaermning

. USB-tilslutning

. Lineal (til at tage ud)

2.2 Leveringsomfang og udpakning

Kontroller pa grundlag af det beskrevne leve-
ringsomfang, at varen er komplet. Hvis nogle dele
mangler, bedes du senest inden 5 hverdage efter
kabet af varen henvende dig til vores servicecen-
ter eller det sted, hvor du har kebt varen, med
forevisning af gyldig kebskvittering. Veer her op-
meerksom pa garantioversigten, der er indeholdt i
serviceinformationerne bagest i vejledningen.

e Abn pakken, og tag forsigtigt maskinen ud af
emballagen.

Fjern emballagematerialet samt emballage-/
og transportsikringer (hvis sadanne forefin-
des).

Kontroller, at der ikke mangler noget.
Kontroller maskine og tilbeher for transports-
kader.

Opbevar sa vidt muligt emballagen indtil ga-
rantiperiodens udlgb.

-105-

Anl_FREELEXO_SMART_SPK13.indb 105

26.09.2023 13:53:03



Fare!

Maskinen og emballagematerialet er ikke
legetoj! Born ma ikke lege med plastikposer,
folier og smadele! Fare for indtagelse og
kvaelning!

Leveringsomfang, monteringsmateriale og
tilbehor (folger evt. ikke med leveringen):
Leveringsomfanget er angivet pa det vedlagte
informationsark om leveringsomfanget.
Robotpleeneklipper

Netdel(-kabel)

Ladestation

Fastspeendingsskruer (4 stk.)
Reserveklinger

Fastgorelseskrog

Begraensningstrad

Kabelforbindelse

Sekskantnagle

Akkumulatorbatteri

Ladeaggregat

Lineal (til at tage ud)

Original betjeningsvejledning
Sikkerhedsanvisninger

Hjeelpemidler, der er brug for (folger ikke
med leveringen)

® Hammer

e Tang

® Afisoleringstang

® Vaterpas (som option)

3. Formalsbestemt anvendelse

Robotpleeneklipperen er egnet til at blive brugt
i private haver og ma kun bruges til at sla
greesplaener.

Produktet ma kun anvendes i overensstemmelse
med det tiltaenkte formal. Enhver anden form for
anvendelse er ikke tilladt. Vi fraskriver os ethvert
ansvar for skader, det veere sig pa personer eller
materiel, der matte opsta som folge af, at produk-
tet ikke er blevet anvendt korrekt. Dette er alene
brugerens/ejerens ansvar.

Bemaerk, at vore produkter ikke er konstrueret til
erhvervsmaessig, handvaerksmaessig eller indus-
triel brug. Vi fraskriver os ethvert ansvar, safremt
produktet anvendes i erhvervsmaessigt, hand-

veerksmeessigt, industrielt eller lignende gjemed.
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4. Tekniske data

SPENAING i 18V
Motoromdrejningstal ..........ccccoeeeeeene 3500 min
Kapslingsklasse .........ccccooceeeiiiieeniieeeiieeene IPX4
Beskyttelsesklasse ..........ccccvvieiiniiiiiiiiiieeienn 1}
Vagt i 8,4 kg
Skeerebredde .........ccoviiiiiiiiiie 18 cm
Antal KIINGer .....c.ooviiiieeeeeee e 3
Maks. stigning ........cccoovvieeiiiiiiiicee 35 %
Lydeffektniveau L, .....ccoovveveivrieniinenens 57 dB (A)
Usikkerhed K .......ccooiiiiiiiiiicce, 2,3dB (A)

Indstilling af klippehgjde 20-60 mm; trinlgs
Tilladt leengde pé begraensningstrad maks. 250 m

Begrzensningstradkabelantenne

Driftsfrekvensband............c...c.c........ 0-148,5 KHz
Maksimal sendeeffekt.................... 67,05 dBuA/m
GSM-forbindelse:

Driftsfrekvensband: ........ E-GSM900/ DCS1800
Maksimal sendeeffekt: ..........cccceeeiieeennns 33 dBm

LTE (CAT-M og NB-loT)-forbindelse

Driftsfrekvensband: ........... Band1/3/8/20/28
Maksimal sendeeffekt: .........ccccovviviveennns 21dBm
Netdel

Indgangsspaending: .......... 100-240V ~ 50/60 Hz
Udgangsspaending: .........cceeeeveierinnnne 24V d.c.

Udgangsstrom: .....
Beskyttelsesklasse:

Stajveerdierne blev malt i henhold til standarderne
EN ISO 3744; 1995, ISO 11094: 1991.

Advarsel!

Maskinen frembringer et elektromagnetisk
felt under driften. Dette felt kan under visse
omsteendigheder indvirke pa aktive eller pas-
sive medicinske implantater. For at reducere
faren for alvorlige eller dodelige kvaestelser
anbefaler vi, at personer med medicinske
implantater konsulterer deres laege og produ-
centen af implantatet, inden maskinen tages

i brug.
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5. Ibrugtagning

DK/N

Lees hele betjeningsvejledningen, for du gar i

gang med at installere robotpleeneklipperen.

Kvaliteten af installationen pavirker i stor
grad, hvor godt robotplaeneklipperen arbej-

den arbejdet, hvis den stadigveek befinder
sig i et aktivt tidsvindue. Er regnsensoren
(5) aktiveret, (hvilket anbefales for at skane
graesset), ses en lys sky i displayet (50). Er
sensoren udlgst, fremkommer en mark sky
med regndraber. Kortslut ikke de to metal-

sensensorer med metal eller med et andet
ledende materiale. Dette forringer en korrekt
funktion af robotpleeneklipperen.

der senere.

5.1 Funktionsprincip

Robotpleeneklipperen veelger sin retning tilfeel-
digt. Alt greesset slas, da robotplaeneklipperen
bearbejder alle omrader, der befinder sig inden
for begraensningstraden (18). Sa snart robot-
plaeneklipperen registrerer en korrekt installeret
begraensningstrad (18), vender robotplaeneklip-
peren om og kerer i en anden retning inden for
omradet. Alle omrader, der skal beskyttes pa
arealet — f.eks. havebassiner, treeer, mabler eller
blomsterbede - skal ogsa indhegnes med be-
graensningstraden (18). Begraensningstraden (18)
skal danne en afsluttet cirkel. Hvis robotpleene-
klipperen rammer en forhindring inden for sldom-
radet, kerer den tilbage for at fortseette slaningen i
en anden retning (billede 3).

5.3 Forberedelse

Udarbejd forst en skitse over greespleenen. Mar-
ker ogsa forhindringer og udarbejd en plan, der
viser, hvordan disse skal beskyttes. Dette gor

det nemmere at finde en god position for lade-
stationen (19) og at treekke begraensningstraden
(18) rundt omkring buske, blomsterbede osv.
(billede 4). Er greesset mere end 60 mm hgit, skal
graespleenen afkortes, da robotpleeneklipperen
ellers belastes alt for meget, desuden forringes
driftseffektiviteten. Dette gores ved at bruge en
almindelig greesslamaskine eller en trimmer.
Fjern alle lose genstande fra greesplaenen, der
kan komme til skade af robotplaeneklipperen eller
som kan beskadige robotpleeneklipperen.

Sorg for at have felgende veerktgjer inden for
reekkevidde: Hammer, tang, afisoleringstang og
vaterpas (som option).

5.2 Sensorer

Robotpleeneklipperen er udstyret med flere sik-

kerhedssensorer.

° Loftesensor:
Loftes robotpleeneklipperen bagfra mere end
30° veek fra jorden, eller taber et forhjul (12)
kontakten til jorden, stoppes robotpleeneklip-
peren og rotationen af klingerne (10) med det
samme.

® Haeldningssensor:
Heelder robotplaeneklipperen meget i en ret-
ning, stoppes robotpleeneklipperen og rotatio-
nen af klingerne (10) med det samme.

¢ Forhindringssensor:
Robotpleeneklipperen registrerer forhindrin-
ger pa sin vej. Kolliderer robotpleeneklipperen
med en forhindring, stoppes robotplaene-
klipperen og rotationen af klingerne med det
samme, hvorefter den korer tilbage vaek fra
forhindringen.

°* Regnsensor:
Robotpleeneklipperen er udstyret med en
regnsensor (5) for at forhindre, at robotpleene-
klipperen arbejder, nar det regner. Robotplae-
neklipperen vender tilbage til ladestationen
(19), nar regn registreres, her oplades den
helt. Nar regnsensoren (5) er tarret igen, bli-
ver robotplaeneklipperen i ladestationen (19) i
yderligere to timer. Forst herefter genoptager

Pasaetning af akkumulatorbatteriet
Robotpleeneklipperen kerer med et akkubatteri
(A) fra Power-X-Change-serien. Pas pa: Akku-
batteriet (A) kan afheengigt af modelvarianten evt.
ikke falge med robotplaeneklipperen. Abn laget til
akkumagasinet (9). Tryk pa anslagsknappen pa
akkumulatorbatteriet (A) og skub akkumulatorbat-
teriet (A) ind i den passende akkuholder. Luk 1&-
get til akkumulatorbatterirummet (9) og kontroller,
at det falder rigtigt i hak (billede 10). Akkubatteriet
(A) fiernes ved at abne akkumagasinet (9). Tryk
pa anslagsknappen pa akkumulatorbatteriet (A)
og traek akkumulatorbatteriet (A) ud.

5.4 Ladestation

5.4.1 Ladestationens position

Find forst den bedste position for ladestationen
(19). Der er brug for en udvendig stikdase, der
leverer strgm hele tiden, sa robotpleeneklipperen
altid fungerer. Ladestationen (19) skal placeres
pa en lige overflade pa hgjde med greesbevoks-
ningen. Serg for, at omradet er fladt og tert. Veelg
en plads i skyggen, da akkumulatorbatteriet helst
skal lades i kele omgivelser. Serg desuden for, at
begraensningstraden traekkes lige mindst 2 m fo-
ran ladestationen (19) (billede 5a). Kurver direkte
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foran ladestationen (19) kan fere til problemer, nar
robotplaeneklipperen kobles pa til opladning.

5.4.2 Lokalisering af ladestationen

Nar akkumulatorbatteriet er nzesten tomt, vender
robotplaeneklipperen tilbage til ladestationen (19)
ved at felge begraensningstraden (18) mod uret
hen til ladestationen (19). Serg derfor for at place-
re ladestationen (19) korrekt. (billede 5b)

5.4.3 Tilslutning af ladestationen til netdelen
1. Sikr, at netspaendingen er 100-240 V ved
50/60 Hz, for ladestationen (19) forbindes
med stromforsyningen.

Forbind netdelen (13) direkte med en stikda-
se. Brug ikke kablet til andre formal.

Brug ikke netdelen (13), hvis den er beskadi-
get. Kontakt straks en autoriseret fagmand,
der kan udskifte defekte dele, hvis der kons-
tateres skader pa kabler eller netdelen (13).
Oplad ikke robotpleeneklipperen i fugtige om-
givelser. Oplad ikke robotpleeneklipperen ved
temperaturer over 40 °C eller under 5 °C.
Hold robotpleeneklipperen og netdelen (13)
veek fra vand, varme kilder og kemikalier.
Hold kablet pa netdel (13) veek fra skarpe
kanter for at undga skader.

Forbind netdelen (13) med ladestationen
(19). (billede 5c)

Akkumulatorbatteriet til robotplaeneklipperen kan
oplades under installationen ved at teende for ro-
botpleeneklipperen med hovedafbryderen (7) og
stille robotpleeneklipperen ind i ladestationen (19).

5.4.4 Informationer til opladningen
Robotpleeneklipperen vender tilbage til ladestatio-
nen (19) i en af felgende situationer:

® Du sender robotpleeneklipperen manuelt til-
bage.

Akkuladetilstanden underskrider 30 %.

Den daglige arbejdstid er afsluttet.
Regnsensoren er udlgst.
Robotpleeneklipperen er overophedet.
Funktionen ,Kantklipning“ og ,,Spotmowing*
blev startet uden for det indstillede arbejds-
vindue og afsluttet af robotpleeneklipperen.
| dette tilfeelde karer robotplaeneklipperen auto-
matisk tilbage til ladestationen (19) langs med
begraensningstraden (18).

Nar robotpleeneklipperen karer tilbage til ladesta-
tionen (19), seger den efter begreensningstraden
(18) og karer langs med begraensningstraden
(18) til venstre.

Nar akkumulatorbatteriet lades, lyser LED-lam-
pen (21) pa ladestationen (19) red.

Lyser LED-lampen (21) pa ladestationen (19)
gren, er akkumulatorbatteriet helt opladet. Nar
batteriet er helt opladet, genoptager robotplaene-
klipperen arbejdet, eller bliver stdende i ladestati-
onen (19), til der er brug for den igen.

Skulle der befinde sig en forhindring pa begreens-
ningstraden (18), nar robotplaeneklipperen vender
tilbage til ladestationen (19), bliver robotpleene-
klipper efter flere forsgg stdende foran forhindrin-
gen og kan sa ikke vende tilbage til ladestationen
(19). Fjern alle forhindringer pa begraensningstra-
den (18).

Overskrider temperaturen for akkumulatorbatte-
riet 45 °C, afbrydes opladningen, s& akkumulator-
batteriet ikke beskadiges. S& snart temperaturen
er faldet igen, fortseettes opladningen automatisk
igen.

Overskrider temperaturen for styringen til ro-
botplaeneklipperen 65 °C, vender robotplaene-
klipperen tilbage til ladestationen (19). Sa snart
temperaturen er faldet igen, genoptages arbejdet
iht. indstillingerne. Bliver akkumulatorbatteriet
tomt, for robotplaeneklipperen er vendt tilbage til
ladestationen (19), kan robotpleeneklipperen ikke
mere startes. Bring robotplaeneklipperen tilbage
til ladestationen (19) og lad hovedafbryderen (7)
veere taendt. Robotpleeneklipperen oplades auto-
matisk.

5.5 Begrzaensningstrad
VIGTIGT! Garantien deekker ikke overskarede
begraensningstrade og folgeskader!

5.5.1 Udlaegning af begraensningstraden
Begraensningstraden (18) kan bade udleegges
oven pa og nede i jorden. Er jorden hard eller ter,
kan fastgorelseskrogene (14) braekke, nar de
slas i. Er jorden meget tor, fugtes greesset, for be-
greensningstraden installeres.

* Installation oven pa jorden

Leeg begraensningstraden (18) fast oven pa
jorden og fastger den med de vedlagte fast-
gorelseskroge (14), hvis graesset ikke skal
vertikalskeeres eller ventileres pa et senere
tidspunkt. Begraensningstradens position
kan tilpasses i de farste uger, robotplane-
klipperen bruges. Efter noget tid tildeekkes
begraensningstraden med grees, hvorefter
den ikke mere kan ses. Installer begraens-
ningstraden med en maks. afstand p4 1 m
mellem fastgerelseskrogene (14). Reducer
afstanden mellem fastgerelseskrogene de
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steder, hvor greesset er ujaevnt. Undga situati-
oner, hvor traden ikke ligger pa jorden. Sikr, at
begraensningstraden ikke kan skeeres over af
robotplaeneklipperen.

Installation nede i jorden

Grav begreensningstraden op til 5 cm ned.
Derved forhindres det, at begraensningstra-
den (18) beskadiges, hvis greesset vertikals-
keeres eller ventileres.

Bemeerk!

Reserver 1 m trad bag péa ladestationen for at
kunne gennemfare korrektioner.

5.5.2 Indsnaevringer

Hvis greespleenen har en indsnaevring, kan robot-
pleeneklipperen arbejde der, sa lzenge korridoren
har en bredde pa mindst 1,4 m (80 cm mellem
begraensningstradene) og en laengde pa maks. 8
m. (billede 3).

5.5.3 Afstand til havegraensen

Sa snart robotpleeneklipperen kommer i nzer-
heden af en begraensningstrad (18), registreres
denne af sensorerne foran i robotplaeneklipperen.
For robotplaeneklipperen vender om, kerer den
op til 30 cm hen over begraensningstraden (18).
Tag hejde for dette, nar sldomradet planleegges.
(billede 6a)

5.5.4 Udlaegning af traden i hjorner

Undga at udlzegge begraensningstraden (18) i en
ret vinkel (90°) i hjernerne. Udlaeg i stedet for be-

greensningstraden (18) som vist pa billede 6b, sa
du er sikker pd, at robotpleeneklipperen ikke karer
for langt hen over begraensningstraden (18).

5.5.5 Beregning af graesplaenens stigning
Robotpleeneklipperen kan klare stigninger pa op
til 35%. Undga derfor stejlere stigninger. Stignin-
gen beregnes pa basis af den tilbagelagte hgjde
og afstanden. (billede 6¢)

Eksempel: a/b =35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Installation af begraensningstraden pa
stigninger

P& stigninger kan robotplaeneklipperen komme til

at skride, hvis graesset er vadt, hvorved der keres

hen over begreensningstraden (18). Af den grund

anbefales det at overholde folgende punkter (bil-

lede 6d):

® P& den overste del af en skraning ber be-
graensningstraden (18) ikke installeres pa
stigninger over 35 %. Overhold her en afstand
pa 30 cm til forhindringer og graeskanter.

® Paden nederste del af en skraning ber be-
greensningstraden (18) ikke installeres pa
stigninger over 17 %. Overhold her en afstand

pa 40 cm til forhindringer og graeskanter.

5.5.7 Koreveje og brolagte gangstier

® Separer forhgjede gangstier, arealer med
skeerver eller barkflis, lavere bede eller lig-
nende omrader. Udleeg begreensningstraden
(18) i en afstand pa mindst 30 cm. (billede 6e
og 69)

Gangstier, der forleber langs med graesbe-
voksningen, skal ikke separeres, da robot-
plaeneklipperen kan kare hen over disse.
Begraensningstraden (18) kan ogsa treekkes
hen over gangstier. (billede 6f og 6g)

5.5.8 Begraensningsoer

Beskyt forhindringer i sldiomradet ved at oprette
begraensningsger. Derved kan en kollision med
sarte genstande, havebassiner, tracer, mgbler,
blomsterbede osv. forhindres. (billede 6h og 6i)

® Rul begreensningstraden (18) ud fra kanterne
hen til de genstande, der skal beskyttes.
Fastger begreensningstraden (18) med fast-
goerelseskroge (14) mod hgjre omkring gen-
standen, der skal beskyttes.

Indpak begreensningseerne fuldsteendigt og
for begraensningstraden (18) tilbage til punk-
tet, hvor du forlod graeskanten.

Afstanden mellem begreensningseer bor
veere mindst 0,8 m. Forbind eller genstande-
ne til en feelles begraensningsg. (billede 6h)
Begraensningstraden (18) til og fra begraens-
ningseen ber udlaegges parallelt og meget
teet op ad hinanden. - Pas pa! Begrzens-
ningstrade (18) ma ikke krydse hinanden!
- Fastger hertil de parallelle begraensningstra-
de (18) sammen med de samme fastgerel-
seskroge (14) pa jorden. (billede 6i)
Robotpleeneklipperen karer hen over de to
parallelle begreensningstrade (18) i sldom-
radet, dog stopper robotplaeneklipperen ved
enkelt trukkede begreensningstrade (18).

5.5.9 Forhindringer

e Forhindringer med en hgjde pa over 10
cm (billede 6j)
Faste forhindringer med en hgjde pa over 10
cm som f.eks. treeer, veegge, hegn, havemgb-
ler osv. registreres af kollisionssensorerne.
Kolliderer robotplaeneklipperen med en for-
hindring, stopper den, hvorefter den slukker
for slamaskinen, kerer tilbage og drejer, sa
klippeprocessen fortsaettes i en anden ret-
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ning. Blode, ustabile og veerdifulde forhindrin-
ger skal beskyttes af en begreensningsg med
begraensningstrad.

® Sten og lave forhindringer
Sten, klipper og lave forhindringer under 10
cm i sldaomradet skal beskyttes, da de ellers
kan keres over af robotplaeneklipperen. Ellers
kan robotpleeneklipperen beskadiges og
blokeres.

® Treeer (billede 6k)
Treeer behandles lige som forhindringer af
robotplaeneklipperen. Stikker traeradder
med en hgjde pa under 10 cm op af jorden,
bor dette omrade beskyttes. Det forhindrer
skader pa redderne og robotplaeneklipperen.
Overhold en afstand pa mindst 30 cm mellem
begraensningstraden (18) og forhindringen.

5.5.10 Hoved- og biareal (billede 61)

Ved et biareal (B) forstas et arbejdsomrade, der
ikke er forbundet direkte med hovedarealet (A)
som f.eks. et pleeneareal eller en vej. Et separat
biareal (B) markeres ved at traekke begreens-
ningstraden (18) fra hovedarealet (A) hen til
biarealet (B) og tilbage igen. Begraensningstraden
(18) til og fra biarealet bor udleegges parallelt og
meget teet op ad hinanden. - Pas pa! Begraens-
ningstrade (18) ma ikke krydse hinanden!

- Fastger hertil de parallelle begraensningstrade
(18) sammen med de samme fastgorelseskroge
(14) pa jorden.

For at sla greesset pa biarealet (B) beeres robot-
pleeneklipperen manuelt hen pé biarealet (B).
Start det gnskede klippeprogram dér og veelg
,Biareal“ i undermenuen (se ,Indstillinger pa
robotplaeneklipperen®). | biarealet (B) forsager ro-
botpleeneklipperen ikke at falge begraensningstra-
den (18) hen imod ladestationen (19), hvis akku-
ladetilstanden er lav.

5.6 Forbindelse med ladestationen

Sorg for, at hele begreensningstraden (18) er
trukket, for den forbindes med ladestationen. Re-
server 1 m ekstra begreensningstrad (18) i begge
ender for at kunne gennemfeare tilpasninger pa et
senere tidspunkt.

Isoler enderne pa begraensningstraden (18) med
en afisoleringstang pa en leengde fra 10 til 15 mm
for tilslutning til ladestationen (19).

Treek stikket ud, for begraensningstraden (18) for-
bindes med ladestationen (19). Begreensningstra-
den (18), der er udlagt til ladestationens (19) for-
side, skal udleegges bagud via kabelholderne pa
undersiden af ladestationen (19). Forbind denne
begraensningstrad (18) med den sorte tilslutning
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til venstre. For herefter den bageste begreens-
ningstrad (18) gennem hullet (treekaflastning) i
tilslutningsomradet og forbind den med den rade
tilslutning til hejre (billede 7a).

Pas pa! Begraensningstrade (18) ma ikke
krydse hinanden!

Opret herefter forbindelsen med stremforsynin-
gen. LED-lampen (21) pa ladestationen (19) ber
lyse gren hele tiden, nar installationen er gennem-
fart korrekt. Lyser LED-lampen ikke, kontrolleres
farst tilslutningerne. Hvis LED-lampen lyser, men
ikke konstant gren, bedes du laese mere herom i
tabellen ,Visning ladestation og fejlafhjeelpning®
bageste i denne betjeningsvejledning.

5.7 Teending og kontrol af installationen

Sa snart LED-lampen (21) lyser gron pa ladesta-
tionen (19), er sldomradet klart for robotpleene-
klipperen. Sikr forst, at fastgerelseskrogen (14)
er slaet helt i pa begreensningstradet (18). Stil ro-
botpleeneklipperen ca. 3 m bag ved ladestationen
(19) foran begreensningstraden (18). Robotplae-
neklipperen ber sta i en vinkel pa 90° hen mod
begraensningstraden (18) (billede 7b). Teend for
hovedafbryderen (7) (ON) (billede 8).

Opspeer robotpleeneklipperen med PIN-koden (se
kapitel ,Speerring / PIN“). Tryk pa tasten ,MODE"
(52). Brug herefter navigationstasterne (55) til at
veelge punktet , Til ladestation® og bekreeft med
tasten ,OK* (56).

Tryk pa tasten ,START" (53) og luk herefter
displayafskaermningen (23). Nu falger robotplee-
neklipperen begraensningstraden (18) til venstre.
Hold gje med robotplaeneklipperen under hele
karslen langs med begraensningstraden (18), til
denne star i ladestationen (19) igen. Skulle ro-
botplaeneklipperen have problemer visse steder,
kan du evt. korrigere begraensningstraden (18)
og gentage processen. Akkumulatorbatteriet til
robotpleeneklipperen lades nu helt. Opstar der
problemer under pakoblingen, kan det veere, at
ladestationen (19) skal positioneres pa ny i siden,
til pakoblingen fungerer uden problemer.

Med den rade STOP-taste (3) kan robotplee-
neklipperen til enhver tid stoppes. Efter tryk pa
STOP-tasten (3) stoppes robotpleeneklipperen,
hvorefter den venter pa yderligere instruktioner.

5.8 Fastgorelse af ladestationen

Nar du er sikker pa, at robotplaeneklipperen fun-
gerer, som den skal, og der er fundet en passen-
de position for ladestationen (19), fastgeres la-
destationen (19) med fastgorelsesskruerne (15).
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Skru fastgerelsesskruerne (15) helt ned i jorden
med sekskantngglen (22). (billede 7¢)

5.9 Batteri-kapacitetsindikator

Tryk pa kontakten til akkumulatorbatteri-kapacite-
tsindikator. Akkumulatorbatteri-kapacitetsindika-
toren angiver akkumulatorbatteriets ladetilstand
med 3 LED-lamper (billede 13b).

Alle 3 LEDer lyser:
Akkuen er fuldt opladet.

2 eller 1 LED(,er) lyser
Akkubatteriet rader over tilstreekkelig restkapa-
citet.

1 LED blinker:
Akkubatteriet er afladt; oplad akkubatteriet.

Alle LED-lamper blinker:

Akkumulatorbatteriets temperatur er underskre-
det. Fjern akkumulatorbatteriet fra produktet

og lad akkumulatorbatteriet hvile en dag ved
stuetemperatur. Fremkommer fejlen igen, er
akkumulatorbatteriet meget afladet og defekt.
Fjern akkumulatorbatteriet fra produktet. Et defekt
akkumulatorbatteri méa ikke leengere bruges og
oplades.

Pas pa!

Bruges en Multi-Ah Pack (f.eks. 4-6Ah), skal den
altid stilles pa den hgje kapacitet. Da opladningen
og afladningen af robotpleeneklipperen er skan-
som, er det ikke ngdvendigt at bruge den lave
kapacitet for at forleenge levetiden.

5.10 Opladning af batteri med ladeaggregatet
Til normal brug lades akkumulatorbatteriet (A) til
robotpleeneklipperen pa ladestationen (19). Til
uafhaengig brug af akkumulatorbatteriet (A) fra
Power-X-Change-serien dette ogsa lades i det
eksterne ladeaggregat Power-X-Charger. Pas

pa! - Ladeaggregatet (billede 13a/ pos. B) kan

afheengigt af modelvarianten evt. ikke folge med

robotplaeneklipperen.

1. Kontrollér, at netspaendingen, som star anfert
pa meerkepladen, svarer til den forhanden-
vaerende netspaending. Saet stikket til lade-
aggregatet (A) i stikkontakten. Den gronne
LED-lampe begynder at blinke.

2. Seet akkumulatorbatteriet (B) pa ladeaggre-
gatet (A)(billede 13a).

3. Under punkt ,Visninger pa ladeaggregat®
findes en oversigt over LED-visningernes be-
tydning.
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Under opladningen kan akkumulatorbatteriet blive
varm. Dette er helt normalt.

Hvis det ikke er muligt at oplade akku-pack‘en,
skal du kontrollere,

® omder er netspaending i stikkontakten

e om forbindelsen til ladekontakterne er i orden.

Hvis det stadigveek ikke er muligt at oplade akku-
pack‘en, bedes du indsende

® ladeaggregatet

® samt akku-pack‘en

til vores kundeservice.

Kontakt vores kundeservice eller den forret-
ning, hvor du har kobt produktet, hvis du har
brug for at vide, hvordan produktet sendes
korrekt.

Ved forsendelse og bortskaffelse af akku-
mulatorbatterier og akkumaskine skal disse
indpakkes saerskilt i en plastikpose , for at
undga kortslutning og brand!

Soarg for at genoplade akkupack‘en i god tid for
at sikre en lang levetid. Genopladning skal under
alle omsteendigheder ske, nar du kan konstat-
ere, at maskinens ydelse er aftagende. Undga,
at akkupack‘en aflades helt. Det vil gdeleegge
akkupack‘en!

6. Betjening

6.1 Hovedafbryder

Robotpleeneklipperen er udstyret med en hove-
dafbryder (7). Teend (ON) og sluk (OFF) for robot-
pleeneklipperen med hovedafbryderen (7) (billede
8). Nar robotpleeneklipperen er teendt, lases den
med PIN-koden.

6.2 Betjeningspanel

Robotpleeneklipperen er allerede programmeret
pa fabrikken, og standardindstillinger gennemfert.
Disse kan dog eendres efter behov. Ogsa selv om
fabriksindstillingerne er egnet til de fleste haver,
ber du alligevel gere dig fortrolig med de disponi-
ble optioner.

Forklaring af betjeningsfeltet med LCD-dis-
play (billede 9a)

50. LCD-display

51. Taste ,SET“ - indstillings-taste

52. Taste ,MODE" - klippeprogram-taste
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53. Taste ,START” - start-taste

54. Taste ,BACK” - tilbage-taste
55. Navigationstaster

56. Taste ,OK" - bekreeftelses-taste

Forklaring af symbolerne pa LCD-displayet
(billede 9b):

60. Netveerksforbindelsens signalstyrke

61. Signalregistrering begraensningstrad

62. Regnsensor- status

63. Batteri-status

64. Manuel slaning

65. Tidsplan-styring

66. SMART-styring

67. Tilbage til ladestationen

6.3 Indstilling af klippehgjde

Pas pa! Robotplaeneklipperen skal veere slukket,
nar klippehgjden indstilles. Tryk pa STOP-tasten
(3). Med robotplaeneklipperens indstilling af klip-
pehgjde (4) kan klippehgjde tilpasses trinlgst mel-
lem 20 og 60 mm, der kan aflaeses pa skalaen.
Er graesset mere end 60 mm haijt, skal greesplae-
nen afkortes til mindst 60, da robotplaeneklippe-
ren ellers belastes alt for meget, desuden forrin-
ges driftseffektiviteten. Dette gores ved at bruge
en almindelig greesslamaskine eller en trimmer.
Nar installationen er feerdig, kan klippehgjden til-
passes med indstillingen af klippehgjde (4). Start
altid med en hgjere klippehgjde og reducer den
s i sma trin, til den gnskede hgjde er naet.

6.4 Speerring / PIN

Speerringen forhindrer, at robotpleeneklipperen
bruges uden autorisation og uden en gyldig kode.
| dette tilfeelde skal der indtastes en personlig sik-
kerhedskode (4 tal).

Oplasning

For robotplaeneklipperen tages i brug, skal den
korrekte PIN-kode indtastes (standard-PIN:,,0-0-
0-0%). Indtast PIN-koden med navigationstasterne
(55).

Standard PIN-kode:
0000

Ny PIN-kode:

AEndring af PIN-kode

PIN-koden aendres pa felgende made:

1. Oplas betjeningspanelet.

2. Tryk forst pa tasten ,SET“ (51) for at indstille.

3. Brug navigationstasterne (55) i LCD-display-
ets (50) menu til at navigere hen til punktet
"Generelt” og sa ,,PIN-Code”

4. Indtast forst den aktuelle PIN-kode (standard
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PIN-kode er 0-0-0-0) med navigationstaster-
ne (55).

5. Indtast herefter din personlige PIN-kode med
navigationstasterne (55).

6. Bekreeft de gennemforte indstillinger.

7. Gentag trin 5. og 6. for at bekreefte den nye
PIN.

8. Pas pa! Noter den nye PIN-kode!

Bestilling af PIN, hvis den er gaet tabt

Sorg for at have kvittering og serienummer pa
robotpleeneklipperen inden for reekkevidde. Disse
informationer kraeves for at kunne modtage din
PIN-kode!

Variant A:
1. Tryk patasten ,SET“ (51) i 6 sekunder i last
status.

2. Nuses PUK i displayet (50).
3. Kontakt kundeservicen for at fa udleveret din
PIN-kode.

Variant B:

1. Seet et tomt USB-stik i USB-tilslutningen (24)
som vist (billede 11).

2. Teend for hovedafbryderen (7) (ON).

3. Robotplaeneklipperen gemmer automatisk
PUK pa dit USB-stik og afslutter processen
med en pibende lyd.

4. Fjern USB-stikket. Udlzes dataene fra USB-
stikket pa en computer. Med robotplaeneklip-
peren er der oprettet en tekstfil (*.txt). Denne
fil indeholder en PUK, som er en personlig
kode. Kontakt kundeservicen for at fa udleve-
ret din PIN-kode.

6.5 Indstillinger pa robotplaeneklipperen

| hovedmenuen pa LCD-displayet (50) ses den
aktuelle indstilling af dato og klokkeslaet for
robotpleeneklipperen samt den aktuelle ladetil-
stand. Desuden ses statussen for regnsensoren,
tradsignalet og det udvalgte klippeprogram i
symbolbjzelken. Pa betjeningsfeltet bruges tasten
LSET“ (51) til at foretage indstillinger pa robotplee-
neklipperen og tasten ,MODE" (52) til at starte
robotpleeneklipperen med forskellige klippepro-
grammer. Brug navigationstasterne (55) til at skif-
te til det enskede sted for at foretage indstillinger.
Tryk pa ,BACK"“-tasten (54) for at forlade den
pageeldende menu.

Indstillinger - taste ,,SET“ (51)

Med tasten ,SET“ (51) kan der foretages princi-
pielle indstillinger pa robotpleeneklipperen. Brug
navigationstasterne (55) til at skifte til det ons-
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kede sted og bekreeft eller annuller herefter de

foretagede indstillinger med tasten ,OK* (56) eller

,Back“tasten (54).

e Zone
| haver med mange vinkler og kanter kan
robotplaeneklipperen fa problemer med at na
ud til alle kanter for at sla alt greesset. | dette
tilfeelde kan der veelges flere startpunkter pa
begraensningstraden (18). Det gor det ogsa
muligt for robotplaeneklipperen at n& ud i me-
get vanskeligt tilgeengelige omrader af haven.
Robotpleeneklipperen tilbageligger den valgte
afstand langs med begraensningstraden (18)
og starter klipningen i dette omrade (billede
6m). Brug navigationstasterne (55) for at
springe til det onskede sted, der skal aendres,
og indstil den gnskede afstand og hyppighed.
Ladestationen (19) defineres automatisk som
startpunkt 1. De to yderligere startpunkter
kan veelges frit. Mal hertil afstanden mellem
ladestation (19) og startpunkt til hajre langs
med begraensningstraden (18). Pa basis
af hyppigheden fastlaegges det, hvor ofte
robotplaeneklipperen starter sit arbejde ud
af ladestationen (19) eller ud fra de enkelte
startpunkter.

e Kantklipning
Indstillingen ,Kantklipning” bruges til at fa en
ren graeskant. Det er ogsa muligt at indstille
hyppigheden af kantklipningen, altsa i hvilken
rytme greeskanten skal klippes i starten af
arbejdsvinduet, for robotpleeneklipperen gar
i gang med at klippe. | standardindstillingen
starter robotplaeneklipperen hver dag med at
sla grees langs med hele begraensningstra-
den.

* Fejlhukommelse
Der vises informationer om de sidste fejlmel-
dinger pa robotplaeneklipperen.

* Regnsensor
Regnsensoren (5) programmeres med denne
indstilling. Standardindstillingen for sensoren
er pa fabrikken fastlagt til ,On”. Regnsensoren
(5) kan aktiveres og deaktiveres, og dens for-
sinkelsestid kan indstilles. Forsinkelsestiden
definerer den tid, som robotpleeneklipperen
har i ladestationen (19), nar regnsensoren (5)
er torret.

® Ud af stationen
Tilbagekarselsstraekningen, som robotplae-
neklipperen kerer ud af ladestationen (19),
kan indstilles. Robotpleeneklipperen kerer
forst tilbage iht. den indstillede afstand, for
den drejer ind i klippearealet eller henimod
startpunktet. Sikr, at robotpleeneklipperen ikke

forlader klippeomradet pa basis af den indstil-
lede tilbagekerselsstreekning.

Generelt

- PIN-kode: Du kan aendre PIN-koden til din
robotpleeneklipper og bruge din personlige
PIN-kode. Du kan lezese mere herom i kapitel
LSpeerring / PIN“. Pas pa! Noter den nye PIN-
kode.

- Dato & tid: Brug navigationstasterne (55)
for at springe til det pageeldende sted og fore-
tag de onskede indstillinger.

- Sprog: Brug navigationstasterne (55) for at
springe til det onskede sprog.

- Softwareversion: Her noteres den aktuelle
softwareversion for robotpleeneklipperen.
Fabriksindstillinger: Stil robotplaeneklippe-
ren tilbage pa udleveringstilstanden.

Klippeprogrammer - taste ,, MODE* (52)
Brug navigationstasterne (55) for at springe til det
onskede klippeprogram og starte dette.

-113-
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Manuelt

| manuel funktion kan robotpleeneklipperen
startes en gang med forskellige slaprogram-
mer.

Der kan veelges mellem det primaere areal /
hovedareal og det sekundzere areal / biareal.
Detaljerede informationer om de to arealer
findes i kapitlet ,Ibrugtagning“ under punkt
+Begraensningstrad*.

- Graesklipning

Startes robotpleeneklipperen for at sla grees,
skifter robotplaeneklipperen med den indstille-
de tidsplan til normal driftsfunktion.

- Kantklipning

Stil robotplaeneklipperen i naerheden af
begreensningstraden (18) eller start robot-
plaeneklipperen, mens den befinder sig i la-
destationen (19). Robotpleeneklipperen folger
begraensningstraden (18) til hgjre med teendt
slamaskine, indtil bagsiden pa ladestationen
(19) er néet. Herefter vender robotplaeneklip-
peren tilbage til ladestationen (19), hvis der
ikke findes noget aktivt arbejdsvindue.

- Spot Mowing

Det kan ske, at robotplaeneklipperen nogle
gange ikke klipper tilstraekkeligt grundigt. Stil
robotpleeneklipperen et gnsket sted og start
robotpleeneklipperen. Robotplaeneklipperen
gar i gang med at sla graesset i spiralform,

til den rammer en forhindring eller begraens-
ningstraden (18). Herefter vender robotplae-
neklipperen tilbage til ladestationen (19), hvis
der ikke findes noget aktivt arbejdsvindue.
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* Tidsplan
Brug navigationstasterne (55) til at skifte til
den pageeldende ugedag, hvor indstillingerne
skal foretages. Robotpleeneklipperen gar au-
tomatisk i gang med at klippe grees i den nor-
male driftsfunktion pa den gnskede ugedag
og pa det indstillede tidspunkt. Til klippetid-
sindstillingen anbefales en vejledende veerdi
pa 8 timer om dagen ved 500 m?. Den valgte
arbejdstid skal tilpasses, sa den passer til ha-
vens storrelse og arbejdets omfang.

* Til ladestationen
Send robotplaeneklipperen tilbage til lade-
stationen (19). Robotpleeneklipperen sgger
begraensningstraden (18) og felger denne
venstreom hen til ladestationen (19). Her
bortfalder muligheden for det sekundeere
areal/biarealet

6.6 Styring af robotplaneklipperen

Startproces

1. Tryk pa STOP-tasten (3) og abn displayaf-
daekningen (23) helt.

2. Oplas betjeningspanelet (2).

3. Veelg det onskede klippeprogram samt
det pageeldende arbejdsareal med tasten
,MODE" (52).

4. Tryk pa tasten ,START“ (53).

5. Luk displayafskeermningen (23).

Nu arbejder robotplaeneklipperen iht. den ind-
stillede klippetid. | arbejdstiden vises akkula-
detilstanden over og pa LCD-displayet (50). Sa
snart akkuladetilstanden falder til 30%, vender
robotplaeneklipperen automatisk tilbage til lade-
stationen (19).

Afbrydning af greesslaningen

1. Tryk pa STOP-tasten (3) for at stoppe robot-
pleeneklipperen med det samme.

2. Abn displayafdaekningen (23) helt.

3. Oplas betjeningspanelet (2).

4. Tryk pa tasten ,MODE* (52) og veelg ,Til la-
destation” for at sende robotplaeneklipperen
langs med begreensningstraden (18) tilbage
til ladestationen (19).

5. Tryk pa tasten ,START" (53).

6. Luk displayafskeermningen (23).

STOP-status:

Trykkes pa STOP-tasten (3), befinder robotplee-
neklipperen sig i en STOP-status, som vises pa
LCD-displayet (50). Robotpleeneklipperen stand-
ser graesslaningen, til den ophaeves igen.
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Nar betjeningsfeltet (2) er last op, fremkommer et
vindue, der foreslar, at STOP-statussen ophzeves.
Statussen ophaeves ved at bekraefte dette. Ellers
forbliver robotplaeneklipperen stoppet. Startes
robotpleeneklipperen, eller sendes den tilbage

til ladestationen (19), ophaeves STOP-statussen
ogsa. Luk displayafskeermningen (23).

6.7 Styring af robotplaeneklipperen vha. ap-
pen
Med appen kan du indstille robotplaeneklipperen
pa mange forskellige mader, desuden kan sta-
tistikker samt den aktuelle status hentes frem.
Robotpleeneklipperen kan startes bade manuelt
og med et fastlagt arbejdsinterval. Med appen
rader du desuden over SMART-funktionen, hvor
robotpleeneklipperen automatisk fastleegger sit
arbejdsinterval atheengigt af vejrdata. Appen viser
fejlmeldinger og advarsler under graesslaningen
og kan informere dig vha. push-meddelelser. Afs-
lut forst registreringen af din robotplaeneklipper,
sa alle appens funktioner kan bruges.

6.7.1 Downloadning af appen

Download ferst appen fra Einhell til robotplaene-
klipperen pa din smartphone. Appen fra Einhell
findes via felgende link og QR-kode:

iOS: http://gr.einhell.com/12e103ce

6.7.2 Registrering af robotplaeneklipper
Produktet er udstyret med en loT-funktion (Inter-
net of Things). Robotplaeneklipperen kan forbin-
des med det disponible mobilkommunikationsnet-
veerk vha. en integreret SIM Chip og er séledes
uafhaengig af Bluetooth- eller WLAN-forbindelsen.
| de farste 5 ar skal der ikke betales gebyrer for
brug af robotplaeneklipperen i mobilkommunika-
tionsnettet, da disse er indeholdt i kebsprisen.
Informationer om den resterende keoretid og en

26.09.2023 13:53:07



DK/N

mulig forlaengelse findes i appen. | fabrikstilstand
er funktionen deaktiveret, og robotplaeneklipperen
forsgger at blive forbundet med netveerket, her

er forbindelsesymbolet streget igennem pa LCD-
displayet (50). Robotplaeneklipperen aktiveres
ved at overholde instruktionerne i appen.

En korrekt forbindelse med netveerket vises pa
LCD-displayet (50), og de mange indstillingsmu-
ligheder og funktioner i appen star nu til radighed.
Sikr, at robotplaeneklipperen og din smartphone
har en sikker internetforbindelse, sa snart der ind-
stilles i appen. Til den automatiske brug af robot-
pleeneklipperen i et programmeret arbejdstidsrum
med SMART-funktion kreeves det kun, robotplae-
neklipper er forbundet med internettet.

6.7.3 Tilbagestilling af registreringen

Er forbindelsessymbolet i LCD-displayet (50) ikke
streget over, nar robotpleeneklipperen tages i brug
forste gang, skal robotpleeneklipperen nulstilles
og registreres pa dig. Kontakt vores kundeservice
og serg for at have kvittering og serienummer pa
robotplaeneklipperen parat.

6.8 Brug af robotplaeneklipper
Robotpleeneklipperen tilbyder forskellige drifts-
funktioner, hvilket gor det muligt at robotpleene-
klipperen i brug pé forskellige mader. Med appen
kan du indstille robotpleeneklipperen pa mange
forskellige mader, desuden kan statistikker samt
den aktuelle status hentes frem. Desuden viser
appen fejlmeldinger samt advarsler under driften.
Robotpleeneklipperen kan styres manuelt via ro-
botpleeneklipperens betjeningspanel (2) og vha.
appen.

6.8.1 Manuel graesslaning

Start robotplaeneklipperen manuelt med appen.
Robotpleeneklipperen gar i gang med at sla graes
i nojagtigt en cyklus, til akkuladetilstanden falder
under 30%. Herefter karer robotpleeneklipperen
tilbage til ladestationen (19), hvor robotpleene-
klipperen afslutter greesslaningen. Robotplee-
neklipperen drives séledes helt manuelt, og gar
heller ikke i gang med at sla grees pa et indstillet
tidspunkt.

6.8.2 Tidsplan-styring

Tidsplanen kan indstilles med navigationstas-
terne (55) pa robotplaeneklipperen. Derved slar
robotplaeneklipperen graesset helt automatisk pa
de angivede tidspunkter. Indstillingerne kan ogsa
foretages i appen og overfares til robotpleeneklip-
peren.
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6.8.3 SMART-styring
Med robotpleeneklipperens SMART-funktion kan
der aktiveres en automatisk drift med optimerede
driftstider til din have og de aktuelle vejrforhold.
Det pageeldende arbejdsinterval tilpasses au-
tomatisk og individuelt hver dag af robotpleene-
klipperen. Sikr, at robotpleeneklipperen altid er
forbundet med netveerket. Brug af SMART-funkti-
onen forudseaetter dog forskellige specifikke data.
Foretag de pageeldende indstillinger i appen:
® Angivelse af sted: Med denne angivelse kan
positionsspecifikke vejrdata hentes frem, og
robotplaeneklipperen slar grees afhaengigt af
vejrforholdene.
® Intensitet: Angiv, med hvilken intensitet
robotplaeneklipperen skal sla graes. Dette
afhaenger af, hvordan graesset vokser. Start
altid med en lille intensitet og tilpas den sa
evt.
® Slaareal: Angiv det slaareal, du mener er
til stede. Her er det kun vigtigt at angive det
areal, hvor robotpleeneklipperen skal beveege
sig.
® Tidsplan: Definer tidsintervaller, hvor robot-
pleeneklipperen ikke skal sl& grees. Det kan
veere fornuftigt at indskraenke slatiderne.
Robotpleeneklipperen skal helst sl& grees om
dagen for at forhindre, at robotplaeneklipperen
kommer til at ’made” dyr som f.eks. pindsvin, der
er aktive, nar det er markt. Robotpleeneklipperen
beregner fortlebende sin individuelle tidsplan pa
basis af de angivede data.

6.8.4 Fejimeldinger og advarsler

Kontroller appen med regelmaessige mellemrum
for at modtage fejimeldinger og advarsler. Fejl-
meldinger, advarsler og erindringer sendes til din
smartphone i form af push-beskeder. @nsker du
ikke at modtage disse, kan besked-indstillingerne
tilpasses i appen. Sikr, at baggrundsdataene til
Einhell-appen er aktiveret pa din smartphone, og
at din smartphone er udstyret med en aktiv inter-
netforbindelse.

7. Renggoring, vedligeholdelse og
reservedelsbestilling

Fare!

Produktet skal altid geres speendingsfrit, for
rengerings- og vedligeholdelsesarbejde startes;
dette gores ved at treekke stikket ud af stikdasen
og slukke produktet med hovedafbryderen (7)
(OFF) (billede 8). Tag desuden akkuen ud af
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robotpleeneklipperen. Forsigtig! Brug arbejds-
handsker!

7.1 Renggoring

® Hold s& vidt muligt beskyttelsesanordninger,
ventilationskanaler og motorhus fri for stov og
shavs. Ter produktet af med en ren klud eller
foretag trykluftudblaesning med lavt tryk.
Robotpleeneklipperen mé ikke rengeres med
rindende vand, iseer ikke under haijt tryk.
Renger af og til produktet med en fugtig klud
og lidt bled saebe. Undga brug af rengerings-
og oplgsningsmidler, da de vil kunne beska-
dige produktets kunststofdele. Serg for, at
der ikke kan treenge vand ind i de indvendige
dele.

Renger sa vidt muligt robotpleeneklipperen
med barster eller klude.

Kontroller, at klingerne (10) og knivskiven (11)
beveeger sig, som de skal.

Renger ladekontakterne pa robotplaene-
klipperen (1) og ladestationen (19) med
rengeringsmidler, der er egnet til metal, eller
meget fint slibepapir. Disse ber rengeres for
at sikre en effektiv opladning.

7.2 Vedligeholdelse

* Slidte eller beskadigede klinger (10) samt
deres fastgerelsesskruer skal altid erstattes
seetvis.

Dele, som er slidte eller beskadigede, skal
skiftes ud.

For at sikre en lang levetid skal alle skruedele
samt hjul og aksler rengeres og smeres med
olie.

Regelmaessig vedligeholdelse af robotplae-
neklipperen sikrer ikke bare, at den holder

sig i god stand og bevarer en hgj ydeevne
over lang tid; det betyder ogsa, at resultatet
af greesslaningen bliver bedre og arbejdet
lettere at udfore.

Klingerne (10) er de dele, som er mest udsat
for slid. Kontroller jaevnligt klingernes (10) til-
stand og fastgerelse. Skulle der opsta meget
store vibrationer pa robotplaeneklipperen,

kan dette vaere tegn p4, at klingerne (10) er
beskadiget eller deformeret som folge af stad.
Er klingerne (10) slidte eller beskadiget, skal
disse skiftes med det samme.

Kontroller pleenens klippemonster med jeevne
mellemrum. Uskarpe klinger medferer, at
graesstra ikke klippes korrekt. Derved kan
plaenens overflade blive en smule ter og brun.
Skift derfor klingerne med jeevne mellemrum
for at opna et rent og lige snit.

Kontroller undersiden pa robotpleeneklippe-
ren for snavs med jeevne mellemrum. Rengor
robotpleeneklipperen med jeevne mellemrum.
Fjern straks store meengder snavs.

| de forste uger efter ibrugtagningen og efter
tidligere greesslaning med en almindelig
graesslamaskine, kan der hurtigt opsta store
maengder snavs pa robotpleeneklipperen.
Kontroller derfor undersiden pa robotpleene-
klipperen noget oftere i dette tidsrum.

Klip kun graesset i sma trin for at undga store
maengder snavs.

Der findes ikke yderligere vedligeholdelses-
kreevende dele inde i produktet.

7.2.1 Udskiftning af klingerne

Brug kun originale klinger, da funktioner og sik-
kerhed ellers ikke er garanteret.
Robotpleeneklipperen er udstyret med tre klinger
(10), der er monteret pa en knivskive (11). Disse
klinger (10) har en levetid pa op til 3 maneder
(hvis der ikke stodes mod forhindringer). Erstat
alle tre klinger (10) pa samme tid for at udelukke,
at effektivitet og balance forringes pa dit produkt.

Klingerne (10) skiftes pa felgende méade (billede

12) - Pas pa! - Brug handsker:

1. Bloker knivskivens (11) rotation med en
skruetraekker. Stik skruetraekkeren gennem
de markerede huller i knivskiven (11) og
beskyttelseskammen.

2. Losn fastgerelsesskruerne

3. Tag klingerne (10) af og seet nye i. Erstat altid
alle tre klinger (10) som seet.

4. Til sidst speendes fastgerelsesskruen fast

igen. Sikr, at de nye klinger (10) kan drejes
frit.

Kontroller med jaevne mellemrum robotpleene-
klipperen og fjern alle restophobninger. Kontroller
ubetinget klingernes (10) tilstand, inden den ta-
ges i brug igen forste gang. | tilfeelde af behov for
reparation henvises til vores kundeservice. Brug
kun originale reservedele.

7.2.2 Software aktualisering

Softwaren aktualiseres ved at kopiere den nye
software over pa et tomt USB-stik (formater evt.
USB-stikket forinden). Sikr, at akkumulatorbatte-
riet er helt ladet, for falgende trin udfores.

1. Anbring robotplaeneklipperen i klippeomradet.
Robotpleeneklipperen mé ikke befinde sig i
ladestationen, nar softwaren aktualiseres.
Seet et USB-stik i USB-tilslutningen som vist.
(billede 11).

2.
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3. Teend for hovedafbryderen (7) (ON).

4. Nu gér robotpleeneklipperen i gang med at
opdatere softwaren og viser den aktuelle sta-
tus.

5. Nar opdateringen er feerdig, traeekkes USB-

stikket ud, hvorefter robotplaeneklipperen
startes med hovedafbryderen (7).

7.2.3 Reparation af begraensningstraden
Skeeres begraensningstraden (18) over et vilkar-
ligt sted, repareres dette med den vedlagte ka-
belforbindelse (16). Dette gores ved at fore de to
ender pa den gennemskarede begraensningstrad
(18) ind i kabelforbindelsen (16) og trykke dem
sammen med en tang. Saet stikket i stikdasen.
Kontroller herefter funktionen med LED-lampen
(21) pa ladestationen (19).

7.3 Reservedelsbestilling:

Ved bestilling af reservedele bedes falgende
oplyst:

® Produktets typebetegnelse

Produktets varenummer

Produktets identnummer

Nummeret pa den enskede reservedel
Aktuelle priser og avrige oplysninger finder du pa
internetadressen www.Einhell-Service.com

Reserveklinger art.nr.: 34.140.20

8. Opbevaring

Oplad akkumulatorbatteriet helt, for det opbeva-
res om vinteren, og sluk for robotpleeneklipperen
med hovedafbryderen (7) (OFF). Tag akkumu-
latorbatteriet ud af produktet. Afbryd netdelen
(13) fra stramforsyningen og ladestationen (19).
Begraensningstraden (18) kan blive udenders om
vinteren. Dog skal det sikres, at tilslutningerne

er beskyttet mod korrosion. Afbryd begreens-
ningstradens (18) tilslutninger fra ladestationen
(19).

Produktet og dets tilbeher skal opbevares pa et
markt, tort og frostfrit sted uden for barns raek-
kevidde. Den optimale opbevaringstemperatur
ligger mellem 5 °C og 30 °C. Opbevar maskinen i
den originale emballage.

DK/N

. Transport

Sluk for produktet med hovedafbryderen (7)
(OFF). (billede 8).

Anbring transportbeskyttelsesanordninger,
hvis sddanne findes.

Beskyt maskinen mod skader og kraftige
vibrationer, der iszer kan opsta, nar maskinen
transporteres i koretgjer.

Sikr maskinen, sa den hverken kan rutsje eller
veelte.

Beer robotplaeneklipperen i baeregrebet (6)
med knivskiven (11) vaek fra kroppen

10. Bortskaffelse og genanvendelse

Produktet leveres indpakket for at undga trans-
portskader. Emballagen bestar af ramaterialer

og kan genanvendes eller indleveres pa gen-
brugsstation. Produktet og dets tilbehor bestar af
forskelligartede materialer, f.eks. metal og plast.
Defekte produkter ma ikke smides ud som almin-
deligt husholdningsaffald. For at sikre en fagmaes-
sig korrekt bortskaffelse skal produktet indleveres
pa et affaldsdepot. Hvis du ikke har kendskab til
lokalt affaldsdepot, sa kontakt din kommune.
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11. Visning af ladestationen og afhjeelpning af fejl

LED-lampe (21) Beskrivelse Lasning
Slukket - Ingen stregmforsyning - Kontroller stramforsyning
Lyser gren - Kilar til at sla grees
- Akkumulatorbatteri er helt
opladet
- Begreensningstrad (18) for-
bundet
Blinker gron - Begraensningstrad (18) ska- | - Undersgg begraensningstrad (18) for brud
ret over
Lyser rod - Akkumulatorbatteri lades - Vent, til akkumulatorbatteri er helt opladet

12. Visning af robotpleeneklipper og fejlafhjeelpning

Fejlmeddelelse fra robotpleeneklipperen pa LCD-displayet (50)

der opstéet en batterifejl
- Akkumulatorbatteriet kan
ikke lades

- Akkumulatorbatteriet er brugt
op

Fejl Mulig arsag Afhjeelpning
Intet signal - Begraensningstrad forbundet | Kontroller, om LED-lampen (21) lyser gren
forkert pa ladestationen (19)
- Ingen stremf orsyning - Sikr, at begraensningstraden (18) er
- Begraensningstrad (18) ska- trukket korrekt og befinder sig midt under
ret over ladestationen (19).
- Kontroller ladestationens position (19).
Uden for - Begreensningstrad forbundet | - Sikr, at begraensningstraden (18) er
forkert trukket korrekt og befinder sig midt under
ladestationen (19).
- Robotpleeneklipper uden for | - Sikr, at robotplaeneklipperen befinder sig i
klippeomrade klippeomradet.
Batterifejl - Pa robotpleeneklipperen er - Sikr, at akkumulatorbatteriet er monteret

rigtigt.

- Kontroller, om hovedafbryderen (7) er
teendt (ON), mens robotpleeneklipperen
befinder sig i ladestationen (19).

- Kontroller ladestationens position (19).
Skift akkumulatorbatteriet efter behov.

Batteri-tempera-
turfejl

For hgj/ for lav akkutemperatur
eller overtemperatur for sty-
ringen

- Har batteriet en temperatur
pa over 65 °C, vender robot-
plaeneklipperen tilbage til
ladestationen (19).

- Ved en batteritemperatur pa
over 45 °C eller under 0 °C
stoppes opladningen, og
robotpleeneklipperen venter i
ladestationen (19).

- Sarg for, at robotpleeneklipperen bruges
tidligt p& dagen og at den ikke kerer, nar
det er meget varmt.

- Nar akkumulatorbatteriet og styringen er
afkolet til det tilladte temperaturomrade,
vender robotplaeneklipperen automatisk
tilbage til den programmerede drift.
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Fejlmeddelelse fra robotpleeneklipperen pa LCD-displayet (50)

Fejl

Mulig arsag

Afhjaelpning

Pleenekl. loftet

Leftesensor udlgst kontinuer-
ligti 10 sekunder

Tryk pa STOP-tasten (3) for at abne displa-
yafdaekningen (23). Start klipningen igen via
betjeningsfeltet (2):

- Hvis denne fejl opstar ofte, kontroller da
klippeomradet for forhindringer med en
hejde pa over 10 cm og fiern disse eller
separer forhindringerne med begraens-
ningstraden (18) fra klippeomradet.

Pleenekl. blokeret

Forhindringssensor aktiveret
flere gange i labet af et minut
Forhindringssensor aktiveret
vedvarende i 10 sekunder
Forhindringssensor aktiveret
tre gange under karslen tilba-
ge til ladestation (19)

Tryk pa STOP-tasten (3) for at abne displa-
yafdaekningen (23). Start klipningen igen via
betjeningsfeltet (2):

- Kontroller, om robotpleeneklipperen er
blokeret af en forhindring eller klemt fast
mellem treeer, buske osv. Fastger forhin-
dringen eller undga dette omrade.

- Opstar denne fejl med jeevne mellemrum,
kontrolleres udlaegningen af begreens-
ningstraden (18). Hold iszer gje med smal-
le vinkler, korridorer, hegn, klipper osv. og
tilpas begreensningstradens (18) layout
efter behov.

- Kontroller, om graesset er for hgijt, og ro-
botpleeneklipperen derved blokeres. Sla i
dette fald greesset, sa det har en hgjde pa
under 60 mm.

For teet pa station

Robotpleeneklipper blev
sendt tilbage alt for teet op ad
ladestationen (19).

Tryk pa STOP-tasten (3) for at &bne displa-

yafdaekningen (23). Start klipningen igen via

betjeningspanelet (2):

- Robotpleeneklipperen ber sendes tilbage
til ladestationen (19) med en afstand pa
mindst 2 m.

grund af en forhindring
Baghjul (8) kan dreje sig fri,
hvis graespleenen er ujeevn

Veeltet Robotpleeneklipper blev vip- | Tryk pd STOP-tasten (3) for at abne displa-
pet vedvarende i 10 sekun- yafdaekningen (23). Start klipningen igen via
der betjeningsfeltet (2):
Robotpleeneklipper er haeldet | - Stil robotpleeneklipperen pa et/en lige are-
i en retning i laengere tid al/flade og start den igen.

- Errobotpleeneklipperen veeltet pa et stejlt
terraen i klippeomradet, tilpasses be-
greensningstraden (18) for at undga store
stigninger.

Hjulfejl Baghjul (8) blev loftet pa Tryk pa STOP-tasten (3) for at &bne displa-

yafdaekningen (23). Start klipningen igen via

betjeningsfeltet (2):

- Stil robotpleeneklipperen pa et/en lige are-
al/flade og start den igen
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Fejlmeddelelse fra robotpleeneklipperen pa LCD-displayet (50)

Fejl Mulig arsag Afhjeelpning

STOP-knap-fejl Displayafdzekningen (23) er ab- | Tryk pa STOP-tasten (3) for at abne displa-

net, men STOP-tasten (3) blev | yafdeekningen (23). Start klipningen igen via

ikke udlost betjeningsfeltet (2):

- Kontroller, at displayafdeekningen (23) kan
abnes og lukkes frit med STOP-tasten (3).

- Kontroller, at STOP-tasten (3) fungerer,
som den skal.

PCB overtempe- For hgj / for lav akkutemperatur

ratur eller overtemperatur for sty-

ringen

- Har batteriet en temperatur - Serg for, at robotplaeneklipperen bruges
pa over 65 °C, vender robot- tidligt pa dagen og at den ikke kerer, nar
plaeneklipperen tilbage til det er meget varmt.
ladestationen (19).

- Ved en batteritemperatur pa | - Nar akkumulatorbatteriet og styringen er
over 45 °C eller under 0 °C afkelet til det tilladte temperaturomrade,
stoppes opladningen, og vender robotplaeneklipperen automatisk
robotplaeneklipperen venter i tilbage til den programmerede drift.
ladestationen (19).

Regn - Regnsensoren (5) erudlest. | - Vent, til robotpleeneklipperen er ter.

- En detaljeret beskrivelse af sensoren fin-
des i kapitel 5.2.

Sensorfejl - Robotpleeneklipper blev Sluk for hovedafbryderen (7) (OFF) og teend
stoppet pa grund af en sen- | den igen (ON) for at starte robotplaeneklip-
sorfejl peren igen.

Motorfejl / - Robotpleeneklipperen er Sluk for hovedafbryderen (7) (OFF) og teend

motoroverstrom stoppet pa grund af over- den igen (ON) for at starte robotplaeneklip-
strem i motoren eller en mo- | perenigen.
torfejl - Kontroller greessets hgjde i klippeomradet

og sla efter behov graesset med en almin-
delig graesslamaskine, sa graesset har en
hgjde pa under 60 mm.

- @qg klippehgjden. Start altid med en hgjere
klippehgjde og reducer den sa i sma trin,
til den enskede hgjde er naet.

- Undersgg knivskiverne (11) og hjulene for
snavs og renger disse dele grundigt.

- Kontroller baghjulene og knivskiverne (11)
for blokeringer. Hvis disse blokeringer ikke
kan lgsnes, kontaktes den ansvarlige kun-
deservice.

Driftsfejl - Robotpleeneklipper blev Sluk for hovedafbryderen (7) (OFF) og teend
stoppet pa grund af en drifts- | den igen (ON) for at starte robotpleeneklip-
fejl peren igen.
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Fejlsogning

DK/N

Fejl

Mulig arsag

Afhjaelpning

Robotpleeneklip-
peren star i slaom-
radet.
Robotpleeneklip-
peren kan ikke
teendes.

Akkubatteriets spaending er
for lille

Fejl pa stremkreds eller elek-
troniske dele

Ker robotpleeneklipperen tilbage til oplad-
ning i ladestationen (19).

Teend for hovedafbryderen (7) (ON).
Kontakt kundeservicen.

Robotpleeneklippe-
ren kan ikke kare
ind i ladestationen.

Ladestation (19) er ikke ins-
talleret korrekt.

Sikr, at LED-lampen (21) lyser gren pa
ladestationen (19).

Sikr, at begreensningstradene (18) er for-
bundet pa ladestationen (19), og at den
forreste begraensningstrad (18) er trukket i
midten under ladestationen (19).

Sikr, at ladestationen (19) er positioneret
korrekt.

Robotpleeneklip-
peren stopper eller
karer ukontrolleret
i naerheden af be-
greensningsger.

Begraensningstrad (18) er
ikke installeret rigtigt rundt
omkring begraensningsger-
ne.

Tilpas begreensningstradens (18) position.
Kontroller, at begreensningstraden (18)
ikke krydser hen over hinanden

Robotpleeneklip-
peren er meget

Klinger (10) er beskadiget
Mange fremmede materialer

Skift klinger (10). De 3 klinger (10) skal
skiftes pa samme tid.

klipperen bliver i
ladestationen. Ro-
botplaeneklipperen
vender altid tilbage
til ladestationen.

ger
Akkumulatorbatteri tomt
Regnsensor udlgst
QJget akkutemperatur

stgjende. klaeber fast pa klinger (10) - Robotpleeneklipperens driftseffektivitet
Robotpleeneklipper er startet afheenger af, hvor skarpe klingerne (10)
for taet op ad forhindringer er. Hold derfor klinger (10) i god stand.
Knivdrev eller drivmotor er - Sluk robotpleeneklipperen pa en sikker
beskadiget made og brug arbejdshandsker, nar klin-
Andre dele pa robotplaene- ger (10) rengeres/renses, for at undga
klipper er beskadiget snitsar.

- Fa motoren repareret eller udskiftet af
kundeservicen.
Robotpleene- Forkerte arbejdstidindstillin- | - Kontroller arbejdstidindstillingerne.

Robotpleeneklipperen starter og stopper
sit arbejde afheengigt af det indstillede
tidsvindue.Uden for dette tidsrum star ro-
botpleeneklipperen i ladestationen (19).

Robotpleeneklippe-
ren bliver stdende
pa begreens-
ningstrad og kan
ikke na hen til lade-
stationen.

Akkumulatorbatteri tomt
Leengden pa begreens-
ningstraden (18) og dermed
vejen hen til ladestationen
(19) er for lang til det anvend-
te akkumulatorbatteri.

Fjern mulige forhindringer pa begreens-
ningstraden (18). Serg for at have en
tilstreekkelig afstand til forhindringer, nar
begreensningstraden (18) treekkes.

Brug venligst et akkumulatorbatteri med
hgjere kapacitet.

Vigtigt: Bruges et multi-Ah-akkumulator-
batteri (f.eks. 4-6 Ah), indstilles den hgjere
kapacitet. Da opladningen og afladningen
af robotpleeneklipperen er skansom, er
det ikke ngdvendigt at bruge den lavere
kapacitet for at forleenge levetiden.

VIGTIGT! Garantien dakker ikke overskarede begransningstrade og felgeskader!
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13. Visning pa ladeaggregat

Visningsstatus

Rad lysdi- | Gron lysdi- Betydning og pakraevet handling
ode ode
Slukket Blinker Standby-modus

Ladeaggregatet er forbundet med nettet og klar til drift, akkumulatorbatte-
riet er ikke i ladeaggregatet

Teendt Slukket Opladning

Ladeaggregatet lader akkumulatorbatteriet op i hurtigladningsmodus. De
pageeldende ladetider findes direkte pa ladeaggregatet.

Bemaerk! De faktiske ladetider kan afvige noget fra de angivede ladetider
afhaengigt af den eksisterende akkuladning.

Slukket Teendt Akkumulatorbatteriet er opladt og klar til brug. (READY TO GO)
Herefter skiftes til skdnende opladning, indtil fuldstaendig opladning er
naet.

Lad hertil akkumulatorbatteriet blive ca. 15 min. leengere pa ladeaggrega-
tet.

Pakrzevet handling:

Tag akkumulatorbatteriet ud af ladeaggregatet. Afbryd ladeaggregatet fra
stremforsyningsnettet.

Blinker Slukket Tilpasningsopladning

Ladeaggregatet befinder sig i funktionen for skdnsom opladning.

Her oplades akkumulatorbatteriet af sikkerhedsgrunde langsommere og
skal bruge mere tid. Det kan have folgende arsager:

- Akkumulatorbatteriet er ikke blevet opladet i meget lang tid.

- Akkumulatorbatteriets temperatur ligger ikke i det ideelle omrade.
Pakraevet handling:

Vent, indtil ladeprocessen er feerdig, akkumulatorbatteriet kan stadigvaek
oplades.

Blinker Blinker Fejl

Opladning er ikke lzengere mulig. Akkumulatorbatteriet er defekt.
Pakraevet handling:

Et defekt akkumulatorbatteri ma ikke leengere oplades.

Tag akkumulatorbatteriet ud af ladeaggregatet.

Teendt Teendt Temperaturfejl

Akkumulatorbatteriet er for varmt (f.eks. direkte solindfald) eller for koldt
(under 0° C).

Pakrzevet handling:

Tag batteriet ud, og opbevar det 1 dag ved stuetemperatur (ca. 20° C).
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Bortskaffelse

9 ¢

El-veerktej, akku, tilbeher og emballage skal genbruges pa en miljgvenlig made.

Smid ikke el-veerktoj og akkuer/batterier ud sammen med det almindelige husholdningsaffald!

Gealder kun i EU lande:

Int. det europaeiske direktiv 2006/66/EF samt 2012/19/EU om affald fra elektrisk og elektronisk udstyr
og de nationale bestemmelser, der er baseret herpa, skal kasserede el-veerktgjer, samt defekte eller op-
brugte akkuer/batterier indsamles separat og genbruges iht. geeldende miljeforskrifter.

Ved forkert bortskaffelse kan elektrisk og elektronisk affald have skadelige virkninger pa miljget og men-
neskers sundhed pa grund af den mulige tilstedeveerelse af farlige stoffer.

Genoptryk eller anden kopiering af dokumentation og felgedokumenter til produkter, ogsa i uddrag, er
kun tilladt med udtrykkelig tilladelse fra Einhell Germany AG.

Ret til tekniske andringer forbeholdes
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Serviceinformationer
| alle lande, der er naevnt i garantibeviset, rader vi over kompetente servicepartnere, hvis kontaktdata
fremgér af garantibeviset. De stdr til din rddighed i forbindelse med enhver form for service som f.eks.

reparation, anskaffelse af reservedele og sliddele eller kab af forbrugsmaterialer.

Vaer opmeaerksom pa, at felgende dele pa produktet slides som falge af brug eller udsaettes for naturligt
slid resp. at folgende dele anses som forbrugsmaterialer.

Kategori Eksempel
Sliddele* Akku
Forbrugsmateriale/ forbrugsdele* Klinger
Manglende dele

* er ikke ngdvendigvis indeholdt i leveringsomfanget!

Konstateres mangler eller fejl, bedes du melde fejlen pa internettet under www.Einhell-Service.com. Det
er vigtigt at beskrive fejlen sa ngjagtigt som muligt og i hvert fald besvare felgende spergsmal:

® Har produktet fungeret, eller var det defekt fra begyndelsen?
® Har du bemeerket noget usaedvandligt, inden defekten opstod (symptom for defekt)?

® Hvilken fejlfunktion mener du, at produktet er bergrt af (hovedsymptom)?
Beskriv venligst fejlfunktionen.
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Garantibevis

Keere kunde!

Vores produkter er underlagt en streng kvalitetskontrol. Hvis produktet alligevel pa et tidspunkt skulle

udvise fejl, beklager vi naturligvis dette. | dette tilfeelde beder vi dig kontakte vores kundeservice pa

adressen, som er anfart pa dette garantibevis. Du kan naturligvis ogsa ringe til os pa det anforte service-
nummer. For indfrielse af garantikrav geelder falgende:

1. Disse garantibetingelser retter sig udelukkende til forbrugere, dvs. slutbrugere, der hverken vil bruge
dette produkt i forbindelse med udovelse af deres erhvervsmaessige eller andet selvstaendigt ar-
bejde. Disse garantibetingelser regulerer ekstra garantiydelser, som den nedenstaende producent
lover kebere af sine nye produkter som supplement til den lovfastsatte garanti. De lovfastsatte ga-
rantikrav berores ikke af neerveerende garanti. Vores garantiydelse er gratis.

2. Garantiydelsen daekker udelukkende mangler pa det nyt produkt fra nedenstaende producent, der
er kobt i den Europeeiske Union, og som skyldes materiale- eller produktionsfejl, og vi har ret til at
veelge, om sadanne mangler afhjeelpes pa produktet, eller om produktet udskiftes. Bemeerk, at vore
produkter ikke er konstrueret til erhvervsmaessig, handveerksmaessig eller faglig brug. Garantien
deekker séledes ikke forhold, hvor produktet er blevet brugt i erhvervsmaessige, hdndvaerksmaessi-
ge, faglige virksomheder eller er blevet udsat for lignende belastning. For artikler med betegnelsen
~Professional“ geelder udelukkelsen for erhvervsmaessig, hdndvaerksmaessig eller faglig brug ikke.

3. Garantien daekker ikke folgende:
® Skader pa produktet som folge af tilsidesaettelse af montagevejledningen eller som felge af

usagkyndig installation, tilsidesaettelse af brugsanvisningen (som f.eks. tilslutning til forkert net-
spaending eller stramtype) eller tilsideseettelse af vedligeholdelses- og sikkerhedsbestemmelser
eller som folge af at produktet udseettes for ikke normale miljgbetingelser eller manglende pleje
og vedligeholdelse.

e Skader pa produktet som fglge af misbrug eller usagkyndig anvendelse (som f.eks. overbelast-
ning af produktet eller brug af indsatsveerktgj eller tilbehor, som ikke er godkendt), indtraengen
af fremmedlegemer i produktet (som f.eks. sand, sten eller stav, ...) transportskader, brug af vold
eller eksterne pavirkninger udefra (som f.eks. fordi produktet tabes).

® Skader pa produktet eller dele af produktet, der skyldes almindelig brug, normalt eller andet na-
turligt slid. F.eks. slides batterier og ladepakker helt naturligt med tiden og er konstruktionsmaes-
sigt fremstillet til et begreenset cyklustal. Sliddet opstar isaer pa grund af stor last og ladehastig-
heder samt som fglge af varme, kulde, vibration og stad.

4. Garantiperioden er 2 ar fra kabsdatoen. Garantikrav skal geres geeldende inden garantiperiodens
udlgb og inden for to uger, efter at defekten er blevet konstateret. Garantikrav kan ikke gores geel-
dende efter garantiperiodens udlgb. Reparation eller udskiftning af produktet medfarer ikke for-
leengelse af garantiperioden, heller ikke for eventuelt indbyggede reservedele. Dette geelder ogsa
servicearbejde, der foretages pa stedet.

5. Hvis du gnsker at gere brug af garantien, bedes du melde det defekte produkt til:
http://www.Einhell-Service.com. Serg for at have kabskvitteringen eller anden form for dokumenta-
tion af kabet af det nye produkt ved handen. Produkter, der sendes ind uden passende dokumen-
tation eller uden typeskilt, er udelukket fra garantiydelsen pa grund af manglende identificering.

Er defekten omfattet af garantien, vil produktet omgéende blive repareret og returneret, eller du vil

modtage et helt nyt.

6. Har du taget produktet med til et andet land inden for den Europaeiske Union, som ikke er det land,
hvor produktet er kabt, ydes garanti af en lokal servicepartner. Tages produktet med til et land uden
for den Europaeiske Union, bortfalder garantikravet.

Mod betaling udbedrer vi naturligvis ogsa gerne defekter pa produktet, som ikke/ikke leengere er omfat-
tet af garantien. Du skal blot indsende produktet til vores serviceadresse. Hvad angar slid- og forbrugs-
dele samt manglende dele henviser vi til garantiens indskreenkninger i henhold til serviceinformationer-
ne i naervaerende betjeningsvejledning.

Garant/ Service: Einhell Nordic A/S, Rokhgj 26, 8520 Lystrup, Denmark
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Innehallsférteckning

Sakerhetsanvisningar
Beskrivning av maskinen samt leveransomfattning
Andamalsenlig anvandning
Tekniska data
Fore anvandning
Anvéanda
Rengdring, underhall och reservdelsbestalining
Forvaring
Transport
. Skrotning och &tervinning
. Indikering pa laddaren samt storningsatgarder
. Indikering pa robotgrasklipparen samt stérningsatgarder
. Lampor pa laddaren
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Fara! - Las igenom bruksanvisningen for att sanka risken fér skador

Denna maskin far inte anvéndas av barn. Denna maskin kan anvandas av personer med begransade
fysiska, sensoriska eller mentala formagor eller som saknar erfarenhet och kunskap, under férutsattning
att de halls under uppsikt eller har instruerats om saker anvandning av maskinen och forstar vilka faror
som kan uppsta. Barn far inte leka med maskinen.

Barn far inte rengdra och underhélla maskinen.
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Fara!

Innan maskinen kan anvandas maste sarskilda
sakerhetsanvisningar beaktas for att férhindra
olyckor och skador. Las darfér noggrant igenom
denna bruksanvisning och dessa sékerhetsanvis-
ningar. Férvara dem pa ett sakert stélle sa att du
alltid kan hitta 6nskad information. Om maskinen
ska Overlatas till andra personer maste aven
denna bruksanvisning och dessa sékerhetsanvis-
ningar medfélja. Vi dvertar inget ansvar for olyckor
eller skador som har uppstatt om denna bruksan-
visning eller sakerhetsanvisningarna asidosatts.

1. Sakerhetsanvisningar

Gallande sakerhetsanvisningar finns i det bifoga-
de héftet.

Varning!

Las igenom alla sédkerhetsanvisningar, inst-
ruktioner, bilder och tekniska data som finns
pa detta elverktyg. Om nedanstaende instrukti-
oner inte beaktas finns det risk fér elektriska slag,
brand eller allvarliga personskador.

Spara pa alla sédkerhetsanvisningar och inst-
ruktioner fér framtida bruk.

Forklaring av symbolerna som anvands

(se bild 14)

A. VARNING - Las igenom bruksanvisningen
innan du tar maskinen i drift!

VARNING - Beakta tillrackligt sakerhets-
avstand nar maskinen anvands!

VARNING - Aktivera sparranordningen infor
arbeten pa maskinen eller om den ska lyftas!
OBS! - Ror inte vid roterande knivar.
VARNING - Ak inte med ovanpa maskinen!
OBS! - Rér inte vid roterande knivar.
Skyddsklass Il (dubbelt isolerad)
Laddningsbara batterier far endast férvaras
i torra utrymmen med en omgivningstem-
peratur mellan +10 °C och +40 °C. Se till att
batterierna har laddats (minst 40 %) innan de
laggs undan fér férvaring.

Skyddsklass I

Trég sakring 2 A

I.  Endast avsedd fér anvandning i torra utrym-
men.

VARNING! Batteriet far endast laddas med
den avtagbara natdelen NT24/1 / PS24/1
som medféljde maskinen.

B.

C.

mm

Obs!
Dra ut stickkontakten infor askvader och koppla
loss granstraden fran laddningsstationen.

2. Beskrivning av maskinen samt
leveransomfattning

2.1 Beskrivning av maskinen (bild 1/2)
Robotgrasklippare
Manéverpanel
STOPP-knapp / sparrknapp for displaylock
Instélining av klippningshéjden
Regnsensor
Bérhandtag
Huvudstrémbrytare
Bakhijul
Batterilock

. Knivar

. Knivskiva

. Framhijul

. Natdel (natdelskabel)

. Féastkrok

. Féastskruv

. Kabelkoppling

. Reservknivar

. Granstrad

. Laddningsstation

. Laddningsstift

. LED-indikering

. Insexnyckel

. Displaylock

. USB-port

. Linjal (kan lossas)

©CoNOOh~WN =

2.2 Leveransomfattning samt packa

upp maskinen
Kontrollera att produkten ar komplett med hjalp av
beskrivningen av leveransen. Om delar saknas vill
vi be dig ta kontakt med vart servicecenter eller
butiken dar du képte produkten inom fem dagar
efter att du kdpte artikeln. Tank pa att du maste
visa upp ett giltigt kvitto. Beakta &ven garantita-
bellen i serviceinformationen i slutet av bruksan-
visningen.
o Oppna férpackningen och ta férsiktigt ut pro-
dukten ur férpackningen.
Ta bort férpackningsmaterialet samt férpack-
nings- och transportsékringar (om férhan-
den).
Kontrollera att leveransen ar komplett.
Kontrollera om produkten eller tillbehérsdelar-
na har skadats i transporten.
Spara om mdjligt pa férpackningen tills ga-
rantitiden har gatt ut.
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Fara!

Produkten och férpackningsmaterialet ar
ingen leksak! Barn far inte leka med plast-
pasar, folie eller smadelar! Risk fér att barn
svaljer delar och kvévs!

Leveransomfattning, monteringsmaterial och
tillbehor (medféljer delvis ej)
Leveransomfattningen beskrivs i bifogat informati-
onsblad som medféljer leveransen.
Robotgrasklippare

Néatdel (natdelskabel)

Laddningsstation

Fastskruvar (4 st)

Reservknivar

Féastkrok

Gréanstrad

Kabelkoppling

Insexnyckel

Laddbart batteri

Laddare

Linjal (kan lossas)

Original-bruksanvisning
Sakerhetsanvisningar

Erforderliga hjalpmedel (medféljer ej)
® Hammare

e Tang

® Avisoleringstang

® \Vattenpass (tillval)

3. Andamalsenlig anvéndning

Robotgrasklipparen ar avsedd fér privat bruk i
hemma- eller kolonitraédgardar och endast fér
klippning pa grénytor.

Maskinen far endast anvandas till sitt avsedda
andamal. Anvandningar som stracker sig utéver
detta anvéandningsomrade definieras som ej
avsedd anvandning. Fér materialskador eller per-
sonskador som resulterar av sddan anvandning
ansvarar anvandaren sjalv. Tillverkaren évertar
inget ansvar.

Tank pa att vara produkter endast far anvandas
till &ndamalsenligt syfte och inte har konstruerats
for kommersiell, hantverksmassig eller industriell
anvandning. Vi ger darfér ingen garanti om mas-
kinen anvands inom yrkesméssiga, hantverks-
massiga eller industriella verksamheter eller vid
liknande aktiviteter.

4. Tekniska data

SPANNING .evveeieee e 18V
Motorvarvtal ..o 3500 min
KapslingskIass .........ccceeeieeeiiiieeiiieesieeene IPX4
SkyddsKIass ......ccceeriiiiiiiiiee e 1]
VIKE e 8,4 kg
Klippbredd ... 18cm
Antal Knivar ..........cccooviiiiii 3
Max. Stigning .......cceceviriiiiiiieceee e 35 %
Ljudeffektniva L, ...ccooovevrviveieiciccncnne 57 dB (A)
Osékerhet K .......cccooeviiiiiiiieiceies 2,3dB (A)
Instéllning av

klippningshdéjden
Tillaten langd for granstrad

GSM-anslutning:
Driftfrekvensband: .

Maximal sandeffekt: ........ccccveeveiiiiiiinnnns 33 dBm
LTE (CAT-M resp. NB-loT)-anslutning

Driftfrekvensband: ............. Band1/3/8/20/28
Maximal séandeffekt: ........ccccceeveeeiienenns 21 dBm

Conexion LTE (CAT-M o bien NB-loT)
Banda de frecuencia operativa:

Natdel
Ingangsspanning

Utgangsspanning .........cccceeeeererieniceenns 24V DC
Utgangsstrom ........ccoceveeneneenencseneseens 1,5A
SkyddskIass ........cccoeeieiiiiiiniiieee Il/@

Bullervarden har bestamts enligt standarderna
EN ISO 3744:1995 och ISO 11094: 1991.

Varning!

Denna maskin genererar ett elektromagne-
tiskt falt under drift. Under vissa omstén-
digheter kan detta falt paverka aktiva eller

passiva medicinska implantat. Fér att reduce-

ra risken for allvarliga eller dédliga persons-
kador, rekommenderar vi att personer med
medicinska implantat kontaktar sin lakare
och tillverkaren av det medicinska implanta-
tet innan maskinen anvénds.
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5. Fére anvéndning

Las igenom den kompletta bruksanvisningen
innan du bérjar installera robotgrésklipparen.
Kvaliteten pa installationen spelar en viktig
roll fér hur bra robotgrasklipparen senare
kommer att fungera.

5.1 Funktionsprincip

Robotgrasklipparen véljer sin riktning slumpmas-
sigt. Tradgarden klipps komplett nér robotgra-
sklipparen bearbetar alla ytor som befinner sig
innanfor granstraden (18). Nar robotgrasklipparen
kanner av en rétt installerad granstrad (18), van-
der robotgrasklipparen och kér i en annan riktning
inom omradet. Alla omraden inom denna yta som
ska skyddas, t.ex. tradgardsdammar, trad, mobler
eller blomsterrabatter, maste aven avgransas
med granstrad (18). Granstraden (18) maste bilda
en sluten krets. Om robotgrasklipparen stoter
emot ett hinder inom klippningsomradet, kor den
bakat och fortsatter att klippa i en annan riktning
(bild 3).

5.2 Sensorer

Robotgrasklipparen ar utrustad med flera saker-
hetssensorer.

e Lyftsensor:

Om robotgrasklipparen lyfts upp fran marken
baktill med mer &n 30°, eller om ett framhijul
(12) férlorar kontakten med marken, kommer
robotgrasklipparen och knivarnas rotation
(10) genast att stoppas.

Lutningssensor:

Om robotgrasklipparen lutar fér mycket i en
riktning, kommer robotgrasklipparen och kni-
varnas rotation (10) genast att stoppas.
Hindersensor:

Robotgrasklipparen kanner av hinder vid gra-
sklippningen. Om robotgrasklipparen kollider-
ar med ett hinder, kommer robotgrasklipparen
och knivarnas rotation genast att stoppas.
Robotgrasklipparen kor darefter bakat bort
fran hindret.

Regnsensor:

Robotgrasklipparen ar utrustad med en
regnsensor (5) som férhindrar att robotgra-
sklipparen kor i regn. Robotgréasklipparen

kér tillbaka till sin laddningsstation (19) nar
den har kant av regn. | stationen laddas den
upp komplett. Efter att regnsensorn (5) har
torkat helt, stannar robotgréasklipparen kvar

i laddningsstationen (19) i tva timmar. Forst
dérefter aterupptar den grasklippningen un-

der férutsattning att den fortfarande befinner
sig i ett aktivt tidsfonster. Om regnsensorn

(5) ar aktiverad, (detta rekommenderas sa att
grasmattan skonas) sa visas ett ljust moln pa
displayen (50). Om sensorn har 10st ut visas
ett mérkt moln med regndroppar. Kortslut inte
de bada metallsensorerna med metall eller
ett annat ledande material. Detta kommer att
begrénsa robotgrasklipparens funktion.

5.3 Férberedelser

Gor en skiss av din grasmatta. Rita in hinder

och lagg upp en plan hur du vill skydda dessa.
Darmed blir det enklare att hitta en bra position
for laddningsstationen (19) och lagga granstra-
den (18) runt om buskar, blomsterrabatter osv
(bild 4). Om grasmattans hojd 6verstiger 60 mm
maste den klippas sa att robotgrasklipparen inte
Overbelastas fér mycket, vilket i sin tur férsédmrar
drifteffektiviteten. Anvand en vanlig grasklippare
eller en trimmer.

Ta bort alla I6sa féremal fran gradsmattan som kan
skadas av robotgrasklipparen eller som kan ska-
da robotgréasklipparen.

Hall féljande verktyg i beredskap: Hammare, tang,
avisoleringstang och vattenpass (tillval).

Montera batteriet

For drift av robotgrasklipparen krévs ett batteri (A)
fran Power-X-Change-serien. Obs! Beroende pa
modellvariant ar det mojligt att batteriet (A) inte
medféljer robotgrasklipparen. Oppna batterilocket
(9). Tryck in sparrknappen for batteriet (A) och
skjut sedan in batteriet (A) i det harfér avsedda
batterifastet. Stang batterilocket (9) och se till att
det snapper in ratt (bild 10). Oppna batterilocket
(9) for att ta ut batteriet (A). Tryck in sparrknappen
for batteriet (A) och dra sedan ut batteriet.

5.4 Laddningsstation

5.4.1 Placering av laddningsstationen
Bestam férst den basta platsen foér laddnings-
stationen (19). Det kravs ett utomhusuttag som
permanent avger strém sa att robotgrasklipparen
alltid fungerar. Laddningsstationen (19) maste
placeras pa en jamn yta i h6jd med gréassvalen.
Se till att omradet ar platt och torrt. Valj en plats

i skuggan eftersom batteriet helst ska laddas

i en sval omgivning. Kontrollera dessutom att
granstraden laggs rakt minst 2 m framfér ladd-
ningstationen (19) (bild 5a). Kurvor direkt framfér
laddningstationen (19) kan leda till svarigheter vid
indockningen infér laddning.
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5.4.2 Lokalisering av laddningsstationen

Nar batteriet &r nastan tomt kér robotgrasklippa-
ren tillbaka till laddningsstationen (19). Robotgra-
sklipparen foljer granstraden (18) tillbaka i mot-
sols riktning till den nar laddningsstationen (19).
Darfor ar det viktigt att laddningsstationen (19)
alltid placeras i ratt justerat lage. (Bild 5b)

5.4.3 Ansluta laddningsstationen till natdelen
1. Kontrollera innan laddningsstationen (19) an-
sluts till strdmférsérjiningen att ndtspanningen
uppgar till 100-240 V vid 50/60 Hz.

Anslut natdelen (13) direkt till ett stickuttag.
Anvéand inte kabeln till andra &ndamal.
Anvéand inte natdelen (13) om den ar skadad.
Om kablar eller natdelen (13) ar skadad mas-
te du genast kontakta en behdrig elinstallator
som kan ombesdrja byte.

Ladda inte robotgrasklipparen i fuktig omgiv-
ning. Ladda inte robotgrésklipparen vid tem-
peraturer dver +40 °C eller under +5 °C.

Se till att robotgrasklipparen och natdelen
(13) har tillrackligt avstand till vatten, varme-
kallor och kemikalier. Se till att natdelens (13)
kabel inte kommer i narheten av skarpa kan-
ter for att undvika skador.

Anslut natdelen (13) till laddningsstationen
(19). (Bild 5c)

For att batteriet i robotgrasklipparen ska kunna
laddas redan under installationen, ska robotgra-
sklipparen forst slas pa med huvudstrombrytaren
(7) och sedan stéllas in i laddningsstationen (19).

6.

5.4.4 Information om laddning
Robotgrasklipparen kér tillbaka till laddningsstati-
onen (19) i en av féljande situationer:

® Du skickar tillbaka robotgrasklipparen manu-
ellt.

Batteriets laddningsniva sjunker under 30 %.
Den dagliga arbetstiden &r avslutad.
Regnsensorn har 18st ut.

Robotgrasklipparen ar éverhettad.

Laget "Kantklippning” resp. "Spotmowing” har
startats utanfér det instéllda arbetsfonstret
och avslutats av robotgrésklipparen.
Robotgrasklipparen kér automatiskt 1angs med
granstraden (18) och tillbaka till laddningsstatio-
nen (19).

Nar robotgrésklipparen ska kéra tillbaka till ladd-
ningsstationen (19) séker den efter gréanstraden
(18) och kér sedan motsols langs med granstra-
den (18).

Medan batteriet laddas lyser LED-indikeringen
(21) pa laddningsstationen (19) rott.

Néar LED-indikeringen (21) pa laddningsstationen
(19) lyser grént har batteriet laddas klart. Efter att
batteriet har laddats klart kan robotgrasklipparen
ateruppta grasklippningen eller stannar kvar i
laddningsstationen (19) fram till nésta arbetstids-
fénster.

Om ett hinder befinner sig pa granstraden (18)
nar robotgrasklipparen kor tillbaka till laddnings-
stationen (19), kommer robotgrésklipparen

att stanna framfér hindret efter flera férsok.
Robotgrasklipparen kan da inte kora tillbaka till
laddningsstationen (19). Ta bort alla hinder pa
granstraden (18).

Om batteritemperaturen éverskrider 45 °C kom-
mer laddningen att avbrytas for att undvika ska-
dor pa batteriet. Efter att temperaturen har sjunkit
kommer laddningen att fortsatta automatiskt.

Om temperaturen i styrningen till robotgrasklippa-
ren Overskrider 65 °C kommer robotgrasklipparen
att kora tillbaka till laddningsstationen (19). Efter
att temperaturen har sjunkit igen kommer arbetet
att aterupptas igen enligt gallande installningar.
Om batteriet blir tomt innan robotgrasklipparen
har natt tillbaka till laddningsstationen (19), kan
robotgrasklipparen inte langre startas. Bar tillbaka
robotgrasklipparen till laddningsstationen (19)
och 1at huvudstrombrytaren (7) sta kvar i tillslaget
lage. Robotgrasklipparen laddas automatiskt.

5.5 Granstrad
OBS! Kapade grénstradar och féljdskador
tacks inte av garantin!

5.5.1 Lagga grénstraden

Granstraden kan laggas saval p4 marken som
nedgravd i marken. Om marken ar hard och torr
finns det risk for att fastkrokarna (14) bryts sén-
der nér de slas in. Bevattna gradsmattan innan du
installerar gréanstraden (18) om marken ar mycket
torr.
® Installera pa marken

Lagg ut granstraden (18) pa marken och fast
den med bifogade fastkrokar (14) om du inte
har for avsikt att vertikalskéra eller lufta din
grasmatta vid ett senare tillfalle. De forsta
veckorna medan du anvander robotgrésklip-
paren kan du fortfarande anpassa granstra-
dens position. Efter en viss tid kommer gras
att vaxa over granstraden sa att den darefter
inte langre syns. Installera granstradden med
max. 1 m avstadnd mellan fastkrokarna (14).
Minska avstandet mellan fastkrokarna om
grasmattan ar ojamn. Undvik situationer som
innebar att traden inte ligger emot marken.
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Kontrollera att granstraden inte kan kapas av
robotgrésklipparen.

Installera i marken

Grav ned granstraden max. 5 cm djupt. Dar-
med kan man férhindra att granstraden (18)
skadas nar grasmattan vertikalskars eller
luftas.

Mark!

Reservera 1 m trad vid den bakre dnden av ladd-
ningsstationen sa att du kan géra mindre korrige-
ringar i efterhand.

5.5.2 Avsmalningar

Om grasmattan innehéller en avsmalning kan
robotgrésklipparen fortfarande anvandas vid den-
na plats sa lange korridorens bredd ar minst 1,4
m (80 cm mellan granstradarna) och langden &r
max. 8 m. (Bild 3)

5.5.3 Avstand till tradgardsgréansen

Nér robotgrasklipparen narmar sig en granstrad
(18) kommer denna trad att detekteras av senso-
rer i robotgrésklipparens framdel. Innan robotgra-
sklipparen svanger kor den forst Over granstraden
(18) med upp till 30 cm. Beakta detta nar du pla-
nerar ytan som ska klippas. (Bild 6a)

5.5.4 Lagga traden vid hérn

Undvik att Iagga granstraden (18) i en rat vinkel
(90°) vid horn. For att vara saker pa att robotgra-
sklipparen inte kors for langt utéver gréanstraden
(18) ska granstraden (18) i stallet Iaggas enligt
beskrivningen i bild 6b.

5.5.5 Berakna stigningen ldngs med
grasmattan

Robotgrasklipparen kan klara av stigningar upp till

35 %. Undvik darfér stigningar som &r annu bran-

tare. Stigningen kan bestdmmas utifran hojds-

killnaden langs med ett visst avstand. (Bild 6¢)

Exempel: a/b =35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Installera granstraden pa stigningar

Pa stigningar finns det risk for att robotgrasklip-
paren borjar glida, sarskilt om graset ar vatt, och
dérefter kor 6ver granstraden (18). Darfér rekom-
menderar vi att du beaktar féljande punkter (bild
6d):
® Vid den évre delen av en slant bor granstra-
den (18) inte installeras vid lutningar éver 35
%. Beakta ett avstand pa 30 cm till hinder och
graskanter.

Vid den undre delen av en slant bor granstra-

den (18) inte installeras vid lutningar éver 17
%. Beakta ett avstand pa 40 cm till hinder och
graskanter.

5.5.7 Kérvagar och stenlagda gangar

o Atskil upphojda gangar, ytor med singelsten
eller tdckbark, djupt liggande rabatter eller
liknande ytor. Lagg granstrad (18) med minst
30 cm avstand. (Bild 6e och 6g)

Gangvagar som ligger pa samma hoéjd som
grassvalen behdver inte skiljas at eftersom de
helt enkelt kan kéras dver med robotgrasklip-
paren. Granstraden (18) far aven laggas over
gangar. (Bild 6f och 6g)

5.5.8 Begransningsoar

Skydda hinder inom ytan som ska klippas genom
att bestdmma begrénsningséar. Darmed kan du
undvika kollisioner med kénsliga objekt, trad-
gardsdammar, trad, mobler, blomsterrabatter osv.
(Bild 6h och 6i)

® Rulla ut granstraden (18) fran kanterna till
objekten som ska skyddas.

Fixera granstraden (18) med fastkrokar (14)

i medsols riktning runt om objektet som ska
skyddas.

Omgarda begransningsdarna komplett och
led tillbaka granstraden (18) till samma punkt
dar du lamnade graskanten.

Avstandet mellan begransningsdarna bor
uppga till minst 0,8 m. | annat fall maste du
férena objekten till en gemensam begrans-
ningso. (Bild 6h)

Granstraden (18) till och fran begrénsningsén
ska laggas parallellt och mycket néara varand-
ra. - Obs! Granstradarna (18) far inte kor-
sa varandra! - Fixera de parallella granstra-
darna (18) gemensamt med samma fastkrok
(14) i marken. (Bild 6i)

Inom detta omrade kommer robotgrasklippa-
ren att kora dver bada granstradar (18), men
kommer att stannar vid enkla granstradar
(18).

5.5.9 Hinder

¢ Hinder vars hojd éverstiger 10 cm
(bild 6j)
Fasta hinder med en héjd éver 10 cm, t.ex.
trad, vaggar, staket, tradgardsmaobler detek-
teras av kollisionssensorerna. Om robotgréa-
sklipparen kolliderar med ett hinder, kommer
den att stanna, kora tillbaka och sedan
svanga for att fortsatta klippningen i en annan
riktning. Mjuka, instabila och vérdefulla hinder
maste skyddas med en begransningsé av
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granstrad.

Stenar och laga hinder

Stenar, klippor och laga hinder under 10 cm
som finns i klippningsomradet maste skyddas
eftersom det annars finns risk for att de kors
Over av robotgrasklipparen. | annat fall finns
det risk for att robotgrasklipparen skadas och
blockeras.

Trad (bild 6k)

Robotgrasklipparen hanterar trad som hinder.
For det fall att tradrétter sticker upp ur marken
med mindre &n 10 cm ska detta omrade skyd-
das. Darmed kan du férhindra att rétterna och
robotgrasklipparen skadas. Hall minst 30 cm
avstand mellan granstraden (18) och hindret.

5.5.10 Huvud- och biyta (bild 61)

En biyta (B) ar ett arbetsomrade som inte &r direkt
férbundet med huvudytan (A), t.ex. med en gras-
remsa eller en vag. For att skapa en separat biyta
(B), maste granstraden (18) laggas fran huvu-
dytan (A) till biytan (B) och tillbaka. Gréanstraden
(18) till och fran biytan (B) ska laggas parallellt
och mycket néra varandra. - Obs! Grénstradar-
na (18) far inte korsa varandra! - Fixera de
parallella gréanstradarna (18) gemensamt med
samma fastkrok (14) i marken.

For att biytan (B) ska kunna klippas, maste ro-
botgrésklipparen béras in manuellt till biytan (B).
Starta avsett klippningsprogram och valj "Biyta”

i undermenyn (se "Instéllningar fér robotgra-
sklipparen”). Om batteriets laddningsniva ar lag
kommer robotgrésklipparen inte att férsdka folja
granstraden (18) i riktning mot laddningsstationen
(19) nér den star pa biytan (B).

5.6 Ansluta laddningsstationen

Avsluta laggningen av den kompletta granstraden
(18) innan den ansluts till laddningsstationen.
Reservera 1 m extra granstrad (18) vid bada an-
darna fér att kunna korrigera i efterhand.

Anvand en avisoleringstang for att avisolera
granstraden (18) med 10 till 15 mm vid &ndarna
for anslutning till laddningsstationen (19).

Dra ut stickkontakten innan du ansluter granstra-
den (18) till laddningsstationen (19). Granstraden
(18) vid framsidan av laddningsstationen (19)
maste dras bakat med hjalp av kabelhallare pa
undersidan av laddningsstationen (19). Anslut
denna granstrad (18) till den svarta anslutningen
till vanster. Darefter ska den bakre granstraden
(18) féras in genom hélet (dragavlastning) vid
anslutningen. Anslut trdden med den réda anslut-
ningen till héger (bild 7a).

Obs! Grénstradarna (18) far inte korsa
varandra!

Uppréatta darefter stromférsérjningen. LED-indi-
keringen (21) pa laddningsstationen (19) ska lysa
konstant grént om installationen har genomférts
ratt. Om lysdioden inte lyser maste anslutningar-
na forst kontrolleras. Om lysdioden visserligen
lyser, men inte konstant grént, maste du se efter

i tabellen "Indikering pa laddningsstation samt
stérningsatgarder” i slutet av denna bruksanvis-
ning.

5.7 Sla pa och kontrollera installationen

Néar LED-indikeringen (21) pa laddningsstationen
(19) lyser gront ar klippningsomradet berett for
robotgrasklipparen. Kontrolllera férst att fastkro-
karna (14) vid granstraden (18) har slagits ned
helt. Stall robotgrasklipparen ca. 3 m bakom
laddningsstationen (19) framfér gréanstraden

(18). Robotgrasklipparen ska sta i 90° vinkel mot
granstraden (18) (bild 7b). Sla pa huvudstrémbry-
taren (7) (ON) (bild 8).

Las upp robotgrasklipparen med hjalp av PIN-
koden (se kapitel "Sparranordning / PIN”). Tryck
pa knappen "MODE” (52). Valj sedan punkten "till
laddningsstation” med navigationsknapparna (55)
och bekrafta med knappen "OK” (56).

Tryck pa knappen "START” (53) och stédng sedan
displaylocket (23). Nu féljer robotgréasklipparen
granstraden (18) i motsols riktning. Observera
robotgrasklipparen medan den kér 1angs med
granstraden (18) tills den star i laddningsstatio-
nen (19) pa nytt. Om problem uppstar med robot-
grasklipparen vid ett visst stélle, kan du korrigera
granstraden (18) och darefter upprepa korningen.
Batteriet i robotgrasklipparen laddas nu komplett.
Om problem uppstar nar robotgrasklipparen ska
docka in, kan det vara nédvandigt att positionera
om laddningsstationen (19) i sidled tills indock-
ningen fungerar felfritt.

Med den réda STOPP-knappen (3) kan du alltid
stoppa robotgrasklipparen. Efter att STOPP-knap-
pen (3) har tryckts in stoppas robotgrasklipparen
som sedan vantar pa nasta kommando.

5.8 Fasta laddningsstationen

Efter att du har kontrollerat att robotgrasklipparen
fungerar pa avsett vis och du har bestamt en pas-
sande position for laddningsstationen (19), maste
laddningsstationen (19) fixeras med fastskruvar
(15). Skruva ned fastskruvarna (15) komplett i
marken med sexkantnyckeln (22). (Bild 7¢)
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5.9 Kapacitetsindikering fér batteri

Tryck pa knappen. Kapacitetsindikeringen visar
batteriets laddningsniva med tre lysdioder (bild
13b).

Alla tre lysdioder &r tdnda
Batteriet ar fulladdat.

2 eller 1 lysdioder &r tdnda
Batteriet har tillrécklig restkapacitet.

1 lysdiod blinkar
Batteriet &r tomt och maste laddas.

Alla lysdioder blinkar

Batteriets temperatur har underskridits. Dra

av batteriet frin maskinen och 1at det svalna i
rumstemperatur i en dag. Om felet fortfarande
indikeras har batteriet djupurladdats och ar dar-
med defekt. Dra av batteriet frin maskinen. Du far
inte l&ngre anvanda eller férsdka ladda ett defekt
batteri.

Obs!

Om du anvander ett Multi-Ah-pack (t.ex. 4-6 Ah)
ska detta alltid stéllas in pa den hdgre kapacite-
ten. Tack vare den skonsamma laddningen och
urladdningen vid robotgrasklippare &r det inte
nédvéndigt att anvédnda den lagre kapaciteten for
att férlanga livslangden.

5.10 Ladda det laddbara batteriet med lad-
daren

| normaldrift laddas robotgrasklipparens batteri

(A) i laddningsstationen (19). Fér en oberoende

anvandning av batteriet (A) i Power-X-Change-

serien kan det &ven laddas i en extern laddare

Power-X-Charger. Obs! — Beroende pa modellva-

riant (bild 13a/ pos. B) ar det méjligt att laddaren

inte medfdljer robotgrésklipparen.

1. Kontrollera att natspanningen som anges pa
markskylten stimmer éverens med nétspén-
ningen i vagguttaget. Anslut laddarens (A)
stickkontakt till vagguttaget. Den gréna lysdio-
den bdrjar blinka.

2. Sétt batteriet (B) pa laddaren (A) (bild 13a).

3. Under punkten ,Lampor pa laddaren” finns en
tabell som forklarar vad de olika lysdioderna
pa laddaren betyder.

Medan batteriet laddas upp varms det en aning.
Detta &r helt normalt.

Om batteripaketet inte kan laddas maste du kon-
trollera
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e att natspanning finns i vagguttaget
e att det finns fullgod kontakt vid laddningskon-
takterna

Om batteripaketet fortfarande inte kan laddas
maste du ldmna in

® laddaren

® och batteripaketet

till var kundtjénstavdelning.

Fér en professionell returnering vill vi be dig
att kontakta var kundtjanst eller butiken dar
du kopte produkten.

Nar du returnerar eller avfallshanterar batte-
rier eller batteridrivna produkter, maste du se
till att dessa férpackas separat i plastpasar
fér att undvika kortslutningar eller brand!

For att batteriets livslangd ska bli s& lang som
mojligt ska batteriet alltid laddas i god tid. Detta
ar alltid nédvandigt om du marker att maskinens
prestanda borjar forsvagas. Se till att batteriet
aldrig laddas ur helt. Detta leder till att batteriet
forstors!

6. Anvanda

6.1 Huvudstrémbrytare

Robotgrasklipparen &r utrustad med en huvud-
strdmbrytare (7). Anvand huvudstrémbrytaren (7)
for att sla pa (ON) och sla ifran (OFF) robotgra-
sklipparen (bild 8). Efter att robotgrasklipparen
har slagits pa sparras den med en PIN-kod.

6.2 Manéverpanel

Robotgrasklipparen har redan programmerats i
fabriken, vilket innebér att standardinstaliningarna
redan har genomférts. Vid behov kan du &ndra
dessa instéllningar. Aven om fabriksinstallningar-
na ar lampade for de flesta maskiner, bér du anda
ké&nna till andra tillgéngliga alternativ.

Forklaring av mandéverpanelen med LCD-
indikering (bild 9a)

50. LCD-display

51. Knapp "SET” - instéllningsknapp

52. Knapp "MODE” - klippningsprogramknapp
53. Knapp "START” - startknapp

54. Knapp "BACK” - tillbakaknapp

55. Navigationsknappar

56. Knapp "OK” — bekréftelseknapp
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Forklaring av symboler pa LCD-displayen
(bild 9b)

60. Signalstyrka for natverksanslutningen
61. Signaldetektering for granstrad

62. Regnsensor-status

63. Batteri-status

64. Manuell klippning

65. Tidsschema-styrning

66. SMART-styrning

67. Tillbaka till laddningsstation

6.3 Stilla in klippningshojden

Obs! Klippningshoéjden far endast stéllas in om
robotgrasklipparen forst slagits ifran. Tryck forst
pa STOPP-knappen (3). Med installningen av
klippningshdjden (4) kan robotgrésklipparen an-
passas stegldst till en klippningshéjd mellan 20
och 60 mm. Detta kan du lasa av pa skalan.

Om grasmattans hojd dverstiger 60 mm maste
den forst klippas ned till hégst 60 mm sa att robot-
grasklipparen inte dverbelastas féor mycket, vilket
i sin tur férsédmrar drifteffektiviteten. Anvand en
vanlig grasklippare eller en trimmer.

Efter att installationen har avslutats kan klipp-
ningshdjden anpassas med installningen av
klippningshdjden (4). Bérja alltid med en hégre
klippningshdéjd och reducera denna i sma steg
ned till avsedd hojd.

6.4 Sparranordning / PIN

Sparranordningen férhindrar att robotgrasklippa-
ren anvands av obehdrig som inte har tillgang till
en giltig kod. For detta &ndamal méaste du ange
en personlig fyrsiffrig sdkerhetskod.

Lasa upp

Innan du tar robotgrasklipparen i drift maste ange
ratt PIN-kod (standard-PIN: ”0-0-0-0"). Ange PIN-
koden med navigationsknapparna (55).

Standard PIN:
0000

Ny PIN:

Andra PIN-kod

Gor sa har for att andra PIN:

1. Las upp mandverpanelen.

2. Tryck pa knappen "SET” (51) for att utféra
instéllningar.

3. Navigera i menyn pa LCD-displayen (50) med
navigationsknapparna (55) fram till punkten
"Allmant” och dérefter "PIN-kod”.

4. Ange forst aktuell PIN-kod (standard PIN 0-0-
0-0) med hjélp av navigationsknapparna (55).

5. Ange sedan din personliga PIN-kod med na-
vigationsknapparna (55).
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6. Bekrafta de nya instéllningarna.

7. Upprepa steg 5 och 6 for att bekrafta den nya
PIN-koden.

8. Obs! Skriv upp den nya PIN-koden!

Begéra ny PIN-kod om du tappat bort din
egen PIN-kod

Hall kvittot och serienumret for robotgrasklippa-
ren i beredskap. Du behéver dessa fér att kunna
fa en ny PIN-kod!

Variant A:

1. Hall knappen "SET” (51) intryckt i 6 sekunder
i sparrat skick.

2. Nu visas PUK-koden pa displayen (50).

3. Kontakta var kundtjénst for att fa en PIN-kod.

Variant B:

1. Anslut en tom USB-sticka till USB-porten (24)
enligt beskrivningen (bild 11).

2. Sla pa huvudstréombrytaren (7) (ON).

3. Robotgrasklipparen spar automatiskt PUK-
koden pa din USB-sticka. Detta arbetssteg
avslutas med ett pipande ljud.

4. Dra ut USB-minnet igen. Las av data fran
USB-minnet pa en dator. Robotgrasklipparen
har lagt upp en textfil (*.txt). Denna fil innehal-
ler en PUK, en personlig kod. Kontakta var
kundtjanst for att fa en PIN-kod.

6.5 Instéllningar fér robotgréasklipparen

I huvudmenyn pa LCD-displayen (50) visas den
aktuella datums- och tidsinstallningen fér robot-
grasklipparen samt den aktuella laddningsnivan.
Dessutom visas status fér regnsensorn, tradsig-
nalen och det utvalda klippningsprogrammet pa
symbollisten. Med hjalp av manéverpanelen kan
du valja att genomfdra instéllningar pa robotgra-
sklipparen med knappen "SET” (51) eller starta
robotgrasklipparen med olika klippningsprogram
med knappen "MODE” (52). Skifta till avsedd
stélle med navigationsknapparna (55) och utfér
sedan installningarna. Tryck pa knappen "BACK”
(54) om du vill lAmna den aktuella menyn.

Instéllningar — knapp "SET” (51)
Anvand knappen "SET” (51) for att utféra grund-
laggande instéliningar i din robotgrésklippare.
Skifta till avsett stalle med navigationsknapparna
(55) och bekrafta eller angra sedan utférda in-
stallningar med knappen "OK” (56) eller knappen
"BACK” (54).
e Zon
Vid traddgardar med manga vinklar och vrar
kan robotgrasklipparen ha problem att na alla
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omraden och klippa grasmattan komplett. |
detta fall kan du vélja flera olika startpunkter
langs med grénstraden (18). Sa kan robot-
grasklipparen aven na fram till svaratkomliga
stéllen i din tradgard. Robotgrasklipparen
kommer att tillryggaldgga det utvalda avstan-
det langs med granstraden (18) och sedan
starta klippningen i detta omrade (bild 6m).
Anvand navigationsknapparna (55) for att ga
till avsett stalle som du vill &ndra. Ange sedan
avsett avstand och intervall. Laddningsstati-
onen (19) definieras automatiskt som start-
punkt 1. Ytterligare tva startpunkter kan valjas
fritt. Mat upp avstandet mellan laddningsstati-
onen (19) och startpunkten i medsols riktning
langs med gréanstraden (18). Med frekvensen
kan du bestdmma hur ofta robotgrasklipparen
ska starta fran laddningsstationen (19) eller
frdn en startpunkt.

Kantklippning

For en ren graskant kan du aktivera installnin-
gen "Kantklippning”. Dessutom kan du stélla
in hur ofta kantklippningen ska genomféras,
dvs. i vilken rytm som gréskanten ska klippas
i borjan av arbetsfénstret innan robotgrasklip-
paren borjar klippa. | standardinstéllningen
startar robotgrésklipparen sin var 7:e arbets-
dag med att klippa ldngs med den kompletta
granstraden.

Stérningsminne

Har visas information om senast férekom-
mande stérningsmeddelanden fér din robot-
grasklippare.

Regnsensor

Regnsensorn (5) kan programmeras med
denna installning Fabriksinstéllningen fér sen-
sorn ar lage "till”. Regnsensorn (5) kan akti-
veras eller avaktiveras och dess fordréjnings-
tid stallas in. Férdréjningstiden definierar den
tid som robotgrasklipparen stannar kvar i
laddningsstationen (19) efter att regnsensorn
(5) har torkat.

Fran stationen

Tillbakastrackan som robotgrasklipparen kér
fran laddningsstationen (19) kan stéllas in.
Beroende pa instéllt avstand kor robotgra-
sklipparen forst bakat innan den vrids till klip-
pytan eller kér mot sin startpunkt. Kontrollera
att robotgrasklipparen inte lamnar klippytan
under sin instéllda tillbakastracka.

Allmént

- PIN-kod Du kan &ndra PIN-koden fér din
robotgrasklippare och anvanda en personlig
PIN-kod i stéllet. Félj anvisningarna i kapitel
"Sparranordning / PIN”. Obs! Skriv upp den

nya PIN-koden.

- Datum & tid Anvand navigationsknapparna
(55) for att ga till avsett stalle och utfér sedan
installningarna.

- Sprak: Skifta till avsett sprak med navigati-
onsknapparna (55).

- Programversion: Har anges den aktuella
programversionen i robotgrasklipparen.
Fabriksinstillningar: Aterstall robotgrasklip-
paren till leveransskicket.

Klippningsprogram — knapp "MODE” (52)
Skifta till avsett klippningsprogram med navigati-

ons
°

-135-
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knapparna (55) for att starta det.

Manuell

| manuellt 1age kan robotgrasklipparen startas
en gang med olika klippningsprogram.

Du kan valja mellan primaryta / huvudyta och
sekundaryta / biyta. Detaljerad information
om de bada ytorna finns i kapitlet "Ta maski-
nen i drift” under punkten "Granstrad”.

- Klippning

Starta robotgrasklipparen for att klippa grés-
mattan. Robotgrasklipparen skiftar till normalt
driftldge med den instéllda tidsplanen.

- Kantklippning

Stall robotgrasklipparen i narheten av
granstraden (18) eller starta robotgrasklippa-
ren medan den star i laddningsstationen (19).
Robotgrasklipparen féljer granstraden (18)
medan klippanordningen &r paslagen i med-
sols riktning fram till baksidan av laddnings-
stationen (19). Déarefter kor robotgrasklippa-
ren tillbaka till laddningsstationen (19) savida
inget aktivt arbetsfonster foreligger.

- Spot Mowing

Det kan hénda att robotgrasklipparen inte

har klippt tillrackligt noggrant pa vissa stéllen.
Stall robotgrasklipparen pa ett valfritt stalle
och starta den darefter. Robotgrasklipparen
kommer att bérja klippa i en spiralform tills
den stoter emot ett hinder eller gréanstraden
(18). Darefter kor robotgrasklipparen tillbaka
till laddningsstationen (19) savida inget aktivt
arbetsfonster féreligger.

Tidsschema

Skifta till avsedd veckodag med navigations-
knapparna (55) dar instéllningarna ska galla. |
normalt drifttdge kommer robotgrasklipparen
att borja klippa grasmattan automatiskt pa
motsvarande veckodag vid den instéllda ti-
den. For att stall in klipptiden rekommenderas
8 timmar per dag vid 500 m?. Arbetstiden kan
behdva anpassas beroende pa tradgardens
storlek och komplexitet.
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¢ Till laddningsstation
Skicka tillbaka robotgrasklipparen till ladd-
ningsstationen (19). Robotgrasklipparen letar
upp granstraden (18) och foljer denna i mot-
sols riktning och vidare till laddningsstationen
(19). Har utgar tillvalet med sekundarytan /
biytan.

6.6 Styra robotgrasklipparen

Start

1. Tryck pa knappen "STOP” (3) och 6ppna dis-
playlocket (23) helt.

2. L&s upp mandverpanelen (2).

3. Vaélj avsett klippprogram samt arbetsyta med
knappen "MODE” (52).

4. Tryck pa knappen "START” (53).

5. Sténg displaylocket (23).

Robotgrasklipparen kér nu enligt instaliningarna
for klippningstiden. Under arbetstiden dvervakas
batteriets laddningsniva. Denna indikeras pa
LCD-displayen (50). Nar batteriets laddningsniva
sjunker till 30 % kor robotgrasklipparen automa-
tiskt tillbaka till laddningsstationen (19).

Avbryta klippningen

1. Tryck pa knappen "STOP” (3) for att genast
stoppa robotgrasklipparen.

2. Oppna displaylocket (23) helt.

3. L&s upp mandverpanelen (2).

4. Tryck efter pa knapp "MODE” (52) och valj
“till laddningsstation” for att skicka tillbaka ro-
botgrésklipparen till laddningsstationen (19)
langs med granstraden (18).

5. Tryck pa knappen "START” (53).

6. Sténg displaylocket (23).

STOP-status:

Efter att STOP-knappen (3) har tryckts star robot-
grasklipparen i STOP-status. Detta indikeras pa
LCD-displayen (50). Robotgrasklipparen pausar
klippningen tills denna status upphavs.

Efter att mandverpanelen (2) har reglats upp vi-
sas ett fonster som foreslar att STOP-status upp-
hévs. Efter att detta har bekraftats upphavs denna
status. | annat fall kommer robotgrasklipparen att
stanna kvar i stopp. Aven om robotgrésklipparen
startas eller skickas tillbaka till laddningsstationen
(19) kommer STOP-status att upphéavas. Stang
displaylocket (23).

6.7 Styra robotgrasklipparen med appen
Appen har manga installningsméjligheter for din
robotgrésklippare och kan dessutom anvandas
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till att visa statistik och aktuell status. Robotgra-
sklipparen kan startas saval manuellt somien
fastlagd arbetsintervall. Med hjalp av appen har
du tillgang till SMART-lage i vilket robotgrasklip-
paren pa egen hand bestammer sitt arbetsinter-
vall utifran féreliggande vaderdata. Appen visar
felmeddelanden och varningar under drift och kan
informera dig med push-meddelanden. Avsluta
forst registreringen av din robotgrasklippare for att
kunna anvéanda alla funktioner i appen.

6.7.1 Ladda ner appen

Ladda férst ner Einhell-appen fér din robotgréa-
sklippare till din telefon. Einhell-appen finns pa
féljande lank och QR-kod:

iOS: http://gr.einhell.com/12e103ce

6.7.2 Registrera robotgréasklipparen

Din apparat har en loT-funktion (Internet of Things
/ Sakernas internet). Din robotgrasklippare kan
anslutas till ett befintligt mobilnat via ett integrerat
SIM-chip och ar darmed oberoende av en Blue-
tooth- eller WLAN-anslutning. Under de férsta 5
aren behover du inte betala nagra anvandnings-
kostnader f6r robotgrasklipparen i mobilnatet
eftersom dessa ingar i kdpesumman. Mer infor-
mation om den resterande drifttiden och en méjlig
férlangning finns i appen. | fabriksinstalliningen ar
funktionen avaktiverad och robotgrasklipparen
forsoker att ansluta till natverket. Anslutningssym-
bolen pa LCD-displayen (50) &r da genomstruken.
Félj instruktionerna i appen for att aktivera robot-
grésklipparen.

Om anslutningen var framgangsrik visas detta

pa LCD-displayen (50). Darefter &r de manga
instaliningsmajligheterna och funktionerna i
appen tillgangliga. Se till att robotgrasklipparen
och din telefon har en saker internetuppkoppling
nar installningarna genomférs i appen. For en
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automatisk drift av robotgrasklipparen under en
programmerad arbetsperiod med SMART-lage
behéver endast robotgrasklipparen vara ansluten
till internet.

6.7.3 Aterstilla registreringen

Om anslutningssymbolen i LCD-displayen (50)
inte ar genomstruken nar robotgrasklipparen tas i
drift for forsta gdngen, méaste robotgrasklipparen
aterstallas och registreras pa dig. Kontakta var
kundtjanst och se till att du har kvittot och robot-
grasklipparens serienummer till hands.

6.8 Anvanda robotgrasklipparen
Robotgrasklipparen erbjuder manga olika drifts-
lag, vilket innebar att den kan tas i drift pa olika
satt. Appen har manga installiningsméjligheter for
robotgrasklipparen och kan anvéandas till att visa
statistik och aktuell status. Dessutom visar appen
felmeddelanden och varningar under drift.
Robotgrasklipparen kan drivas antingen manuellt
med mandverpanelen (2) pa robotgrasklipparen
eller med hjalp av appen.

6.8.1 Manuell klippning

Start robotgrasklipparen manuellt med appen.
Robotgrasklipparen bérjar klippa grdsmattan un-
der en cykel period tills batteriets laddningsniva
sjunker under 30 %. Dérefter kor robotgréasklip-
paren tillbaka till laddningsstationen (19) och
avslutar detta arbetssteg. Robotgrasklipparen
drivs darmed helt manuellt och bérjar inte klippa
grasmattan vid en installd tid.

6.8.2 Tidsschema-styrning

Tidsschemat kan stéllas in med navigationsknap-
parna (55) pa robotgrasklipparen. Darefter klipper
robotgrasklipparen grasmattan pa egen hand pa
installda tider. Aven dessa installningar kan du
gbra i appen och dverféra till robotgrasklipparen.

6.8.3 SMART-styrning

SMART-laget for robotgrasklipparen star for en

automatisk drift med optimerade drifttider fér din

tradgard och aktuella vaderférhallanden. Lampligt

arbetsintervall anpassas individuellt av robotgra-

sklipparen varje dag. Se till att robotgréasklipparen

alltid ar ansluten till natverket. Innan SMART-laget

kan anvandas maste ett par specifika data anges.

Gor motsvarande instéllningar i appen:

® Plats: Har kan du hamta platsspecifika vader-
data. Darefter kan robotgrasklipparen klippa
anpassat till aktuella vaderleksférhallanden.

® Intensitet: Ange robotgréasklipparens inten-
sitet nér den ska klippa grasmattan. Detta &r
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beroende av hur snabbt graset véaxer. Bérja
med en lag intensitet och anpassa déarefter
vid behov.

e Klippyta: Ange den uppskattade klippytan.
Endast ytan som ska klippas med robotgra-
sklipparen &r relevant.

* Tidsschema: Definiera tidsintervallen nér ro-
botgrasklipparen inte ska klippa. Det kan vara
lampligt att begransa klipptiderna.

Robotgrasklipparen ska helst kéras under dagen

for att undvika att den stér djur som &r aktiva

under gryningen, skymningen eller under natten,
t.ex. igelkottar. Robotgrasklipparen beraknar
kontinuerligt sitt individuella tidsschema utifran de
data som har angetts.

6.8.4 Felmeddelanden och varningar
Kontrollera appen regelbundet om felmedde-
landen och varningar visas. Felmeddelanden,
varningar samt paminnelser sands till din telefon
som push-meddelande. Om du inte vill ha sddana
meddelanden, kan du &ndra motsvarande install-
ningar i appen. Se till att bakgrundsdata i Einhell-
appen ar aktiverade pa din telefon och att din
telefon har en aktiv uppkoppling till internet.

7. Rengoring, underhall och
reservdelsbestéllning

Fara!

Koppla maskinen spanningsfri infér rengérings-
och underhallsarbeten. Dra ut stickkontakten ur
vagguttaget och sl& ifrdan maskinen med huvud-
strombrytaren (7) (OFF) (bild 8). Ta dessutom ut
batteriet ur robotgrasklipparen.

Obs! Bar arbetshandskar!

7.1 Rengéra maskinen

® Hall skyddsanordningarna, ventilationsdpp-
ningarna och motorkapan i s& damm- och
smutsfritt skick som majligt. Torka av maski-
nen med en ren duk eller bl&s av den med
tryckluft med svagt tryck.

® Rengdr inte robotgrasklipparen under rinnan-
de vatten, sérskilt under hégtryck.

® Reng6r maskinen regelbundet med en fuktig

duk och en aning sépa. Anvand inga rengo-

rings- eller I6sningsmedel. Dessa kan skada

maskinens plastdelar. Se till att inga vatskor

tranger in i maskinens inre.

Rengér om maéjligt robotgrésklipparen endast

med en borste eller en trasa.

® Kontrollera knivarnas (10) och knivskivans
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(11) rérlighet.

® Rengor laddningskontakterna pa robotgra-
sklipparen (1) och laddningsstationen (19)
med ett rengéringsmedel for metall eller ett
mycket fint slippapper. Rengér dem fér att
garantera fullgod uppladdning.

manader (om de inte slar i nagra hinder). Byt ut
alla tre knivar (10) samtidigt for att utesluta be-
gransningar i maskinens effektivitet och balans.

Gor sa har for att byta ut knivarna (10) (bild 12)
- Obs! - Anvand handskar:
7.2 Underhalla maskinen 1. Blockera rotationen av knivskivan (11) med

Slitna eller skadade knivar (10) samt deras
fastskruvar ska alltid bytas ut satsvis.

Byt ut slitna eller skadade delar.

For att garantera lang livslangd ska alla skru-
vdelar samt hjul och axlar rengéras och déaref-
ter oljas in.

Om du vardar din robotgrasklippare regelbun-
det férbattras inte endast dess livslangd och
prestanda, utan det blir dessutom lattare att

2.
3.

4.

en skruvmejsel. Satt in skruvmejseln genom
horfor avsedda hal i knivskivan (11) och skyd-
dskammen.

Lossa pa fastskruvarna.

Ta av knivarna (10) och byt ut dem mot nya.
Byt alltid ut alla tre knivar (10) satsvis.

Dra sedan at fastskruven pa nytt. Kontrollera
att de nya knivarna (10) kan rotera fritt.

Genomfér regelbundet en allmén kontroll av

anvanda maskinen och resultatet blir battre.
e Knivarna (10) ar de delar som slits mest.
Kontrollera knivarnas (10) skick i regelbundna

robotgrasklipparen och ta bort alla rester som
ansamlats. Kontrollera tvunget knivarnas (10)
skick infor varje sédsong. Kontakta var kundtjénst

intervaller samt att de sitter fast ordentligt.
Om du mérker av kraftiga vibrationer i robot-
grasklipparen, betyder detta att knivarna (10)
ar skadade eller har deformerats av slag. Om
knivarna (10) ar slitna eller skadade maste de
genast bytas ut.

Kontrollera regelbundet snittbilden pa gras-
mattan. Trubbiga knivar innebér att grasstran
inte klipps av rent. Darmed finns det risk for
att grdsmattans yta torkar ut och sedan blir
brun. Byt ut knivarna regelbundet sa att grés-
mattan fortfarande klipps rent och rakt.
Kontrollera regelbundet om robotgrasklippa-

om reparationer krévs. Anvand endast originalre-
servdelar.

7.2.2 Programuppdatering

Om du vill uppdatera programmet kan du kopiera
det nya programmet till ett tomt USB-minne (for-
matera USB-minnet i férvag vid behov). Se till att
batteriet har laddats helt innan du utfér féljande
arbetssteg.

1.

Sall robotgrasklipparen i klippningsomradet.
Medan programuppdateringen genomférs
far robotgrasklipparen inte befinna sig i ladd-
ningsstationen.

rens undersida ar smutsig. Rengdr robotgré- 2. Anslut ett USB-minne till USB-porten enligt
sklipparen regelbundet. Kraftig nedsmutsning beskrivningen i bilden. (Bild 11)
ska atgardas omgaende. 3. Sla pa huvudstrombrytaren (7) (ON).

® Under de férsta veckorna efter att maskinen 4. Robotgrasklipparen startar nu med uppdate-
har tagits i drift och om grasmattan dessfé- ringen av programmet och visar aktuell status.
rinnan har klippts med en konventionell gra- 5. Efter att uppdateringen har avslutats ska usb-

sklippare, finns det risk for att robotgrasklip-
paren snabbt blir smutsig. Kontrollera darfér
robotgrésklipparens undersida oftare under
denna tidsperiod.

e Klipp grasmattans grasstran endast i sma
steg for att undvika kraftig nedsmutsning.

® | maskinens inre finns inga andra delar som
kraver underhall.

minnet dras ut och robotgrasklipparen startas
pa nytt med huvudstrémbrytaren (7).

7.2.3 Reparera granstraden

For det fall att granstraden (18) har kapats kan
traden repareras med bifogade kabelkopplingar
(16). For in bada delar av den kapade granstra-
den (18) i kabelkopplingen (16) och tryck sedan
samman med en tang. Anslut stickkontakten till
vagguttaget. Kontrollera funktionen med ledning
av LED-indikeringen (21) pa laddningsstationen
(19).

7.2.1 Byta ut knivarna

Anvand endast originalknivar eftersom det annars
finns risk for att vissa funktioner inte fungerar och
att sékerheten inte l&ngre kan garanteras.
Robotgrasklipparen ar utrustad med tre knivar
(10) som ar monterade pa en knivskiva (11).
Dessa knivar (10) har en livslangd pa upp till tre
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7.3 Bestalla reservdelar

Ange féljande information nér du bestaller reser-
vdelar:

® Maskinens typ

® Maskinens artikelnummer

e Maskinens ID-nr.

® Reservdelsnumret fér reservdelen

Aktuella priser och ytterligare information finns pa
www.Einhell-Service.com

Reservknivar art.-nr.: 34.140.20

8. Forvaring

Ladda batteriet komplett infér vinterférvaringen
och sl ifran huvudstrémbrytaren (7) pa robot-
grasklipparen (OFF). Ta ut batteriet ur maskinen.
Koppla loss natdelen (13) fran strdomforsoérjningen
och laddningsstationen (19).

Granstraden (18) kan lamnas kvar utomhus under
vintern. Kontrollera dock att anslutningarna ar
skyddade mot korrosion. Koppla loss anslutnin-
garna for gréanstraden (18) fran laddningsstatio-
nen (19).

Forvara maskinen och dess tillbehdr pa en mork,
torr och frostfri plats samt otillgéangligt fér barn.
Den basta férvaringstemperaturen ar mellan 5 °C
och 30 °C. Férvara maskinen i originalforpack-
ningen.

9. Transport

®  Slaifrdn maskinen med huvudstrémbrytaren
(7) (OFF). (Bild 8)

® Montera transportskydd om férhanden.

e Skydda maskinen mot skador och kraftiga
vibrationer som sarskilt kan uppsta vid trans-
port i fordon.

* Fixera maskinen sa att den inte kan glida eller
valta.

o Bérrobotgrasklipparen i barhandtaget (6)
med knivskivan (11) riktad bort fran kroppen.
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10. Skrotning och atervinning

Maskinen ligger i en férpackning som fungerar
som skydd mot transportskador. Denna férpack-
ning bestar av olika material som kan atervinnas.
Lamna in férpackningen till ett insamlingsstalle for
atervinning. Produkten och dess tillbehér bestar
av olika material som t.ex. metaller och plaster.
Defekta produkter far inte kastas i hushallssopor-
na. Ld&mna in maskinen till ett insamlingsstélle i
din kommun fér professionell avfallshantering.
HOor efter med din kommun om du inte vet var
narmsta insamlingsstélle finns.

Avfallshantering

)i

_—

Elverktyg, laddningsbara batterier, tillbehér och
forpackningar ska sorteras for miljovanlig ater-
vinning
Slang inte elverktyg och batterier/uppladdnings-
bara batterier i hushallsavfallet!

Endast for EU-lander:

Enligt direktiv 2012/19/EU om avfall fran elektrisk
och elektronisk utrustning och dess inforlivan-
de i nationell lagstiftning maste elverktyg som
inte langre &r anvandbara och, enligt direktivet
2006/66/EG, defekta eller urladdade batterier
samlas in separat och kasseras pa ett miljoriktigt
satt.

Om den kasseras pa fel satt kan avfall fran elekt-
risk och elektronisk utrustning ha skadliga effek-
ter pa miljon och manniskors halsa, pa grund av
potentiell forekomst av farliga amnen.

Kopiering eller nagon typ av méangfaldigande av
dokumentation som medfdljer, i sin helhet eller
delvis, ar endast tillatet efter skriftligt godkannan-
de fran Einhell Germany AG.

Ratten till tekniska andringar forbehalles:
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11. Indikering pa laddaren samt stérningsatgarder

- Batteriet komplett laddat
- Granstrad (18) ansluten

LED-indikering Beskrivning Lésning
(21)
Fran - Ingen strémférsorjning - Kontrollera stromférsérjningen.
Lyser grént - Beredd for klippning

Blinkar gront

- Gréanstrad (18) kapad

- Granska granstraden (18) avseende ska-
dor

Lyser rott

- Batteriet laddas

- Vanta tills batteriet har laddats helt

12. Indikering pa robotgrasklipparen samt stérningsatgéarder

Storningsmeddelande fran robotgréasklipparen pa LCD-displayen (50)

Stérning Méjlig orsak Atgérder
Ingen signal - Gréanstrad felaktig ansluten Kontrollera att LED-indikeringen (21) pa
- Ingen strémférsoérjning laddningsstationen (19) lyser gront.
- Granstrad (18) kapad - Kontrollera att granstraden (18) har lagts
ratt och i mitten under laddningsstationen
(19).
- Kontrollera laddningsstationens (19) posi-
tion.
Utanfor - Granstrad felaktig ansluten - Kontrollera att granstraden (18) har lagts
ratt och i mitten under laddningsstationen
(19).

- Robotgrasklipparen utanfér | - Kontrollera att robotgrasklipparen befinner
klippningsomradet sig inom klippningsomradet.

Batterifel - Ett batterifel har uppstatt i - Kontrollera att batteriet har monterats réatt.
robotgrasklipparen - Kontrollera att strombrytaren (7) har sla-

- Batteriet kan inte laddas. gits pa (ON) medan robotgrasklipparen

befinner sig i laddningsstationen (19).

- Batteriet har natt slutet av sin | - Kontrollera laddningsstationens (19) posi-

livslangd tion. - Byt ut batteriet vid behov.
Batteritemperaturfel | Fér hég / for 1ag batteritem-

peratur resp. dvertemperatur i

styrningen

- Vid en batteritemperatur 6ver | - Bestdm maskinens arbetstid under som-
65 °C kor robotgrésklipparen maren till de tidiga morgontimmarna och
tillbaka till laddningsstatio- undvik att klippa med robotgrésklipparen
nen (19). under dagens varmaste timmar.

- Vid en batteritemperatur - Efter att batteriet resp. styrningen har sval-
6ver 45 °C eller under 0 °C nat till tilltet temperaturomréde, atergér
stoppas laddningen och robotgrésklipparen automatiskt till sin pro-
robotgrasklipparen vantar i grammerade drift.
laddningsstationen (19).
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Storningsmeddelande fran robotgrasklipparen pa LCD-displayen (50)

Stérning

Méjlig orsak

Atgarder

Klippare lyft

Lyftsensorn &r utlést oavbru-
teti 10 sekunder

Tryck pa knappen "STOP” (3) for att dppna
displaylocket (23). Starta om klippningen
med mandverpanelen (2):

- Om detta fel upptrader ofta maste du
granska klippningsomradet avseende
hinder med en héjd éver 10 cm. Ta bort
dessa hinder eller avgréansa dem fran
klippningsomradet med granstrad (18).

Klippare block

Hindersensorn har aktiverats
flera ganger inom en minut
Hindersensorn permanent
aktiverad i 10 sekunder
Hindersensorn aktiverad tre
ganger vid korning tillbaka till
laddningsstationen (19)

Tryck pa STOP-knappen (3) for att dppna
displaylocket (23). Starta om klippningen
med mandverpanelen (2):

- Kontrollera om robotgrasklipparen blo-
ckeras av ett hinder eller har klamts fast
mellan trad, buskar eller liknande. Atgarda
hindret eller undvik detta omrade.

- Om detta fel upptrader ofta maste du
granska dragningen av granstraden (18).
Var séarskilt uppméarksam pa tranga vin-
klar, korridorer, staket, klippor osv. och an-
passa utformningen av granstraden (18)
vid behov.

- Kontrollera om graset ar for hogt och om
robotgrasklipparen darfér blockeras. | det-
ta fall maste du forst klippa ned graset till
under 60 mm.

Foér néra stationen

Robotgrasklipparen har ski-
ckats tillbaka fér néara ladd-
ningsstationen (19).

Tryck p4 STOPP-knappen (3) for att 6ppna

displaylocket (23). Starta om klippningen

med mandverpanelen (2):

- Robotgrasklipparen bér skickas tillbaka
till laddningsstationen (19) med minst 2 m
avstand.

hinder

Bakhjulen (8) roterar fritt pga.

ojamnheter i grdsmattan

Har valt Robotgrasklipparen har tip- | Tryck pA STOP-knappen (3) for att dppna
pats varaktigt i 10 sekunder | displaylocket (23). Starta om klippningen
Robotgrasklipparen lutade med mandverpanelen (2):
for lange i en riktning - Stall robotgrasklipparen pa en jamn yta
och starta den sedan pa nytt.

- Om robotgrasklipparen har valt pga. en
brant slant, maste du anpassa granstra-
den (18) for att undvika alltfér branta slutt-
ningar.

Hjulfel Bakhjulen (8) har lyfts av ett | Tryck pa knappen "STOP” (3) for att Sppna

displaylocket (23). Starta om klippningen

med mandverpanelen (2):

- Stall robotgrasklipparen pa en jamn yta
och starta den sedan pa nytt.
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Storningsmeddelande fran robotgrasklipparen pa LCD-displayen (50)

Stérning

Méjlig orsak

Atgarder

STOPP-knapp fel

Displaylocket (23) har éppnats,
men knappen "STOP” (3) har
annu inte tryckts in

Tryck pa knappen "STOP” (3) for att dppna
displaylocket (23). Starta om klippningen
med mandverpanelen (2):

- Kontrollera att displaylocket (23) kan 6pp-
nas och stadngas med knappen "STOP”
(3).

- Kontrollera funktionen f6r knappen
"STOP” (3).

PCB 6vertempe-

For hog / for l1ag batteritem-

motorn eller ett motorfel

ratur peratur resp. 6vertemperatur i
styrningen
- Vid en batteritemperatur 6ver | - Bestdm maskinens arbetstid under som-
65 °C kor robotgrasklipparen maren till de tidiga morgontimmarna och
tillbaka till laddningsstatio- undvik att klippa med robotgrasklipparen
nen (19). under dagens varmaste timmar.
- Vid en batteritemperatur - Efter att batteriet resp. styrningen har sval-
Over 45 °C eller under 0 °C nat till tillatet temperaturomrade, atergar
stoppas laddningen och robotgrasklipparen automatiskt till sin pro-
robotgrasklipparen vantar i grammerade drift.
laddningsstationen (19).
Regn - regnsensorn (5) har l6st ut. - vanta tills robotgrasklipparen har torkat.
- En detaljerad beskrivning av sensorn
finns i kapitel 5.2.
Sensorfel - Robotgrasklipparen har stop- | Sla ifran huvudstrémbrytaren (7) (OFF) och
pats pga. ett sensorfel sla sedan pa (ON) igen for att starta robot-
grasklipparen pa nytt.
Motorfel / - Robotgrasklipparen har stan- | Sla ifran huvudstrombrytaren (7) (OFF) och
motordverstrom nar pa grund av verstrom i sla sedan pa (ON) igen for att starta robot-

grasklipparen pa nytt.

- Kontrollera grasets héjd inom klipp-
ningsomradet och klipp ev. ned graset till
under 60 mm hojd.

- HO&j klippningshoéjden. Bérja alltid med en
hégre klippningshéjd och reducera denna
i sma steg ned till avsedd hojd.

- Granska knivskivorna (11) och hjulen
avseende nedsmutsning. Rengér dessa
delar noggrant.

- Kontrollera om bakhjulen och knivskivan
(11) ar blockerad. Kontakta din kundtjanst
om du inte kan atgarda dessa blockader
pa egen hand.

Driftstérning

- Robotgrasklipparen har stop-
pats pga. ett driftfel

Sla ifran huvudstrombrytaren (7) (OFF) och
sla sedan pa (ON) igen for att starta robot-
grasklipparen pa nytt.
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Felsékning

Stérning

Méjlig orsak

Atgarder

Robotgrasklipparen
star i klippningsom-
radet.
Robotgrasklipparen
kan inte slas pa.

For lag batterispanning
Storning i stromkretsen eller
elektroniken

Flytta tillbaka robotgrasklipparen till ladd-
ningsstationen (19) dar den kan laddas.
Sla& pa huvudstrombrytaren (7) (ON).
Kontakta var kundtjanst.

Robotgréasklipparen
kan inte kora tillbaka
till laddningsstati-
onen

Laddningsstationen (19) inte
ratt installerad.

Kontrollera att LED-indikeringen (21) pa
laddningsstationen (19) lyser gront.
Kontrollera att granstradarna (18) ar an-
slutna till laddningsstationen (19) och att
den frdmre granstraden (18) har dragits
mitt under laddningsstationen (19).
Kontrollera att laddningsstationen (19) har
positionerats ratt.

Robotgrasklipparen
stannar eller kor
okontrollerat i nar-
heten av begrans-
ningsoar.

Gréanstraden (18) har inte
installerats ratt runt om be-
gransningsoéarna.

Anpassa granstradens (18) position.
Se till att granstraden (18) inte korsas.

Robotgrasklipparen
ar mycket hogljudd.

Knivarna (10) skadade
Frammande vidhéaftande res-
ter pa knivarna (10)
Robotgrasklipparen har star-
tats fér néara hinder
Knivdriften eller drivmotorn
ar skadad

Andra delar i robotgrasklip-
paren &r skadade

Byt ut knivarna(10). De tre klingorna (10)
maste bytas ut samtidigt.
Drifteffektiviteten i robotgrasklipparen &r
beroende pa hur vassa knivarna (10) ar.
Se darfor till att knivarna (10) halls i full-
gott skick.

Sla ifran robotgrasklipparen sékert och
anvand arbetshandskar medan du rengér
knivarna (10) fér att undvika skérskador.
Lat kundtjanst reparera eller byta ut
motorn.

Robotgrasklippa-
ren stannar kvar i
laddningsstationen.
Robotgrasklipparen
kor alltid tillbaka till
laddningsstationen.

Arbetstiderna har stallts in
felaktigt

Batteri tomt

Regnsensorn har 16st ut
Forhéjd batteritemperatur

Kontrollera arbetstiderna som har stéllts in
Robotgrasklipparen pabdrjar och avslutar

klippningen beroende pa tidsfénstret som

har stéllts in. Utanfér detta tidsintervall st-

annar robotgrasklipparen kvar i laddnings-
stationen (19).

Robotgréasklipparen
stannar pa granstra-
den och kan inte na
laddningsstationen.

Batteri tomt

Granstradens (18) langd ar
for lang, dvs. strackan till
laddningsstationen (19) ar
for lang for batteriet som an-
vénds.

Ta bort mdjliga hinder pa granstraden
(18). Se till att det finns tillrackligt avstand
till hinder nér granstraden (18) laggs.
Anvéand ett batteri med hogre kapacitet.
Obs! Om ett multi-Ah-batteri (t.ex. 4-6 Ah)
anvands ska den hdgre kapaciteten stél-
las in. Tack vare den skonsamma laddnin-
gen och urladdningen vid robotgrasklippa-
re ar det inte ndédvandigt att anvéanda den
lagre kapaciteten for att férlanga livslang-
den.

OBS! Kapade granstradar och féljdskador tacks inte av garantin!
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13. Lampor pa laddaren

Indikeringsstatus

Rod Gron Betydelse och atgéarder
lysdiod lysdiod
Fran Blinkar Driftberedd
Laddaren ar ansluten till elnatet och driftberedd, inget batteri i laddaren.
Till Fran Laddning
Laddaren snabbladdar batteriet. De olika laddningstiderna anges pa lad-
daren.

Mark! Beroende pa befintlig laddningsniva i batteriet kan de verkliga ladd-
ningstiderna till viss del avvika frdn angivna laddningstider.

Fran Till Batteriet har laddats och ér klart fér anvandning. (READY TO GO)
Darefter kopplas laddaren om till skonladdning tills batteriet har laddats
helt.

Lat batteriet sitta kvar i laddaren i ytterligare ca 15 min.
Atgard:
Ta ut batteriet ur laddaren. Koppla loss laddaren fran elnatet.

Blinkar Fran Anpassningsladdning

Laddaren har stéllts in pa ett Iage fér skonsam laddning.

Av sékerhetsskal laddas batteriet upp lAangsammare och behdver mer tid.
Detta kan ha f6ljande orsaker:

- Batteriet har inte laddats under mycket lang tid.

- Batteriets temperatur ar inte i idealomradet.

Atgard:

Vénta tills batteriet har laddats, batteriet kan anda laddas vidare.
Blinkar Blinkar Stérning

Batteriet kan inte langre laddas. Batteriet &r defekt.

Atgard:

Ett defekt batteri far inte langre laddas.

Ta ut batteriet ur laddaren.

Till Till Temperaturstérning

Batteriet ar for varmt (t ex direkt solstralning) eller for kallt (under 0°C)
Atgard:

Ta ut batteriet och férvara det i rumstemperatur i en dag (ca 20°C).
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Serviceinformation
| alla lander som namns i garantibeviset har vi kompetenta servicepartners. Adresserna till dessa part-
ners finns i garantibeviset. Vara partners star garna till tjianst for alla slags servicearbeten sdsom repara-

tion och tillhandahallande av reservdelar, slitagedelar och férbrukningsmaterial.

Kom ihag att féljande delar i denna produkt ar utsatta for ett bruksmassigt och naturligt slitage samt att
féljande delar kravs som férbrukningsmaterial.

Kategori Exempel
Slitagedelar* Batteri
Forbrukningsmaterial/férbrukningsdelar* Knivar
Delar som saknas

* ingdr inte tvunget i leveransomfattningen!

Vid brister eller stérningar kan du anmala detta pa webbplatsen www.Einhell-Service.com. Ge en detal-
jerad beskrivning av felet som har uppstatt och besvara alltid féljande fragor:

® Fungerade produkten forst eller var den defekt fran borjan?
e Markte du av ndgonting innan produkten slutade att fungera (symptomer fore defekt)?

* Enligt din asikt, vilken funktion &r felaktig i produkten (huvudsymptom)?
Beskriv den felaktiga funktionen.
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Garantibevis

Basta kund,

Vara produkter genomgar en strang kvalitetskontroll. Om denna produkt mot férmodan inte fungerar pa ratt

sétt, beklagar vi detta och ber dig att kontakta var serviceavdelning under adressen som anges pa garantikor-

tet. Vi star aven garna till tjanst pa telefon under servicenumret som anges nedan. Féljande punkter géller for
att du ska kunna gdra ansprak pa garantin:
1. Dessa garantivillkor vander sig enbart till konsumenter, dvs. naturliga personer som inte har fér avsikt att
anvénda denna produkt i kommersiellt syfte eller inom egen verksamhet. Dessa garantivillkor reglerar
ytterligare garantitjanster som nedanstaende tillverkare erbjuder kdpare av nya produkter. Dessa tjanster
ar en komplettering till den lagstadgade garantin. Garantiansprak som regleras enligt lag paverkas inte av
denna garanti. Vara garantitjanster ar gratis for dig.
2. Garantitjansterna omfattar endast sadana brister pa produkten, kopt i Europeiska unionen, och som be-
visligen kan hérledas till material- eller tillverkningsfel. Produkten som du har av Europeiska Unionens képt
ska vara ny och harstamma fran nedanstaende tillverkare. Vi avgér om sadana brister i produkten ska at-
gérdas eller om produkten ska bytas ut. Tank pa att vara produkter endast far anvandas till &ndamalsenligt
syfte och inte har konstruerats for kommersiell, hantverksmassig eller yrkesméssig anvéndning. Ett garan-
tiavtal sluts darfér ej om produkten inom garantitiden har anvénts inom yrkesmassiga, hantverksméassiga
eller industriella verksamheter eller har utsatts for liknande pakanning. Vid artiklar av mérket "Professional”
géller inte uteslutandet fér kommersiell, hantverksmaéssig eller yrkesmassig anvandning.
3. Garantin omfattar inte:
® Skador pa produkten som kan hérledas till att monteringsanvisningen missaktats eller pa grund av
felaktig installation, &sidosatt bruksanvisning (t.ex. anslutning till felaktig natspéanning eller strémtyp),
asidosatta underhalls- och sakerhetsbestdmmelser, paverkan pa produkten fran onormala miljévillkor
eller av bristfallig skotsel eller underhaill.

® Skador pa produkten som kan hérledas till missbruk eller ej &ndamalsenlig anvandning (t.ex 6ver-
belastning av produkten eller anvéndning av ej godkanda insatsverktyg eller tillbehér), fraimmande
partiklar som har trangt in i produkten (t.ex sand, sten eller damm), transportskador, yttre vald eller yttre
paverkan (t.ex skador efter att produkten fallit ned).

® Skador pa produkten eller delar av produkten som kan harledas till bruksmassigt, normalt eller for
dvrigt naturligt slitage . Exempelvis &r batterier och batteripaket utsatta for naturligt slitage och ari sin
konstruktion dimensionerade for ett begrénsat antal cykler. Slitaget paverkas negativt framst av avkrav-
da laster eller laddningshastigheter, men &ven av exponering mot varme, kyla, vibration och slag.

4. Garantitiden uppgar till 2 &r och galler fran datumet nar produkten képtes. Medan garantitiden fortfarande
géller ska ansprak pa garanti stallas inom tva veckor efter att defekten faststélldes. Det &r inte méjligt att
stalla ansprak pa garanti efter att garantitiden har 16pt ut. Garantitiden férlangs inte nér produkten repa-
reras eller byts ut, dessutom medfér sddana arbeten inte att en ny garantitid bérjar gélla for produkten eller
for ev. reservdelar som har monterats in. Detta géller &ven vid service pa plats.

5. Anmal den defekta produkten pa féljande webbplats for att gdra ansprak pa garantin:
www.Einhell- Service.com. Se till att du har sparat pa kvittot eller ett annat kdpebevis som pavisar att du
har képt denna produkt i nytt skick. Produkter som sands in utan kdpebevis eller utan markskylt tacks inte
av vara garantitjanster eftersom de inte kan identifieras. Om defekten i produkten técks av vara garantit-
janster, far du genast en reparerad eller ny produkt av oss.

6. Om du har flyttat produkten till ett annat land i Europeiska unionen &n det land dar produkten képtes,
tillhandahalls vara garantitjianster av en lokal servicepartner. Om produkten har flyttats till ett land utanfor
Europeiska unionen tacks den inte langre av garantin.

Givetvis kan vi aven, mot debitering, atgarda skador som antingen inte tacks av garantin eller som har uppstatt
efter garantitidens slut. Skicka in produkten till nedanstaende serviceadress. For slitage- och férbrukningsdelar
samt fér delar som saknas hanvisar vi till begransningarna i garantin enligt serviceinformationen som anges i
denna bruksanvisning.

Garant/ Service: Einhell Nordic A/S, Rokhgj 26, 8520 Lystrup, Denmark
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L]

Tento pfistroj nesmeéji pouzivat déti. Déti nesméji provadeét Cisténi a udrzbu pfistroje. Tento pfistroj
sméji pouzivat osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi schopnostmi nebo s
nedostate¢nymi zkuSenostmi a védomostmi pouze tehdy, pokud jsou pod dohledem nebo pokud byly
pouceny ohledné bezpeéného pouzivani pfistroje a rozuméji nebezpecim, ktera mohou v dusledku
pouziti vzniknout. Déti si nesméji s pfistrojem hrat.
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Nebezpeci!

Pfi pouzivani pfistroju je tfeba dodrzovat urcita
bezpecnostni opatieni, aby se zabranilo zranénim
a Skodam. Prectéte si proto peclivé tento navod

k obsluze / bezpecnostni pokyny. Dobfe si ho/

je ulozte, abyste méli tyto informace kdykoliv

po ruce. Pokud predate pfistroj jinym osobam,
odevzdejte s nim i tento navod k obsluze / tyto
bezpecénostni pokyny. Nepfebirame zadné ruceni
za Skody a Urazy vzniklé v dusledku nedodrzovani
tohoto navodu k obsluze a bezpeénostnich
pokyn(.

1. Bezpeénostni pokyny

Prislusné bezpecénostni pokyny naleznete v
pfilozené brozurce!

Varovani!

Prectéte si veskeré bezpeénostni pokyny,
graficka znazornéni a technické udaje, jimiz
je toto elektrické naradi opatfeno. Zanedbani
pfi dodrzovani nasleduijicich instrukci mohou mit
za nasledek zasah elektrickym proudem, pozar a/
nebo tézka zranéni.

VSechny bezpecnostni pokyny a instrukce si
ulozte pro budouci pouziti.

Vysvétleni pouzitych symboli (viz obr. 14)

A. VYSTRAHA - pfed provozem stroje si
prectéte navod k obsluze!

B. VYSTRAHA - pfi provozu stroje dodrzujte
odpovidajici bezpe€nostni vzdalenost!

C. VYSTRAHA - pied provadénim praci na stroji
nebo pred nadzvednutim stroje aktivujte blo-
kovaci zatizeni! POZOR - nedotykejte se
rotujicich nozd!

D. VYSTRAHA - na stroji nejezdéte! POZOR -

nedotykejte se rotujicich nozu!

Ttida ochrany Il (dvojita izolace)

Akumulatory skladujte jen v suchych pros-

torach s teplotou v rozsahu od +10 °C do

+40 °C. Akumulatory skladujte pouze v nabi-
tém stavu (min. 40% nabiti).

Ttida ochrany IlI

Pomalé pojistka 2 A

Pouze pro pouziti v suchych prostorach.

VAROVANI: Pro nabijeni baterie pouzivejte

pouze odnimatelny sitovy zdroj NT24/1 /

PS24/1, ktery byl dodan s timto pfistrojem.

mm

cTIo

Pozor!
Béhem bourky vytahnéte sitovou zastréku a od-
pojte ohraniCovaci drat od nabijeci stanice.
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2. Popis pfristroje a rozsah dodavky

2.1 Popis pristroje (obr. 1/2)

1. Roboticka sekacka

2. Ovladaci panel

3. STOP tlagitko /
odblokovaci tlagitko krytu displeje

4. Nastaveni vysky sekani

5. Destovy senzor

6. Rukojet pro prenaseni

7. Hlavni spinaé

8. Zadni kole¢ko

9. Kryt pfihradky na akumulatory

10. Cepele

11. Nozovy kotou¢

12. Predni kolo

13. Sitovy zdroj (kabel)

14. Upevnovaci haky

15. Upevnovaci Sroub

16. Kabelova spojka

17. Nahradni Cepele

18. Ohranic¢ovaci drat

19. Nabijeci stanice

20. Nabijeci kolik

21. LED indikace

22. Sestihranny klig

23. Kryt displeje

24. Pfipojka USB

25. Pravitko (k vyjmuti)

2.2 Rozsah dodavky a rozbaleni

Zkontrolujte prosim uplnost vyrobku na zékladé

popsaného rozsahu dodavky. V pfipadé

chybéjicich dili se prosim obratte nejpozdéji

béhem 5 pracovnich dnli po zakoupeni vyrobku

na nase servisni stfedisko nebo prodejnu, kde

jste pristroj zakoupili, pfi¢emz predlozte platny

doklad o koupi. Dbejte prosim na tabulku o zaruce

v servisnich informacich na konci navodu.

® Oteviete baleni a pfistroj opatrné vyjméte z
baleni.

* Odstrarte obalovy material, obalové a
prepravni pojistky (pokud jsou pouzity).

e Prekontrolujte, zda je rozsah dodavky upliny.

®  Zkontrolujte pfistroj a pfisluSenstvi, zda neby-
ly pfi pfrepravé poskozeny.

® Obal si pokud mozno uschoveijte az do uply-
nuti zaruéni doby.

Nebezpeéi!

Pristroj a obalovy material nejsou détska
hracka! Déti si nesmi hrat s plastovymi sacky,
féliemi a malymi dily! Hrozi nebezpeci spol-
knuti a uduseni!
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Rozsah dodavky, montazni material a
prisluSenstvi (Eastecné nejsou souéasti do-
davky):

Obsah dodavky naleznete v pfilozeném
informaénim listu k rozsahu dodavky.
Roboticka sekacka

Sitovy zdroj (kabel)

Nabijeci stanice

Upevnovaci Srouby (4 ks)

Nahradni epele

Upevnovaci haky

OhraniCovaci drat

Kabelova spojka

Sestihranny kli&

Akumulator

Nabijecka

Pravitko (k vyjmuti)

Originalni navod k provozu
Bezpecnostni pokyny

Potiebné pomticky
(nejsou soucasti dodavky)

e Kladivko

o Klesté

® QOdizolovaci klesté

® Vodovaha (volitelng)

3. Pouziti v souladu s uréenym
ucelem

Robotické sekacka je vhodna pro soukromé
pouziti na zahradach domu a chat a je uré¢ena
vyhradné pro sekani travnik.

Pfistroj smi byt pouzivan pouze podle svého
ucelu uréeni. Jakékoli pouziti pfesahuijici ramec
tohoto uréeni pfedstavuje pouziti v rozporu s
uréenym ucelem. Za Skody nebo zranéni véeho
druhu, ke kterym doslo v disledku pouziti v
rozporu s uréenym ucelem, ruéi uzivatel / obslu-
hujici osoba, nikoli vyrobce.

Dbejte prosim na to, Zze naSe pfistroje nebyly
podle svého uc€elu uréeni konstruovany pro
zivnostenské, femeslnické nebo primyslové
pouziti. Nepfebirame zadnou zaruku, pokud je
pfistroj pouzivan v zivnostenskych, femesinych
nebo pramyslovych podnicich a pfi srovnatelnych
¢innostech.
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4. Technické udaje

NaP&Li ..o 18V
Pocet otaCek motoru........ccceeveeverenenee. 3500 min’
Druh ochrany ........cccccoeeiiiieeiiiieieee e IPX4
THAA OChIaNY ......ceoeeiiiiiiiee e 1]
HMONOSt ..o 8,4 kg
SitKa ZADEIU.......ocvoeeeceeeeeeeeee s 18.cm
Pocet Cepeli ....oeeveveeeieeeeiee e 3
Max. StOUPANT ....c.veiriiiiieeieeecce e 35 %
Hladina akustického vykonu L, .......... 57 dB (A)
Nejistota K .....oooviiiiiiiiiieeccn, 2,3dB (A)

Nastaveni vySky sekani 20-60 mm, plynulé
Pripustna délka ohrani¢ovaciho dratu max. 250 m

Anténa ohrani¢ovaciho dratu
Provozni frekvenéni pasmo............... 0-148,5 kHz

Maximalni vysilaci vykon ............... 67,05 dBuA/m

GSM pfripojeni:

Provozni frekvenéni pasmo:
........................................ E-GSM900/DCS1800
Maximalni vysilaci vykon: ...........cccoceeuee. 33dBm

Spojeni LTE (CAT-M, resp. NB-loT)
Provozni frekvenéni pasmo:
........................................ Pasmo1/3/8/20/28

Maximalni vysilaci vykon: ...........cccoceeuee. 21 dBm
Sitovy zdroj

Vstupni napéti: ................ 100-240V ~ 50/60 Hz
Vystupni napéti: ......cccevvveiiiiiieieee, 24V d.c.
VYstupni proud: ........cccceevveeeeninieeieseeene 1,5A

Tfida ochrany: .... V(=

Vibrace byly stanoveny podle norem EN ISO
3744:1995 a ISO 11094: 1991.

Varovani!

Tento pristroj produkuje béhem provozu
elektromagnetické pole. Toto pole miize za
urcitych okolnosti ovlivihovat aktivni nebo
pasivni Iékaiské implantaty. Aby se zabra-
nilo vaznym nebo smrtelnym poranénim,
doporucujeme osobam s Iékafskymi implan-
taty konzultovat pred pouzivanim pristroje
Iékare a vyrobce Iékaiského implantatu.
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5. Uvedeni do provozu

Pred zahajenim instalace robotické sekacky
si prectéte cely navod k provozu. Kvalita ins-
talace ma vliv na to, jak dobre bude roboticka
sekacka pozdéji pracovat.

5.1 Funkeni princip

Roboticka sekacka voli svij smér nahodné.
Zahrada se pfitom kompletné poseka tak, ze
roboticka sekacka pojizdi vSechny oblasti na
ploSe uzaviené ohrani¢ovacim dratem (18).
Jakmile roboticka seka¢ka rozpozna spravné
nainstalovany ohrani¢ovaci drat (18), otoCi se

a jede jinym smérem v ramci oblasti. VSechny
oblasti, které chcete uvnitf plochy chranit — napf.
zahradni jezirka, stromy, nabytek nebo kvétinové
zahony — musi byt také obehnany ohrani€ovacim
dratem (18). Ohranic¢ovaci drat (18) musi tvofit
uzavieny obvod. Pokud roboticka sekacka v ob-
lasti sekani narazi na prekazku, popojede dozadu
a pokracuje v sekani dal jinym smérem (obr. 3).

5.2 Senzory

Roboticka sekacka je vybavena nékolika
bezpecénostnimi senzory.

® Senzor zvednuti:

Pokud se roboticka sekacka nadzvedne
zezadu o vice nez 30° ze zemé nebo predni
kolo (12) ztrati kontakt se zemi, zastavi se
okamzité sekacka a otaceni Cepeli (10).
Senzor naklonu:

Pokud se roboticka sekacka silné nakloni

v jednom sméru, pak se sekacka a rotace
Cepeli (10) okamzité zastavi.

Senzor prekazek:

Roboticka sekacka rozpoznava prekazky, kte-
ré ji stoji v cesté. Pokud se roboticka sekacka
stfetne s pfekazkou, pak se sekacka a rotace
Cepeli (10) okamzité zastavi a sekacka odje-
de smérem dozadu od prekazky.

Destovy senzor:

Roboticka sekacka je vybavena destovym
senzorem (5), aby se zabranilo jejimu provo-
zovani v desti. Pokud je detekovan dést, vrati
se roboticka sekacka do nabijeci stanice (19)
a tam se kompletné nabije. Po opétovném
vysuseni senzoru desté (5) zUstane roboticka
sekacka v nabijeci stanici (19) dalsi dvé hodi-
ny. Teprve potom opét obnovi praci, pokud se
jesté nachazi v aktivnim ¢asovém okné. Je-li
aktivovan destovy senzor (5) (doporu¢eno
kvali Setrnosti k travniku), je na displeji (50)
zobrazen svétly mrak. Pokud senzor sepne,

objevi se tmavy mrak s kapkami desté. Nez-
kratujte oba kovové senzory kovem nebo
jinym vodivym materidlem. To negativné
ovliviiuje spravnou funkci robotické sekacky.
Nezkratujte oba kovové senzory kovem nebo
jinym vodivym materidlem. To negativné
ovliviiuje spravnou funkci robotické sekacky.

5.3 Pfiprava

Nejprve si vytvorte nakres svého travniku. Na-
kreslete take prekazky a vytvorte plan, jak je
chcete chranit. Tim se usnadni nalezeni vhod-

né polohy pro nabijeci stanici (19) a polozeni
ohrani¢ovaciho dratu (18) kolem k¥ovin,
kvétinovych zahont atd. (obr. 4). Pfi vySce travni-
ku nad 60 mm se musi provést jeho zkraceni,
aby nedoslo k nadmérnému zatizeni robotické
sekacky a k omezeni efektivity provozu. Pouzijte k
tomu konvenéni sekac¢ku nebo vyzinac.

Z travniku uklid'te vSechny volné pfedméty, které
by mohla roboticka sekacka poskodit nebo které
by mohly poskodit robotickou sekacku.

Pripravte si nasledujici nastroje: kladivko, klesté,
odizolovaci klesté a vodovahu (volitelng).

Montaz akumulatoru

Pro provoz robotické sekacky je zapottebi
akumulator (A) série Power-X-Change. Pozor:
Akumulator (A) mozna, v zavislosti na varianté
modelu, neni sou¢asti dodavky vasi robotické
sekacky. Otevrete kryt pfihradky na akumulator
(9). Stisknéte zapadkové tlacitko akumulatoru
(A) a zasunte akumuléator (A) do otvoru, ktery je
k tomu urCeny. Zavrete kryt pfihradky na aku-
mulator (9) a dbejte na spravné zacvaknuti (obr.
10). Pro odstranéni akumulatoru (A) otevrete kryt
pfihradky na akumulator (9). Stisknéte zapad-
kové tlacitko akumulatoru (A) a akumulator (A)
vytahnéte.

5.4 Nabijeci stanice

5.4.1 Umisténi nabijeci stanice

Nejprve urCete nejlepsi misto pro nabijeci stanici
(19). Je zapotiebi venkovni zasuvka, ktera trvale
dodava proud, aby roboticka sekacka vzdy fung-
ovala. Nabijeci stanice (19) musi byt umisténa na
rovném povrchu ve vysce travniho drnu. Dbejte
na to, aby tato oblast byla rovna a sucha. Vyberte
misto ve stinu, protoze akumulator se nabiji nejlé-
pe v chladném prostfedi. Navic dbejte na to, aby
byl ohrani¢ovaci drat minimalné 2 m pfed nabijeci
stanici (19) polozen rovné (obr. 5a). Zakfiveni dra-
tu pfimo pfed nabijeci stanici (19) mohou vést k
potizim pfi najizdéni sekacky k nabijeni.

-150 -
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5.4.2 Lokalizace nabijeci stanice

Kdyz je akumulator témér prazdny, vraci se ro-
boticka sekacka zpét k nabijeci stanici (19) tak,
Ze nasleduje ohraniCovaci drat (18) proti sméru
hodinovych ruci¢ek az k nabijeci stanici (19).
Dbejte proto na spravné umisténi nabijeci stanice
(19) (obr. 5b).

5.4.3 Pripojeni nabijeci stanice k sitovému
zdroji

1. Pred pfipojenim nabijeci stanice (19) k elekt-

rickému napajeni zajistéte, aby sitové napéti

¢inilo 100-240 V pfi 50/60 Hz.

Sitovy zdroj zapojte (13) pfimo do zasuvky.

Kabel nepouzivejte pro zadné jiné ucely.

Nepouzivejte poskozeny sitovy zdroj (13).

V pfipadé poskozeni kabell nebo sitového

zdroje (13) se okamzité obratte na autorizo-

vaného odbornika.

Robotickou sekacku nenabijejte ve vihkém

prostfedi. Robotickou sekacku nenabijejte pfi

teplotach vyssich nez 40 °C nebo nizsich nez

5°C.

Robotickou sekacku a sitovy zdroj (13)

neumistujte do blizkosti vody, zdroju tepla

a chemikalii. Kabel sitového zdroje (13)

neumistujte do blizkosti ostrych hran, abyste

zabranili jeho poskozeni.

Sitovy zdroj (13) spojte s nabijeci stanici (19)

(obr. 5¢).

Abyste akumulator robotické sekacky nabili jiz
béhem instalace, zapnéte nejprve robotickou
sekacku hlavnim vypinacem (7) a postavte ji do
nabijeci stanice (19).

5.4.4 Informace k procesu nabijeni
Robotické sekacka se vraci k nabijeci stanici v
jedné z nasleduijicich situaci (19):

Posilate robotickou sekaCku ruéné zpét.
Stav nabiti akumulatoru klesl pod 30 %.
Denni pracovni doba je u konce.
Zareagoval destovy senzor.

Roboticka sekacka je prehrata.

Rezim ,Sekani u roht“, popf. ,Spot Mowing*
byl spustén mimo nastavené pracovni okno a
ukonéen robotickou sekackou.

Pfi navratu jede roboticka sekacka podél
ohrani¢ovaciho dratu (18) samostatné az k
nabijeci stanici (19).

Jede-li robotické sekacka zpét k nabijeci stanici

(19), hleda si ohrani€ovaci drat (18) a jede podle
néj proti sméru hodinovych rucicek.

Béhem nabijeni akumulatoru sviti kontrolka LED

(21) na nabijeci stanici (19) ¢ervené. Sviti-li LED
kontrolka (21) na nabijeci stanici (19) zeleng,
signalizuje to, ze je akumulator zcela nabity. Po
Uplném nabiti se roboticka sekacka bud' opét
pusti do sekani, nebo zlstane az do dalsi pra-
covni doby v nabijeci stanici (19).

Pokud se pfi navratu k nabijeci stanici (19) na
ohrani¢ovacim dratu nachéazi prekazka (18),
zUstane roboticka sekacka po nékolika pokusech
stat pred touto prekazkou a nemuze se dostat
zpét k nabijeci stanici (19). Z ohrani¢ovaciho dra-
tu odstrarite v8echny prekazky (18).

Pokud teplota akumulatoru prekroéi 45 °C,
nabijeni se prerusi, aby se zabranilo poskozeni
akumulatoru. Po opétovném poklesu teploty
pokracuje nabijeni automaticky.

Pokud teplota ovladani robotické sekacky
prekroci 65 °C, vraci se roboticka sekacka zpét
do nabijeci stanice (19). Po opétovném poklesu
teploty se opét spusti sekani podle nastaveni.
Pokud se akumulator vybije, nez se roboticka
sekacka vrati do nabijeci stanice (19), neda se
roboticka sekacka jiz spustit. Umistéte robotick-
ou sekacku zpét k nabijeci stanici (19) a nechte
zapnuty hlavni vypina¢ (7). Roboticka sekacka se
automaticky nabije.

5.5 Ohranicovaci drat
POZOR! Prerusené ohrani¢ovaci draty a nas-
ledné skody nepodléhaiji zaruce!

5.5.1 Pokladka ohrani¢ovaciho dratu
Ohrani¢ovaci drat (18) se da polozit jak na zemi,
tak v zemi. Kdyz je ptida tvrda nebo sucha,
upevinovaci haky se mohou (14) pfi zarazeni zlo-
mit. Pokud je plda velmi suchd, pak pfed poklad-
kou ohrani¢ovaciho dratu travnik zavlazte.

* Instalace na zemi

Pokud travnik nechcete pozdéji vertikutovat
nebo provzdusriovat, polozte ohrani¢ovaci
drat (18) pevné na zem a upevnéte ho
prilozenymi upeviiovacimi haky (14).V
prvnich tydnech pouzivéani robotické sekacky
mUzZete polohu ohrani¢ovaciho dratu jesté up-
ravit. Po néjaké dobé vSak bude ohrani¢ovaci
drat prerostly travou a jiz nebude vidét. Nain-
stalujte ohrani¢ovaci drat s maximalni vzda-
lenosti 1 m mezi jednotlivymi upeviovacimi
héaky (14). Na nerovnych mistech travniku
snizte vzdalenost mezi upeviiovacimi haky.
Vyhybejte se situacim, pfi nichz drat nedolé-
ha na zem. Zajistéte, aby ohrani¢ovaci drat
nemohl byt pfeseknut robotickou sekackou
Instalace v zemi
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OhraniCovaci drat zahrabejte az 5 cm hlu-
boko do zemé. Tim se zabrani poSkozeni
ohrani¢ovaciho dratu (18) napfiklad pfi verti-
kutaci nebo provzdusnovani.

Upozornéni!
Ponechte si 1 m dratu na zadnim konci nabijeci

5.5.2 Uzka mista

Pokud plocha travniku zahrnuje Uzké misto, mize
na ném vase roboticka sekacka pracovat, pokud
ma koridor Sitku minimalné 1,4 m (80 cm mezi
ohrani¢ovacimi draty) a délku max. 8 m (obr. 3).

5.5.3 Vzdalenost od hranice zahrady

Kdyz se roboticka sekacka pfiblizuje k
ohrani¢ovacimu dratu (18), rozpozna ho po-
moci senzorl umisténych na své predni ¢asti.
Nez se v8ak roboticka sekacka otoéi, prejede
ohrani¢ovaci dréat (18) az o 30 cm. Zohlednéte to
pfi planovani oblasti sekani (obr. 6a).

5.5.4 Polozeni dratu v rozich

Zabrarite pokladani ohrani¢ovaciho dratu (18)

v rozich v pravém uhlu (90°). Aby se zajistilo, Ze
se roboticka sekacka nebude pohybovat pfilis
daleko za ohraniCovaci drat (18), poloZte misto
toho ohraniovaci drat (18) tak, jak je znazornéno
na obr. 6b.

5.5.5 Vypocet stoupani travniku

Roboticka sekacka muze prekonavat stoupani
az 35 %. Vyvaruijte se proto strméjsiho stoupani.
Stoupani Ize uréit pomoci pfekonavané vysky na
vzdalenost (obr. 6¢).

Pfiklad:a/b=35cm/100 cm =35 %

5.5.6 Instalace ohrani¢ovaciho dratu ve
stoupanich
Ve stoupanich muze roboticka sekacka zej-
ména na mokreé travé sklouznout a tim prejet
ohrani¢ovaci drat (18). Proto se doporucuje dbat
na nasledujici body (obr. 6d):
® Na horni ¢asti svahu by se ohrani¢ovaci drat
(18) nemél instalovat na stoupanich nad
35 %. Dodrzujte zde vzdalenost 30 cm od
prekazek a okraju travniku.
® Na dolni ¢asti svahu by se ohrani¢ovaci drat
(18) nemél instalovat na stoupanich nad
17 %. Dodrzujte zde vzdalenost 40 cm od
prekazek a okraju travniku.
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5.5.7 Jizdni trasy a dlazdéné chodniky

® Oddélte zvySené chodniky, plochy se Stérkem
nebo kdrou, hlubsi zahony nebo podobné
plochy. PoloZte ohrani¢ovaci drat (18) ve vz-
dalenosti minimalné 30 cm (obr. 6e a 69).

®  Chodniky probihajici v jedné roviné s travnim
drnem nemusi byt oddéleny, protoze ro-
boticka sekacka pres né mlze snadno prejet.
Ohrani¢ovaci drat (18) smi byt poloZen i pfes
chodniky (obr. 6f a 6g).

5.5.8 Ohraniéené ostravky

Chrarite pfekazky v oblasti sekani vytvofenim

ohrani¢enych ostrivkl. Tim se mGze zabranit ko-

lizi s citlivymi objekty, zahradnimi jezirky, stromy,
nabytkem, kvétinovymi zahony atd. (obr. 6h a 6i).

® Vysurite ohrani¢ovaci drat (18) od okraju k
chranénym objektam.

e Zafixujte ohraniCovaci drat (18) upeviiovacimi
haky (14) ve sméru hodinovych ruci¢ek kolem
chranéného objektu.

® Ohrani¢ené ostravky kompletné ohradte a
dovedte ohrani¢ovaci drat (18) zpét do bodu,
na némz jste opustili okraj travniku.

e Vzdalenost mezi dvéma ohrani¢enymi
ostrlivky by méla ¢init min. 0,8 m. Jinak spojte
objekty do jednoho spole€¢ného ohrani¢eného
ostrlivku (obr. 6h).

® Ohrani¢ovaci drat (18) by mél byt polozen
smeérem k ohrani¢enému ostriivku a od néj
vzdy rovnobézné a velmi blizko k sobé. -
Pozor! Ohrani¢ovaci draty (18) se nesmi
kFizit! - Za timto U¢elem zafixujte rovnobézné
ohrani¢ovaci draty (18) na zemi spole¢né
stejnymi upevnovacimi héky (14) (obr. 6i).

® Roboticka sekacka prejede v oblasti sekani
oba rovnobézné ohraniovaci draty (18),
avSak u jednodus$e vedenych ohrani¢ovacich
dratu (18) se roboticka sekacka zastavi.

5.5.9 Prekazky

* Prekazky s vyskou nad 10 cm (obr. 6j)
Senzory prekazek identifikuji pevné piekazky
s vySkou nad 10 cm, napf. stromy, zdi, ploty,
zahradni nabytek. Narazi-li roboticka sekacka
do prekazky, zastavi se, zaci ustroji se vyp-
ne, sekacka popojede dozadu a otodi se,
aby pokracovala v sekani jinym smérem.
Mékké, nestabilni a cenné pfekazky musi byt
chranény ohrani¢ovacim ostriivkem.

e Kameny a nizké prekazky
Kameny, kusy skaly a nizké pfekazky pod
10 cm v oblasti sekani musi byt chranény,
protoze jinak by roboticka sekacka mohla
pfes né prejet. V takovém pfipadé muze dojit
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k poskozeni a zablokovani robotické sekacky.
® Stromy (obr. 6k)

V pfipadé stromu se roboticka sekacka chova

jako v pfipadé pfekazek. Pokud vSak kofeny

stromu s vySkou mensi nez 10 cm vy¢nivaji

ze zemé, méla by byt tato oblast chranéna. To

zabranuje Skodam na kofenech a na robotické

sekacce. Mezi ohrani¢ovacim dratem (18) a

prekazkou dodrzujte vzdalenost minimalné

30 cm.

5.5.10 Hlavni a vedlejsi plocha (obr. 61)

Jako vedlejsi plocha (B) se oznaduje pracovni
oblast, ktera neni pfimo spojena s s hlavni plo-
chou (A), napf. plochou travniku nebo cestou.
Chcete-li vytvofit samostatnou vedlejsi plochu
(B), pfemistéte ohrani¢ovaci drat (18) z hlavni
plochy (A) na vedlejsi plochu (B) a zase zpatky.
OhraniCovaci drat (18) musi byt polozen smérem
k vedlejsi ploSe (B) a od ni vzdy rovnobézné a
velmi blizko u sebe. - Pozor! Ohrani¢ovaci draty
te rovnobézné ohraniCovaci draty (18) na zemi
spole¢né stejnymi upeviiovacimi haky (14). Aby-
ste mohli sekat vedlejsi plochu (B), musite ruéné
prenést robotickou sekacku na vedlejsi plochu
(B). Spustte zde pozadovany program sekani a v
submenu zvolte ,Vedlejsi plocha“ (viz ,Nastaveni
robotické sekacky"). Roboticka sekacka se na
vedlejsi ploSe (B) nepokousi pfi nizkém stavu
nabiti akumulatoru sledovat ohrani¢ovaci drat (18)
smérem k nabijeci stanici (19).

5.6 Pripojeni k nabijeci stanici

Nez ohrani¢ovaci drat (18) pfipojite k nabijeci
stanici, kompletné dokoncete jeho poklad-

ku. Na obou koncich si navic ponechte 1 m
ohrani¢ovaciho dratu (18), abyste mohli provest
OhraniCovaci drat (18) na koncich zbavte izolace
pro pfipojeni k nabijeci stanici (19) v délce 10 az
15 mm pomoci odizolovacich klesti.

Pfed pfipojenim ohrani€ovaciho dratu (18) k
nabijeci stanici (19) vytahnéte sitovou zastréku.
OhraniCovaci drat (18) poloZeny k pfedni strané
nabijeci stanice (19) se musi poloZit smérem doz-
adu pres drzéaky kabell na dolni strané nabijeci
stanice (19) dozadu.

Spojte tento ohrani¢ovaci drat (18) s levou,
¢ernou pfipojkou. Nasledné protahnéte zadni
ohrani¢ovaci drat (18) otvorem (odleh¢&eni tahu)
v oblasti pfipojeni a spojte ho s pravou, ¢ervenou
pfipojkou (obr. 7a).
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Pozor! Ohrani¢ovaci draty (18) se nesmi

kFizit!

Poté pfipojte elektrické napajeni. LED indikace
(21) na nabijeci stanici (19) by méla po spravné
instalaci trvale svitit zelené. Pokud LED nesviti,
zkontrolujte nejprve pfipojky. Pokud LED sice sviti,
ale ne trvale zelené, prectéte si tabulku ,Indikace
nabijeci stanice a odstranéni chyb® na konci toho-
to navodu k provozu.

5.7 Zapnuti a kontrola instalace

Jakmile LED kontrolka (21) na nabijeci stanici
(19) sviti zeleng, je prostor sekani pro robotickou
sekacku pfipraven. Nejprve zajistéte, aby byly
upevriovaci haky (14) na ohrani¢ovacim dratu (18)
kompletné zarazené. Postavte robotickou sekacku
cca 3 m za nabijeci stanici (19) pfed ohrani¢ovaci
drat (18). Pfitom by méla byt roboticka sekacka
nato¢ena v Uhlu 90° k ohrani¢ovacimu dratu (18)
(obr. 7b). Zapnéte hlavni vypina¢ (7) (ON) (obr. 8).
Odblokujte robotickou sekacku pomoci PIN

kodu (viz kapitola ,,Blokovaci zafizeni / PIN kéd“).
Stisknéte tlacitko ,MODE" (52). Nasledné zvolte
pomoci navigacnich tlagitek (55) polozku ,,do
nabijeci stanice” a potvrdte tlacitkem ,OK* (56).
Roboticka sekacka nyni sleduje ohrani¢ovaci

drat (18) proti sméru hodinovych ruci¢ek. Po-
zorujte robotickou sekacku béhem celé jizdy
podél ohrani¢ovaciho dratu (18), dokud zase
nezastavi na nabijeci stanici (19). Pokud by méla
roboticka sekacka na nékterych mistech prob-
|émy, upravte pfipadné ohrani¢ovaci drat (18) a
postup zopakujte. Akumulator robotické sekacky
se nyni uplné nabiji. Pokud nastavaji problémy pfi
najizdéni sekacky do nabijeci stanice, je mozné,
Ze nabijeci stanici (19) budete muset bo€né znovu
nasmeérovat, dokud najizdéni sekacky do nabijeci
stanice nebude probihat bez problémd.
Cervenym tlagitkem STOP (3) mlizete robotickou
sekacku kdykoliv zastavit. Po stisknuti tlacitka
STOP (3) se roboticka sekacka zastavi a ¢eka na
dalsi pokyny.

5.8 Upevnéni nabijeci stanice

Poté, co je zaru€ena fadna funkce robotické
sekacky a byla nalezena vhodna poloha pro
nabijeci stanici (19), musi se nabijeci stanice (19)
zafixovat upeviiovacimi Srouby (15). Upevnovaci
Srouby (15) kompletné zaSroubuijte do zemé po-
moci Sestihranného klie (22) (obr. 7c).
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5.9 Indikace kapacity akumulatoru

Stisknéte spina¢ pro indikaci kapacity akumu-
latoru. Indikace kapacity signalizuje stav nabiti
akumulatoru pomoci 3 LED kontrolek (obr. 13b).

Vsechny 3 LED sviti:
Akumulétor je pIné nabity.

2 nebo 1 LED sviti:
Akumulétor disponuje dostatecnym zbytkovym
nabitim.

1 LED blika:
Akumulétor je prazdny, akumulétor znovu nabijte.

Vsechny LED blikaiji:

Teplota akumulatoru je podkroéena. Odpojte aku-
mulator od pfistroje, nechte akumulator odpocivat
jeden den pfi pokojové teploté. Pokud se chyba
objevi znovu, doslo k hlubokému vybiti akumu-
latoru, €imz se stal defektnim. Vyjméte akumula-
tor z pfistroje. Defektni akumulator se jiz nesmi
pouzivat, resp. nabijet.

Pozor!

Pokud pouzivate sadu Multi-Ah Pack (napf.
4-6 Ah), nastavte ji prosim vzdy na vy3si ka-
pacitu. Diky Setrnému nabijeni a vybijeni v ro-
botické sekacce neni vyuziti mensi kapacity pro
prodlouzeni zivotnosti akumulatoru nutné.

5.10 Nabijeni akumulatoru pomoci nabijecky
V normalnim provozu se akumulator (A) robotické
sekacky nabiji pfes nabijeci stanici (19). Pro
nezavislé pouziti akumulatoru (A) série Power-X-
Change Ize tento akumulator nabijet také v externi
nabije¢ce Power-X-Charger. Pozor! Nabijecka
(pol. 13a/ pol. B) nemusi byt v zavislosti na
varianté modelu soucéasti dodavky vasi robotickeé
sekacky.

1. Porovnejte, zda souhlasi sitové napéti uve-
dené na typovém stitku se sitovym napétim,
které je k dispozici. Zastréte sitovou zastréku
nabijecky (B) do zasuvky. Zelena LED zacéne
blikat.

2. Zastréte akumulator (A) do nabijecky (B) (obr.
13a).
3. Vbodé ,Indikace nabijeCky“ naleznete tabulku

s vysvetlivkami k LED indikacim na nabijecce.

Béhem nabijeni se mGze akumulator trochu
zahtivat. To je ovSem normalni.

Pokud neni mozné akumulator nabit, zkontrolujte,
® zdaje v zasuvce sitové napéti,

zda se kontakty akumulatoru spravné dotykaji
nabijecich kontaktd.

Pokud stale neni mozné akumulator nabit, prosi-
me vas, abyste

® nabijecku

a akumulatorovy ¢lanek

poslali na adresu naSeho zakaznického servisu.

Pokud jde o bezpecné odeslani, kontaktujte
nasi zakaznickou sluzbu nebo prodejnu, v niz
jste si pfistroj poridili.

Dbejte pfi zaslani nebo likvidaci akumulatoru,
resp. akumulatorového pristroje na to, aby
dily byly zabaleny jednotlivé v plastovém
sacku, aby se zabranilo zkratiim a vzniku
pozaru!

V zajmu dlouhé Zivotnosti akumulatorového
¢lanku byste méli vzdy dbat na jeho v€asné nabiti.
To je v kazdém pfipadé tfeba tehdy, kdyz zjistite,
Ze vykon pfistroje klesa. Akumulatorovy ¢lanek
nikdy kompletné nevybijejte. Toto vede k defektu
akumulatoru!

6. Obsluha

6.1 Hlavni spina¢

Roboticka sekacka je vybavena hlavnim
vypina¢em (7). Robotickou sekacku zapinejte a
vypinejte hlavnim vypina¢em (7) (ON) a (OFF)
(obr. 8). Po zapnuti je roboticka sekacka blokova-
na pomoci PIN kédu.

6.2 Ovladaci panel

Roboticka sekacka byla naprogramovana jiz z
vyroby a byla provedena jeji standardni nastaveni.
Ta vSak Ize v pfipadé potfeby zménit. | kdyZz jsou
tovarni nastaveni vhodna pro vétsinu zahrad,

meéli byste se pfesto seznamit s dostupnymi
moznostmi.

Vysvétleni ovladaciho panelu s LCD disple-
jem (obr. 9a)

50. LCD displej

51. Tladitko ,SET“ — nastavovaci tlagitko

52. Tlac¢itko ,MODE" - tla¢itko programu sekani
53. Tlac¢itko ,START* — tladitko Start

54. Tlacitko ,BACK" — tlacitko Zpét

55. Navigaéni tlacitka

56. Tlacitko ,OK*“ — potvrzovaci tlacitko

-154 -
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Vysvétleni symboli na LCD displeji (obr. 9b): 6. Potvrdte provedena nastaveni.

60. Intenzita signalu sitového spojeni 7. Opakujte kroky 5. a 6. a potvrd'te novy PIN

61. Detekce signalu ohrani¢ovaciho dratu kod.

62. Stav destového senzoru 8. Pozor! Novy PIN kdd si zapiste!

63. Stav baterie

64. Rucéni sekani Vyzadani PIN kédu v pfipadé ztraty

65. Ovladani podle ¢asového planu Pripravte si u¢tenku a sériové ¢islo robotické

66. Inteligentni (SMART) ovladani sekacky. Potfebujete je pro ziskani nového PIN

67. Zpét do nabijeci stanice kodul!

6.3 Nastaveni vysky sekani Varianta A:

Pozor! Nastaveni vysky sekani se smi provadét 1. Stisknéte v zablokovaném stavu tlacitko

pouze na vypnuté robotické sekacce. Stisknéte LSET*(51) na 6 sekund.

tlacitko STOP (3). Roboticka sekacka umoziiuje 2. Nyni se na displeji (50) zobrazi PUK kéd.

pomoci nastaveni vysky sekani (4) plynulou up- 3. Obratte se na zakaznicky servis pro ziskani

ravu vySky sekani mezi 20 a 60 mm, kterou Ize PIN kédu.

odedist na stupnici.

Pfi vySce travniku nad 60 mm se musi provést Varianta B:

jeho zkraceni minimalné na 60 mm, aby nedo$lok 1. Zapojte do USB pfipojky (24) jako na obrazku

nadmérnému zatizeni robotické sekacky a k ome- préazdny USB flash disk (obr. 11).

zeni provozni efektivity. PouZijte k tomu konvenéni 2. Zapnéte hlavni vypina¢ (7) (ON).

sekacku nebo vyzinag. 3. Roboticka sekacka automaticky ulozi PUK

Po ukonéeni instalace Ize vysku sekani upravit kod na svhj USB flash disk a ukonéi proces

nastavenim vysky sekani (4). Zanéte vzdy s piskavym zvukem.

vy3Si vySkou sekani a snizuijte ji v malych krocich 4. Vytahnéte USB flash disk. Pfectéte si data

az do pozadované vysky. z USB flash disku na pocitaci. Roboticka

sekacka vytvorila textovy soubor (*.txt). Tento

6.4 Blokovaci zarizeni / PIN kod soubor obsahuje PUK, osobni kod. Obratte se

Blokovaci zafizeni zabranuje neautorizovanému na zékaznicky servis pro ziskani PIN kodu.

pouzivani robotické sekacky bez platného kodu.

Pro odblokovani musite zadat osobni ¢tyfmistny 6.5 Nastaveni robotické sekacky

bezpecénostni kod. V hlavnim menu LCD displeje (50) naleznete
aktualni nastaveni data a ¢asu pro robotickou

Odblokovani sekacku a aktudlni stav nabiti. V li§té& symbold

Nez uvedete robotickou sekacku do provozu, se rovnéz zobrazi stav destového senzoru,

musite zadat spravny PIN kdd (standardni PIN signalu dratu a vybraného programu sekani.

kéd:,,0-0-0-0%). Pomoci navigacnich tladitek zadej-  Na ovladacim panelu mate moznost pomoci

te PIN kod (55). tladitka ,SET“ (51) provést nastaveni na robotické
sekacce a pomoci tladitka ,MODE*" (52) spustit

Standardni PIN kéd: Novy PIN kéd: robotickou sekacku s rdznymi programy sekani.

0000 e Pfejdéte pomoci navigacnich tlacitek (55) na
pozadované misto provedeni nastaveni. Stisknéte

Zména PIN kédu tladitko ,BACK" (54), chcete-li zavfit pfislusné

Pro zménu PIN kédu postupujte nasledovné: menu.

1. Odblokuijte ovladaci panel.
2. Stisknéte nejprve tladitko ,SET (51) pro pro- Nastaveni - tlaéitko ,,SET“ (51)

vedeni nastaveni. Pomoci tlacitka ,SET“ (51) muzete provadét na
3. Navigujte v menu LCD displeje (50) po- robotické sekacce zakladni nastaveni. Prejdéte
moci navigacnich tlacitek (55) na polozku pomoci navigacnich tlagitek (55) na pozadované
sVSeobecné“ a potom ,PIN kod“. misto a pak potvrdte nebo odmitnéte provedena
4. Zadejte nejprve sou€asny PIN kod (stan- nastaveni tlacitkem ,,OK* (56) nebo tlacitkem
dardni PIN kod 0-0-0-0) pomoci navigacnich ~Back” (54).
tlacitek (55). e Zéna
5. Potom zadejte pomoci navigaénich tlacitek U velmi ¢lenitych zahrad m{ize mit roboticka
(55) svtj osobni PIN kod. sekacka problémy dosahnout do kazdé ob-
- 155 -
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lasti a kompletné posekat travnik. V tomto
pfipadé Ize na ohrani¢ovacim dratu (18) zvolit
nékolik bodU startu. Tak se mlize roboticka
sekacka dostat i do téZko pfistupnych oblasti
vasi zahrady. Roboticka sekacka urazi zvole-
nou vzdalenost podél ohrani¢ovaciho dratu
(18) a v této oblasti zah4ji sekani (obr. 6m).
Pomoci navigacnich tlagitek (55) prejdéte
na pozadované misto, které chcete zménit,
a nastavte pfislusnou vzdalenost a ¢etnost.
Nabijeci stanice (19) je automaticky defino-
vana jako startovni bod 1. Dva dalsi startovni
body Ize zvolit libovolné. Zméfte pfitom vzda-
lenost mezi nabijeci stanici (19) a startovnim
bodem ve sméru hodinovych ru€i¢ek podél
ohrani¢ovaciho dratu (18). Pomoci ¢etnosti
urcite, jak Casto roboticka sekacka vyjede se-
kat z nabijeci stanice (19) nebo z pfislusnych
startovnich bodu.

® Sekani u okrajll
Pro &istou hranu travniku Ize aktivovat nas-
taveni ,Sekani u okraju*“. Stejné tak se da
nastavit ¢etnost sekani u okrajl, tedy v jakém
intervalu se ma na za¢atku pracovni doby
posekat okraj travniku, nez sekacka zacne

sekat hlavni plochu. Ve standardnim nastaveni

zacne roboticka sekacka kazdych 7 pra-
covnich dnl praci posekanim pasu travniku
podél celého ohrani¢ovaciho dratu.

e Pamét chyb
Ziskate informace o poslednich vydanych
chybovych hlasenich robotické sekacky.

* Destovy senzor
Destovy senzor (5) se da programovat po-
moci tohoto nastaveni. Standardni tovarni
nastaveni senzoru je ,Zapnuto“. DeStovy
senzor (5) muZete aktivovat, resp. deaktivovat
a nastavit &as jeho zpozdéni. Cas zpozdéni
je definovan jako ¢as, po ktery roboticka
sekacka po uschnuti deStového senzoru (5) i
naddle zustane v nabijeci stanici (19).

o Ze stanice
Zpate€ni cesta, kterou roboticka sekacka
jede z nabijeci stanice (19), se da nastavit.
Roboticka sekacka jede v souladu s nas-
tavenou vzdalenosti nejprve pozadu, nez
se na sekané plose otoci, resp. pokracuje v
jizdé smérem k pocate¢nimu bodu. Zajistéte,
aby roboticka sekacka v prabéhu nastavené
zpatecni cesty neopustila sekanou plochu.

® VsSeobecné
- PIN kod: Muzete zménit PIN kdéd robotické
sekacky a pouzit svij osobni PIN kéd. Za tim-
to ucelem postupuijte podle pokynl v kapitole
+Blokovaci zafizeni/ PIN ko6d“. Pozor! Novy

PIN kéd si poznamenejte.
- Datum a ¢as: Pomoci naviga¢nich tlacitek
(55) prejdéte na pfislusné misto a provedte
pozadovana nastaveni.
- Jazyk: Pomoci navigacnich tlaitek (55)
prejdéte na pozadovany jazyk.
- Softwarova verze: Zde je zapsana aktualni
softwarové verze robotické sekacky.

® Tovarni nastaveni: Pfestavte robotickou
sekacku zpét do stavu pfi dodani.

Programy sekani - tlac¢itko ,,MODE* (52)
Prejdéte pomoci navigacnich tlacitek (55) na
pozadovany program sekani, abyste ho mohli
spustit.
® Ruéni
V ruénim rezimu miiZzete spoustét robotickou
sekacku jednorazoveé s riznymi programy
sekani.
VZzdy mate moznost volit mezi primarni plo-
chou / hlavni plochou a sekundarni plochou /
plochach najdete v kapitole ,Uvedeni do pro-
vozu“ v bodé ,,Ohrani¢ovaci drat”.
- Sekani
Chcete-li jednorazové posekat travnik,
spustte sekacku. Roboticka sekacka seka,
dokud neza¢ne dochazet kapacita akumu-
latoru, a pak se samocinné vrati zpét do
nabijeci stanice
- Sekani u roht
Postavte robotickou sekacku do blizkosti
ohrani¢ovaciho dratu (18) nebo spustte
robotickou sekacku, zatimco se nachazi v
nabijeci stanici (19). Roboticka sekacka se
zapnutym Zacim ustrojim sleduje ohraniovaci
drat ve sméru hodinovych ruci¢ek (18) az
na zadni stranu nabijeci stanice (19). Potom
se robotické sekacka vrati zpét do nabijeci
stanice (19), pokud neexistuje zadné aktivni
pracovni okno.
- Spot Mowing
MUze se stat, Ze roboticka sekacka nebude
dostatec¢né dlikladné sekat néktera mista.
Postavte robotickou sekacku na pozadované
misto a spustte ji. Roboticka sekacka za¢ne
sekat travnik ve spiralovém tvaru, dokud
nenarazi na prekazku nebo ohrani¢ovaci dréat
(18). Potom se roboticka sekacka vrati zpét
do nabijeci stanice (19), pokud neexistuje
zadné aktivni pracovni okno.
e Casovy plan
Pfejdéte pomoci navigacnich tlacitek (55) na
pfisludny den v tydnu, pro ktery chcete pro-
vést nastaveni. Roboticka sekacka za¢ne v
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normalnim provoznim rezimu v pfislusny den
v tydnu v nastaveny ¢as automaticky sekat
travnik. Pro nastaveni doby sekani se jako
orienta¢ni hodnota doporucuje 8 hodin denné
pfi 500 m2. V zavislosti na velikosti zahrady a
komplexnosti je tfeba zvolenou pracovni dobu
upravit.

Do nabijeci stanice

Poslete robotickou sekacku zpét do nabijeci
stanice (19). Roboticka sekacka si vyhleda
ohrani¢ovaci drat (18) a sleduje ho proti
sméru hodinovych ruci¢ek az do nabijeci
stanice (19). Zde se nenabizi moznost sekun-
darni plochy / vedlejsi plochy.

6.6 Ovladani robotické sekacky

Spusténi

1.
2.
3.

4.
5.

Stisknéte tlacitko STOP (3) a uplné oteviete
kryt displeje (23).

Odblokujte ovladaci panel (2).

Pomoci tlagitka ,MODE* (52) vyberte
pozadovany program sekani a pfislusnou pra-
covni plochu.

Stisknéte tlacitko ,START" (53).

Zavrete kryt displeje (23).

Roboticka sekacka nyni seka podle nastavené
doby sekani. BEéhem pracovni doby je sledovan
stav nabiti akumulatoru a zobrazuje se na LCD
displeji (50). Jakmile stav nabiti akumulatoru
klesne na 30 %, vrati se roboticka sekacka auto-
maticky do nabijeci stanice (19).

Preruseni procesu sekani

1.

2.
3.
4

5.
6.

Pro okamzité zastaveni robotické sekacky
stisknéte tlacitko STOP (3).

Uplné otevrete kryt displeje (23).

Odblokujte ovladaci panel (2).

Stisknéte tlacitko ,MODE" (52) a zvolte
polozku ,Do nabijeci stanice®, abyste poslali
robotickou sekacku podél ohrani¢ovaciho dra-
tu (18) zpét do nabijeci stanice (19).

Stisknéte tlacitko ,START" (53).

Zavrete kryt displeje (23).

Stav ,,STOP“:

Stisknutim tlaéitka STOP (3) se roboticka sekacka
uvede do stavu ,STOP*, ktery se zobrazi na LCD
displeji (50). Roboticka sekacka pozastavi sekani,
dokud se tento stav zase nezrusi.

Po odblokovani ovladaciho panelu (2) se objevi
okno, které navrhuje zruseni stavu ,STOP*. Pot-
vrzenim se stav zrusi. Jinak z(istane roboticka
sekacka zastavena. Pokud se roboticka sekacka

zapne nebo se posle zpét k nabijeci stanici (19),
stav ,,STOP* se rovnéz zrusi. Zaviete kryt displeje
(23).

6.7 Ovladani robotické sekacky pomoci mo-
bilni aplikace
Pfi pouziti mobilni aplikace mate rozmanité
moznosti nastaveni robotické sekacky a navic
mUiZete volat statistiky nebo aktualni stav. Ro-
botickou seka¢ku je mozné spoustét ruéné, nebo
také ve stanovenych pracovnich intervalech. P¥i
pouziti mobilni aplikace mate navic k dispozici
rezim SMART, v kterém roboticka sekacka uréuje
svUj pracovni interval samo¢inné na zakladé
udajl o pocasi. Aplikace zobrazuje béhem pro-
vozu chybova hlaSeni a varovani a mize vas
informovat s pouzitim push oznameni. Provedte
nejprve registraci robotické sekacky, abyste mohli
vyuzivat véechny funkce mobilni aplikace.

6.7.1 Stazeni aplikace

Nejprve si stahnéte do smartphonu mobilni apli-
kaci Einhell pro robotickou sekacku. Aplikace
Einhell je dostupna pomoci nasledujiciho odkazu
a QR kodu:

iOS: http://qr.einhell.com/12e103ce

6.7.2 Registrace robotické sekacky

Zafizeni je vybaveno funkci loT (Internet of Things
/ internet véci). Roboticka sekacka se mlize
pomoci integrovaného SIM Eipu spojit s dostup-
nou mobilni telefonni siti, a je tedy nezavisla na
spojeni Bluetooth nebo WLAN. Po dobu prvnich
5 letech se na vas nevztahuji zadné poplatky
za uzivani robotické sekacky v mobilni telefonni
siti, protoze jsou zahrnuté v kupni cené. Pomoci
aplikace Ize zobrazovat informace o zbyvajici
dobé chodu a mozném prodlouzeni. Ve stavu
pfi dodani je funkce deaktivovana a roboticka
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sekacka se pokousi spoijit se siti; pfitom je na LCD
displeji (50) zobrazen preskrtnuty symbol spojeni.
Chcete-li aktivovat robotickou sekacku, postupuijte
podle pokyn( v aplikaci.

Uspésné spojeni se siti se ukaze na LCD displeji
(50) a mate pak k dispozici rozmanité moznosti
nastaveni a funkce mobilni aplikace. Jakmile
provedete nastaveni v aplikaci, ujistéte se, ze ma
roboticka sekacka a va$ smartphone bezpecné
internetové spojeni. Pro automaticky provoz ro-
botické sekacky v naprogramovaném pracovnim
¢asovém intervalu s rezimem SMART staci pouze
pfipojit robotickou sekacku k internetu.

6.7.3 ZruSeni registrace

Pokud pfi prvnim uvedeni robotické sekacky do
provozu neni symbol spojeni na LCD displeji (50)
preskrtnuty, musite zruSit robotickou sekacku a
zaregistrovat ji na sebe. Kontaktujte pfitom nasi
zékaznickou sluzbu a pfipravte si prodejni doklad
a vyrobni &islo robotické sekacky.

6.8 Provoz robotické sekacky

Robotické sekacka nabizi rozmanité provozni
rezimy, pficemz také mudzete uvést robotickou
sekacku rdznymi zplsoby do provozu. Pfi pouziti
mobilni aplikace mate rozmanité moznosti nasta-
veni robotické sekacky a mizete volat jeji statis-
tiky nebo aktualni stav. Navic zobrazuje aplikace
b&hem provozu chybova hlaseni a varovani.
Robotickou sekacku mizete obsluhovat jak ru¢né
na ovladacim panelu (2) robotické sekacky, tak
pomoci mobilni aplikace.

6.8.1 Ruéni sekani

Ruéné spustte robotickou sekacku pomoci mo-
bilni aplikace. Roboticka sekacka za¢ne sekat
travnik pfesné v jednom cyklu, dokud stav nabiti
akumulatoru neklesne pod 30 %. Potom dojede
roboticka sekacka zpét do nabijeci stanice (19) a
ukonéi svj pracovni proces. Roboticka sekacka je
tedy obsluhovéana pIné ru¢né a nezacina také se-
kat travnik v nastavenych ¢asovych intervalech.

6.8.2 Ovladani podle ¢asového planu

Pomoci navigacnich tlagitek (55) na robotické
sekacce muzete provadét nastaveni casového
planu. Roboticka sekacka pak samocinné seka
travnik v zadanych ¢asech. Nastaveni Ize provést
také v mobilni aplikaci a pfenést do robotické
sekacky.

6.8.3 Inteligentni (SMART) ovladani
Rezim SMART robotické sekacky umoznuje auto-
maticky provoz s provoznimi ¢asy optimalizovany-

mi pro va$i zahradu a momentélni povétrnostni
pomeéry. Pfisludny pracovni interval si roboticka
sekacka samocinné kazdy den individualné
pfizplsobuije. Zajistéte, aby roboticka sekacka
meéla neustale spojeni se siti. Abyste mohli pouzit
rezim SMART, je nutné nejprve zadat urcité spe-
cifické udaje. Provedte pfitom vhodna nastaveni v
mobilni aplikaci:

e Zadani mista: Pomoci tohoto zadani je
mozné zjistovat Udaje o pocasi v pfislusném
misté a roboticka sekacka pak seka podle
okamzitych povétrnostnich pomérd.

® Intenzita: Zadejte, s jakou intenzitou ma
roboticka sekacka sekat travnik. To zavisi na
rlistu travniku. Za¢néte nejprve s nizkou inten-
zitou a v pfipadé potfeby ji upravte.

* Sekana plocha: Zadejte odhad sekané
plochy. Podstatna je pfitom pouze sekana plo-
cha, kde se roboticka sekacka pohybovat.

o Casovy plan: Uréete Gasové intervaly, kdy
roboticka sekacka nema sekat. Muze byt
smysluplné nalezité vymezit asy sekani.

Robotické sekacka by méla sekat pokud mozno

ve dne, aby nenarazila na zvifata, ktera jsou

aktivni za soumraku nebo v noci, napf. na jezky.

Roboticka sekacka si na zékladé zadanych udajl

prabézné vypocitava svij individualni ¢asovy

plan.

6.8.4 Chybova hlaseni a varovani

Pravidelné kontrolujte aplikaci, abyste nepfehlédli
chybova hlaseni a varovani. Chybova hlaseni,
varovani a upominky dostavate ve formé push
notifikaci na smartphonu. Pokud si to nepfejete,
mUzete v mobilni aplikaci upravit nastaveni zprav.
Ujistéte se, Ze mate na smartphonu aktivovana
data na pozadi aplikace Einhell a ze ma vas
smartphone aktivni internetové spojeni.

7. Cisténi, udrzba a objednani
nahradnich dild

Nebezpeci!

Pfed vSemi Cisticimi a udrzbovymi pracemi je
nutné pfistroj odpojit od napéti, pfi tom vytahnéte
sitovou zastréku ze zasuvky a vypnéte pristroj
hlavnim vypinaé¢em (7) (OFF) (obr. 8). Z robotické
sekacky vyjméte akumulator.

Opatrné! Noste pracovni rukavice!

7.1 Cisténi
e Udrzujte bezpecnostni zafizeni, vétraci
otvory a kryt motoru tak Cisté a zbavené
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prachu a nedistot, jak jen to je mozné. Otfete
pfistroj istym hadrem nebo ho profouknéte
stlaéenym vzduchem pfi nizkém tlaku.
Roboticka sekacka se nesmi Cistit pod te-
kouci vodou, zejména ne pod vysokym tla-
kem.

Ptistroj pravidelné Cistéte vihkym hadfikem
a malym mnozstvim tekutého mydla.
Nepouzivejte zadné Cistici prostfedky nebo
rozpoustédla, mohlo by dojit k posSkozeni
plastovych &asti pristroje. Dbejte na to, aby se
do pfistroje nedostala voda.

Robotickou sekacku Cistéte pokud mozno
kartaci nebo hadry.

Kontrolujte pohyblivost Eepeli (10) a
nozového kotouce (11).

K ¢isténi nabijecich kontakt(i na robotické
sekacce (1) a nabijeci stanici (19) pouzivejte
Cistici prostfedek na kov nebo velmi jemny
brusny papir. Cistéte je, abyste zajistili efek-
tivni nabijeni.

Udrzba

Opotfebované nebo poskozené cepele (10)
a jejich upevrovaci Srouby je tfeba vzdy
vymeénit.

Opotfebované nebo poskozené dily vymérnte.
Pro zajisténi dlouhé zivotnosti by se mély
vSechny Sroubované soucastky, jako jako
kola a osy, vycistit a nasledné naolejovat.
Pravidelna péce o robotickou sekacku zajisti
nejen jeji dlouhou Zivotnost a vykonnost, ale
prispiva také k peclivému a jednoduchému
sekani vadeho travniku.

Dily nejvice vystavené opotrebeni jsou ¢epele
(10). Pravidelné kontrolujte stav Cepeli (10) a
jejich upevnéni. Pokud by roboticka sekacka
zacCala nadmérné vibrovat, mohlo by to zna-
menat, ze ¢epele (10) jsou poSkozené, resp.
byly zdeformovany narazy. Pokud jsou ¢epele
(10) opotfebované nebo poskozené, musi se
okamzité vyménit.

Pravidelné kontrolujte Cistotu stfihu travni-
ku. Kvili neostrym ¢epelim se stébla travy
odriznou pouze necisté. V dlsledku toho
mUiZe travnik na povrchu lehce zaschnout a
zhnédne. Proto pravidelné vyménujte Cepele,
abyste zachovali Cisty a rovny stfih.
Pravidelné kontrolujte spodni stranu robotické
sekacky, zda neni znecisténa. Robotickou
sekacku pravidelné Cistéte. Silngjsi necdistoty
okamzité odstrarite.

V prvnich tydnech po uvedeni do provozu a
po prfedchozim sekani konvenéni sekackou
muze rychle dojit k silnému znedisténi vasi ro-

botické sekacky. V tomto obdobi proto kontro-
lujte spodni stranu robotické sekacky ¢astéji.
Travnik zkracujte pouze v malych krocich,
abyste zabranili siinému znecisténi.

Uvnitf pfistroje se nenalézaji zadné dalsi dily
vyzaduijici udrzbu.

7.2.1 Vyména cepeli

Pouzivejte pouze originalni ¢epele, protoze jinak
neni zaru€ena funkénost a bezpeénost.
Roboticka sekacka je vybavena tfemi Cepelemi
(10) namontovanymi na nozovém kotouci (11).
Tyto Cepele (10) maiji zivotnost az 3 mésice
(pokud nedojde k zasazeni zadnych pfekazek).
Vymeénte prosim vSechny tfi epele (10)
soucasneé, aby se vyloucilo omezeni efektivity a
rovnovahy vaseho pfistroje.

PFi vymeéné Cepeli (10) postupuijte nasledovné

(obr. 12). Pozor! Noste rukavice!

1. Otaceni nozového kotouce zablokujte pomoci
roubovaku (11). Sroubovak zasufite do
pfislugnych otvord v nozovém kotouci (11) av
ochranném hrebeni.

2. Povolte upeviovaci Srouby.

3. Vyjméte Cepele (10) a nahradte je novymi.
Vzdy vymeérite vSechny tfi Cepele (10).

4. Upeviovaci Sroub nakonec opét utahnéte.

Zajistéte, aby se nové ¢epele (10) mohly

volné otacet.
Na konci sezony provedte celkovou kontrolu
sekacky a odstrarite vSechny nahromadéné
necistoty. Pfed kazdym zagatkem sezony
bezpodmineéné prekontrolujte stav epeli (10).
S opravami se obratte na nas zakaznicky servis.
Pouzivejte pouze originalni nahradni dily.

7.2.2 Aktualizace softwaru

Pokud chcete aktualizovat software, zkopirujte
novy software na prazdny USB flash disk (USB
flash disk pfipadné nejprve zforméatujte). Nez
provedete nasledujici kroky, zajistéte, aby byl aku-
mulator Uplné nabity.

1. Postavte robotickou sekacku do oblasti
sekani. Pfi aktualizaci softwaru se roboticka
sekacka nesmi nachazet v nabijeci stanici.
Do USB zditky pfipojte USB flash disk podle
obrazku (obr. 11).

Zapnéte hlavni vypina¢ (7) (ON).

Roboticka sekacka nyni zahaji aktualizaci
softwaru a pfi tom zobrazuje aktuélni stav.
Jakmile je proces aktualizace dokonéen,
vytahnéte USB flash disk a robotickou
sekacku znovu zapnéte prostfednictvim
hlavniho vypinace (7).
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7.2.3 Oprava ohranicovaciho dratu

Pokud by doslo k prefiznuti ohrani¢ovaciho dra-
tu (18) na libovolném misté, pouzijte k opravé
pfilozené kabelové spojky (16). Za timto ucelem
zaved'te oba konce pfefiznutého ohrani¢ovaciho
dratu (18) do kabelové spojky (16) a stlacte spoj-
ku klestémi.

Sitovou zastréku zapojte do zasuvky. Poté
zkontrolujte funkci pomoci LED indikace (21) na
nabijeci stanici (19).

7.3 Objednani nahradnich dilt

Pfi objednavce nahradnich dild je tfeba uvést
nasleduijici udaje:

o Typ pristroje

o Cislo vyrobku

® |dentifikacni Cislo pfistroje

o Cislo pozadovaného nahradniho dilu
Aktualni ceny a informace naleznete na www.
Einhell-Service.com.

Nahradni ¢epele, €. vyr.: 34.140.20

8. Skladovani

Akumulétor (A) pfed skladovanim pres zimu zcela
nabijte a vypnéte robotickou sekacku hlavnim
vypinaéem (7) (OFF). Z pfistroje vyjméte akumu-
lator (A). Sitovy zdroj (13) odpojte od elektrického
napajeni a nabijeci stanice (19).

OhraniCovaci drat (18) Ize nechat pfes zimu ven-
ku. Zajistéte vSak, aby pfipojky byly chranény pro-
ti korozi. K tomu odpojte pfipojky ohrani¢ovaciho
dratu (18) od nabijeci stanice (19).

Skladuijte pfistroj a jeho pfislusenstvi na tmavém,
suchém a nezamrzajicim misté a mimo dosah
déti. Optimalni skladovaci teplota se pohybuje
mezi 5 a 30 °C. Elektricky pfistroj uchovaveijte v
originalnim baleni.

9. Pieprava

e  Pfistroj vypnéte hlavnim vypinacem (7) (OFF)
(obr. 8).

® Pouzijte ochranné transportni prvky, pokud
jsou k dispozici.

e Chrarite pfistroj pfed poskozenimi a silnymi
vibracemi, které mohou nastat zejména pfi
transportu ve vozidlech.

® Zajistéte pristroj proti sklouznuti a pfevraceni.

* Drzte robotickou sekacku za rukojet pro
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prenaseni (6) tak, aby nozovy kotou¢ (11)
smeéfoval pry¢€ od téla.

10. Likvidace a recyklace

Pistroj je uloZen v baleni, aby bylo zabranéno
poskozeni pfi pfeprave. Toto baleni je surovina a
tim znovu pouzitelné nebo mize byt dano zpét do
cirkulace surovin. Pfistroj a jeho pfislusenstvi jsou
vyrobeny z rozdilnych materiald, jako napf. kov

a plasty. Defektni pfistroje nepatfi do domovniho
odpadu. K odborné likvidaci by mél byt pfistroj
odevzdan na pfislusném sbérném misté. Pokud
zadné takoveé sbérné misto neznate, méli byste se
informovat na mistnim zastupitelstvi.

Likvidace

)i

_—
Elektronaradi, akumulatory, pfisluSenstvi a obaly
se musi odevzdat k ekologickeé recyklaci.

Elektronaradi a akumulatory/baterie nevyhazujte
do domovniho odpadu!

Pouze pro zemé EU:

Podle evropské smérnice 2012/19/EU o odpad-
nich elektrickych a elektronickych zafizenich a
jejiho provedeni ve vnitrostatnim pravu se musi jiz
nepouzitelné elektrické naradi a podle evropské
smérnice 2006/66/ES vadné nebo opotfebované
akumulatory/baterie shromazdovat oddélené a
odevzdat k ekologické recyklaci.

Pfi nespravné likvidaci mohou odpadni elektricka
a elektronicka zafizeni kvili svému potencialné
nebezpeénému obsahu poskodit Zivotni prostiedi
a lidské zdravi.

Patisk nebo jiné rozmnozovani dokumentace a
pravodnich listin, také ve vytazcich, je pfipustny
pouze s vyslovnym souhlasem firmy Einhell Ger-
many AG.

Technické zmény vyhrazeny
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11. Indikace nabijeci stanice a odstranéni chyb

LED indikace (21)

Popis

Reseni

Vyp. -

zadné napajeni proudem

— kontrola napajeni proudem

Sviti zelené -

pfipraveno k sekani
akumulator je zcela nabity
ohrani¢ovaci drat (18)
pfipojeny

Blika zelené -

ohrani¢ovaci drat (18)
preruseny

— zkontrolujte ohrani¢ovaci drat (18), zda
neni preruseny

Sviti Cervené -

akumulator se nabiji

— pockejte, az se akumulator zcela nabije

12. Indikace robotické sekacky a odstranéni chyb

Chybové hlaseni robotické sekacky na LCD displeji (50)

Chyba Mozna pficina Odstranéni
Bez signalu — ohrani¢ovaci drat chybné Zkontrolujte, zda LED kontrolka (21) na
pfipojeny nabijeci stanici (19) sviti zelené.
— zadné elektrické napajeni — zajistéte spravné polozeni ohrani¢ovaciho
— ohrani¢ovaci drat (18) dratu (18) uprostied pod nabijeci stanici
preruseny (19).
— zkontrolujte polohu nabijeci stanice (19).
Mimo — ohrani¢ovaci drat chybné — zajistéte spravné polozeni ohrani¢ovaciho
pfipojeny dratu (18) uprostied pod nabijeci stanici
(19).
— roboticka sekacka mimo ob- | — presvédcte se, ze se roboticka sekacka
last sekani nachazi v oblasti sekani.
Chyba baterie — urobotické sekacky doSlok | — zajistéte spravnou montaz akumulatoru.
chybé baterie
— akumulator nelze nabijet — zkontrolujte, zda je hlavni vypina¢ (7) zap-
nuty (ON), zatimco se roboticka sekacka
nachazi v nabijeci stanici (19).
— akumulator dosahl konce své | — zkontrolujte polohu nabijeci stanice (19).V
zivotnosti pfipadé potfeby vyménte akumulator.
Chyba teploty ba- P¥ili§ vysoka / pfili§ nizka teplo-
terie ta akumulatoru, resp. nadmérna
teplota ovladani
— pfi teploté akumulatoru nad
65 °C se roboticka sekacka | — presurite pracovni dobu v Iété na ¢asné
vraci zpét do nabijeci stanice ranni hodiny a zabrarite provozu robotické
(19). sekacky béhem horké ¢asti dne.
—p teploté akumulatoru nad — po vychladnuti akumulatoru, resp. ovla-
45 °C nebo pod 0 °C se dani do pfipustného teplotniho rozsahu
nabijeni zastavi a roboticka se roboticka sekacka automaticky vrati do
sekacka ¢eka na nabijeci naprogramovaného provozu.
stanici (19).
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Chybové hlaseni robotické sekacky na LCD displeji (50)

Chyba

Mozna pficina

Odstranéni

Sekacka nadzv -

senzor zvednuti sepnuty
nepretrzité 10 sekund

Stisknéte tlacitko STOP (3) a otevrete kryt
displeje (23). Pomoci ovladaciho panelu (2)
znovu spustte sekani:

— vyskytne-li se tato chyba ¢astéji, zkont-
rolujte oblast sekani ohledné prekazek
vyssich nez 10 cm a odstrante je nebo
oddélte prekazky ohraniGovacim dratem
(18) od oblasti sekani.

Sekacka blokov -

senzor pfekazek aktivovan
nékolikrat b€hem jedné mi-
nuty

senzor pfekazek aktivovan
trvale po dobu 10 sekund
senzor prekazek trikrat akti-
vovan béhem jizdy zpét do
nabijeci stanice (19)

Stisknéte tlacitko STOP (3) a otevrete kryt
displeje (23). Pomoci ovladaciho panelu (2)
znovu spustte sekani:

— zkontrolujte, zda je roboticka sekacka
zablokovana prekazkou nebo zda uvizla
mezi stromy, kfovinami atd. Odstrante
prekazku nebo se této oblasti vyhnéte.

— pokud se tato chyba vyskytne ¢astéji,
zkontrolujte polozeni ohrani¢ovaciho dratu
(18). Dbejte zejména na ostré uhly, kori-
dory, ploty, skaly atd. a v pfipadé potfeby
upravte trasovani ohrani¢ovaciho dratu
(18).

— zkontrolujte, zda neni trava pfili§ vysoka a
roboticka sekacka zablokovana. Posekejte
travu v tomto pfipadé na meéné nez 60
mm.

P¥ili$ blizko stanice | -

roboticka sekacka byla
poslana zpét pfili§ blizko u
nabijeci stanice (19).

Stisknéte tlacitko STOP (3) a otevrete kryt

displeje (23). Pomoci ovladaciho panelu (2)

znovu spustte sekani:

— roboticka sekacka musi byt zaslana zpét
do nabijeci stanice (19) ze vzdalenosti
nejméné 2 m.

prekazce

zadni kola (8) se mohou na
nerovném travniku volné
protacet

Prevraceno — roboticka sekacka byla na 10 | Stisknéte tlacitko STOP (3) a otevrete kryt
sekund trvale naklopena displeje (23). Pomoci ovladaciho panelu (2)
— roboticka sekacka na delSi znovu spustte sekani:
dobu naklonéna jednim — umistéte robotickou sekac¢ku na rovnou
smérem plochu a znovu ji spustte.

— pokud je roboticka sekacka z diivodu
strmého svahu v oblasti sekani
naklonéna, upravte odpovidajicim
zplsobem ohrani¢ovaci drat (18), abyste
se vyhnuli silnému stoupani.

Chyba kole¢ek — zadni kola (8) se zvedla na Stisknéte tladitko STOP (3) a oteviete kryt

displeje (23). Pomoci ovladaciho panelu (2)

znovu spustte sekani:

— umistéte robotickou seka¢ku na rovnou
plochu a znovu ji nastartujte
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Chybové hlaseni robotické sekacky na LCD displeji (50)

Chyba Mozna pfricina Odstranéni
Chyba tlacitka kryt displeje (23) je otevieny, stisknéte tlacitko STOP (3) a oteviete kryt
STOP ale nebylo stisknuto tlacitko displeje (23). Pomoci ovladaciho panelu (2)
STOP (3). znovu spustte sekani:

— zkontrolujte, jestli se kryt displeje (23)
muze tlacitkem STOP (3) volné otevirat a
zavirat.

— zkontrolujte fungovani tlacitka STOP (3).

Nadmérna teplota P¥ili§ vysoka / pfilis nizka teplo-

PCB ta akumulatoru, resp. nadmeérna

teplota ovladani

— pfiteploté akumulatorunad | — pfesurite pracovni dobu v |été na ¢asné
65 °C se roboticka sekacka ranni hodiny a zabrante provozu robotické
vraci zpét do nabijeci stanice sekacky béhem horké ¢asti dne.

(19).

— pfiteploté akumulatorunad | — po vychladnuti akumulatoru, resp. ovla-
45 °C nebo pod 0 °C se dani do pfipustného teplotniho rozsahu
nabijeni zastavi a roboticka se roboticka sekacka automaticky vrati do
sekacka ¢eka na nabijeci naprogramovaného provozu.
stanici (19).

Dést — destovy senzor (5) sepnul. — pockejte, az bude roboticka sekacka

sucha.

— Prectéte si podrobny popis senzoru v ka-
pitole 5.2.

Chyba senzoru — roboticka sekacka se zasta- | vypnéte hlavni vypina¢ (7) (OFF) a opét ho
vila v disledku chyby sen- zapnéte (ON), aby se roboticka sekacka
zoru znovu spustila.

Chyba motoru / — roboticka sekacka zastavila z | Vypnéte hlavni vypinac (7) (OFF) a opét ho

nadproud motoru ddvodu nadmérného proudu | zapnéte (ON), aby se roboticka sekacka
v motoru nebo chyby motoru | znovu spustila.

— zkontrolujte vySku travy v oblasti sekani
a v pfipadé potfeby travu posekejte
konven¢éni sekackou travu na méné nez
60 mm.

— zvétSete vySku sekani. Za¢néte vzdy s
vyssi vySkou sekani a snizujte ji v malych
krocich az do pozadované vysky.

— zkontrolujte znecisténi noZzovych kotoucl
(11) a kol a tyto dily dikladné vycistéte.

— zkontrolujte blokovani zadnich kol a
nozového kotouce (11). Pokud tyto blo-
kady nemUzete vyfesit, obrafte se na
pfislusny zakaznicky servis.

Provozni chyba — roboticka sekacka se zas- vypnéte hlavni vypina¢ (7) (OFF) a opét ho
tavila v dlsledku provozni zapnéte (ON), aby se roboticka sekacka
chyby znovu spustila.
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Vyhledavani poruch

Roboticka sekacka
se neda zapnout.

du nebo elektronice

Chyba Mozna pficina Odstranéni
Roboticka sekacka pfilis nizké napéti akumu- Umistéte robotickou sekacku k nabiti zpét
stoji v oblasti latoru do nabijeci stanice (19).
sekani. zavada na elektrickém obvo- Zapnéte hlavni vypina¢ (7) (ON).

Obratte se na zakaznicky servis.

Roboticka sekacka
nemuze najet do
nabijeci stanice.

nabijeci stanice (19) neni
spravné nainstalovana

Ujistéte se, ze LED kontrolka (21) na
nabijeci stanici (19) sviti zelené.

Zajistéte, aby ohranicovaci draty (18) byly
pfipojeny na nabijeci stanici (19) a aby

byl pfedni ohrani€ovaci drat (18) veden
uprostfed pod nabijeci stanici (19).
Pfesvédcte se, zda je nabijeci stanice (19)
ve spravné poloze.

Roboticka sekacka
se zastavuije, resp.
jede nekontrolované
v blizkosti
ohrani¢enych
ostravkd.

ohraniCovaci drat (18) neni
spravné nainstalovan kolem
ohrani¢enych ostravkl

Upravte polohu ohrani¢ovaciho dratu (18).
Dbejte na to, aby se ohrani¢ovaci drat (18)
nekfizil.

Roboticka sekacka
je velmi hlasita.

Cepele (10) poskozeny

na ¢epelich (10) ulpélo mno-
ho ciziho materialu

roboticka sekacka nastarto-
véna blizko prekazek
poskozeny pohon noz( nebo
hnaci motor

poskozeny ostatni ¢asti ro-
botické sekacky

Vymeénite ¢epele (10). Je nutné vyménit
vSechny 3 &epele (10) zaroven.

Efektivita provozu robotické sekacky
zavisi na ostrosti depeli (10). Cepele (10)
proto udrzujte v dobrém stavu.

P¥i Cisténi Cepeli (10) bezpelné vypnéte
robotickou sekacku a noste pracovni ruka-
vice, abyste zabranili feznym poranénim.
Nechte motor opravit nebo vyménit zékaz-
nickym servisem.

Roboticka sekacka
zlistava v nabijeci
stanici. Roboticka
sekacka se stale
vraci zpét k nabijeci
stanici.

nespravné nastaveni pra-
covni doby

vybity akumulator
zareagoval deStovy senzor
zvysena teplota akumulatoru

Zkontrolujte nastaveni pracovni doby.
Roboticka sekacka za¢ne a ukon¢i svou
praci podle nastaveného ¢asového okna.
Mimo toto ¢asové okno zlstava roboticka
sekacka v nabijeci stanici (19).

Roboticka sekacka
zlstava stat na
ohrani¢ovacim dratu
anemuze dojet do
nabijeci stanice.

vybity akumulator

délka ohrani¢ovaciho dratu
(18) a tim cesta k nabijeci
stanici (19) jsou pro pouzity
akumulator pfili§ dlouhé

Odstrarite mozné prekazky na
ohrani¢ovacim dratu (18). Pfi pokladani
ohrani¢ovaciho dratu (18) dbejte na
dostate¢nou vzdalenost od prekazek.
Pouzijte prosim akumulator s vyssi kapa-
citou.

Pozor: Pfi pouziti multi-Ah akumulatoru
(napf. 4-6 Ah) nastavte vy$si kapaci-
tu. Diky Setrnému nabijeni a vybijeni v
robotické sekacce neni vyuziti mensi
kapacity pro prodlouzeni zivotnosti aku-
mulatoru nutné.

POZOR! Prerusené ohranicovaci draty a nasledné skody nepodIéhaiji zaruce!
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13. Indikace nabijecky

Stav indikace

Cervena Zelena Vyznam a opatreni
LED LED
Vyp Blika Provozni pohotovost
Nabijecka je pfipojena na sit a pfipravena k provozu, akumulator neni v
nabijecce.
Zap vyp Nabijeni

Nabijecka nabiji akumulator rezimem rychlého nabijeni. Pfislusné doby
nabijeni najdete pfimo na nabijecce.

Upozornéni! V zavislosti na konkrétnim stavu nabiti se mohou skute¢né
doby nabijeni ponékud lisit od uvedenych dob nabijeni.

Vyp Zap Akumulator je nabity a pfipraveny k provozu. (READY TO GO)
Poté se az do uplného nabiti pfepne na Usporné nabijeni.

Nechte akumulator v nabije¢ce o cca 15 minut déle.

Opatreni:

Vyjméte akumulator z nabijecky. Odpojte nabijecku ze sité.

Blika Vyp PfizpGsobené nabijeni

Nabijecka se nachazi v rezimu Setrného nabijeni.

Akumulator je pfitom z bezpecénostnich divodl nabijen pomaleji a
potfebuje vice ¢asu. To mize mit nasledujici pficiny:

- Akumator nebyl jiz po dlouhou dobu nabijen.

- Teplota akumulatoru neni v idealnim rozsahu.

Opatieni:

Pockeijte, az bude nabijeni ukonceno, akumulator muze byt i pfesto dale
nabijen.

Blika Blika Porucha

Nabijeni jiz neni mozné. Akumulator je defektni.

Opatreni:

Defektni akumulator se jiz nesmi nabijet.

Vyjméte akumulator z nabijecky.

Zap Zap Porucha teploty

Akumulator je pfili§ horky (napf. pfimé slunec¢ni zafeni) nebo pfili§ studeny
(pod 0° C).

Opatieni:

Odeberte akumulator a ulozte ho 1 den pfi pokojové teploté (cca 20° C).
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Servisni informace

Ve vSech zemich uvedenych v zaru¢nim listu mame kompetentni servisni partnery, jejichz kontaktni
Udaje naleznete v zaruénim listu. Jsou Vam k dispozici pro vSechny servisni pozadavky jako opravy, ob-
jednavani nahradnich a rychle opotfebitelnych dill nebo nakup spotfebnich materialu.

Je tfeba dbat na to, Ze u tohoto pfistroje podléhaji nasledujici dily opotfebeni pfimérenému pouziti nebo
pfirozenému opotfebeni, resp. jsou potfebné jako spotfebni material.

Kategorie Priklad
Rychle opotfebitelné dily* Akumulator
Spottebni material/spottebni dily* Cepele
Chybéjici dily

* neni nutné obsazeno v rozsahu dodéavky!

V pfipadé nedostatkd nebo chyb Vas zadame, abyste pfisluSnou chybu nahlasili na internetové strance
www.Einhell-Service.com. Dbejte prosim na pfesny popis chyby a odpovézte pfitom v kazdém pfipadé
na nasleduijici otazky:

® Fungoval pfistroj pfedtim nebo byl od zacatku defektni?
® VSimli jste si né¢eho prfed vyskytnutim poruchy (pfiznak pfed poruchou)?

e Jakou chybnou funkci pfistroj podle Vaseho nazoru vykazuje (hlavni pfiznak)?
Popiste tuto chybnou funkci.
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Zarucni list

Vazena zékaznice, vazeny zakazniku,

nade vyrobky podléhaji pfisné kontrole kvality. Pokud i pfesto tento pfistroj bezvadné nefunguje, je

ném to velice lito a prosime Vas, abyste se obratili na nasi servisni sluzbu na adrese uvedené na tomto

zaruénim listu. Radi Vam budeme k dispozici take telefonicky na uvedeném servisnim telefonnim cisle.

Pro uplatfiovani pozadavkd poskytnuti zaruky plati nasleduijici:

1. Tyto zaruéni podminky jsou uréeny vyluéné pro spotiebitele, tzn. fyzické osoby, které tento vyrobek
nebudou pouzivat ani v rdmci své profesni, ani jiné vydéle¢né ¢inné aktivity. Tyto zaruéni podminky
upravuji dodate¢né zaruky, které nize uvedeny vyrobce poskytuje kupujicim novych pfistroji navic k
zakonné zaruce. Vase zakonem stanovené naroky na zaruku zistanou touto zarukou nedotéeny. Nase
zaruka je pro Vas bezplatna.

2. Zaruka se vztahuje pouze na vady nového pfistroje, zakoupeného v Evropské unii od nize uvedeného
vyrobce, které jsou zpsobeny vadou materialu nebo vyrobni vadou, a podle naseho uvazeni je ome-
zena na opravu téchto vad nebo vyménu pfistroje. Upozorfiujeme, Ze nase spotfebice nejsou uréeny
pro zivnostenské, femesiné nebo odborné pouziti. Zaruéni smlouva proto neni uzaviena, pokud byl
pfistroj v zaruéni dobé pouzivan v zivnostenskych, femesinickych nebo priimyslovych podnicich nebo
byl vystaven obdobnému namahani. Na polozky pod znac¢kou ,Professional” se nevztahuje vyjimka pro
zivnostenské, femesiné nebo profesionalni pouziti.

3. Znasi zaruky jsou vylouceny:

o Skody na pfistroji, které vznikly nedodrzenim montazniho navodu nebo na zakladé neoborné
instalace, nedodrzenim navodu k pouziti (jako napf. pfipojeni na chybné sitové napéti nebo druh
el. proudu), nebo nedodrzenim pokynu k tdrzbé a bezpecnostnich pokyni, vystavenim pfistroje
nepfirozenym poveétrnostnim podminkam nebo nedostate¢nou péci a udrzbou.

o Skody na pfistroji, které vznikly neopravnénym nebo nespravnym pouzitim (jako napf. pretizeni
pristroje nebo pouziti neschvalenych pfidavnych nastroji nebo pfislusenstvi), vniknutim cizich téles
do pfistroje (jako napf. pisek, kameny nebo prach, Skody pfi pfepravé), pouzivanim nasili nebo ci-
zim pusobenim (jako napt. $kody zplisobené padem).

o Skody na pfistroji nebo na dilech pfistroje, které jsou zptisobeny béznym opotfebenim pfimétreného
pouZiti nebo jinym pfirozenym opotfebenim.

4. Zarucni doba ¢ini 24 mésicll a zacina datem koupé pfistroje. Pozadavky poskytnuti zaruky musi byt
uplatriovany pred uplynutim zaru¢ni doby béhem dvou tydnu poté, co byla vada zjisténa. Uplatriovani
pozadavku poskytnuti zaruky po uplynuti zarucni doby je vylou¢eno. Oprava nebo vymeéna pfistroje
nevede ani k prodlouzeni zaruéni doby, ani nedojde timto vykonem k zahajeni nové zaruéni doby pro
tento pfistroj nebo pro jakékoli zabudované nahradni dily. To plati také pfi vyuziti mistniho servisu.

5. Pro uplatfiovani pozadavku na poskytnuti zaruky nahlaste prosim vas defektni pfistroj na: www.Einhell-
Service.com. Méjte pfipravenu nakupni Uétenku nebo jiné doklady o vasem nakupu. Pfistroje, které
jsou zaslany bez odpovidajicich dokladl a bez typového stitku, jsou ze zaruéniho pInéni vylouceny z
ddvodu nedostate¢né moznosti jednoznacéného piitazeni. Pokud je defekt pfistroje zahrnut v nasi zaru-
ce, obdrzite obratem zpatky opraveny nebo novy pfistroj.

6. Pokud jste spotfebi¢ odvezli do jiné zemé Evropské unie, nez ve které jste spottebi¢ zakoupili, posky-
tneme vam zaruéni servis prostfednictvim tamniho servisniho partnera. Na zasilky mimo Evropskou
unii se nevztahuje zadny narok na zaruku.

Samozfejmé Vam radi odstranime nedostatky na pfistroji na Vase naklady, pokud tyto nedostatky nej- sou
nebo uz nejsou zahrnuty v rozsahu zaruky. V takovém pfipadé nam prosim zaSlete pfistroj na nasi servisni

adresu. V pripadé rychle opotiebitelnych dilt, spotfebnich dil(i a chybéjicich dili poukazujeme na omezeni
této zaruky podle servisnich informaci uvedenych v tomto navodu k obsluze.

Garantem je: Einhell Germany AG, Wiesenweg, 94405 Landau/lsar (Némecko).
Sluzbu poskytuje: Einhell Service, EschenstraBBe 6, 94405 Landau / Isar (Némecko)
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Nebezpecenstvo! -Aby ste zniZili riziko poranenia, precitajte si navod na obsluhu.

Tento pristroj nesmie byt pouzivany detmi. Deti nesmu vykonavat Cistenie ani tdrzbu pristroja. Ten-
to pristroj smie byt pouzivany osobami so znizenymi psychickymi, senzorickymi alebo mentalnymi
schopnostami alebo nedostatkami skiisenosti a vedomosti, pokial budu pod dohfadom alebo budu
poucené ohladne bezpecného pouzivania pristroja a o prislusnych z toho plynucich rizikach. Deti sa
nesmu s pristrojom hrat.

-168 -

Anl_FREELEXO_SMART_SPK13.indb 168 26.09.2023 13:53:29



Nebezpecenstvo!

Pri pouzivani pristrojov sa musia dodrziavat
prislusné bezpeénostné opatrenia, aby bolo
mozné zabranit pripadnym zraneniam a vecnym
Skodam. Preto si starostlivo precitajte tento na-
vod na obsluhu/bezpeénostné pokyny. Nasledne
ho starostlivo uschovajte, aby ste mali vzdy k
dispozicii potrebné informéacie. V pripade, Ze
budete pristroj poZi¢iavat tretim osobam, prosim
odovzdajte im spolu s pristrojom tento navod na
obsluhu/bezpecénostné pokyny. Nepreberame
Ziadne rucenie za nehody ani $kody, ktoré vz-
niknu nedodrzanim tohto navodu na obsluhu a
bezpecénostnych pokynov.

1. Bezpecénostné pokyny

Prislusné bezpecnostné pokyny najdete v
prilozenom zoSitku!

Varovanie!

Precitajte si vSetky bezpecnostné predpi-
sy, pokyny, zobrazenia a technické udaje,
ktorymi je tento elektricky nastroj vybaveny.
Zanedbanie dodrziavania nasledujucich pokynov
moze spdsobit Uraz elektrickym pradom, vznik
poziaru a/alebo tazké poranenia.

Vsetky bezpeénostné predpisy a pokyny si
odlozte pre budtce pouzitie.

Vysvetlenie pouzitych symbolov

(pozri obr. 14)

A. VAROVANIE - Pred pouzivanim stroja si
precitajte navod na obsluhu!

B. VAROVANIE - Pri pouzivani stroja dodrzujte
prisludnu bezpeénostnu vzdialenost!

C. VAROVANIE - Pred vykonavanim prac na
stroji alebo pred nadvihnutim stroja aktivujte
zaistovacie zariadenie! POZOR - Nedotykaj-
te sa rotujucich nozov!

D. VAROVANIE - Nejazdite na stroji! POZOR -
Nedotykajte sa rotujucich nozov!

E. Trieda ochrany Il (dvojita izolacia)

F.  Skladovanie akumulatorov len v suchych
miestnostiach s teplotou okolia od +10 °C do
+40 °C. Akumulatory skladujte len v nabitom
stave (nabité min. na 40 %).

G. Trieda ochrany llI

H. Pomala poistka 2 A

I. Ur€ené len na pouZzitie v suchych miestnos-
tiach.

J.  VYSTRAHA: Na nabijanie batérie pouzivajte
iba odnimatelny sietovy adaptér NT24/1 /
PS24/1, ktory bol dodany spolu s pristrojom.
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Pozor!

Pocas burky vytiahnite elektricku zastréku zo
siete a ohranicujuci drét odpojte od nabijacej
stanice.

2. Popis pristroja a rozsah dodavky

2.1 Opis pristroja (obr. 1/2)
1. Roboticka kosacka
2. Ovladaci panel
3. Tlacgidlo STOP/
tlagidlo na odblokovanie krytu displeja
4. Nastavenie vySky rezu
5. Dazdovy senzor
6. Nosna rukovat
7. Hlavny vypina¢
8. Zadné koleso
9. Veko prie€inka na akumulatory
10. Cepele
11. Nozovy kotué
12. Predné koleso
13. Sietovy adaptér (sietovy kabel)
14. Upevnovaci hak
15. Upevnovacia skrutka
16. Kablova spojka
17. Nahradné Cepele
18. Ohranicujlci drot
19. Nabijacia stanica
20. Nabijaci kolik
21. LED indikator
22. Sesthranny klté¢
23. Kryt displeja
24. USB port
25. Pravitko (na oddelenie)

2.2 Rozsah dodavky a vybalenie

Prosim, skontrolujte kompletnost vyrobku na

zéklade uvedeného objemu dodavky. V pripade

chybajucich ¢asti sa prosim obratte najneskor

do 5 pracovnych dni od zakupenia vyrobku s

predloZenim platného dokladu o kipe na nase

servisné stredisko alebo na obchod, v ktorom ste

pristroj zakupili. Prosim, dbajte pritom na zaruénu

tabulku uvedenu v servisnych informaciach na

konci navodu.

® Otvorte balenie a opatrne vyberte pristroj von
z balenia.

* QOdstrante obalovy material ako aj obalové/
transportné poistky (pokial' su obsiahnute).

e Skontrolujte, ¢i je obsah dodavky kompletny.

® Skontrolujte, ¢i nedoslo k poskodeniu pristro-
ja a prislusenstva transportom.

e Pokial mozno, uschovajte si obal az do konca
zarucnej doby.
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Nebezpeéenstvo! 4. Technické udaje

Pristroj a obalovy material nie su hracky! Deti

sa nesmu hrat s plastovymi vreckami, féliami  Napatie ...........c..cocoocoverrerireeeeeeeeceeene 18V

ani malymi dielmi! Hrozi nebezpecenstvo OtaCky MOtora ........ccoeveeveeesenienieiene 3500 min

- .,

prehitnutia a udusenial Stupen ochrany .........ccccoevoeiinienncce IPX4

Rozsah dodavky, montazny Trieda ocr’1rany ................................................... I

material a prislusenstvo I:lmotnost ................................................... 8,4 kg

(z Easti nie je suéastou dodavky): SIrKA MEZU...eve e 18cm

Rozsah dodavky najdete v prilozenom Pocet Cepeli ....oeevueveeeiieeeiee e 3

informac¢nom liste k rozsahu dodavky. MaX. SKION ..o 35%

: 29?0“?‘(2 kof?Cka} covt kbl Hladina akustického vykonu L, ........... 57 dB(A)
iefovy adaptér (siefovy kabel) NEISIOtA K vveeooeeveeeeeeeeeee e 2,3dB (A)

® Nabijacia stanica L . .

o Upeviiovacie skrutky (4 kusy) Nastaveme’vysky rezg . 20-60 mm; plynulé

o Nahradné éepele Pripustna dizka ohrani¢ujuceho droétu max. 250 m

e Upevnovaci hak

e Ohraniujuci drét Kéablova anténa ohrani¢ujiceho drétu

® Kablova spojka Prevadzkové frekvenéné pasmo ... 0 —148,5 kHz

e Sesthranny kl'u¢ Maximalny prenosovy vykon.......... 67,05 dBuA/m

®  Akumulator

¢ Nabijacka _ Pripojenie GSM:

¢ Pravitko (na oddelenie) Prevadzkové frekvenéné pasmo:

* Origindlndvodu naobsiuhu E-GSM900 / DCS1800

® Bezpecnostné pokyny

Maximalny prenosovy vykon: .................. 33dBm

Potrebné pomécky

(nie st suéastou dodavky) Pripojenie LTE (CAT-M alebo NB-loT)

Prevadzkové frekvenéné pasmo:

e Kladivo

o Kliedte Pasmo1/3/8/20/28
® QOdizolovacie klieste Maximalny prenosovy vykon: .................. 21 dBm
® Vodovaha (volitelne)

Sietovy adaptér

Vstupné napétie: .......... 100-240V ~50/60 Hz
Vystupné napatie: ........ccccoeeeeriiiiiennnn. 24V d.c.
Vystupny prud: ... .
Trieda ochrany: .......c.ccccv i I/Q

3. Pouzivanie v sulade s uréenym
ucelom

Roboticka kosacka je vhodna na sukromné

pouzivanie v sukromnych zahradéach a hobby . o i L,

zahradkach vyluéne na kosenie travnikov. Hoc_jnoty hluénosti boli merané podla prislusnych
noriem EN ISO 3744:1995 a ISO 11094: 1991.

Stroj sa smie pouzivat len na ten Ucel, na ktory .

bol uréeny. Akékolvek iné odli&né pouZitie sa Veroveniel

povazuje za nespifiajlice Uéel pouZitia. Za Skody Toto naradie pri pouzivani vytvara elek-

alebo zranenia akéhokolvek druhu spésobené tromagneticke pole. Toto pole méze v

nespravnym pouzivanim ruéi pouzivatel/obsluhu-  Ur€itych pripadoch ovplyviovat aktivne

jlica osoba, nie véak vyrobca. alebo pasivne lekarske implantaty. Na
znizenie nebezpecenstva vaznych alebo

Upozorfiujeme, Ze nade pristroje neboli svojim smrtefnych poraneni, odporicame osobam

uréenim konstruované na profesionaine, reme- s lekarskymi implantatmi pred pouzivanim

selnicke ani priemyselné pouzitie. Nepreberame naradia konzultovat svojho lekara a vyrobcu

Ziadne zaruéné rugenie, ak sa pristroj bude lekarskeho implantatu.

pouzivat v profesionalnych, remeselnickych alebo

priemyselnych prevadzkach ani za &innosti rovno-

cenné s takymto pouzitim.
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5. Uvedenie do prevadzky

Pred zacatim inStalacie robotickej kosacky
si precitajte cely navod na obsluhu. Kvalita
instalacie ovplyvnuje, ako dobre bude ro-
boticka kosacka neskor fungovat.

5.1 Princip funkcie

Robotické kosacka si voli svoj smer nahodne.
Zéhrada sa pritom Uplne skosi tak, Ze roboticka
kosacka spracovava vsetky oblasti na ploche
ohrani¢enej ohrani¢ujucim drétom (18). Ked' ro-
boticka kosacka rozpozna spravne nainstalovany
ohrani¢ujuci drét (18), okamzite sa obrati a v
ramci oblasti sa pusti do iného smeru. Vsetky
oblasti, ktoré chcete v ramci plochy chranit —
napr. zahradné jazierka, stromy, nabytok alebo
kvetinové zahony — musia byt tiez vymedzené
ohrani¢ujucim drétom (18). Ohranicujtci drét (18)
musi tvorit uzavrety kruh. Ak roboticka kosacka

v ramci koseného priestoru narazi na prekéazku,
posunie sa smerom dozadu a bude d'alej kosit v
inom smere (obr. 3).

5.2 Snimace

Roboticka kosacka je vybavena viacerymi

snimacmi.

® Snima¢ zdvihu:
Ak sa robotické kosacka zdvihne zozadu o
viac ako 30° od zeme, alebo ak predné ko-
leso (12) strati kontakt so zemou, roboticka
kosacka a rotacia ¢epeli (10) sa okamzite
zastavia.

® Snimac¢ sklonu:
Ak sa robotické kosacka nakloni silne do
jedného smeru, robotické kosacka a rotacia
Cepeli (10) sa okamzZite zastavia.

® Snimac prekazky:
Roboticka kosacka na svojej ceste rozpozna-
va prekazky. Ked' sa robotické kosacka dosta-
ne do kolizie s prekazkou, roboticka kosacka
a rotacia Cepeli (10) sa okamzite zastavia a
roboticka kosacka sa posunie smerom doz-
adu od prekazky.

* Dazdovy snimac:
Roboticka kosacka je vybavena dazd'ovy
snimacom (5), aby sa zabranilo, ze bude
roboticka kosacka pracovat v dazdi. Pri
rozpoznani dazd'a sa roboticka kosacka vrati
naspat do nabijacej stanice (19), kde sa kom-
pletne nabije. Potom, ¢o dazd'ovy snimac (5)
znovu vyschne, zostane roboticka kosacka
dalSie dve hodiny v nabijacej stanici (19). Az
potom pokracuje v préaci za predpokladu, ze
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sa nachadza este stale v aktivnom ¢asovom
okne. Ak je dazd'ovy snimag (5) aktivovany,
(odporuéané na ochranu travnika), na displeji
(50) je vidiet jasny oblak. Ked sa snimag akti-
voval, zobrazi tmavy mrak s kvapkami dazd'a.
Nespajajte dva kovové snimace nakratko

s kovom alebo inym vodivym materidlom.
Poskodzuje to spravne fungovanie robotickej
kosacky. Nespajajte dva kovové senzory
nakratko s kovom alebo inym vodivym ma-
terialom. PoSkodzuje to spravne fungovanie
robotickej kosacky.

5.3 Priprava

Najprv si urobte nacrt svojho travnika. Zakreslite
aj prekazky a vyhotovte plan, ako ich chcete
chranit. Tym sa zjednodusi najdenie spravne;j
polohy pre nabijaciu stanicu (19) a uloZenie
ohrani¢ujuceho drétu (18) okolo krov, kvetinovych
zahonov atd'. (obr. 4). Ak je travnik vyssi ako

60 mm, musi sa trava skratit, aby sa roboticka
kosacka nadmerne nezatazovala a neobmedzo-
vala sa uc¢innost prevadzky. Na tento uc¢el pouzite
beznu kosacku alebo kosacku/vyzinac.

Z travy odstrante vSetky volné predmety, ktoré by
mohla roboticka kosacka poskodit alebo ktoré by
mohli poskodit roboticku kosacku.

Majte pripravené nasledovné néstroje: kladi-

vo, klieSte, odizolovacie klieSte a vodovahu
(volitelne).

Montaz akumulatora

Na prevadzku robotickej kosacky je potrebny
akumulator (A) série Power-X-Change. Pozor:

V zavislosti od modelového variantu nemusi byt
akumulator (A) su¢astou dodavky vasej roboti-
ckej kosacky. Otvorte veko priec¢inka akumulatora
(9). Stlacte aretacné tlacidlo akumulatora (A) a
zasunte akumulator (A) do prislusného ulozenia
akumulatora. Zatvorte veko prie€inku akumu-
latora (9) a dbajte na to, aby spravne zapadlo
(obr. 10). Na odstranenie akumulatora (A) otvorte
veko prie¢inku akumulatora (9). Stlacte aretacné
tlacdidlo akumulatora (A) a vytiahnite akumulator
(A).

5.4 Nabijacia stanica

5.4.1 Umiestnenie nabijacej stanice

Najprv zistite najlepSie miesto na umiestnenie
nabijacej stanice (19). Aby roboticka sekacka
vzdy fungovala, je potrebna vonkajsia zasuvka,
ktora dodava vzdy elektricky prud. Tato nabijacia
stanica (19) musi byt umiestnena na rovhom
povrchu vo vyske travnika. Dbajte na to, aby bol
tento priestor plochy a suchy. Vyberte si tienisté
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miesto, pretoze akumulator sa najlepSie nabija

v chladnom prostredi. Dbajte tiez na to, aby
ohrani¢ujuci drét pred nabijacou stanicou (19)
bol vedeny minimalne 2 m rovno (obr. 5a). Obluky
pred nabijacou stanicou (19) m6zu sposobit pro-
blémy pri dokovani na nabijanie.

5.4.2 Lokalizacia nabijacej stanice

Ked' je akumulator takmer prazdny, roboticka
kosacka sa vrati do nabijacej stanice (19) sle-
dovanim ohraniCujuceho drétu (18) proti smeru
hodinovych rucic¢iek az k nabijacej stanici (19).
Dbaijte preto na to, aby ste nabijaciu stanicu (19)
umiestnili v spravnom nasmerovani (obr. 5b).

5.4.3 Pripojenie nabijacej stanice na sietovy
adaptér

Skor ako nabijaciu stanicu (19) pripojite na
privod elektrického prudu, uistite sa, ¢i je
sietfové napatie 100 — 240 V pri 50/60 Hz.
Sietovy kabel pripojte priamo na sietovy
adaptér (13). Tento kabel nepouzivajte na
Ziadne iné pouzitia.

Nepouzivajte poskodeny sietovy adaptér
(13).V pripade poSkodenia kablov alebo
siefového adaptéra (13) okamzite kontaktujte
kvéli vymene autorizovaného odbornika.
Roboticku kosa¢ku nenabijajte vo vihkom
prostredi. Roboticku kosacku nenabijajte pri
teplotach vyssich ako 40 °C alebo nizsich ako
5°C.

Roboticku kosacku a napajaci adaptér (13)
uchovévajte mimo dosahu vody, tepelnych
zdrojov a chemikalii. K&bel a sietfovy adaptér
(13) uchovavajte mimo dosahu ostrych hran,
aby ste zabranili ich poSkodeniu.

Sietovy adaptér (13) spojte s nabijacou stani-
cou (19)(obr. 5¢).

1.

Ak chcete akumulator robotickej kosacky nabijat
uz pocas instalacie, najprv zapnite roboticku
kosacku pomocou hlavného vypinaca (7) a potom
postavte roboticku kosacku do nabijacej stanice
(19).

5.4.4 Informacie k procesu nabijania
Roboticka nabijacka sa vrati do nabijacej stanice
(19) v nasledovnych situaciach:

® Roboticku kosacku poslete naspat manualne.
Stav nabitia akumulatora klesne pod 30 %.
Denna pracovna doba sa skondila.
Zareagoval dazd'ovy snimac.

Roboticka kosacka je prehriata.

Rezim ,Kosenie hran®, resp. ,,Spotmowing“
bol spusteny mimo nastaveného pracovného

okna a robotickou kosackou ukonceny.
Roboticka kosacka sa samocinne vrati pozdlz
ohrani¢ujuceho drétu (18) do nabijacej stanice
(19).

Ked sa roboticka kosac¢ka vracia naspat do nabi-
jacej stanice (19), vyhl'ada ohrani¢ujuci drot (18)
aide pozdiz ohranidujuiceho drétu (18) v smere
proti chodu hodinovych ruciciek.

Pocdas procesu nabijania akumulatora svieti

LED indikator (21) na nabijacej stanice (19)
nacerveno. Ked' svieti LED indikator (21) na nabi-
jacej stanici (19) nazeleno, indikuje, ze akumula-
tor je plne nabity. Po Uplnom nabiti sa roboticka
kosacka pusti znovu do prace, alebo zostane v
nabijacej stanici (19) az do nasledujuceho Useku/
okna pracovného ¢asu.

Ak by sa pri spatnej jazde do nabijacej stanice
(19) vyskytla na ohrani¢ujucom dréte (18)
prekazka, zostane roboticka kosacka po via-
cerych pokusoch stat pred prekazkou a nevie sa
dostat do nabijacej stanice (19). Odstrante vSetky
prekazky na ohranicujucom dréte (18).

V pripade, ak teplota akumulatora prekro¢i

45 °C, proces nabijania sa prerusi, aby sa zab-
ranilo poskodeniu akumulatora. Po opatovnom
poklesnuti teploty proces nabijania automaticky
pokracuje.

Ak teplota ovladacej jednotky robotickej kosacky
prekro¢i 65 °C, roboticka kosacka sa vrati do
nabijacej stanice (19). Po opatovnom poklesnuti
teploty sa praca obnovi podla prislusného nas-
tavenia.

Ak sa batéria vybije, skor ako sa roboticka
kosacka vrati do nabijacej stanici (19), roboticka
kosacka sa uz neda nastartovat. Dopravte ro-
boticku kosacku naspéat do nabijacej stanice (19)
a zapnite hlavny vypina¢ (7). Roboticka kosacka
sa za¢ne automaticky nabijat.

5.5 Ohranicujuci drot
POZOR! Na prerezané ohranicujtce droty a
nasledné skody sa zaruka nevztahuje!

5.5.1 Umiestnenie ohranicujuceho drotu
Ohraniéujuci drot (18) sa moze umiestnit na zem
alebo aj do zeme. Na tvrdej alebo suchej pdde sa
upeviiovacie haky (14) mézu pri zatikani zlomit.
Ak je p6da velmi sucha, travnik pre inStalovanim
ohrani€ujuceho drétu zavlazte.

* Instalacia na zemi

Polozte ohrani€ujuci drét (18) pevne na zem,
a ak nechcete travnik neskor vertikulovat
alebo prevzdusnovat, upevnite ho pomocou
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prilozenych upeviiovacich hakov (14). Po-
lohu ohrani¢ujuceho drétu mézete v prvych
tyzdrioch robotickej kosacky este upravit. Po
nejakom ¢ase vSak ohranicujuci drot zarastie
trdvou a uz nebude viditel'ny. Ohrani¢ujuci
drét instalujte s maximalnou vzdialenostou

1 m medzi jednotlivymi upevhovacimi hak-
mi (14). Na nerovnych miestach v travniku
vzdialenost medzi upeviiovacimi hakmi
zmenSite. Vyhnite sa situaciam, pri ktorych sa
drét nedotyka zeme. Uistite sa, i roboticka
kosacka nemdze preseknut ohranicujuci drét.
InStalacia v zemi

Zakopte ohraniéujtici drot do hibky az 5 cm.
Tym zabranite poSkodeniu ohrani€ujuceho
drétu (18) napriklad pri vertikulécii alebo
prevzdu$iovani.

Upozornenie!
Nechajte si na konci nabijacej stanice v rezerve 1
m drotu, by ste mohli vykonat neskorsie Upravy.

5.5.2 Uzke miesta

Ak tréavnik obsahuje uzke miesta, méze na tychto
miestach vasa roboticka kosacka pracovat, ak ma
tato ulicka Sirku miniméalne 1,4 m (80 cm medzi
ohraniéujticimi drétmi) a dizku max. 8 m (obr. 3).

5.5.3 Vzdialenost od hranice zahrady

Ked' sa roboticka kosacka priblizuje k
ohrani¢ujucemu drétu (18), je tento rozpoznany
snimaémi v prednej €asti robotickej kosacky.
Avsak skor, ako sa roboticka kosacka obrati,
prejde cez ohranicujuci drét (18) az o 30 cm. Toto
by ste mali zohl'adnit pri planovani koseného
priestoru (obr. 6a).

5.5.4 Kladenie drétu v rohoch

Vyhnite sa tomu, aby ste ohrani¢ujuci drot (18)
kladli v rohoch do pravého uhla (90°). Aby ste
zaistili, Ze roboticka kosacka nebude zachadzat
prili§ za ohrani€ujuci drét (18), umiestnite
ohranicujuci drét (18) tak, ako je to zobrazené na
obr. 6b.

5.5.5 Vypocet sklonu travnika

Roboticka kosacka dokaze prekonat svahy do 35
%. Vacsim svahom sa preto vyhybajte. Sklon je
mozné urcit s prekonanou vyskou na vzdialenost
(obr. 6c).

Priklad: a/b = 35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Instalacia ohranicujiceho drétu na
svahoch
Na svahoch méze roboticka kosacka, najma v
dosledku mokrej travy, skiznut, a tym prejst cez
ohranicujuci drét (18). Preto odporu¢ame brat do
uvahy nasledujuce body (obr. 6d):
® V hornej ¢asti svahu by ohrani€ujuci drét (18)
nemal byt vedeny na sklone va¢$om ako 35
%. Dodrzujte 30 cm vzdialenost od prekazok
a okrajov travnika.
V dolnej ¢asti svahu by ohrani€ujuci drét (18)
nemal byt vedeny na sklone va¢som ako 17
%. Dodrzujte 40 cm vzdialenost od prekazok
a okrajov travnika.

5.5.7 Prijazdové cesty a dlazdené chodniky
® Oddelte vyvySené chodniky, plochy vysypa-
né Strkom alebo mul€ovacou kérou, nizsie
polozené zahony alebo podobné plochy.
Ohraniéujuci drot (18) vedte vo vzdialenosti
minimalne 30 cm (obr. 6e a 69).

Chodniky, ktoré su v jednej rovine s trav-
nikom, nemusia byt oddelené, pretoze ro-
boticka kosacka cez tieto chodniky méze jed-
noducho prejst. Ohrani¢ujuci drét (18) smie
byt kladeny aj cez chodniky (obr. 6f a 6g).

5.5.8 Ohranicujuce ostrovéeky

Prekazky v kosenom priestore chrante vytvor-
enim ohranicujucich ostrov€ekov. Takto mézete
zabranit kolizii s citlivymi objektami, zahradnymi
jazierkami, stromami, nabytkom, kvetinovymi
z&honmi atd'. (obr. 6h a 6i).

® Odvinte ohrani¢ujuci drét (18) od okrajov
smerom k objektom, ktoré maju byt chranené.
Zafixujte ohranicujuci drét (18) pomocou
upevnovacich hakov (14) v smere hodinovych
ru€iciek.

Ohranicujuce ostrovéeky kompletne zahradte
a ohranicujuci drét (18) privedte naspat k
bodu, na ktorom ste opustili okraj travnika.
Vzdialenost medzi ohrani¢ujucimi
ostrovéekmi by mala byt minimalne 0,8 m.V
opacnom pripade spojte objekty do jedného
ohrani¢ujuceho ostrovéeka (obr. 6h).
Ohranicujuci drét (18) smerom k
ohrani¢ujucemu ostrovéeku a od neho by mal
byt uloZzeny rovnobezne a velmi blizko seba.
- Pozor! Ohraniéujuce dréty (18) sa nes-
mu krizovat! - Preto paralelné ohranicujuce
droty (18) pripevnite k pdde s tymi istymi
upevinovacimi hakmi (14) (obr. 6i).

Roboticka kosacka prejde v kosenom pries-
tore cez obidva paralelné ohraniCujuce

dréty (18), na jednoducho polozenych
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ohrani¢ujucich drétoch (18) sa vSak roboticka
kosacka zastavi.

5.5.9 Prekazky

® Prekazky s vyskou viac ako 10 cm

(obr. 6j)

Pevné prekazky s vySkou viac ako 10 cm,
napr. stromy, steny, ploty, zahradny nabytok
atd'. su rozpoznané snimacmi kolizie. Ak

sa roboticka kosacka dostane do kolizie s
prekazkou, zastavi sa, vypne kosiaci me-
chanizmus, posunie sa dozadu a otodi sa,
aby pokracovala v procese kosenia inym
smerom. Makké, nestabilné a hodnotné
prekazky musia byt chranené ostrovéekom z
ohrani¢ujuceho drétu.

Kamene a nizke prekazky

Kamene, skaly a nizke prekazky nizsie ako
10 cm v kosenom priestore musia byt chra-
nené, pretoze inak by ich mohla roboticka
kosacka prejst.V opac¢nom pripade by mohlo
dojst k poskodeniu a zablokovaniu robotickej
kosacky.

Stromy (obr. 6k)

Stromy povazuje roboticka kosacka za
prekazku. Ak by vSak zo zeme vycCnievali kore-
ne stromov s vyskou menej ako 10 cm, tento
priestor by sa mal chranit. Tym sa zabrani
poskodeniu korenov a tiez poskodeniu roboti-
ckej kosacky. Medzi ohrani¢ujucim drétom
(18) a prekazkou dodrziavajte vzdialenost
minimélne 30 cm.

5.5.10 Hlavna a vedlajSia plocha (obr. 61)

Ako vedlajsia plocha (B) sa oznaduje pracovna
oblast, ktora nie je priamo spojena s hlavnou
plochou (A), napriklad travnikom alebo cestic¢kou.
Ak chcete vytvorit separatnu vedlajsiu plochu (B),
ved'te ohranicujuci drét (18) od hlavnej plochy

(A) k vedlaj$ej ploche (B) a naspat. Ohranicujuci
drot (18) k vedl'ajsej ploche (B) a od nej naspat
by mal byt paralelny a vedeny velmi blizko pri
sebe. - Pozor! Ohranicujuce droty (18) sa
nesmu krizovat! - Preto paralelné ohrani¢ujice
dréty (18) pripevnite k zemi pomocou tych istych
upevnovacich hakov (14). Aby ste mohli kosit
vedl'ajSiu plochu (B), musite roboticku kosacku
manualne preniest na vedlajsiu plochu (B).

Tam spustite pozadovany program kosenia a

z podponuky vyberte ,VedlajSia plocha“ (pozri
,Nastavenia robotickej kosacky"). Ak je stav
nabitia akumulatora nizky, roboticka kosacka sa
nebude na vedl'ajSej ploche (B) pokusat sledovat
ohrani¢ujuci drét (18) smerom do nabijacej sta-
nice (19).

5.6 Pripojenie nabijacej stanice

Dokoncite instalaciu kompletného ohrani¢ujuceho
dr6tu (18) predtym, ako ho pripojite k nabijacej
stanici. Na obidvoch koncoch si nechajte do re-
zervy dodato¢ny 1 m ohrani¢ujuceho drétu (18),
aby ste mohli vykonat neskorsie Upravy.

Pomocou odizolovacich kliesti odizolujte konce
ohrani¢ujuceho drétu (18) na pripojenie k nabi-
jacej stanici (19) v dizke 10 az 15 mm.

Pred pripojenim ohranic¢ujuceho drétu (18) k
nabijacej stanici (19) vytiahnite elektricku zastréku
zo siete. Ohraniéujuci drét (18) vedeny k prednej
Gasti nabijacej stanice (19) musi byt prevedeny
dozadu cez kablové drziaky na spodnej strane
nabijacej stanice (19).

Pripojte tento ohrani€ujuci drét (18) na l'avu,
Giernu pripojku. Potom presurnite zadny
ohranicujuci drét (18) cez otvor (odlah¢enie tahu)
v pripojovacej oblasti a pripojte ho na pravu,
Eervenu pripojku (obr. 7a).

Pozor! Ohranicujtice droty (18) sa nesmu
krizovat'!

Potom vytvorte pripojenie k privodu elektrického
prudu. Po spravnej instalacii by mal LED indi-
kator (21) na nabijacej stanici (19) konstantne
svietit nazeleno. Ked' LED indikator nesvieti,
skontrolujte najprv pripojky. Ked' LED indika-

tor sice svieti, avSak nie konstantne nazeleno,
precitajte si tabulku ,Indikécia na nabijacej stanici
a odstrafiovanie chyb® na konci tohto navodu na
obsluhu.

5.7 Zapnutie a kontrola instalacie

Okamzite, ked sa LED indikator (21) na nabi-
jacej stanici (19) rozsvieti nazeleno, je koseny
priestor pripraveny pre roboticku kosac¢ku. Najprv
sa presvedcte, ¢i su upeviiovacie haky (14) na
ohrani¢ujucom dréte (18) kompletne zarazené.
Postavte roboticku kosacku priblizne 3 m za nabi-
jacou stanicou (19) pred ohrani€ujuci drét (18).
Roboticka kosacka by pritom mala byt obratena
k ohrani¢ujucemu drétu (18) pod 90° uhlom (obr.
7b). Zapnite hlavny vypinac (7) (ON)(obr. 8).
Odblokujte roboticku kosac¢ku zadanim PIN kédu
(pozri kapitola ,Zaistovacie zariadenie / PIN).
Stlaéte tlacidlo ,MODE" (52). Potom pomocou
navigac¢nych tlacidiel (55) vyberte bod ,,do nabi-
jacej stanice” a potvrdte tlacidlom ,OK“ (56).
Roboticka kosacka zac¢ne teraz sledovat
ohrani¢ujuci drét (18) proti smeru hodinovych
ruCiCiek. Roboticku kosacku sledujte pocas celej
jazdy pozdiz ohranidujiiceho drdtu (18), pokym sa
opat nezastavi v nabijacej stanici (19). Ak by ro-
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boticka kosacka mala na niektorych miestach pro-
blémy, v pripade potreby upravte ohrani¢ujuci drot
(18) a postup zopakujte. Akumulator robotickej
kosacky sa teraz uplne nabije. Ak by boli problémy
pri dokovani, mozno budete musiet premiestnovat
nabijaciu stanicu (19) postranne, pokym dokova-
nie nebude fungovat bez problémov.

Pomocou ¢erveného tlacidla STOP (3) mézete ro-
boticku kosacku kedykol'vek zastavit. Po stlaceni
tlacidla STOP (3) sa roboticka kosacka zastavi a
Caka na dalSie pokyny.

5.8 Upevnenie nabijacej stanice

Po zabezpeceni riadnej funkcie robotickej
kosacky a najdeni vhodnej polohy nabijacej
stanice (19) je potrebné nabijaciu stanicu (19)
zafixovat pomocou upeviiovacich skrutiek (15).
Pomocou kl'i¢a s vnatornym Sesthranom (22)
zaskrutkujte upevriovacie skrutky (15) uplne do
podlahy (obr. 7c).

5.9 Zobrazenie kapacity akumulatora

Zatlacte na vypinac pre zobrazenie kapacity aku-
mulatora. Zobrazenie kapacity signalizuje stav na-
bitia akumulatora pomocou 3 kontroliek (obr. 13b).

Svietia vSetky 3 kontrolky:
Akumulétor je uplne nabity.

Svietia 2 alebo 1 kontrolka:
Akumulator ma dostatoéné zvySkové nabitie.

1 kontrolka blika:
Akumulator je prazdny, nabite akumulator.

Vsetky kontrolky LED blikaju:

PoZadovana teplota akumulatora nie je dosiahnu-
ta. Vyberte akumulator z pristroja a nechajte ho
jeden den lezat pri izbovej teplote. Ak sa chyba
bude znovu opakovat, tak bol akumulator hibkovo
vybity a je defektny. Odoberte akumulator z
pristroja. Defektny akumulétor sa nesmie nad'alej
pouzivat, resp. nabijat.

Pozor!

Ak pouzivate Multi-Ah Pack (napr. 4-6Ah), nas-
tavte ho vzdy na vysSiu kapacitu. Vzhladom na
Setrné nabijanie a vybijanie robotickej kosacky
nie je potrebné na predizenie Zivotnosti vyuzivat
niz8iu kapacitu.
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5.10 Nabijanie akumulatora pomocou
nabijacky

Pri beznom pouzivani sa akumulator (A) roboti-

ckej kosacky nabija pomocou nabijacej stanice

(19). Pre nezavislé pouzitie akumulatora (A)

série Power-X-Change sa akumulator da nabit

aj v externej nabijacke Power-X-Charger. Pozor!

— Nabijacka (obr. 13a /poz. B) v zavislosti od mo-

delového variantu nemusi byt su¢astou dodavky

va$ej robotickej kosacky.

1. Porovnajte, ¢i sietové napatie, uvedené na ty-
povom &titku zodpoveda elektrickému napétiu
vasej siete. Zastrcku sietovej Snury nabijacky
(B) zasunte do zasuvky. Zelena kontrolka LED
zacne blikat.

2. Nasunte akumulator (A) na nabijacku (B) (obr.
13a).

3. Vbode ,Signalizicia nabijacky“ najdete
tabulku s vyznamom signalizacie kontroliek
LED na nabijacke.

Pocas nabijania m6ze dojst k ¢iastoénému zohri-
atiu akumulatora. To je vSak normalne.

Ak nie je mozné akumulator nabit, skontrolujte,

e Cije v zasuvke pritomné sietové napatie,

® Cije kontakt na nabijacich kontaktoch v bez-
chybnom stave.

Ak by sa napriek tomu akumulator stale nedal
nabit, odoslite

® nabijacku

® aakumulator

do nasho zakaznickeho servisu.

Kvéli spravnemu odoslaniu kontaktujte nas
zakaznicky servis alebo obchod, kde ste
pristroj zakupili.

Dbaijte pri odosielani alebo likvidacii akumu-
latorov, resp. akumulatorového pristroja na
to, aby boli zabalené jednotlivo v umelohmot-
nych vreckach aby sa zabranilo skratom a
vzniku poziaru!

V zaujme dlhej zivotnosti akumulatora by ste sa
mali postarat o v€éasné opatovné nabitie akumu-
latora. To je potrebné v kazdom pripade vtedy,
ked zistite, Ze sa vykon pristroja zaéne znizovat.
Akumulator by nemal byt nikdy Uplne vybity. Méze
tym dojst k poskodeniu akumulatora!
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6. Obsluha

6.1 Hlavny vypinaé

Roboticka kosacka je vybavena hlavhym
vypina¢om (7). Zapnite (ON) a vypnite (OFF) ro-
boticku kosacku hlavnym vypinacom (7) (obr. 8).
Po zapnuti sa roboticka kosacka zablokuje pomo-
cou kédu PIN.

6.2 Ovladaci panel

Roboticka kosacka bola naprogramovana uz
vyrobnom zavode, kde boli na nej vykonané aj
Standardné nastavenia. Tieto nastavenia sa vSak v
pripade potreby daju zmenit. Aj ked' su nastavenia
z vyrobného zavodu vhodné pre vacsinu zahrad,
mali by ste sa napriek tomu oboznamit s dostup-
nymi volitelnymi moznostami.

Vysvetlenie ovladacieho panelu s LCD disple-
jom (obr. 9a)

50. LCD displej

51. Tlacidlo ,SET“ - tlacidlo nastavenia

52. Tlagidlo ,MODE" - tlac¢idlo programu kosenia
53. Tlacidlo ,START” - tlacidlo Start

54. Tlagidlo ,BACK” - spatné tlacidlo

55. Navigacné tlagidla

56. Tlacidlo ,OK" - tlacidlo potvrdenia

Vysvetlenie symbolov na LCD displeji

(obr. 9b):

60. Sila signalu sietového spojenia

61. Rozpoznanie signalu ohrani¢ujuceho drétu
62. Stav dazd'ového snimac

63. Stav batérie

64. Manualne kosenie

65. Ovladanie ¢asového planu

66. Ovladanie SMART

67. Naspat do nabijacej stanice

6.3 Nastavenie vysky rezu

Pozor! Nastavovanie vysky rezu sa smie
vykonavat len pri vypnutej robotickej kosacke. Ak
tak chcete urobit, stlacte tlacidlo STOP (3). Pomo-
cou nastavenia vysky rezu (4) umozriuje roboticka
kosacka plynule nastavovat vysku kosenia v
rozmedzi 20 az 60 mm, ktoru je mozné od¢itat zo
stupnice.

Ak je travnik vy3si ako 60 mm, musi sa trava
skratit minimalne na 60 mm, aby sa roboticka
kosacka nadmerne nezatazovala a neobmedzo-
vala sa U¢innost prevadzky. Na tento ucel pouzite
beznu kosacku alebo kosacku/vyzinag.

Po ukonéeni inStalacie sa da vyska kosenia
nastavit pomocou nastavenia vysky rezu (4).

Zacinajte vzdy s vy$Sou vyskou rezu a tuto
znizujte v malych krokoch po pozadovanu vysku.

6.4 Zaistovacie zariadenie / PIN

Zaistovacie zariadenie zabraruje neautorizova-
né pouzivanie robotickej kosacky bez platného
kodu. K tomu musite zadat osobny Stvormiestny
bezpecénostny kod.

Odblokovanie

Skor nez uvediete roboticku kosacku do
prevadzky, musite zadat spravny PIN kéd
(Standardny PIN: ,,0-0-0-0“). Zadajte PIN pomocou
naviga¢nych tlacidiel (55).

Standardny PIN:
0000

Novy PIN:

Zmenit PIN

Ked' chcete zmenit PIN kod, postupuje nasle-
dovnym spdsobom:

1. Odblokuijte ovladaci panel.

2. Ak chcete vykonat nastavenia, stlacte najprv
tlacidlo ,SET“ (51).

3. Prejdite v ponuke LCD displeja (50) po-
mocou navigaénych tlacidiel (55) k bodu
»VSeobecne* a potom ,PINCode”

4. Pomocou naviga¢nych tlacidiel (55) zadajte
najprv aktuélny PIN koéd (Standardny PIN 0-0-
0-0).

5. Potom zadajte pomocou navigaénych tladidiel
(55) vas osobny PIN kod.

6. Potvrdte vykonané nastavenia.

7. Zopakovanim krokov 5. a 6. potvrdte novy PIN
kod.

8. Pozor! Zaznamenajte si novy PIN kéd!

Vyziadanie PIN kédu v pripade straty
Pripravte si potvrdenku o nédkupe a sériové €islo
robotickej kosacky. Tieto budete potrebovat, aby
ste dostali PIN kod!

Variant A:

1.V zablokovanom stave stlacte tlacidlo ,SET*
(51) na 6 sekund.

2. Nadispleji (50) sa zobrazi PUK kod.

3. Kontaktujte zakaznicky servis a vyZiadajte si
svoj PIN kod.

Variant B:

1. Pripojte prazdny USB kl'u¢ podla zobrazenia
do USB portu (24) (obr. 11).

2. Zapnite hlavny vypina¢ (7) (ON).

3. Roboticka kosacka automaticky ulozi PUK
kod na vas USB kl'u¢ a proces ukongi pip-
nutim.

-176 -

Anl_FREELEXO_SMART_SPK13.indb 176

26.09.2023 13:53:32



4. Vytiahnite USB kl'U¢. Precitajte si idaje na
USB kl'u¢i v pocitaci. Roboticka kosacka

vytvorila textovy subor (*.txt). Tento subor ob-
sahuje PUK, osobny kod. Kontaktujte zakaz-

nicky servis a vyziadajte si svoj PIN kod.

6.5 Nastavenia robotickej kosacky

V hlavnej ponuke LCD displeja (50) najdete
aktualne nastavenie datumu a ¢asu roboticke;j
kosacky, ako aj aktualny stav nabitia. Na paneli
s nastrojmi sa zobrazuje tiez stav dazd'ového

snimaca, signalu drétu, ako aj zvoleného progra-
mu kosenia. Na ovladacom paneli mate moznost

vykonat nastavenia na robotickej kosacke
tlagidlom ,SET“ (51) a spustit roboticku kosacku

s r6znymi programami kosenia pomocou tlacidla
»,MODE" (52). Aby ste mohli vykonat nastavenia,

prejdite pomocou naviga¢nych tlagidiel (55)
na pozadované miesto. Ak chcete vystupit z
prislusnej ponuky, stlacte tlacdidlo ,BACK" (54).

Tlaéidlo nastaveni ,,SET“ (51)

Pomocou tlacidla ,SET“ (51) mbzete na roboti-
ckej kosacke vykonat zékladné nastavenia.
Prejdite pomocou navigaénych tlacidiel (55) na
pozadované miesto a potom potvrdte alebo od-
mietnite vykonané nastavenia pomocou tlacidla

mozné nastavit frekvenciu kosenia okrajov,
teda rytmus, v ktorom sa ma kosit okraj trav-
nika na zaciatku pracovného okna, kym ro-
boticka kosacka zac¢ne kosit. V standardnom
nastaveni zacina roboticka kosacka proces
kosenia kazdych 7 pracovnych dni jednorazo-
vym kosenim pozdiz celého ohraniéujliceho
drétu.

Pamat chyb

Dostavate informacie o chybovych hlaseniach
vasej robotickej kosacky, ktoré sa vyskytli
naposledy.

Dazd'ovy snimaé

Pomocou tohto nastavenia sa da
naprogramovat dazd'ovy snimac (5).
Standardné nastavenie z vyrobného zavodu
pre tento snimag je ,Zap.“. Dazd'ovy snima¢
(5) mézete aktivovat alebo deaktivovat a
mbZete nastavit jeho as oneskorenia. Cas
oneskorenia definuje ¢as, poc¢as ktorého
roboticka kosacka zostava v nabijacej stanici
(19) aj po vysuseni dazd'ového snimaca (5).
Zo stanice

Nastavit sa da spiatoé¢na draha, ktorou ro-
boticka kosacka vychadza z nabijacej stanice
(19). Predtym, ako sa roboticka kosacka otoci
na plochu kosenia alebo sa vrati do svojho

,OK* (56) alebo ,BACK® (54).

Zona

Vo vel'mi krivolakych zahradach méze mat
roboticka kosacka problémy dostat sa do
kazdej oblasti a Uplne pokosit travnik.V tomto
pripade je mozné na ohrani¢ujucom dréte
(18) vybrat niekol’ko vychodiskovych bodov.
Roboticka kosacka sa tak moze dostat aj do
tazko pristupnych oblasti vasej zahrady. Ro-
boticka kosacka prejde zvolenu vzdialenost
pri ohrani¢ujucom dréte (18) a zaéne kosit v
tejto oblasti (obr. 6m). Pomocou navigaénych
tlacidiel (55) prejdite na pozadované mies-

to, ktoré chcete zmenit, a zadajte prislusnu
vzdialenost a frekvenciu pouzivania. Nabijacia
stanica (19) je automaticky definovana ako
vychodiskovy bod 1. Dva d'alSie vychodiskové
body je mozné zvolit lubovolne. Zmerajte
vzdialenost medzi nabijacou stanicou (19) a
vychodiskovym bodom v smere hodinovych
rudidiek pozdiz ohraniéovacieho drétu (18).
Na zaklade frekvencie pouzivania mézete
stanovit, ako ¢asto za¢ne roboticka kosacka
pracovat z nabijacej stanice (19) alebo z
prisludnych vychodiskovych bodov.

Kosenie hran

Pre Cisty okraj travnika je mozné aktivovat
nastavenie ,Kosenie okrajov“. Taktiez je
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pociatoéného bodu, najprv vykona pohyb
smerom dozadu zodpovedajuc nastavenej vz-
dialenosti. Zaistite, aby nastavena spiato¢na
draha nespbsobila, ze roboticka kosacka
opusti plochu kosenia.
® VsSeobecny
- kéd PIN: Mozete zmenit PIN kod roboti-
ckej kosacky a pouzit vas osobny PIN kod.
Postupuijte pritom podl'a popisu v kapitole
LZaistovacie zariadenie/PIN“. Pozor! Zazna-
menajte si novy PIN kod.
- Datum a éas: Prejdite pomocou
naviga¢nych tlacidiel (55) na prislusné miesto
a vykonajte pozadované nastavenia.
- Jazyk: Prejdite pomocou navigaénych
tlacidiel (55) na pozadovany jazyk.
- Verzia softvéru: Tu je uvedena aktudlna
verzia softvéru robotickej kosacky.
Nastavenia z vyrobného zavodu: Vratte
nastavenia robotickej kosacky do stavu pri
dodani.

Tlaéidlo programov kosenia ,,MODE* (52)
Aby ste mohli spustit poZzadovany program kose-
nia, prejdite pomocou naviga¢nych tlacidiel (55)
na tento program.
* Manualne

V manualnom rezime mozete roboticku
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kosacku spustit raz s réznymi programami
kosenia.

Mate moznost vybrat si medzi primarnou
plochou/hlavnou plochou a sekundarnou
plochou/vedlaj$ou plochou. Presnejsie in-
formacie tykajuce sa oboch ploch najdete

v kapitole ,Uvedenie do prevadzky“ v bode
,Ohraniéujuci drot“.

- Kosenie

Spustite roboticku kosacku, aby ste raz po-
kosili travnik. Roboticka kosacka kosi az do
vyc€erpania kapacity akumulatora a samostat-
ne sa vrati do nabijacej stanice

- Kosenie hran

Umiestnite roboticku kosacku do blizkosti
ohrani¢ovacieho dr6tu (18) alebo spustite
roboticku kosacku, ked' je v nabijacej stanici
(19). Roboticka kosacka so zapnutym kosia-
cim mechanizmom sleduje ohrani¢ovaci drot
(18) v smere hodinovych ruciciek az k zadnej
strane nabijacky (19). Potom sa roboticka
kosacka vrati naspat do nabijacej stanice
(19), ak nie je aktivne Ziadne pracovné okno.
- Spot Mowing

MoéZe sa stat, ze vasa roboticka kosacka ne-
pokosi niektoré plochy dostato¢ne dokladne.
Umiestnite roboticku kosacku na pozadované
miesto a uvedte roboticku kosacku do chodu.
Roboticka kosacka zacne $piralovito kosit
travnik, pokym nenarazi na prekazku alebo
na ohranicujuci drét (18). Potom sa roboticka
kosacka vrati naspat do nabijacej stanice
(19), ak nie je aktivne Ziadne pracovné okno.
Casovy plan

Prejdite pomocou naviga¢nych tlacidiel (55)
na prislusny den v tyzdni, v ktorom chcete
vykonat nastavenia. Robotickd kosacka zaéne
v prislusnom dni v tyzdni automaticky kosit
vas$ travnik. Pre nastavenie doby kosenia sa
odporuca ako orienta¢na hodnota 8 hodin
denne pri 500 m?.V zavislosti od velkosti
zahrady a jej komplexnosti je potrebné
prispdsobit zvoleny pracovny ¢as.

K nabijacej stanici

Poslite vasu roboticku kosacku naspat do
nabijacej stanice (19). Roboticka kosacka

si vyhlada ohrani¢ovaci dr6t (18) a bude ho
sledovat proti smeru hodinovych rucic¢iek k
nabijacej stanici (19). Tu neplati moznost se-
kundarnej plochy/vedlajsej plochy.

6.6 Ovladanie robotickej kosacky

Proces Startovania

1. Stlacte tlac¢idlo STOP (3) a kryt displeja sa
uplne otvori (23).

2. Odblokujte ovladaci panel (2).

3. Pomocou tlacidla ,MODE" (52) zvolte
pozadovany program kosenia a prislusnu pra-
covnu plochu.

4. Stlacte tlacidlo ,START (53).

5. Zatvorte kryt displeja (23).

Roboticka kosacka teraz pracuje podla nastave-
nia ¢asu kosenia. Po¢as pracovnej doby je stav
nabitia akumulatora zobrazovany na LED displeji
(50). Ked' stav nabitia akumulatora klesne na 30
%, roboticka kosacka sa automaticky vrati do
nabijacej stanice (19).

Prerusenie procesu kosenia

1. Ak chcete roboticku kosa¢ku okamzite
zastavit, stlacte tlacidlo STOP (3).

2. Otvorte Uplne kryt displeja (23).

3. Odblokujte ovladaci panel (2).

4. Stlacte tlacidlo ,MODE" (52) a zvolte ,K nabi-
jacej stanici“, aby ste roboticku kosacku pos-
lali pozdiz ohraniéujticeho drétu (18) naspat
do nabijacej stanice (19).

5. Stlacte tlacidlo ,START“ (53).

6. Zatvorte kryt displeja (23).

Stav STOP:

Stlac¢enim tladidla STOP (3) roboticka kosacka
prejde do stavu STOP, ktory sa zobrazi na LCD
displeji (50). Roboticka kosacka zastavi kosenie,
kym sa tento stav znova nezrusi.

Po odomknuti ovladacieho panela (2) sa zobrazi
okno, ktoré navrhuje zrusit stav STOP. Potvrdenim
sa tento stav zru&i. V opaénom pripade zostava
roboticka kosacka zastavena. Ak sa roboticka
kosacka nastartuje alebo sa odosle naspat do
nabijacej stanice (19), stav STOP sa taktiez zrusi.
Zatvorte kryt displeja (23).

6.7 Ovladanie robotickej kosacky pomocou
aplikacie
Aplikacia vam ponuka Siroké moznosti nasta-
venia pre vasu roboticku kosacku a mézete si
tiez vyvolat Statistiky a aktualny stav. Roboticku
kosacku mozno spustit rune, ako aj v nastave-
nom pracovnom intervale. Pomocou aplikacie
mate k dispozicii aj rezim SMART, v ktorom si
roboticka kosacka na zaklade udajov o pocasi
samocinne ur&i svoj pracovny interval. Aplikacia
vam pocas prevadzky zobrazuje chybové hlase-
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nia a varovania a méze vas informovat formou
push upozorneni. Najprv dokoncite registraciu
svojej robotickej kosacky, aby ste mohli vyuzivat
vSetky funkcie aplikacie.

6.7.1 Stiahnutie aplikacie

Najprv si stiahnite aplikaciu Einhell pre vasu ro-
boticku kosacku do vasho smartfonu. K aplikacii
Einhell-App sa dostanete pomocou nasledujuce-
ho odkazu a QR kédu:

iOS: http://gr.einhell.com/12e103ce

6.7.2 Registracia robotickej kosacky

Vase zariadenie disponuje funkciou loT (Internet
of Things / internet veci). Vasa roboticka kosacka
sa mdze pripojit k dostupnej mobilnej sieti pros-
trednictvom integrovaného €ipu SIM, a preto je
nezavisla od pripojenia Bluetooth alebo WLAN.
Pocas prvych 5 rokov vam za pouzivanie roboti-
ckej kosacky v mobilnej sieti nebudu uctované
ziadne poplatky, pretoze su zahrnuté v kipnej
cene. Informécie o zostavajucej dobe chodu a
moznom prediZeni je mozné zobrazit prostred-
nictvom aplikacie. V tovarenskom nastaveni je
funkcia deaktivovana a roboticka kosacka sa
pokusa pripojit k sieti, symbol pripojenia na LCD
displeji (50) je preskrinuty. Ak chcete aktivovat
roboticku kosacku, postupuijte podl'a pokynov v
aplikacii.

Uspesné pripojenie k sieti sa zobrazi na LCD dis-
pleji (50); po uspeSnom pripojeni mate k dispozicii
vSestranné moznosti nastavenia a réznorodé
funkcie aplikacie. Ak vykonavate nastavenia v
aplikacii, uistite sa, ¢i maju roboticka kosacka aj
vas smartfon bezpecné internetové pripojenie.
Pre automaticku prevadzku robotickej kosacky

v naprogramovanom ¢ase pre vykonanie prace
s rezimom SMART staci, aby bola roboticka
kosacka pripojena k internetu.
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6.7.3 Vynulovanie registracie

Ak pri prvom uvedeni vasej robotickej kosacky do
prevadzky symbol pripojenia na LCD displeji (50)
nie je preciarknuty, musi sa roboticka kosacka
vynulovat a zaregistrovat na vas. Kontaktujte nas
zakaznicky servis a pripravte si potvrdenku o na-
kupe a sériové Eislo robotickej kosacky.

6.8 Prevadzka robotickej kosacky

Robotické kosacka ponuka rézne prevadzko-

vé rezimy, ¢o znamena, ze roboticku kosacku
mozete uviest do prevadzky réznymi sposobmi.
Aplikacia vdam ponuka Siroké moznosti nastavenia
vasej robotickej kosacky a mozete si tiez vyvolat
Statistiky a jej aktualny stav. Okrem toho vam
aplikacia poc¢as prevadzky zobrazuje chybové
hlasenia a varovania.

Roboticku kosacku mézete ovladat manualne na
ovladacom paneli (2) robotickej kosacky, ako aj
pomocou aplikacie.

6.8.1 Manualna kosenie

Uvedte roboticku kosacku do chodu prostred-
nictvom aplikacie. Roboticka kosacka zac¢ne kosit
travnik presne na jeden cyklus, kym stav akumu-
latora neklesne pod 30 %. Potom sa roboticka
kosacka vrati do nabijacej stanice (19) a ukon¢i
svoj pracovny proces. Roboticka kosacka sa takto
prevadzkuje Uplne manualne a ani nezacina kosit
travnik v nastavenom ¢asovom intervale.

6.8.2 Ovladanie ¢éasového planu

Pomocou navigaénych tladidiel (55) mdzete na
robotickej kosacke vykonat nastavenia ¢asového
planu. Takto bude roboticka kosacka kosit travnik
v uvedenych ¢asoch samocinne. Nastavenia je
mozné vykonat tiez v aplikacii a preniest ich na
roboticku kosacku.

6.8.3 Ovladanie SMART
SMART rezim robotickej kosacky umozniuje
automaticku prevadzku s prevadzkovymi ¢asmi
optimalizovanymi na vasu zahradu a aktualne
poveternostné podmienky. Prislusny pracovny
interval prispdsobuje roboticka kosacka indivi-
duélne samocinne kazdy den. Zabezpecte, aby
bola robotické kosacka vzdy pripojena k sieti.
Aby ste mohli pouzivat rezim SMART, su najprv
vyzadované niektoré Specifické udaje. K tomu
musite vykonat prislu§né nastavenia v aplikacii:
® Zadanie polohy: Tieto informacie mozno
pouzit na vyvolanie udajov o pocasi
Specifickych pre danu polohu a roboticka
kosacka sa pri koseni prispdsobi poveternost-
nym podmienkam.
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® Intenzita: Zadajte, s akou intenzitou ma
roboticka kosacka travnik kosit. To zavisi od
rastu vasho travnika. Zacnite najprv s nizkou
intenzitou a tuto potom pripadne prispdsobuj-
te.

® Plocha kosenia: Zadajte odhadovanu plo-
chu kosenia. Relevantnd je pritom len plocha
na kosenie, v ktorej sa ma roboticka kosacka
pohybovat.

o Casovy plan: Definujte asové intervaly,
pocas ktorych roboticka kosacka nema kosit.
Moze byt Ucelné doby kosenia prislusne
obmedzit.

Zariadenie bude prednostne kosit poc¢as dna,

aby sa roboticka kosacka nestretla so zvieratami,

ktoré su aktivne za simraku alebo v noci, ako su
napriklad jezkovia. Roboticka kosacka na zaklade
zadanych udajov priebezne vypocitava svoj indi-
vidualny ¢asovy plan.

6.8.4 Chybové hlasenia a varovania

Pravidelne kontrolujte, €i sa v aplikacii nenachad-

zaju chybové hlasenia a varovania. Chybové

hlasenia, upozornenia a pripomienky budete
dostavat formou push notifikacii na vas smartfon.

Ak si to nezelate, mozete upravit nastavenia

upozorneni v aplikacii. Uistite sa, ze su na vaSom

smartfone aktivované udaje na pozadi aplikacie

Einhell a Ze vas smartfon ma aktivne internetové

pripojenie.

7. Cistenie, Gdrzba a objednanie
nahradnych dielov

Nebezpecenstvo!

Pred v8etkymi Cistiacimi a udrzbarskymi pracami
musite pristroj odpojit od elektrickej siete. Vy-
tiahnite elektricku zastréku zo zasuvky a vypnite
pristroj pomocou hlavného vypinaca (7) (OFF)
(obr. 8). Okrem toho vyberte z robotickej kosacky
akumulator.

Opatrne! Pouzivajte pracovné rukavice!

7.1 Cistenie

® Udrzujte ochranné zariadenia, vzduchoveé
Strbiny a kryt motora vzdy bez prachu a
necistot, ako je to len mozné. Utrite pristroj
Cistou utierkou alebo ho vycistite vyfukanim
stlaéenym vzduchom nastavenym na nizky
tlak.

* Roboticka kosacka nesmie byt ¢istena pod
te€ucou vodou, predovSetkym nie pod vyso-
kym tlakom.

o Cistite pristroj pravidelne pomocou vihkej
utierky a malého mnozstva tekutého mydla.

NepouZivajte Ziadne agresivne Cistiace pros-
triedky ani riedidlg; tieto prostriedky by monhli
poskodit umelohmotné diely pristroja. Dbajte
na to, aby sa do vnutra pristroja nedostala
voda.

® Ak je to mozné, na Cistenie robotickej
kosacky pouzivajte kefy alebo handry.

® Skontrolujte pohyblivost ¢epeli (10) a
nozoveého kotuca (11).

® Na distenie nabijacich kontaktov na robotickej
kosacke (1) a nabijacej stanici (19) pouzite
Cistiace prostriedky na kov alebo velmi jemny
brusny papier. Vycistite ich, aby ste zaistili
efektivne nabijanie.

7.2 Udrzba

® Opotrebované alebo poskodené ¢epele
(10) a ich upevriovacie skrutky je potrebné
vymienat vzdy v kompletoch.

° Vymienajte opotrebované alebo poskodené
suciastky.

o Kvoli dihej zivotnosti pristroja by mali byt
vSetky skrutkové spoje ako aj kolesa a osi
vycistené a nasledne naolejované.

® Pravidelna starostlivost o roboticki kosacku
zabezpedi nielen dlhu dobu jej Zivotnosti a
vykonnost, ale je prospesna zaroven aj pre
dokladné a jednoduché kosenie vasho travni-
ka.

e Koné&trukénymi dielmi, ktoré su najviac
vystavené opotrebovaniu, su ¢epele (10).
Kontrolujte preto pravidelne stav ¢epeli (10)
aich upevnenie.V pripade, Ze sa vyskytnu
nadmerné vibracie robotickej kosacky, moze
to znamenat, Ze ¢epele (10) su poSkodené
alebo boli zdeformované nasledkom nara-
zov. Ak su Cepele (10) opotrebované ale-
bo poskodené, je potrebné ich okamzite
vymenit.

® Pravidelne kontrolujte vzhl'ad kosenia trav-
nika. Ak nie su Cepele ostré, budu stebla
travy skosené necisto. V dosledku toho méze
povrch travnika lahko vyschnut a zhnednut.
Cepele preto pravidelne vymiefiajte, aby ste
dosahovali isty a rovny rez.

e Pravidelne kontrolujte spodnu stranu roboti-
ckej kosacky, Ci nie je zneclistena. Roboticku
kosacku pravidelne distite. Silné znecistenie
ihned odstrante.

eV prvych tyzdfioch po uvedeni do prevadzky
a predchadzajucom koseni beznou kosackou
sa mbze vasa roboticka kosacka rychlo
znegistit. V tomto obdobi by ste preto mali
spodnu stranu robotickej kosacky kontrolovat
CastejSie.
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e Travnik skracujte iba po malych usekoch, aby
ste predisli nadmernému znecisteniu.

® Vo vnutri pristroja sa nenachadzaju ziadne
diely, vyzadujuce udrzbu.

7.2.1 Vymena cepeli

PouzZivajte len originalne ¢epele, v opaénom pri-
pade funkcie a bezpecnost nie st zaru¢ené.
Roboticka kosacka je vybavena tromi Eepelami
(10) namontovanymi na nozovom kotugéi (11).
Tieto Cepele (10) maju zZivotnost az 3 mesiace (ak
nenarazia na ziadne prekazky). Vymienajte vSetky
tri Cepele (10) sucasne, aby ste vylucili znizenie
ucinnosti a vyvazenia vasho pristroja.

Pri vymene &epeli (10) postupuijte nasledovne

(obr. 12) — Pozor! — Pouzivajte ochranné rukavice:

1. Zablokujte pomocou skrutkovaca ota€anie
nozového kotuéa (11). Skrutkovaé presurite
cez prislusné otvory v nozovom kotugéi (11) a
ochrannom hrebeni.

2. Uvolnite upevnovacie skrutky.

3. Vyberte ¢epele (10) a nahradte ich novymi.
Vymente vSetky tri Cepele (10) vzdy po kom-
pletoch.

4. Nakoniec znovu pevne utiahnite upevhovaciu
skrutku. Uistite sa, ¢i sa nové Cepele (10) daju
vol'ne otacat.

Pravidelne vykonavajte vSeobecnu kontrolu

robotickej kosacky a odstrariujte vSetky nahro-

madené zvysky. Pred kazdym zaciatkom sezény

bezpodmienecne skontrolujte stav ¢epeli (10).

Obratte sa v pripade potreby oprav na nas zakaz-

nicky servis. Pouzivajte len originalne nahradné

diely.

7.2.2 Aktualizacia softvéru

Ak chcete aktualizovat softvér, skopirujte novy

softvér na prazdny USB kl'i¢ (v pripade potreby

USB kl'u¢ predtym naformatujte). Pred vykonanim

nasledujucich krokov sa uistite, i je batéria uplne

nabita.

1. Umiestnite roboticku kosacku do koseného
priestoru. Po¢as aktualizacie softvéru nesmie
byt roboticka kosacka v nabijacej stanici.

2. Pripojte na USB pripojku tak, ako je zobraze-
né USB kl'u¢ (obr. 11).

3. Zapnite hlavny vypina¢ (7) (ON).

4. Roboticka kosacka teraz spusti aktualizaciu
softvéru a zobrazuje jej aktualny stav.

5. Po ukonéeni procesu aktualizacie vytiahnite
USB kl'u¢ a restartujte roboticku kosacku po-
mocou hlavného vypinaca (7).
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7.2.3 Oprava ohranicujiceho drotu

Ak je ohrani€ujuci dr6t (18) na ktoromkol'vek
mieste preruseny, pouzite na opravu prilozenu
kablovu svorku (16). Obidva konce preruseného
ohrani¢ujuceho drétu (18) zasurite do kablovej
spojky (16) a kablovu svorku pomocou kliesti
stlaéenim zovrite.

Zapojte sietovu zastréku do zasuvky. Funkénost
potom skontrolujte pomocou LED indikatora (21)
na nabijacej stanici (19).

7.3 Objednavanie nahradnych dielov:

Pri objednavani nahradnych dielcov je potrebné
uviest nasledovné udaje:

e Typ pristroja

® Vyrobné &islo pristroja

e |dentifikané &islo pristroja

o Cislo potrebného nahradného dielca
Aktuélne ceny a informacie najdete na www.
Einhell-Service.com

Nahradné Cepele €. vyr.: 34.140.20

8. Skladovanie

Akumulator(A) pred zimnym uskladnenim upl-

ne nabite a vypnite ho hlavnym vypinac¢om (7)
(OFF). Vyberte akumulator (A) z pristroja. Odpojte
sietovy adaptér (13) od privodu elektrického pru-
du a nabijacej stanice (19).

Ohranicujuce drét (18) mézete cez zimu nechat
vonku. Dbajte vSak na to, aby boli pripojenia chra-
nené pred kordziou. Pripojenia ohrani¢ujuceho
drétu (18) preto odpojte od nabijacej stanice (19).

Skladuijte pristroj a jeho prisluSenstvo na tmavom,
suchom a nezamfzajucom mieste mimo dosahu
deti. Optimalna teplota pre skladovanie je medzi
5 °C a 30 °C. Pristroj skladujte v originalnom
obale.
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9. Transport
® Vypnite pristroj pomocou hlavného vypinaca
(7) (OFF) (obr. 8).

Dajte na pristroj transportné ochranné prip-
ravky, ak su k dispozicii.

Chrante pristroj pred poskodenim a silnymi
vibraciami, ktoré vznikaju predovsetkym pri
prepravovani vo vozidlach.

Pristroj zabezpedte proti skiznutiu a prevrate-
niu.

Roboticku kosacku prenasajte za nosnu
rukovat (6) tak, aby vdm nozovy kotué (11)
smeroval od tela.

10. Likvidacia a recyklacia

Pristroj sa nachadza v obale za u¢elom zabrane-
nia poskodeniu pri transporte. Tento obal je vyro-
beny zo suroviny a tym padom je ho mozné znovu
pouzit alebo sa méze dat do zberu na recyklaciu
surovin. Pristroj a jeho prisluSenstvo sa skladaju

z roznych materialov, ako su napr. kovy a plasty.
Poskodené pristroje nepatria do domového odpa-
du. Pristroj by sa mal odovzdat k odbornej likvi-
dacii na prisluSnom zbernom mieste. Pokial Vam
nie je zname takéto zberné miesto, informuijte sa
prosim na miestnej samosprave.

SK

Likvidacia

)i

_—

Elektrické naradie, batérie, prislu§enstvo a obaly
sa musia odovzdat na ekologicku recyklaciu.
Elektrické naradie a akumulatory/batérie nevy-
hadzujte do domového odpadu!

Len pre krajiny EU:

Podl'a eurépskej smernice 2012/19/EU o odpa-
de z elektrickych a elektronickych zariadeni a
podla jej transpozicie v narodnom prave sa musi
uz nepouzitel'né elektrické naradie a, podla eu-
ropskej smernice 2006/66/ES, poskodené alebo
vybité akumulatory/batérie zbierat separovane

a odovzdat na recyklaciu v sulade s ochranou
Zivotného prostredia.

Ak sa odpad z elektrickych a elektronickych zari-
adeni nelikviduje spravne, méze poskodit Zivotné
prostredie a ludské zdravie kvoli svojmu potenci-
alne nebezpe¢nému obsahu.

Dodatocna tla¢ alebo iné reprodukovanie do-
kumentacie a sprievodnych dokladov vyrobkov,
taktiez ich ¢asti, je pripustna len s vyslovnym suh-
lasom spolo¢nosti Einhell Germany AG.

Technické zmeny vyhradené

-182 -

Anl_FREELEXO_SMART_SPK13.indb 182

26.09.2023 13:53:35



11. Indikacia na nabijacej stanici a odstrafiovanie chyb

LED indikator (21)

Opis

RiesSenie

Vyp. -

Chyba privod elektrického
prudu

- Skontrolujte privod elektrického prudu

Svieti nazeleno -

Pripravené na kosenie
Akumulator plne nabity
Ohraniéujuci drot (18) pripo-
jeny

Blika nazeleno -

Ohranicujuci drot (18)
preruseny

- Skontrolujte, ¢i ohranic¢ujuci drét (18) nie
je zlomeny

Svieti nacerveno -

Akumulator sa nabija

- Pockajte, pokym akumulator nebude upl-
ne nabity.

12. Indikacia na robotickej kosacke a odstrafiovanie chyb

Chybové hlasenia robotickej kosacky na LCD displeji (50)

Chyba Mozna pri¢ina Naprava
Ziaden signal - Ohranicujuci drét nespravne | Skontrolujte, ¢i LED indikator (21) na nabi-
pripojeny jacej stanici (19) svieti nazeleno.
- Chyba privod elektrického - Uistite sa, ¢i je ohrani¢ujuci drét (18)
prudu polozeny spravne a v strede pod nabija-
- Ohranicujuci drét (18) cou stanicou (19).
preruseny - Skontrolujte polohu nabijacej stanice (19).
Mimo - Obhranicujuci drét nespravne | - Uistite sa, Ci je ohrani¢ujuci drot (18)
pripojeny polozeny spravne a v strede pod nabija-
cou stanicou (19).
- Roboticka kosacka mimo - Uistite sa, ¢i sa roboticka kosacka
oblasti kosenia nachadza v oblasti kosenia.
Chyba batérie - Prirobotickej kosacke sa - Uistite sa, ¢i bol akumulator spravne na-
vyskytla chyba batérie montovany.
- Akumulator sa neda nabit - Skontrolujte, ¢i je hlavny vypina¢ (7)
zapnuty (ON), ked’ sa roboticka kosacka
nachadza v nabijacej stanici (19).
- Akumulator dosiahol koniec | - Skontrolujte polohu nabijacej stanice (19).
svojej zivotnosti V pripade potreby vymerite akumulator.
Chyba teploty ba- Prili§ vysoka/prili§ nizka teplota
térie akumulatora alebo prehriatie
ovladacej jednotky
- Ked teplota batérie prekroéi | - V lete presurite pracovny ¢as na skoré
65 °C, roboticka kosacka ranné hodiny a vyhnite sa prevadzkovaniu
sa vrati do nabijacej stanice robotickej kosacky v horucich hodinach
(19). dna.
- Ked teplota batérie prekro¢i | - Potom, ¢o sa akumulator alebo riadiaca
45 °C alebo je nizsia ako jednotka ochladi do pripustného rozsahu
0 °C, proces nabijania sa teplét, roboticka kosacka sa automaticky
zastavi a roboticka kosacka vrati do naprogramovanej prevadzky.
¢aka v nabijacej stanici (19).

Anl_FREELEXO_SMART_SPK13.indb

-183 -

183

26.09.2023 13:53:35




Chybové hlasenia robotickej kosacky na LCD displeji (50)

Chyba

Mozna pri¢ina

Naprava

Kosacka nadvihnuta

- Snimag zdvihu nepretrzite
aktivovany pocas 10 sekund

Na otvorenie krytu displeja (23) stlacte
tlacidlo STOP (3). Opéatovne spustite proces
kosenia cez ovladaci panel (2):

- Ak satato chyba vyskytuje CastejSie,
skontrolujte, ¢i sa v priestore kosenia
nevyskytuju prekazky vyssie ako 10
cm a odstrante ich alebo prekazky
oddelte od priestoru kosenia pomocou
ohranicujuceho drétu (18).

Kosacka blokovana

- Snimag prekazky sa aktivo-
val viackrat v priebehu jednej
minuty

- Snimag prekazky sa trvalo
aktivoval na dobu 10 sekund

- Snimag prekazky pocas jaz-
dy naspat k nabijacej stanici
(19) sa trikrat aktivoval

Na otvorenie krytu displeja (23) stlacte
tla¢idlo STOP (3). Opatovne spustite proces
kosenia cez ovladaci panel (2):

- Skontrolujte, &i nie je roboticka kosacka
zablokovana prekazkou alebo nie je zak-
liesnena medzi stromami, krikmi a pod.
Odstrante prekazku alebo sa tejto oblasti
vyhnite.

- Ak satato chyba vyskytuje CastejSie,
skontrolujte uloZenie ohrani€ujuceho drétu
(18). Zvlastnu pozornost venuijte tesnym
rohom, chodbam, plotom, skalam atd'.

a v pripade potreby upravte rozlozenie
ohranicujuceho drétu (18).

- Skontrolujte, &i trava nie je prili§ vysoka a
neblokuje roboticku kosacku. V takom pri-
pade skoste travu na mensSiu ako 60 mm.

Prili$ blizko k stanici

- Roboticka kosacka bola
odoslana prili$ blizko naspat
k nabijacej stanici (19).

Na otvorenie krytu displeja (23) stlacte

tlacidlo STOP (3). Opéatovne spustite proces

kosenia cez ovladaci panel (2):

- Roboticka kosacka by mala byt odoslana
spat do nabijacej stanice (19) do vzdiale-
nosti minimalne 2 m.

Prevratenie

- Roboticka kosacka bola trva-
le prevratena 10 sekund

- Roboticka kosacka dIhsi ¢as
naklonend do jedného smeru

Na otvorenie krytu displeja (23) stlacte
tla¢idlo STOP (3). Opatovne spustite proces
kosenia cez ovladaci panel (2):

- Umiestnite roboticku kosacku na rovny
povrch a znovu ju nadtartujte.

- Ak saroboticka kosacka prevratila v
désledku prudkého svahu v oblasti kose-
nia, upravte zodpovedajucim spésobom
ohrani¢ujuci drét (18), aby ste sa vyhli
prudkym sklonom.

Chyba kolesa

- Zadné kolesa (8) boli nad-
vihnuté prekazkou

- Zadné kolesa (8) sa mbézu
vol'ne ota¢at na nerovnom
travniku

Na otvorenie krytu displeja (23) stlacte

tlacidlo STOP (3). Opéatovne spustite proces

kosenia cez ovladaci panel (2):

- Umiestnite roboticku kosacku na rovny
povrch a znovu ju uvedte do chodu
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Chybové hlasenia robotickej kosacky na LCD displeji (50)

(5).

Chyba Mozna pricina Naprava
Chyba Tlacidlo Kryt displeja (23) je otvoreny, Na otvorenie krytu displeja (23) stlacte
STOP tlagidlo STOP (3) vSak nebolo tlacidlo STOP (3). Opéatovne spustite proces
aktivované kosenia cez ovladaci panel (2):
- Skontrolujte, ¢i sa kryt displeja (23) volne
otvara a zatvara pomocou tlagidla STOP
(3).
- Skontrolujte funkénost tlacidla STOP (3).
Nadmerna teplota Prili§ vysoka/prili§ nizka teplota
PCB akumulatora alebo prehriatie
ovladacej jednotky
- Ked teplota batérie prekro¢i | - V lete presurite pracovny ¢as na skoré
65 °C, roboticka kosacka ranné hodiny a vyhnite sa prevadzkovaniu
sa vrati do nabijacej stanice robotickej kosacky v horucich hodinach
(19). dna.
- Ked teplota batérie prekro¢i | - Potom, ¢o sa akumulator alebo riadiaca
45 °C alebo je nizSia ako jednotka ochladi do pripustného rozsahu
0 °C, proces nabijania sa tepldt, roboticka kosacka sa automaticky
zastavi a roboticka kosacka vrati do naprogramovanej prevadzky.
¢aka v nabijacej stanici (19).
Dazd’ - Zareagoval dazdovy snima¢ | - Pockajte, pokym sa roboticka kosacka

nevysusi.
- Podrobny popis k snimacu najdete v kapi-
tole 5.2.

Chyba snimaca

- Roboticka kosacka sa
zastavila v dosledku chyby
snimaca

Vypnite hlavny vypina¢ (7) (OFF) a znova
ho zapnite (ON), aby ste roboticku kosacku
znovu uviedli do chodu.

Chyba motora/nad-
prud motora

- Roboticka kosacka sa zasta-
vila kvéli nadprudu v motore
alebo poruche motora

Vypnite hlavny vypina¢ (7) (OFF) a znova
ho zapnite (ON), aby ste roboticku kosacku
znovu uviedli do chodu.

- Skontrolujte vySku travy v oblasti kosenia
a v pripade potreby skoste travu na menej
ako 60 mm beznou kosackou.

- Zvyste vysku rezu. Zacinajte vzdy s
vysSou vyskou rezu a tuto znizujte v
malych krokoch po pozadovanu vysSku.

- Skontrolujte, ¢i nozové kotuce (11) a ko-
lesa nie su znedistené a tieto diely doklad-
ne vycistite.

- Skontrolujte, ¢i nie su zadné kolesa a
nozovy kotu¢ (11) zablokované. Ak tieto
zablokovania neviete uvolnit, obratte sa
na prislusny zakaznicky servis.

Prevadzk. chyba

- Roboticka kosacka sa zasta-
vila v désledku prevadzkovej
chyby

Vypnite hlavny vypina¢ (7) (OFF) a znova
ho zapnite (ON), aby ste roboticki kosacku
znovu uviedli do chodu.
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Vyhladavanie chyb

Chyba

Mozna pri¢ina

Naprava

Roboticka kosacka
stoji v oblasti ko-
senia.

Roboticka kosacka
neda zapnut.

Napatie akumulatora prili§
nizke

Chyba na elektrickom obvo-
de alebo v elektronike

Vratte roboticku kosacku do nabijacej sta-
nice (19) a nabite ju.

Zapnite hlavny vypinag (7) (ON).

Obratte sa na zakaznicky servis.

Roboticka kosacka
sa nevie vratit do
nabijacej stanice.

Nabijacia stanica nie je (19)
spravne instalovana.

Uistite sa, ¢i LED indikator (21) na nabi-
jacej stanici (19) svieti nazeleno.

Uistite sa, ze ohranicujuce droty (18) su
pripojené k nabijacej stanici (19) a ze
predny ohrani€ujuci drét (18) je vedeny v
strede pod nabijacou stanicou (19).
Uistite sa, Ze je nabijacia stanica (19)
spravne umiestnena.

V blizkosti
ohranicujucich
ostrovéekov sa
roboticka kosacka
zastavuje alebo ne-
kontrolovane jazdi.

Ohraniéujuci drét (18) nie je
spravne nainstalovany okolo
ohranicujuceho ostrovéeka.

Prispésobte polohu ohrani¢ujuceho drétu
(18).

Dbajte na to, aby sa ohrani€ujuci drét (18)
nekrizoval.

Roboticka kosacka
je velmi hluéna.

Cepele (10) poskodené

Na Eepeliach (10) je prichy-
tenych vela cudzich latok
Roboticka kosacka Startovala
prilis blizko prekazok

Pohon nozov alebo hnaci
motor poSkodeny

Poskodené iné Casti roboti-
ckej kosacky

Vymerite ¢epele (10). 3 Eepele (10) je pot-
rebné vymenit su¢asne.

Uginnost pouzivania robotickej kosagky
zavisi od ostrosti epeli (10). Cepele (10)
preto udrzujte v dobrom stave.

Bezpecne vypnite roboticku kosacku a pri

Cisteni Cepeli (10) pouzivajte pracovné ru-

kavice, aby ste predisli reznym zraneniam.

Motor nechajte opravit alebo vymenit v
zékaznickom servise.

Roboticka kosacka
zostava v nabijacej
stanici. Roboticka
kosacka sa vzdy
vracia do nabijacej
stanice.

Nespravne nastavenia pra-
covného ¢asu

Akumulator je vybity
Zareagoval dazd'ovy snima¢
Zvy$ena teplota akumulatora

Skontrolujte nastavenia pracovného ¢asu.
Roboticka kosacka zacina a konci svo-

ju pracu v zavislosti od nastaveného
¢asového okna. Mimo tohto ¢asového
okna zostava roboticka kosacka v nabi-
jacej stanici (19).

Roboticka kosacka
sa zastavi na
ohrani¢ujucom
dréte a nemoze sa
dostat k nabijacej
stanici.

Akumulator je vybity

Dizka ohraniéujticeho drdtu
(18) a tym draha k nabijacej
stanici (19) je pre pouzivany
akumulator prilis diha.

Odstrante pripadné prekazky na
ohrani¢ujucom dréte (18). Pri kladeni
ohranicujuceho drétu (18) dbajte na
dostatocnu vzdialenost od prekazok.
Pouzite akumulator s vy$Sou kapacitou.
Pozor: Ak pouzivate niektory z akumu-
latorov Multi-Ah (napr. 4-6 Ah), nastavte
vysSiu kapacitu. Vzhladom na Setrné
nabijanie a vybijanie robotickej kosacky
nie je potrebné na prediZenie Zivotnosti

POZOR! Na prerezané ohranicujlice droty a nasledné skody sa zaruka nevztahuje!
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13. Signalizacia nabijacky

Stav signalizacie

Cervena Zelena Vyznam a opatrenie
LED LED
Vyp Blika Pripravena k prevadzke
Nabijacka je zapojena na siet a pripravena k prevadzke, akumulator nie je
v nabijacke.
Zap Vyp Nabijanie

Nabijacka nabija akumulator v rychlo nabijacom rezime. PrisluSné doby
nabijania najdete priamo na nabijacke.

Upozornenie! Podl'a pritomného stavu nabitia akumulatora sa mézu
skuto¢né doby nabijania Ciastoéne odliSovat.

Vyp Zap Akumulator je nabity a pripraveny na pouzitie. (READY TO GO)
Potom sa po Uplnom nabiti prepne do udrziavacieho nabijania.

Za tymto uc¢elom nechajte akumulator priblizne 15 minut dihSie na
nabijacke.

Opatrenie:

Vyberte akumulator z nabijacky. Odpojte nabijacku zo siete.

Blika Vyp Prisposobené nabijanie

Nabijacka sa nachadza v rezime Setrného nabijania.

Pritom sa akumulator z bezpe¢nostnych dévodov nabija pomalSie a potre-
buje viac ¢asu. Toto mdéze mat nasledovné priciny:

- Akumulator sa vel'mi dlhd dobu nenabijal.

- Teplota akumulatora nelezi v idealnom rozsahu.

Opatrenie:

Pockajte do ukoncenia procesu nabijania, akumulator je mozné napriek
tomu d'alej nabijat.

Blika Blika Chyba

Proces nabijania uz nie je mozny. Akumulator je defektny.

Opatrenie:

Defektny akumulator nesmie byt nad'alej nabijany!

Vyberte akumulator z nabijacky.

Zap Zap Tepelna porucha

Akumulator je prili§ horuci (napr. priame slne¢né ziarenie) alebo prili§ stu-
deny (pod 0 °C)

Opatrenie:

Vyberte akumulator a skladujte ho 1 den pri izbovej teplote (cca 20 °C).
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Servisné informacie

Vo vsetkych krajinach uvedenych na zaruénom liste mame kompetentnych servisnych partnerov,
ktorych kontakty je mozné prevziat zo zaruéného listu. St Vam k dispozicii pre akékol'vek servisné
poziadavky ako opravy, objednavanie nahradnych a opotrebovavanych dielov alebo nakup spotrebnych
materialov.

Je potrebné dbat na to, Ze v pripade tohto vyrobku podliehaju nasledujuce diely beznému pracovnému
alebo prirodzenému opotrebeniu, resp. su nasledujuce diely povazované za spotrebny materidl.

Kategoria Priklad
Diely podliehajuce opotrebeniu* Akumulator
Spotrebny material / spotrebné diely* Cepele
Chybajuce diely

* nie je bezpodmienecéne obsiahnuté v objeme dodavky!

V pripade nedostatkov alebo chyb Vas prosime, aby ste prislusnu chybu nahlasili na adrese
www.Einhell-Service.com. Prosim, dbajte na presny popis chyby a odpovedzte pritom v kazdom pripade
na nasledujuce otazky:

® Fungoval pristroj predtym alebo bol od zagiatku chybny?
® VSimli ste si nie€o pred vyskytnutim poruchy (symptém pred poruchou)?

® Akeé chybné funkcie podl'a Vas pristroj vykazuje (hlavny symptom)?
Popiste tuto chybnu funkciu.
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Zaruény list

Vazena zakaznicka, vazeny zakaznik,

nase vyrobky podliehaju prisnej kontrole kvality. V pripade, Ze nebude pristroj napriek tomu bezchybne

fungovat, je ndm to vel'mi I'ito a prosime Vas, aby ste sa obratili na nasu servisnu sluzbu na adrese uvedenej

na tomto zaruénom liste. Radi Vam budeme k dispozicii taktiez telefonicky na uvedenom ser- visnom telefén-
nom &isle. Pre uplatnenie narokov na zaruéné plnenie platia nasledujuce podmienky:
1. Tieto zaruéné podmienky sa tykaju vylu¢ne Standardnych spotrebitelov, t.. takych osdb, ktoré tento vyro-
bok nechcu pouzivat na ucely v ramci svojich remeselnickych ¢innosti ani na iné samostatne zarobkové
¢innosti. Tieto zaruéné podmienky upravuju dodatoéné zaruéné plnenia, ktoré nizSie uvedeny vyrobca
poskytuje kupujucim svojich novych pristrojov dodato¢ne k zakonnej zaruke. Vase zakonné naroky na
zaruku nie su touto zarukou dotknuté. Nase zaruéné plnenie je pre Vas zadarmo.
2. Zaruka sa vztahuje len na chyby nového pristroja zakipeného v Eurdpskej unii od niz8ie uvedeného
vyrobcu, ktoré su spdsobené chybou materialu alebo spracovania a je obmedzena na opravu takychto
chyb alebo vymenu pristroja podl'a nasho vyberu. Upozorriujeme, Ze naSe spotrebice nie su uréené
na obchodné, remeselné alebo profesionalne pouzitie. Zaruka sa preto neposkytuje, ak sa spotrebi¢
pocas zaruénej doby pouzival v obchodnych, remeselnych alebo priemyselnych podnikoch alebo ak bol
vystaveny namahaniu rovhocennému s takymto pouzitim. Na polozky pod znackou ,Professional“ sa
nevztahuje vynimka pre obchodné, remeselné alebo profesionalne pouzitie.
3. ZnaSej zaruky su vylucené:
® Skody na pristroji, ktoré boli spdsobené nedodrzanim montéZneho navodu alebo na zaklade neo-
dbornej instaléacie, nedodrzanim navodu na pouzitie (ako napr. pripojenim na nespravne sietové
napétie alebo druh pradu) alebo nedodrzanim pokynov pre udrzbu a bezpeénostnych pokynov alebo
vystavenim pristroja abnormalnym poveternostnym podmienkam alebo nedostato¢nou starostlivostou
a udrzbou.

® Skody na pristroji, ktoré boli spdsobené zneuZivanim alebo nespravnym pouZivanim (ako napr.
pretaZenie pristroja alebo pouzitie nepripustnych pracovnych nastrojov alebo prislusenstva),
vniknutim cudzich telies do pristroja (ako napr. piesok, kamene alebo prach, prepravné poskodenia),
pouzitim nasilia alebo cudzieho pésobenia (napr. Skody spésobené padom).

o Skody na pristroji alebo na ¢astiach pristroja, ktoré zodpovedaju prislu§nému pracovnému, beznému
alebo inému prirodzenému opotrebeniu.

4. Doba zéruky je 24 mesiacov a zaéina plynut od datumu zakupenia pristroja. Naroky na zaruku sa musia
uplatnit pred koncom uplynutia zaruénej doby do dvoch tyZdriov od zistenia nedostatku. Uplatnenie
narokov na zaruku po uplynuti zaruénej doby je vylu¢ené. Oprava alebo vymena prist- roja nevedie k
predizeniu zaruénej doby ani nedochadza na zaklade tohto pinenia ku vzniku novej zaruénej doby pre
pristroj ani pre akékol'vek indtalované nahradné diely. To plati taktiez pri pouZiti miestneho servisu.

5. Pre uplatnenie Vasho naroku, prosim nahléste defektny pristroj na adrese: www.Einhell-Service.com.
Prosime, aby ste mali k dispozicii uétenku alebo iné doklady o zakupeni nového pristroja. Pristroje, ktoré
budu zaslané bez prislusnych dokladov alebo bez typového &titku, budu vylu€¢ené zo zaruéného plnenia
kvoli nedostatoénej moznosti identifikacie. Ak spada defekt pristroja pod nase zaruéné plnenie, dostane-
te obratom naspét opraveny alebo novy pristro;.

Samozrejme Vam radi opravime nedostatky na pristroji na Vase naklady, ak tieto nedostatky nespadaju alebo
uz nespadaju do rozsahu zaruky. Prosim, poslite nam v takom pripade pristroj na nasu servisnu adresu.
Ohl'adne opotrebovavanych, spotrebnych a chybajucich dielov poukazujeme na obmedzenia tejto zaruky
podla servisnych informacii uvedenych v tomto navode na obsluhu.

Ak ste spotrebi¢ preniesli do inej krajiny Eurdpskej Unie, ako je krajina, v ktorej ste spotrebi¢ zakupili, zaruény
servis vam poskytneme prostrednictvom tamojSieho servisného partnera. Na zasielky mimo Eurdpskej unie
sa nevztahuje ziadna zaruka.

Garantom je: Einhell Germany AG, Wiesenweg, 94405 Landau/lsar (Nemecko).
Sluzbu poskytuje: Einhell Service, EschenstraBe 6, 94405 Landau / Isar (Nemecko)
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Gevaar! - Handleiding lezen om het letselrisico te verminderen.

Dit apparaat mag niet door kinderen worden gebruikt. Dit apparaat kan door personen met verminderde
fysieke, sensorische of mentale vaardigheden of een gebrek aan ervaring en kennis worden gebruikt,
mits deze onder toezicht staan of met betrekking tot het veilige gebruik van het apparaat geinstrueerd
werden en begrijpen welke gevaren van het apparaat kunnen uitgaan. Kinderen mogen niet met het
apparaat spelen.

Reiniging en onderhoud door de gebruiker mogen niet door kinderen worden uitgevoerd.
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Gevaar!

Bij het gebruik van toestellen dienen enkele
veiligheidsmaatregelen te worden nageleefd om
lichamelijk gevaar en schade te voorkomen. Lees
daarom deze handleiding / veiligheidsinstructies
zorgvuldig door. Bewaar deze goed zodat u de in-
formatie op elk moment kunt terugvinden. Mocht
u dit toestel aan andere personen doorgeven,
gelieve dan deze handleiding / veiligheidsins-
tructies mee te geven. Wij zijn niet aansprakelijk
voor ongevallen of schade die te wijten zijn aan
niet-naleving van deze handleiding en van de vei-
ligheidsinstructies.

1. Veiligheidsaanwijzingen

De overeenkomstige veiligheidsinstructies vindt u
in de bijgaande brochure.

Waarschuwing!

Lees alle veiligheidsinstructies, aanwijzin-
gen, plaatjes en technische gegevens, waar-
van dit elektrisch gereedschap is voorzien.
Nalatigheden bij de inachtneming van de vol-
gende instructies kunnen een elektrische schok,
brand en/of ernstige verwondingen veroorzaken.
Bewaar alle veiligheidsinstructies en aanwij-
zingen voor de toekomst.

Verklaring van de gebruikte symbolen (zie

afbeelding 14)

A. WAARSCHUWING - V66r inzet van de ma-
chine de handleiding doorlezen!

B. WAARSCHUWING - Tijdens de inzet van de
machine voldoende veiligheidsafstand bewa-
ren!

C. WAARSCHUWING - Voér de uitvoering van
werkzaamheden aan de machine of alvorens
deze op te tillen de blokkeerinrichting acti-
veren! OPGELET - Roterende messen niet
aanraken!

D. WAARSCHUWING - Niet meerijden op de

machine! OPGELET - Roterende messen niet

aanraken!

Beschermklasse Il (dubbele isolatie)

Opslag van de accu’s alleen in droge ruimtes

met een omgevingstemperatuur van +10 °C

tot +40 °C. De accu’s alleen in geladen toe-
stand opbergen (min. 40% geladen).

Beschermklasse llI

Trage zekering 2 A

Alleen voor gebruik in droge ruimtes.

WAARSCHUWING: Om de accu te laden

alleen de afneembare voedingseenheid

mm

cTIo
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NT24/1 / PS24/1 gebruiken die met dit appa-
raat werd meegeleverd.

Opgelet!

Trek tijdens een onweer de netstekker uit het
stopcontact en isoleer de begrenzingsdraad van
het laadstation.

2. Beschrijving van het apparaat en
omvang van de levering

2.1 Beschrijving van het apparaat
(afbeelding 1/2)

1. Maairobot

2. Bedieningsveld

3. STOP-toets / Ontgrendelingstoets van de af-
dekking van het display

4. Maaihoogteverstelling

5. Regensensor

6. Draaggreep

7. Hoofdschakelaar

8. Achterwiel

9. Deksel accuvak

10. Klingen

11. Messenschijf

12. Voorwiel

13. Voedingseenheid(-kabel)
14. Bevestigingshaak

15. Bevestigingsschroef

16. Kabelverbinder

17. Reserve klingen

18. Begrenzingsdraad

19. Laadstation

20. Laadpen

21. LED-indicatie

22. Zeskantsleutel

23. Afdekking van het display
24. USB-aansluiting

25. Liniaal (om eruit te trekken)

2.2 Omvang van de levering en uitpakken
Gelieve de volledigheid van het artikel te contro-
leren aan de hand van de beschreven omvang
van de levering. Indien er onderdelen ontbreken,
gelieve u dan binnen 5 werkdagen na aankoop
van het artikel te wenden tot ons servicecenter of
tot het verkooppunt waar u het apparaat heeft ge-
kocht, en leg een geldig bewijs van aankoop voor.
Gelieve daarvoor de garantietabel in de service-
informatie aan het einde van de handleiding in
acht te nemen.
® Open de verpakking en neem het toestel
voorzichtig uit de verpakking.
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Verwijder het verpakkingsmateriaal alsmede
verpakkings-/transportbeveiligingen (indien
aanwezig).

Controleer of de leveringsomvang compleet
is.

Controleer het toestel en de accessoires op
transportschade.

Bewaar de verpakking indien mogelijk tot het
verloop van de garantieperiode.

Gevaar!

Het toestel en het verpakkingsmateriaal zijn
geen speelgoed voor kinderen! Kinderen mo-
gen niet met plastic zakken, folies en kleine
stukken spelen! Er bestaat inslik- en verstik-
kingsgevaar!

Omvang van de levering, montagemateriaal
en toebehoren (deels niet meegeleverd)
Gelieve de omvang van de levering af te leiden uit
het bijgevoegde informatieblad.

® Maairobot

Voedingseenheid(-kabel)

Laadstation

Bevestigingsschroeven (4 stuks)

Reserve klingen

Bevestigingshaak

Begrenzingsdraad

Kabelverbinder

Zeskantsleutel

Accu

Lader

Liniaal (om eruit te trekken)

Originele handleiding

Veiligheidsinstructies

Benodigde hulpmiddelen (niet meegeleverd)

® Hamer

e Tang

® Isolatietang

® Waterpas (optioneel)

3. Reglementair gebruik

De maairobot is geschikt voor particulier gebruik
in huis- en hobbytuin en uitsluitend voor het maai-
en van gazons.

De machine mag alleen doelmatig worden
ingezet. Elk daarboven uitgaand gebruik is niet-
doelmatig. Voor daaruit voortvloeiende schade
of verwondingen van welke aard dan ook is de
gebruiker/bediener aansprakelijk, en niet de fab-
rikant.

Wij wijzen erop dat onze apparaten overeen-
komstig hun doelmatig gebruik niet zijn ontwor-
pen voor commerciéle, ambachtelijke of industrié-
le inzet. Wij aanvaarden geen aansprakelijkheid,
indien het apparaat in ambachtelijke of industriéle
bedrijven of voor daaraan gelijk te stellen activitei-
ten wordt ingezet.

4. Technische gegevens

SPANNING . 18V
Motortoerental ..........cccoeiiiiiiiinnnne 3500 min
BeschermkIasse ..........ccocoeviiiiiiiiiicinieeene IPX4
BeschermKIasse .........ccccoeiiiieiiiiiiceiieeee I}
Gewicht ....ccceeueeee .8,4 kg
Snijbreedte ......... 18cm
Aantal Klingen ... 3
Max. helling ..o 35%
Geluidsdrukniveau L, ...c.cooovrveienennnes 57 dB (A)
Onzekerheid K .......cocooeiiiiiiiiiiiies 2,3dB (A)

Maaihoogteverstelling
Toegelaten lengte van
de begrenzingsdraad

20-60 mm; traploos

max. 250 m

Kabel antenne voor begrenzingsdraad

Operationele frequentieband ........... 0-148,5 KHz
Maximaal zendvermogen............... 67,05 dBuA/m
GSM-verbinding:

Frequentieband: ............. E-GSM900/ DCS1800
Maximaal zendvermogen: ..........c.ccceeeeunes 33 dBm

LTE (CAT-M resp. NB-loT)-verbinding
Frequentieband: ................ Band1/3/8/20/28

Maximaal zendvermogen: ..........cccccceeeune 21dBm

Voedingseenheid

Ingangsspanning: ............ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Uitgangsspanning: .........ccccceeevveieieenne 24V DC
Uitgangsstroom: .........cccceviiieiiiiciiiieies 1,5A

Beschermklasse: ... A=
De geluidswaarden werden vastgesteld conform
de normen EN ISO 3744:1995 en ISO 11094:
1991.

Waarschuwing!

Dit apparaat genereert tijdens het bedrijf een
elektromagnetisch veld. Dit veld kan onder
bepaalde omstandigheden een nadelige inv-
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loed hebben op actieve of passieve medische
implantaten. Om het gevaar van ernstige of
dodelijke verwondingen te verminderen ra-
den wij personen met medische implantaten
aan om hun arts en de fabrikant van het me-
dische implantaat te raadplegen, voordat het
apparaat wordt bediend.

5. Inbedrijfstelling

Lees de hele handleiding, voordat u begint
met de installatie van de maairobot. Hoe
goed de maairobot later werkt is afhankelijk
van de kwaliteit van de installatie.

5.1 Werkingsprincipe

De maairobot kiest zijn richting bij toeval. De

tuin wordt daarbij volledig gemaaid, doordat de
maairobot alle delen binnen het door de begren-
zingsdraad (18) ingesloten vlak bewerkt. Zodra
de maairobot een correct geinstalleerde begren-
zingsdraad (18) herkent, draait hij zich om en
rijdt in een andere richting binnen het viak. Alle
delen die u binnen het vlak wilt beschermen — bijv.
tuinvijvers, bomen, meubels of bloembedden

— moeten eveneens met de begrenzingsdraad
(18) worden afgeschermd. De begrenzingsdraad
(18) moet een gesloten cirkel vormen. Indien de
maairobot binnen het maaigebied op een hinder-
nis stuit, dan rijdt hij terug en maait verder in een
andere richting (afbeelding 3).

5.2 Sensoren

De maairobot is uitgerust met meerdere veilig-

heidssensoren.

® Hefsensor:
Indien de maairobot van achter meer dan 30°
van de grond wordt opgetild of een voorwiel
(12) het contact met de grond verliest, dan
wordt de robot en de rotatie van de klingen
(10) meteen gestopt.

¢ Hellingsensor:
Indien de maairobot sterk in één richting helt,
dan wordt de robot en de rotatie van de klin-
gen (10) meteen gestopt.

® Hindernissensor:
De maairobot herkent hindernissen op zijn
pad. Wanneer de maairobot op een hindernis
stuit, dan wordt de robot en de rotatie van de
klingen meteen gestopt en rijdt hij terug weg
van de hindernis.

°* Regensensor:
De maairobot is uitgerust met een regensen-

sor (5) om te verhinderen dat de robot in de
regen werkt. De maairobot keert terug naar
het laadstation (19) wanneer er regen wordt
herkend, en wordt daar compleet opgeladen.
Nadat de regensensor (5) weer is gedroogd,
blijft de robot nog twee uur in het laadstation
(19). Pas daarna hervat hij het werk weer,
mits hij zich nog in een actief tijdvenster be-
vindt. Als de regensensor (5) is geactiveerd
(aanbevolen om het gazon te ontzien), dan is
in het display (50) een lichte wolk te zien. Als
de sensor heeft gereageerd, dan verschijnt
er een donkere wolk met regendruppels. Sluit
de beide metaalsensoren niet kort met metaal
of een ander geleidend materiaal. Hierdoor
wordt de correcte werking van de maairobot
negatief beinvioed.

5.3 Voorbereiding

Maak eerst een schets van uw gazon. Teken ook
hindernissen mee in en werk een plan uit hoe

u deze wilt beschermen. Daardoor wordt het
eenvoudiger om een goede plaats voor het laad-
station (19) te vinden en de begrenzingsdraad
(18) rond struiken, bloembedden enz. te leggen
(afbeelding 4). Als het gras hoger is dan 60 mm,
dan moet het worden gekort om de maairobot
niet overmatig te belasten en de efficiéntie niet

te verlagen. Gebruik daarvoor een conventionele
grasmaaier of een trimmer.

Haal alle losse voorwerpen die door de maairobot
kunnen worden beschadigd of die de robot kun-
nen beschadigen, weg van het gras.

Houd de volgende gereedschappen bij de hand:
hamer, tang, isolatietang en waterpas (optioneel).

Montage van de accu

Voor de inzet van de maairobot is een accu (A)
van de Power-X-Change serie nodig. Opgelet: de
accu (A) kan al naargelang modelvariant niet zijn
meegeleverd met uw maairobot. Open het deksel
van het accuvak (9). Druk op de grendelknop van
de accu (A) en schuif de accu (A) in de daartoe
voorziene houder. Sluit het deksel van het accu-
vak (9) en let erop dat dit correct vastklikt (afbeel-
ding 10). Om de accu (A) te verwijderen opent u
het deksel van het accuvak (9). Druk op de gren-
delknop van de accu (A) en trek deze (A) eruit.

5.4 Laadstation

5.4.1 Standplaats van het laadstation

Zoek eerst de beste plaats voor het laadstation
(19). Er is een contactdoos voor buiten nodig die
permanent stroom levert, opdat de maairobot al-
tijd functioneert. Het laadstation (19) moet op een
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vlakke ondergrond op de hoogte van de grasnerf
worden geplaatst. Zorg ervoor dat de omgeving
vlak en droog is. Kies een plaats in de schaduw,
aangezien de accu het best wordt geladen in een
koele omgeving. Zorg er bovendien voor dat de
begrenzingsdraad minstens 2 m voor het laad-
station (19) recht wordt gelegd (afbeelding 5a).
Bochten vlak voor het laadstation (19) kunnen
tot moeilijkheden leiden bij het aandokken om te
laden.

5.4.2 Lokalisering van het laadstation
Wanneer de accu bijna leeg is, dan keert de
maairobot terug naar het laadstation (19) door de
begrenzingsdraad (18) tegen de klok in te volgen
tot aan het station (19). Let er daarom op dat het
laadstation (19) correct uitgericht wordt geplaatst
(afbeelding 5b).

5.4.3 Aansluiting van het laadstation aan de
voedingseenheid

1. Voordat u het laadstation (19) verbindt met de
stroomtoevoer moet u controleren of de net-
spanning 100-240 V bij 50/60 Hz bedraagt.

2. Verbind de voedingseenheid (13) recht-
streeks met een contactdoos. Gebruik de
kabel voor geen enkele andere toepassing.

3. Gebruik geen beschadigde voedingseenheid
(13). Wend u bij schade aan kabels of aan de
voedingseenheid (13) voor vervanging me-
teen tot een erkende vakman.

4. Laad de maairobot niet op in een vochtige
omgeving. Laad de maairobot niet op bij tem-
peraturen hoger dan 40 °C of lager dan 5 °C.

5. Houd de maairobot en de voedingseenheid
(13) uit de buurt van water, warmtebronnen
en chemicalién. Houd de kabel van de voe-
dingseenheid (13) om schade te vermijden
weg van scherpe randen.

6. Verbind de voedingseenheid (13) met het
laadstation (19) (afbeelding 5c).

Om de accu van de maairobot al tijdens de ins-
tallatie te laden schakelt u de robot eerst via de
hoofdschakelaar (7) in en plaatst u deze in het
laadstation (19).

5.4.4 Informatie over het laadproces

De maairobot keert in een van de volgende situa-

ties terug naar het laadstation (19):

® U stuurt de maairobot handmatig terug.

® De laadtoestand van de accu daalt onder
30%.

® De dagelijkse werktijd is verstreken.

® De regensensor heeft gereageerd.
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® De maairobot is oververhit.

° De modus ‘Randmaaien’ resp. ‘Spot Mowing’
werd gestart buiten het ingestelde werkvens-
ter en door de maairobot afgesloten.

Daarbij rijdt de maairobot langs de begrenzings-

draad (18) automatisch tot aan het laadstation

(19).

Wanneer de maairobot terug naar het laadstation
(19) rijdt, dan zoekt hij zelf de begrenzingsdraad
(18) enrijdt tegen de klok in hierlangs (18).
Tijdens het laden van de accu brandt de LED-
indicatie (21) aan het laadstation (19) rood.

Als de LED-indicatie (21) aan het laadstation
(19) groen brandt, dan geeft dit aan dat de accu
volledig is geladen. Nadat de accu volledig is op-
geladen hervat de maairobot het werk weer, of hij
blijft tot aan het volgende werktijd venster in het
laadstation (19).

Als er zich bij het terugrijden naar het laadstation
(19) een hindernis bevindt op de begrenzings-
draad (18), dan blijft de maairobot na meerdere
pogingen voor de hindernis staan en kan deze
niet terugkeren naar het laadstation (19). Verwi-
jder alle hindernissen op de begrenzingsdraad
(18).

Indien de temperatuur van de accu 45 °C over-
schrijdt, dan wordt het laadproces afgebroken om
schade aan de accu te vermijden. Nadat de tem-
peratuur weer is gedaald, wordt het laadproces
automatisch voortgezet.

Indien de temperatuur van de besturing van de
maairobot 65 °C overschrijdt, keert de maairobot
terug naar het laadstation (19). Nadat de tem-
peratuur weer is gedaald, wordt het werk weer
hervat overeenkomstig de instellingen.

Indien de accu leeg raakt voordat de maairobot
terugkeert naar het laadstation (19), dan kan de
robot niet meer worden gestart. Breng de maai-
robot terug naar het laadstation (19) en laat de
hoofdschakelaar (7) ingeschakeld. De maairobot
wordt automatisch opgeladen.

5.5 Begrenzingsdraad

OPGELET! Doorgesneden begrenzingsdra-
den en gevolgschade vallen niet onder de
garantie!

5.5.1 Leggen van de begrenzingsdraad

De begrenzingsdraad (18) kan zowel op de grond
als in de grond worden gelegd. Bij harde of droge
grond kunnen de bevestigingshaken (14) bij het
inslaan breken. Bevochtig het gras vooér het aan-
brengen van de begrenzingsdraad als de grond
erg droog is.
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* Installatie op de grond
Leg de begrenzingsdraad (18) vast op de
grond en bevestig hem met de meegeleverde
bevestigingshaken (14), wanneer u het ga-
zon later niet wilt verticuteren of verluchten.
De positie van de begrenzingsdraad kunt
u in de eerste weken van de inzet van de
maairobot nog aanpassen. Na enige tijd zal
het gras echter over de begrenzingsdraad
zijn gegroeid en deze niet meer te zien zijn.
Installeer de begrenzingsdraad met een
maximale afstand van 1 m tussen de beves-
tigingshaken (14). Verkort de afstand tussen
de bevestigingshaken op oneffen plekken van
het gazon. Vermijd situaties waarbij de draad
niet op de grond rust. Zorg ervoor dat de be-
grenzingsdraad niet door de maairobot kan
worden doorgesneden.

¢ Installatie in de grond
Graaf de begrenzingsdraad tot 5 cm diep
in. Daardoor wordt het beschadigen van de
draad (18) bijvoorbeeld bij het verticuteren of
verluchten verhinderd.

Aanwijzing!

Laat 1 m draad aan het achterste uiteinde van
het laadstation over om later correcties te kunnen
uitvoeren.

5.5.2 Nauwe punten

Indien het gazon een nauw punt bezit, dan kan
uw maairobot daarin werken, zolang de doorgang
een breedte van minstens 1,4 m (80 cm tussen
de begrenzingsdraden) en een lengte van max. 8
m heeft (afbeelding 3).

5.5.3 Afstand tot de grens van de tuin
Wanneer de maairobot een begrenzingsdraad
(18) nadert, dan wordt dit herkend door de sen-
soren voor in de robot. Voordat de maairobot om-
draait, rijdt hij echter tot wel 30 cm over de draad
(18). Houd hier rekening mee bij de planning van
het maaigebied (afbeelding 6a).

5.5.4 Leggen van de draad in hoeken

Leg de begrenzingsdraad (18) in de hoeken niet
in een rechte hoek (90°). Om te garanderen dat
de maairobot niet te ver over de begrenzings-
draad (18) heen rijdt, moet u de draad (18) leg-
gen zoals voorgesteld in afbeelding 6b.

5.5.5 Berekening van de helling van het
gazon

De maairobot kan hellingen tot maximaal 35%

aan. Vermijd daarom steilere hellingen. De helling

kan met de overwonnen hoogte aan de hand van

de afstand worden vastgesteld (afbeelding 6c¢).

Voorbeeld: a/b = 35 cm/100 cm = 35%

5.5.6 Installatie van de begrenzingsdraad op
hellingen

Op hellingen kan de maairobot, vooral door

nat gras, gaan glijden en daardoor over de be-

grenzingsdraad (18) heen rijden. Daarom wordt

aanbevolen om op de volgende punten te letten

(afbeelding 6d):

® Aan het bovenste deel van een glooiing mag
de begrenzingsdraad (18) niet worden gein-
stalleerd op hellingen steiler dan 35%. Houd
hier de afstand van 30 cm tot hindernissen en
randen van het gazon aan.

® Aan het onderste deel van een glooiing mag
de begrenzingsdraad (18) niet worden gein-
stalleerd op hellingen steiler dan 17%. Houd
hier de afstand van 40 cm tot hindernissen en
randen van het gazon aan.

5.5.7 Rijwegen en bestrate paden

® Scheid verhoogde paden, vlakken met grind
of schorsmuich, lager gelegen bloembedden
en dergelijke vlakken af. Leg de begrenzings-
draad (18) op een afstand van minstens 30
cm (afbeelding 6e en 6g).

® Met de grasnerf vlak lopende paden hoeven
niet te worden afgescheiden, aangezien de
maairobot hier gewoon overheen kan rijden.
De begrenzingsdraad (18) mag ook over pa-
den worden gelegd (afbeelding 6f en 69).

5.5.8 Begrenzingseilanden

Bescherm hindernissen in het maaigebied door

begrenzingseilanden aan te leggen. Daardoor

kan een botsing met gevoelige objecten, tuinvij-

vers, bomen, meubels, bloembedden enz., wor-

den verhinderd (afbeelding 6h en 6i).

® Rol de begrenzingsdraad (18) uit van de ran-
den tot aan de te beschermen objecten.

® Fixeer de begrenzingsdraad (18) met bevesti-
gingshaken (14) met de klok mee rond het te
beschermen object.

® Omhein de begrenzingseilanden compleet
en leid de begrenzingsdraad (18) terug naar
het punt waar u de rand van het gazon heeft
verlaten.

® De afstand tussen begrenzingseilanden
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moet minstens 0,8 m bedragen. Verbind de
objecten anders tot één gemeenschappelijk
begrenzingseiland (afbeelding 6h).

De begrenzingsdraden (18) naar het begren-
zingseiland toe en daarvan weg moeten pa-
rallel en erg dicht bij elkaar worden gelegd. -
Opgelet! Begrenzingsdraden (18) mogen
elkaar niet kruisen! - Fixeer daarvoor de
parallelle begrenzingsdraden (18) samen met
dezelfde bevestigingshaken (14) op de grond
(afbeelding 6i).

De maairobot zal in het maaigebied over

de beide parallelle begrenzingsdraden (18)
rijden, maar aan enkel gelegde draden (18)
stoppen.

5.5.9 Hindernissen

¢ Hindernissen met een hoogte van meer
dan 10 cm (afbeelding 6j)

Vaste hindernissen hoger dan 10 cm, bijv.
bomen, muren, hekken, tuinmeubels enz.,
worden herkend door de collisiesensoren.
Als de maairobot op een hindernis stuit,

dan stopt hij, schakelt het maaiwerk uit, rijdt
terug en draait, om het maaien in een andere
richting voort te zetten. Zachte, instabiele en
waardevolle hindernissen moeten worden
beschermd door een eiland van begrenzings-
draad.

Stenen en lage hindernissen

Stenen, rotsen en hindernissen lager dan 10
cm in het maaigebied moeten worden be-
schermd, aangezien de maairobot er anders
overheen kan rijden. Daardoor kan de maai-
robot beschadigd raken en blokkeren.
Bomen (afbeelding 6k)

Bomen worden door de maairobot bes-
chouwd als hindernissen. Als er echter boom-
wortels met een hoogte van minder dan 10
cm uit de grond steken, dan moet deze zone
worden beschermd. Dit voorkomt schade aan
de wortels en aan de maairobot. Houd tussen
de begrenzingsdraad (18) en de hindernis
een afstand van minstens 30 cm aan.

5.5.10 Hoofd- en nevenvlak (afbeelding 61)
Met nevenvlak (B) wordt een werkterrein aange-
duid, dat niet rechtstreeks met het hoofdvlak (A),
bijv. via een gazon of een weg, is verbonden. Om
een apart nevenvlak (B) aan te leggen legt u de
begrenzingsdraad (18) van het hoofdvlak (A) naar
het nevenvlak (B) en weer terug. De begrenzings-
draad (18) naar het nevenvlak (B) toe en daarvan
weg moet parallel en erg dicht bij elkaar worden
gelegd. - Opgelet! Begrenzingsdraden (18)

mogen elkaar niet kruisen! - Fixeer daarvoor
de parallelle begrenzingsdraden (18) samen met
dezelfde bevestigingshaken (14) op de grond.
Om het nevenvlak (B) te kunnen maaien moet

u de maairobot met de hand daarnaartoe (B)
dragen. Start daar het gewenste maaiprogramma
en selecteer in het submenu ‘Nevenvlak’ (zie
‘Instellingen van de maairobot’). De maairobot zal
in het nevenvlak (B) niet proberen om de begren-
zingsdraad (18) te volgen in de richting van het
laadstation (19), wanneer de laadtoestand van de
accu laag is.

5.6 Verbinden van het laadstation

Sluit het leggen van de complete begrenzings-
draad (18) af, voordat u deze verbindt met het
laadstation. Laat aan beide uiteinden 1 m extra
begrenzingsdraad (18) over om latere aanpassin-
gen te kunnen uitvoeren.

Isoleer de begrenzingsdraad (18) aan de uitein-
den voor de aansluiting aan het laadstation (19)
met een isolatietang op een lengte van 10 tot 15
mm.

Trek de netstekker uit, voordat u de begrenzings-
draad (18) aansluit aan het laadstation (19). De
aan de voorkant van het laadstation (19) gelegde
begrenzingsdraad (18) moet via de kabelhouders
aan de onderkant van het station (19) naar achter
worden gelegd. Verbind deze begrenzingsdraad
(18) met de linker, zwarte aansluiting. Vervolgens
leidt u de achterste begrenzingsdraad (18) door
het gat (trekontlasting) in de buurt van de aans-
luiting en verbindt u deze met de rechter, rode
aansluiting (afbeelding 7a).

Opgelet! Begrenzingsdraden (18) mogen el-
kaar niet kruisen!

Maak vervolgens de verbinding met de stroom-
toevoer. De LED-indicatie (21) aan het laadstation
(19) moet na correcte installatie constant groen
branden. Wanneer de LED niet brandt, controleer
dan eerst de aansluitingen. Indien de LED welis-
waar brandt, maar niet constant groen, lees dan
de tabel ‘Indicatie laadstation en verhelpen van
fouten’ aan het einde van deze handleiding.

5.7 Inschakelen en controleren van de instal-
latie

Zodra de LED-indicatie (21) aan het laadstation
(19) groen brandt, is het maaigebied voorbereid
voor de maairobot. Controleer eerst of de beves-
tigingshaken (14) aan de begrenzingsdraad (18)
goed in de grond zijn geslagen. Zet de maairobot
ca. 3 m achter het laadstation (19) vé6r de be-
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grenzingsdraad (18). Daarbij moet de maairobot
in een hoek van 90° naar de begrenzingsdraad
(18) toegewend staan (afbeelding 7b). Schakel
de hoofdschakelaar (7) in (ON) (afbeelding 8).
Deblokkeer de maairobot met behulp van de PIN
(zie hoofdstuk ‘Blokkeerinrichting / PIN’). Druk op
de toets ‘MODE’ (52). Kies vervolgens met de na-
vigatietoetsen (55) het punt ‘Naar het laadstation’
en bevestig met de toets ‘OK’ (56).

Druk op de toets ‘START’ (53) en sluit daarna

de afdekking van het display (23). Nu volgt de
maairobot de begrenzingsdraad (18) tegen de
klok in. Observeer de maairobot tijdens de hele
rit langs de begrenzingsdraad (18), tot deze weer
in het laadstation (19) staat. Als de maairobot op
sommige punten op problemen stuit, corrigeer
dan eventueel de begrenzingsdraad (18) en
herhaal de procedure. De accu van de maairobot
wordt nu volledig geladen. Indien er problemen
optreden bij het aandokken, dan kan het zijn dat u
het laadstation (19) zijdelings opnieuw moet po-
sitioneren, tot het aandokken zonder problemen
functioneert.

Met de rode STOP-toets (3) kunt u de maairobot
op elk moment stoppen. Na het activeren van de
STOP-toets (3) wordt de maairobot gestopt en
wacht hij op verdere commando’s.

5.8 Bevestiging van het laadstation

Nadat de werking zoals voorgeschreven van de
maairobot is verzekerd en er een geschikte plek
voor het laadstation (19) werd gevonden, moet
het station (19) met de bevestigingsschroeven
(15) worden gefixeerd. Draai de bevestigings-
schroeven (15) met de zeskantsleutel (22) hele-
maal in de grond (afbeelding 7c).

5.9 Accu-capaciteitsindicatie

Druk op de schakelaar voor accu-capaciteitsin-
dicatie. De accu-capaciteitsindicatie signaleert u
de laadtoestand van de accu aan de hand van 3
LEDs (afbeelding 13b).

Alle 3 LEDs branden:
De accu is vol geladen.

2 of 1 LED(s) branden:
De accu beschikt over voldoende restlading.

1 LED knippert:
De accu is leeg, laad de accu op.

Alle LEDs knipperen:
De temperatuur van de accu is te laag. Verwijder
de accu van het apparaat en laat de accu één
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dag liggen bij ruimtetemperatuur. Als de fout
opnieuw optreedt, dan werd hij diep ontladen en
is hij defect. Neem de accu van het apparaat. Een
defecte accu mag niet meer gebruikt resp. gela-
den worden.

Opgelet!

Wanneer u een multi-Ah pack (bijv. 4-6Ah) inzet,
stel deze dan altijd in op de hogere capaciteit.
Dankzij de spaarzame lading en ontlading bij de
maairobot is het niet noodzakelijk om de lagere
capaciteit te gebruiken om de levensduur te ver-
lengen.

5.10 Laden van de accu met de lader

Tijdens het normale bedrijf wordt de accu (A) van

de maairobot geladen via het laadstation (19).

Voor de onafhankelijke inzet van de accu (A) van

de Power-X-Change serie kan deze ook in de

externe lader Power-X-Charger worden geladen.

Opgelet! - De lader (afbeelding 13a, pos. B) kan

al naargelang modelvariant niet zijn meegeleverd

met uw maairobot.

1. Vergelijk of de netspanning vermeld op het
typeplaatje overeenstemt met de beschikbare
netspanning. Steek de netstekker van de
lader (A) in het stopcontact. De groene LED
begint te knipperen.

2. Steek de accu (B) op de lader (A) (afbeelding
13a).

3. Onder punt ‘Indicatie lader’ vindt u een tabel
met de betekenissen van de LED-indicatie
aan de lader.

Tijdens het laden kan de accu iets warm worden.
Dit is echter normaal.

Mocht het laden van de accupack niet mogelijk

zijn, controleer dan

e of aan het stopcontact de netspanning voor-
handen is,

e of een foutloos contact aan de laadcontacten
voorhanden is.

Indien het laden van de accupack nog altijd niet
mogelijk is, dan verzoeken wij u

e delader

® ende accupack

op te sturen aan onze klantendienst.

Voor een deskundige verzending verzoeken
wij u contact op te nemen met onze klan-
tendienst of het verkooppunt waar u het ap-
paraat heeft aangekocht.
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Zorg er bij de verzending of verwerking van
accu’s resp. het accu apparaat voor dat deze
afzonderlijk worden verpakt in plastic zakken,
om kortsluitingen en brand te vermijden!

In het belang van een lange levensduur van de
accupack is het raadzaam om op tijd voor het
herladen van de accupack te zorgen. Dit is in elk
geval noodzakelijk, wanneer u vaststelt dat het
vermogen van het apparaat afneemt. Ontlaad de
accupack nooit helemaal. Dat leidt tot een defect
van de accupack!

6. Bediening

6.1 Hoofdschakelaar

De maairobot is uitgerust met een hoofdscha-
kelaar (7). Schakel de maairobot met de hoof-
dschakelaar (7) in (ON) en uit (OFF) (afbeelding
8). Na het inschakelen van de maairobot wordt
deze met de PIN vergrendeld.

6.2 Bedieningsveld

De maairobot werd reeds in de fabriek gepro-
grammeerd en standaard instellingen daaraan
zijn uitgevoerd. Deze kunnen indien nodig echter
worden veranderd. Ook al zijn de fabrieksinstellin-
gen geschikt voor de meeste tuinen, u moet zich
toch vertrouwd maken met de beschikbare opties.

Verklaring van het bedieningsveld met LCD-
display (afbeelding 9a)

50. LCD-display

51. Toets ‘SET’ - Instellings-toets

52. Toets ‘MODE’ — Maaiprogramma-toets

53. Toets ‘START’ - Start-toets

54. Toets ‘BACK’ — Terug-toets

55. Navigatietoetsen

56. Toets ‘OK’ —Bevestigings-toets

Verklaring van de symbolen op het LCD-
display (afbeelding 9b):

60. Signaalsterkte van de netwerkverbinding
61. Signaalherkenning begrenzingsdraad
62. Status regensensor

63. Status batterij

64. Handmatig maaien

65. Tijdschema-besturing

66. SMART-besturing

67. Terug naar het laadstation

6.3 Maaihoogteverstelling
Opgelet! Het verstellen van de maaihoogte mag
alleen worden uitgevoerd bij uitgeschakelde
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maairobot. Druk daarvoor op de STOP-toets (3).
De maairobot maakt via de maaihoogteverstelling
(4) een traploze aanpassing van de maaihoogte
tussen 20 en 60 mm mogelijk, die op de schaal
kan worden afgelezen.

Als het gras hoger is dan 60 mm, dan moet het tot
minstens 60 mm worden gekort om de maairobot
niet overmatig te belasten en de efficiéntie niet

te verlagen. Gebruik daarvoor een conventionele
grasmaaier of een trimmer.

Na afsluiting van de installatie kan de maaihoogte
via de verstelling (4) worden aangepast. Begin al-
tijd met een hogere maaihoogte en verlaag deze
in kleine stappen tot aan de gewenste hoogte.

6.4 Blokkeerinrichting / PIN

De blokkeerinrichting verhindert een niet toeges-
tane inzet van de maairobot zonder een geldige
code. Daarvoor moet u een persoonlijke veilig-
heidscode invoeren die bestaat uit vier tekens.

Ontgrendeling

Voordat u de maairobot in bedrijf neemt moet u
de correcte PIN invoeren (standaard PIN: ‘0-0-0-
0’). Voer de PIN in met behulp van de navigatieto-
etsen (55).

Standaard PIN:
0000

Nieuwe PIN:

PIN wijzigen

Om de PIN te wijzigen gaat u als volgt te werk:

1. Ontgrendel het bedieningsveld.

2. Druk eerst op de toets ‘SET’ (51) om instellin-
gen uit te voeren.

3. Navigeer in het menu van het LCD-display
(50) met de navigatietoetsen (55) naar het
punt ‘Algemeen’ en vervolgens naar ‘PIN-
code’.

4. \Voer eerst de huidige PIN (standaard PIN
0-0-0-0) in met behulp van de navigatietoet-
sen (55).

5. Vervolgens voert u met behulp van de naviga-
tietoetsen (55) uw persoonlijke PIN in.

6. Bevestig de uitgevoerde instellingen.

7. Herhaal stap 5. en 6. om de nieuwe PIN te
bevestigen.

8. Opgelet! Noteer de nieuwe PIN!

PIN aanvragen bij verlies

Houd de kwitantie en het serienummer van de
maairobot bij de hand. Deze heeft u nodig om uw
PIN te ontvangen!
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Variant A:

1. Drukin de vergrendelde status 6 seconden
op de toets ‘SET’ (51).

2. De PUK wordt nu weergegeven in het display

(50).

3. Wend u tot de klantendienst om uw PIN te
ontvangen.

Variant B:

1. Sluit op de USB-aansluiting (24) zoals afge-
beeld een lege USB-stick aan (afbeelding
11).

2. Schakel de hoofdschakelaar (7) in (ON).

3. De maairobot slaat de PUK automatisch op
op uw USB-stick en beéindigt het proces met
een pieptoon.

4. Trek de USB-stick eruit. Lees de gegevens
op de USB-stick uit op een computer. Door
de maairobot werd een tekstbestand (*.txt)
aangemaakt. Dit bestand bevat een PUK,
een persoonlijke code. Wend u tot de klanten-
dienst om uw PIN te ontvangen.

6.5 Instellingen van de maairobot

In het hoofdmenu van het LCD-display (50)

vindt u de huidige datum- en tijdinstellingen van
de maairobot, en de huidige laadtoestand. De
status van de regensensor, het draadsignaal en
van het geselecteerde maaiprogramma wordt
eveneens weergegeven in de symboolbalk. Via
het bedieningsveld heeft u de opties om met de
toets ‘SET’ (51) instellingen aan de maairobot

uit te voeren en om met de toets ‘MODE’ (52) de
maairobot met verschillende maaiprogramma’s te
starten. Ga met de navigatietoetsen (55) naar het
gewenste punt om instellingen uit te voeren. Druk
op de ‘BACK'-toets (54) om het betreffende menu
te verlaten.

Instellingen - Toets ‘SET’ (51)

Met de toets ‘SET’ (51) kunt u de fundamentele

instellingen aan uw maairobot uitvoeren. Ga met

de navigatietoetsen (55) naar het gewenste punt

en bevestig of verwerp de uitgevoerde instel-

lingen vervolgens met de toets ‘OK’ (56) of de

‘Back’-toets (54).

e Zone
Bij tuinen met allerlei hoeken kan de maairo-
bot problemen hebben om elke zone te be-
reiken en het gazon volledig te maaien. In dit
geval kunnen meerdere startpunten op de be-
grenzingsdraad (18) worden gekozen. Zo kan
de maairobot ook moeilijk toegankelijke delen
van uw tuin bereiken. De maairobot zal de
gekozen afstand aan de begrenzingsdraad
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(18) afleggen en in dit deel beginnen te maai-
en (afbeelding 6m). Ga met behulp van de
navigatietoetsen (55) naar de waarde die u
wilt wijzigen, en stel de gewenste afstand en
frequentie in.- Het laadstation (19) wordt
automatisch gedefinieerd als startpunt 1. De
twee verdere startpunten kunnen vrij worden
gekozen. Meet hiervoor de afstand tussen
laadstation (19) en startpunt met de klok
mee langs de begrenzingsdraad (18). Via de
frequentie legt u vast hoe vaak de maairobot
vanuit het laadstation (19), of vanuit een van
de betreffende startpunten, zijn werk start.
Randmaaien

Voor een mooie rand van het gazon kan de
instelling ‘Randmaaien’ worden geactiveerd.
De frequentie van het randmaaien kan eve-
neens worden ingesteld, dus in welke interval
de rand van het gazon aan het begin van het
werkvenster moet worden gemaaid, voordat
de maairobot het maaibedrijf start. In de
standaard instelling begint de maairobot elke
7 werkdagen eenmaal langs de complete be-
grenzingsdraad te maaien.

Foutgeheugen

U krijgt informatie over de het laatst opgetre-
den fouten van uw maairobot.

Regensensor

De regensensor (5) kan via deze instelling
worden geprogrammeerd. De standaard fab-
rieksinstelling voor de sensor is ‘Aan’. U kunt
de regensensor (5) activeren resp. deactive-
ren en de vertragingstijd instellen. De vertra-
gingstijd definieert de tijd, gedurende welke
de maairobot na het afdrogen van de regen-
sensor (5) nog in het laadstation (19) blijft.
Uit het station

Het retourtraject dat de maairobot uit het
laadstation (19) aflegt kan worden ingesteld.
De maairobot rijdt overeenkomstig de inge-
stelde afstand eerst terug, voordat hij in het
maaivlak draait resp. in de richting van zijn
startpunt rijdt. Zorg ervoor dat de maairobot
door het ingestelde retourtraject het maaibe-
reik hierdoor niet verlaat.

Algemeen

- PIN-code: U kunt de PIN van de maairobot
wijzigen en uw persoonlijke PIN gebruiken.
Ga daarvoor te werk zoals beschreven in het
hoofdstuk ‘Blokkeerinrichting / PIN’. Opgelet!
Noteer de nieuwe PIN.

- Datum & Tijd: Ga met behulp van de navi-
gatietoetsen (55) naar het betreffende punt
en voer de gewenste instellingen uit.

- Taal: Ga met behulp van de navigatietoet-

26.09.2023 13:53:41



sen (55) naar de gewenste taal.
- Softwareversie: Hier is de actuele soft-
wareversie van de maairobot vermeld.

© Fabrieksinstellingen: Zet de maairobot
terug op de toestand bij levering.

Maaiprogramma’s - Toets ‘MODE’ (52)

Ga met de navigatietoetsen (55) naar het ge-

wenste maaiprogramma om dit te starten.

°* Handmatig
In de handmatige modus kunt u de maai-
robot eenmalig starten met verschillende
maaiprogramma’s.
U heeft telkens de keuze tussen het primaire
vlak / hoofdvlak en het secundaire viak / ne-
venvlak. Meer informatie over de beide viak-
ken vindt u in het hoofdstuk ‘Inbedrijfstelling’
onder het punt ‘Begrenzingsdraad’.
- Maaien
Start de maairobot om het gazon te maaien
en de maairobot schakelt aan de hand van
het ingestelde tijdschema om in de normale
bedrijfsmodus.
- Randmaaien
Zet de maairobot in de buurt van de begren-
zingsdraad (18) of start hem terwijl hij zich
in het laadstation (19) bevindt. De maairobot
volgt de begrenzingsdraad (18) met inge-
schakeld maaiwerk met de klok mee tot
aan de achterkant van het laadstation (19).
Vervolgens keert de maairobot terug naar het
laadstation (19), mits er geen werkvenster
actief is.
- Spot Mowing
Het kan voorkomen dat uw maairobot som-
mige plekken niet voldoende grondig maait.
Zet de maairobot op een gewenste plek en
start hem. De maairobot zal beginnen het
gazon in spiraalvorm te maaien, tot hij op een
hindernis of de begrenzingsdraad (18) stuit.
Vervolgens keert de maairobot terug naar het
laadstation (19), mits er geen werkvenster
actief is.

* Tijdschema
Ga met de navigatietoetsen (55) naar de
betreffende weekdag, waarvoor u instellingen
wilt uitvoeren. De maairobot zal in de normale
bedrijffsmodus automatisch op de betreffende
weekdag en op het ingestelde moment uw
gazon beginnen te maaien. Voor de instelling
van de maaitijd wordt als richtwaarde 8 uur
per dag bij 500 m? aanbevolen. Al naargelang
de grootte en complexiteit van de tuin moet
de gekozen werktijd worden aangepast.

® Naar het laadstation
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Stuur uw maairobot terug naar het laadstation
(19). De maairobot zoekt de begrenzings-
draad (18) en volgt deze tegen de klok in naar
het laadstation (19). Hier valt de optie van het
secundaire vlak / nevenvlak weg.

6.6 Besturing van de maairobot

Starten

1. Druk op de STOP-toets (3) en open de afdek-
king van het display (23) volledig.

2. Ontgrendel het bedieningsveld (2).

3. Kies via de toets ‘MODE’ (52) het gewenste
maaiprogramma en het werkvlak.

4. Druk op de toets ‘START’ (53).

5. Sluit de afdekking van het display (23).

De maairobot werkt nu overeenkomstig de
instelling van de maaitijd. Tijdens de werktijd
wordt de laadtoestand van de accu bewaakt en
weergegeven op het LCD-display (50). Zodra de
laadtoestand daalt tot 30%, keert de maairobot
automatisch terug naar het laadstation (19).

Afbreken van het maaien

1. Druk op de STOP-toets (3) om de maairobot
meteen te stoppen.

2. Open de afdekking van het display (23) volle-
dig.

3. Ontgrendel het bedieningsveld (2).

4. Druk op de toets ‘MODE’ (52) en kies ‘Naar
het laadstation’ om de maairobot langs de
begrenzingsdraad (18) terug te sturen naar
het laadstation (19).

5. Druk op de toets ‘START’ (53).

6. Sluit de afdekking van het display (23).

STOP-status:

Door op de STOP-toets (3) te drukken schakelt
de maairobot in een STOP-status, die in het LCD-
display (50) wordt weergegeven. De maairobot
stopt met maaien, tot deze status weer wordt
opgeheven.

Na ontgrendeling van het bedieningsveld (2)
verschijnt een venster, dat voorstelt om de STOP-
status op te heffen. Door bevestiging wordt de
status opgeheven. Anders blijft de maairobot
gestopt. Als de maairobot gestart of terug naar
het laadstation (19) gestuurd wordt, dan wordt

de STOP-status eveneens opgeheven. Sluit de
afdekking van het display (23).
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6.7 Besturing van de maairobot met behulp
van de app
Via de app beschikt u over veelzijdige instelmo-
gelijkheden voor uw maairobot en kunt u boven-
dien statistieken en de huidige status oproepen.
De maairobot kan zowel handmatig als in een
vastgelegde werkinterval worden gestart. Met
behulp van de app beschikt u bovendien over de
SMART-modus, waarin de maairobot zelfstandig
aan de hand van weergegevens zijn werkinterval
vastlegt. De app toont u tijdens het bedrijf fout-
meldingen en waarschuwingen, en kan u met
pushberichten informeren. Sluit eerst de registra-
tie van uw maairobot af, om alle functies van de
app te kunnen benutten.

6.7.1 App downloaden

Download eerst de Einhell app voor uw maairobot
op uw smartphone. De Einhell app kan worden
gedownload via de volgende link en QR-code:
iOS: http://qr.einhell.com/12e103ce

6.7.2 Registratie van de maairobot

Uw apparaat beschikt over een loT-functie
(Internet of Things / internet der dingen). Uw
maairobot kan zich via een geintegreerde SIM
chip verbinden met het beschikbare mobiele
netwerk en is zo onafhankelijk van een Bluetooth
of WLAN verbinding. In de eerste 5 jaar ontstaan
voor u geen gebruikskosten van de maairobot

in het mobiele netwerk, aangezien deze worden
gedekt via de koopprijs. Info over de resterende
looptijd en een mogelijke verlenging kan via de
app worden ingezien. In de fabriekstoestand is de
functie gedeactiveerd en de maairobot probeert
verbinding te maken met het netwerk. Daarbij is
het verbindingssymbool op het LCD-display (50)
doorgestreept. Om uw maairobot te activeren
volgt u de aanwijzingen in de app.

Een succesvolle verbinding met het netwerk

wordt op het LCD-display (50) aangegeven en de
veelzijdige instellingsmogelijkheden en functies
van de app staan nu te uwer beschikking. Garan-
deer dat de maairobot en uw smartphone een
veilige internetverbinding hebben, zodra u instel-
lingen uitvoert in de app. Voor het automatisch be-
drijf van de maairobot in een geprogrammeerde
werkperiode met de SMART-modus hoeft alleen
de maairobot met het internet te zijn verbonden.

6.7.3 De registratie resetten

Mocht bij de eerste inbedrijfstelling van uw
maairobot het verbindingssymbool in het LCD-
display (50) niet zijn doorgestreept, dan moet de
maairobot gereset en op u geregistreerd worden.
Neem daartoe contact op met onze klantendienst
en houd de kwitantie en het serienummer van de
maairobot bij de hand.

6.8 Bedrijf van de maairobot

De maairobot biedt veelzijdige bedrijfsmodi,
waardoor u hem op verschillende manieren in
bedrijf kunt nemen. Via de app beschikt u over tal
van instellingsmogelijkheden van uw maairobot
en kunt u statistieken en de huidige status daar-
van oproepen. Bovendien toont de app tijdens het
bedrijf foutmeldingen en waarschuwingen.

U kunt de maairobot zowel handmatig aan het be-
dieningsveld (2) van de maairobot als met behulp
van de app inzetten.

6.8.1 Handmatig maaien

Start de maairobot handmatig via de app. De
maairobot begint het gazon voor precies één cy-
clus te maaien, tot de laadtoestand van de accu
daalt onder 30%. Daarna rijdt de maairobot terug
naar het laadstation (19) en beéindigt zijn werk-
proces. De maairobot wordt zo volledig handma-
tig ingezet en zal ook niet op een ingesteld tijdstip
het gazon beginnen te maaien.

6.8.2 Tijdschema-besturing

U kunt via de navigatietoetsen (55) aan de maai-
robot instellingen van het tijdschema uitvoeren.
Daardoor maait de maairobot het gazon op de
aangegeven tijden zelfstandig. De instellingen
kunnen eveneens in de app uitgevoerd en aan de
maairobot overgedragen worden.

6.8.3 SMART-besturing

De SMART-modus van de maairobot maakt

een automatisch bedrijf met geoptimaliseerde
tijden voor uw tuin en al naargelang de actuele
weersomstandigheden mogelijk. De werkinterval
wordt door de maairobot zelfstandig dagelijks aan
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de hand daarvan aangepast. Zorg ervoor dat de

maairobot altijd een verbinding heeft met het net-

werk. Om de SMART-modus te kunnen benutten
zijn eerst een aantal specifieke gegevens nodig.

Voer daarvoor de betreffende instellingen uit in

de app:

* Opgave van de locatie: Via deze instelling
kunnen voor de standplaats specifieke weer-
gegevens worden opgeroepen, en de maairo-
bot zal aangepast aan de weersomstandighe-
den maaien.

* Intensiteit: Geef aan met welke intensiteit
de maairobot het gazon moet maaien. Dit is
afhankelijk van de groei van uw gras. Begin
aanvankelijk met een lage intensiteit en pas
deze eventueel aan.

® Maaivlak: Geef het ingeschatte maaivlak
aan. Daarbij is alleen het te maaien vlak waa-
rin de maairobot zich moet bewegen relevant.

* Tijdschema: Leg tijdsintervallen vast, waarin
de maairobot niet moet maaien. Het kan zin-
vol zijn om de maaitijden dienovereenkomstig
te beperken.

De maairobot zal bij voorkeur overdag maaien,

om te verhinderen dat hij op in de schemering

resp.’s nachts actieve dieren, zoals bijv. egels,
stuit. De maairobot berekent zijn individuele tijd-
schema aan de hand van de ingestelde gegevens
doorlopend.

6.8.4 Foutmeldingen en waarschuwingen
Controleer regelmatig de app, om foutmeldingen
en waarschuwingen te krijgen. U ontvangt fout-
meldingen, waarschuwingen en herinneringen
per pushbericht op uw smartphone. Wanneer u
dit niet wenst, dan kunt u de berichtinstellingen in
de app aanpassen. Controleer of de achtergrond-
gegevens van de Einhell app op uw smartphone
zijn geactiveerd en of uw smartphone over een
actieve internetverbinding beschikt.

7. Reiniging, onderhoud en
bestelling van onderdelen

Gevaar!

Voor alle reinigings- en onderhoudswerkzaam-
heden moet het apparaat spanningsvrij worden
geschakeld, waarvoor u de netstekker uit de
contactdoos moet trekken en het apparaat via de
hoofdschakelaar (7) uitschakelt (OFF) (afbeelding
8). Neem bovendien de accu uit de maairobot.
Voorzichtig! Werkhandschoenen dragen!

7.1 Reiniging

® Houd de veiligheidsinrichtingen, de ventila-
tiespleten en het motorhuis zo veel mogelijk
vrij van stof en vuil. Wrijf het apparaat met een
schone doek af of blaas het met perslucht bij
lage druk schoon.

® De maairobot mag niet met stromend water,
vooral niet onder hoge druk, worden gerei-
nigd.

® Reinig het apparaat regelmatig met een voch-
tige doek en wat smeerzeep. Gebruik geen
reinigings- of oplosmiddelen, omdat deze de
kunststof delen van het apparaat zouden kun-
nen aantasten. Zorg ervoor dat geen water
binnenin het apparaat terecht kan komen.

® Maak de maairobot indien mogelijk schoon
met een borstel of doek.

® Controleer de beweeglijkheid van de klingen
(10) en van de messenschijf (11)

®  Gebruik voor de reiniging van de laadcontac-
ten aan de maairobot (1) en het laadstation
(19) reinigingsmiddel voor metaal of zeer fijn
schuurpapier. Maak deze schoon om een
efficiént laadproces te garanderen.

7.2 Onderhoud

e Versleten of beschadigde klingen (10) en
bevestigingsschroeven moeten altijd per set
worden vervangen.

e Vervang versleten of beschadigde delen.

® Voor een lange levensduur moeten alle
schroefdelen en de wielen en assen schoon-
gemaakt en vervolgens met olie gesmeerd
worden.

® De regelmatige verzorging van de maairobot
verzekert niet alleen een lange levensduur en
goede prestaties, maar draagt er ook toe bij
dat uw gazon zorgvuldig en eenvoudig wordt
gemaaid.

® De het sterkst aan slijtage onderhevige com-
ponenten zijn de klingen (10). Controleer
regelmatig de toestand van de klingen (10)
en de bevestiging daarvan. Als er overma-
tige trillingen optreden aan de maairobot,
dan kan dit erop duiden dat de klingen (10)
beschadigd zijn resp. door stoten werden
vervormd. Als de klingen (10) zijn versleten of
beschadigd, dan moeten deze meteen wor-
den vervangen.

e Controleer regelmatig het maaipatroon van
het gazon. Door onscherpe klingen worden
de grashalmen niet zuiver afgesneden. Daar-
door kan het gras aan het oppervlak licht
uitdrogen en verdort het. Vervang daarom
de klingen regelmatig, opdat u een zuiver en
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recht maairesultaat verkrijgt.

® Controleer de onderkant van de maairobot re-
gelmatig op vervuilingen. Reinig de maairobot
regelmatig. Verwijder sterkere verontreinigin-
gen onmiddellijk.

® In de eerste weken na de inbedrijfstelling en
als daarvoor met een conventionele gras-
maaier werd gemaaid, kan uw maairobot
sterk verontreinigd raken. Controleer daarom
de onderkant van uw maairobot gedurende
deze periode vaker.

® Verkort het gras om een sterke verontreini-
ging te vermijden slechts in kleine stappen.

® Binnenin het apparaat zijn er geen andere te
onderhouden onderdelen.

7.2.1 Vervangen van de klingen

Gebruik alleen originele klingen, aangezien an-
ders functies en veiligheid niet zijn gegarandeerd.
De maairobot is uitgerust met drie aan een mes-
senschijf (11) gemonteerde klingen (10). Deze
klingen (10) hebben een levensduur van maxi-
maal 3 maanden (wanneer er geen hindernissen
worden getroffen). Vervang alle drie klingen (10)
gelijktijdig om uit te sluiten dat de efficiéntie en
balans van uw apparaat negatief wordt beinvloed.

Om de klingen (10) te vervangen gaat u als volgt
te werk (afbeelding 12) - Opgelet! - Handschoe-
nen dragen:

1. Blokkeer met een schroevendraaier de rota-
tie van de messchijf (11). Steek hiervoor de
schroevendraaier door de voorziene gaten in
de messchijf (11) en de beschermkam.

2. Draai de bevestigingsschroeven los.

3. Neem de klingen (10) eraf en vervang deze
door nieuwe. Vervang alle drie klingen (10)
altijd per set.

4. Daarna draait u de bevestigingsschroeven
weer vast. Let erop dat de nieuwe klingen
(10) vrij kunnen worden gedraaid.

Voer regelmatig een algemene controle van de
maairobot uit en verzamel alle opgezamelde res-
ten. Voor elk begin van een seizoen de toestand
de klingen (10) absoluut controleren. Wend u bij
reparaties tot onze klantendienst. Gebruik alleen
originele onderdelen.

7.2.2 Software update

Wanneer u de software wilt updaten, kopieer

dan de nieuwe software op een lege USB-stick
(eventueel de USB-stick eerst formatteren). Zorg
ervoor dat de accu volledig is geladen, voordat u
de volgende stappen uitvoert.

1. Zet de maairobot op het te maaien terrein. De

maairobot mag zich bij de software update
niet in het laadstation bevinden.

2. Sluit aan de USB-aansluiting zoals afgebeeld
een USB-stick aan (afbeelding 11).

3. Schakel de hoofdschakelaar (7) in (ON).

4. De maairobot start nu de update van de soft-
ware en geeft de huidige status aan.

5. Als het update proces is afgesloten, trek dan
de USB-stick eruit en start de maairobot via
de hoofdschakelaar (7) opnieuw.

7.2.3 Reparatie van de begrenzingsdraad

Als de begrenzingsdraad (18) op een bepaald
punt wordt doorgesneden, gebruik dan voor de
reparatie de meegeleverde kabelverbinder (16).
Daarvoor steekt u beide uiteinden van de doorge-
sneden begrenzingsdraad (18) in de kabelverbin-
der (16) en drukt u deze met behulp van een tang
samen. Steek de netstekker in de contactdoos.
Controleer vervolgens aan de hand van de LED-
indicatie (21) aan het laadstation (19) de werking.

7.3 Bestelling van onderdelen:

Bij de bestelling van onderdelen moeten de vol-

gende gegevens worden vermeld:

® Type van het apparaat

¢ Artikelnummer van het apparaat

® |dent.-nummer van het apparaat

® Onderdeelnummer van het benodigde onder-
deel

Actuele prijzen en info vindt u terug onder

www.Einhell-Service.com

Reserve klingen art.-nr.: 34.140.20

8. Opslag

Laad de accu vooér opslag gedurende de winter
volledig op en schakel de maairobot via de hoof-
dschakelaar (7) uit (OFF). Neem de accu uit het
apparaat. Isoleer de voedingseenheid (13) van de
stroomtoevoer en het laadstation (19).

De begrenzingsdraad (18) kan in de winter buiten
worden gelaten. Zorg er echter wel voor dat de
aansluitingen zijn beschermd tegen corrosie.
Isoleer daartoe de aansluitingen van de begren-
zingsdraad (18) van het laadstation (19).

Berg het apparaat en het toebehoren op op
een donkere, droge, vorstvrije en voor kinderen
ontoegankelijke plaats. De optimale opslagtem-
peratuur ligt tussen 5 °C en 30 °C. Bewaar het
apparaat in de originele verpakking.
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9. Transport

e Schakel het apparaat uit via de hoofdscha-
kelaar (7) (OFF) (afbeelding 8).

® Breng, indien voorhanden, transportbeveili-
gingen aan.

® Bescherm het apparaat tegen schade en
sterke trillingen, die met name optreden bij
het transport in voertuigen.

* Beveilig het apparaat tegen wegglijden en
kantelen.

* Draag de maairobot aan de draaggreep
(6) met de messenschijf (11) weg van het
lichaam gericht.

10. Verwerking en recycling

Het apparaat zit in een verpakking om transport-
schade te verhinderen. Deze verpakking is een
grondstof en dus herbruikbaar of kan worden
teruggevoerd in de grondstofkringloop. Het ap-
paraat en zijn toebehoren bestaan uit diverse
materialen, zoals bijv. metaal en kunststof. De-
fecte apparaten horen niet bij het huisvuil. Voor
deskundige verwerking moet het apparaat bij een
daarvoor bestemde inzamelplaats worden afge-
geven. Indien u geen inzamelpunt kent, gelieve
dan bij de gemeente te informeren.
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Afvalverwijdering
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Elektrische gereedschappen, accu’s, accessoires
en bijbehorende verpakkingen moeten op een
voor het milieu verantwoorde wijze worden gere-
cycled.

Gooi elektrische gereedschappen, accu’s en
batterijen niet bij het huisvuil, maar breng ze naar
een inzamelpunt.

Alleen voor landen binnen de EU:

Volgens de Europese richtlijn 2012/19/EU in-
zake afgedankte elektrische en elektronische
apparatuur, en de implementatie hiervan in na-
tionaal recht, moeten niet bruikbare elektrische
gereedschappen op een voor het milieu verant-
woorde wijze worden ingezameld en gerecycled.
Volgens de Europese richtlijn 2006/66/EG moe-
ten defecte of verbruikte accu’s/batterijen apart
worden ingezameld en op een voor het milieu
verantwoorde wijze worden gerecycled.

Bij een verkeerde afvoer kunnen afgedankte elek-
trische en elektronische apparaten vanwege de
mogelijke aanwezigheid van gevaarlijke stoffen
schadelijke uitwerkingen op het milieu en de ge-
zondheid van mensen hebben.

Nadruk of andere reproductie van documentatie
en geleidepapieren van de producten, geheel of
gedeeltelijk, enkel toegestaan mits uitdrukkelijke
toestemming van Einhell Germany AG.

Technische wijzigingen voorbehouden
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11. Indicatie van het laadstation en verhelpen van fouten

LED-indicatie (21)

Beschrijving

Oplossing

Uit

- Geen stroomtoevoer

- Controleer de stroomtoevoer

Brandt groen

- Klaar om te maaien

- Accu volledig geladen

- Begrenzingsdraad (18) aan-
gesloten

Knippert groen

- Begrenzingsdraad (18) door-
gesneden

- Onderzoek de begrenzingsdraad (18) op
een breuk

Brandt rood

- Accu wordt geladen

- Wacht tot de accu volledig is geladen

12. Indicatie van de maairobot en verhelpen van fouten

Foutmelding van de maairobot in het LCD-display (50)

aangesloten

- Maairobot buiten het maai-
gebied

Fout Mogelijke oorzaak Verhelpen
Geen signaal - Begrenzingsdraad verkeerd | Controleer of de LED-indicatie (21) aan het
aangesloten laadstation (19) groen brandt.
- Geen stroomtoevoer - Zorg ervoor dat de begrenzingsdraad (18)
- Begrenzingsdraad (18) door- correct en in het midden onder het laad-
gesneden station (19) is gelegd.
- Controleer de positie van het laadstation
(19).
Buiten gebied - Begrenzingsdraad verkeerd | - Zorg ervoor dat de begrenzingsdraad (18)

correct en in het midden onder het laad-
station (19) is gelegd.

Zorg ervoor dat de maairobot zich in het
maaigebied bevindt.

Batterijfout

- Eris een accufout opgetre-
den bij de maairobot.

- De accu kan niet worden ge-
laden.

- De accu heeft het einde van
zijn levensduur bereikt.

- Controleer of de accu juist werd gemon-
teerd.

- Controleer of de hoofdschakelaar (7) is
ingeschakeld (ON), terwijl de maairobot
zich in het laadstation (19) bevindt.

- Controleer de positie van het laadstation
(19). Vervang indien nodig de accu.

Batt. temp. fout

Te hoge/lage accutemperatuur

resp. overtemperatuur van de

besturing

- Bij een batterijtemperatuur
hoger dan 65 °C keert de
maairobot terug naar het
laadstation (19).

- Bij een batterijtemperatuur
hoger dan 45 °C of lager dan
0 °C wordt het laadproces
gestopt en wacht de maairo-
bot aan het laadstation (19).

- Kies de werktijd in de zomer in de vroege
ochtenduren en vermijd de inzet van de
maairobot tijdens de hete uren van de
dag.

- Na het afkoelen van de accu resp. de
besturing tot binnen het toegelaten tem-
peratuurbereik keert de maairobot auto-
matisch terug naar het geprogrammeerde
bedrijf.
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Foutmelding van de maairobot in het LCD-display (50)

Fout

Mogelijke oorzaak

Verhelpen

Maaier opgetild -

Hefsensor heeft continu 10
seconden lang gereageerd.

Druk op de STOP-toets (3) om de afdek-

king van het display (23) te openen. Start

het maaiproces via het bedieningsveld (2)

opnieuw:

- Indien deze fout vaker optreedt, controleer
dan het maaigebied op hindernissen met
een hoogte van meer dan 10 cm en ver-
wijder deze, of scherm de hindernissen
met de begrenzingsdraad (18) af van het
maaigebied.

Maaier geblokkeerd | -

Hindernissensor binnen één
minuut meermaals geacti-
veerd

Hindernissensor 10 secon-
den ononderbroken geacti-
veerd

Hindernissensor tijdens de
rit terug naar het laadstation
(19) driemaal geactiveerd

Druk op de STOP-toets (3) om de afdek-
king van het display (23) te openen. Start
het maaiproces via het bedieningsveld (2)
opnieuw:

- Controleer of de maairobot door een
hindernis geblokkeerd of tussen bomen,
struiken enz. ingeklemd is. Elimineer de
hindernis of vermijd deze zone.

- Indien deze fout vaker optreedt, controleer
dan of de begrenzingsdraad (18) goed is
gelegd. Let met name op nauwe hoeken,
doorgangen, hekken, rotsen enz., en pas
de layout van de begrenzingsdraad (18)
indien nodig aan.

- Controleer of het gras te hoog is en de
maairobot wordt geblokkeerd. Maai het
gras in dit geval tot onder 60 mm.

Te dicht bij station -

Maairobot werd te dicht bij
het laadstation (19) terug-
gestuurd.

Druk op de STOP-toets (3) om de afdek-

king van het display (23) te openen. Start

het maaiproces via het bedieningsveld (2)

opnieuw:

- De maairobot moet met een minimum
afstand van 2 m terug naar het laadstation
(19) worden gestuurd.

Omgevallen -

Maairobot werd 10 seconden
continu gekanteld.

Maairobot is gedurende
langere tijd in één richting
geheld.

Druk op de STOP-toets (3) om de afdek-
king van het display (23) te openen. Start
het maaiproces via het bedieningsveld (2)
opnieuw:

- Zet de maairobot op een vlakke onder-
grond en start hem opnieuw.

- Indien de maairobot vanwege een steile
helling in het maaigebied is gekanteld,
pas de begrenzingsdraad (18) dan zo
aan, dat sterke hellingen worden verme-
den.
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Foutmelding van de maairobot in het LCD-display (50)

Fout

Mogelijke oorzaak

Verhelpen

Wielfout

- Achterwielen (8) werden op-
getild door een hindernis.

- Achterwielen (8) kunnen zich
door oneffen gazon vrij draai-
en.

Druk op de STOP-toets (3) om de afdek-

king van het display (23) te openen. Start

het maaiproces via het bedieningsveld (2)

opnieuw:

- Zet de maairobot op een vlakke onder-
grond en start hem opnieuw.

STOP-knop - fout

De afdekking van het display
(28) is geopend, maar de
STOP-toets (3) werd niet geac-
tiveerd.

Druk op de STOP-toets (3) om de afdek-

king van het display (23) te openen. Start

het maaiproces via het bedieningsveld (2)

opnieuw:

- Controleer of de afdekking van het display
(23) met de STOP-toets (3) vrij kan wor-
den geopend en gesloten.

- Controleer de functionaliteit van de STOP-
toets (3).

op grond van een sensorfout.

PCB overtempe- Te hoge/lage accutemperatuur
ratuur resp. overtemperatuur van de
besturing
- Bij een batterijtemperatuur - Kies de werktijd in de zomer in de vroege
hoger dan 65 °C keert de ochtenduren en vermijd de inzet van de
maairobot terug naar het maairobot tijdens de hete uren van de
laadstation (19). dag.
- Bij een batterijtemperatuur - Na het afkoelen van de accu resp. de
hoger dan 45 °C of lager dan besturing tot binnen het toegelaten tem-
0 °C wordt het laadproces peratuurbereik keert de maairobot auto-
gestopt en wacht de maairo- matisch terug naar het geprogrammeerde
bot aan het laadstation (19). bedrijf.
Regen - De regensensor (5) heeft - Wacht tot de maairobot droog is.
gereageerd. - Een gedetailleerde beschrijving van de
sensor kan worden nagelezen in hoof-
dstuk 5.2.
Sensorfout - De maairobot werd gestopt Schakel de hoofdschakelaar (7) uit (OFF)

en weer in (ON) om de maairobot opnieuw
te starten.
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Foutmelding van de maairobot in het LCD-display (50)

motor of een motorfout ge-
stopt.

Fout Mogelijke oorzaak Verhelpen
Motorfout / - De maairobot is op grond Schakel de hoofdschakelaar (7) uit (OFF)
Overstroom van een overstroom in de en weer in (ON) om de maairobot opnieuw

te starten.

- Controleer de hoogte van het gras in het
maaigebied en maai indien nodig met een
conventionele grasmaaier het gras tot kor-
ter dan 60 mm.

- Verhoog de snijhoogte. Begin altijd met
een hogere maaihoogte en verlaag deze
in kleine stappen tot aan de gewenste
hoogte.

- Onderzoek de messenschijven (11) en
wielen op vervuiling en reinig deze gron-
dig.

- Controleer de achterwielen en de mes-
senschijf op blokkades. Indien u deze
blokkades niet kunt elimineren, wend u
dan tot de bevoegde klantendienst.

Bedrijfsfout

- De maairobot werd gestopt
op grond van een bedrijfs-
fout.

Schakel de hoofdschakelaar (7) uit (OFF)
en weer in (ON) om de maairobot opnieuw
te starten.
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Foutopsporing

Fout

Mogelijke oorzaak

Verhelpen

De maairobot staat
in het maaigebied
De maairobot kan
niet worden inge-
schakeld

Accuspanning te laag
Fout aan de stroomkring of
de elektronica

Breng de maairobot terug naar het laad-
station (19) om op te laden

Schakel de hoofdschakelaar (7) in (ON)
Wend u tot de klantendienst

De maairobot kan
niet in het laadstati-
on rijden

Laadstation (19) niet correct
geinstalleerd

Controleer of de LED-indicatie (21) aan
het laadstation (19) groen brandt
Controleer of de begrenzingsdraden (18)
aan het laadstation (19) zijn aangesloten
en of de voorste begrenzingsdraad (18)
in het midden onder het station (19) is ge-
legd.

Controleer of het laadstation (19) correct
gepositioneerd

De maairobot stopt
resp. rijdt ongecon-
troleerd in de buurt
van begrenzingsei-
landen.

Begrenzingsdraad (18) niet
juist geinstalleerd rond de
begrenzingseilanden

Pas de positie van de begrenzingsdraad
(18) aan

Let erop dat de begrenzingsdraad (18)
zich niet kruist.

De maairobot maakt
veel lawaai

Klingen (10) beschadigd
Aan de klingen (10) hechten
veel vreemde materialen
Maairobot te dicht bij hinder-
nissen gestart
Mesaandrijving of aandrijf-
motor beschadigd

Andere delen van de maairo-
bot beschadigd

Vervang de klingen (10). De 3 klingen (10)
moeten gelijktijdig worden vervangen

De efficiéntie van de maairobot hangt af
van de scherpte van de klingen (10). Houd
de klingen (10) daarom in goede toestand
Schakel de maairobot veilig uit en draag
werkhandschoenen als u de klingen (10)
reinigt, om snijwonden te vermijden

Laat de motor door de klantendienst repa-
reren of vervangen

De maairobot blijft
in het laadstation
De maairobot keert
steeds weer terug
naar het laadstation

Verkeerde instellingen van
de werktijd

Accu leeg

Regensensor gereageerd
Verhoogde accutemperatuur

Controleer de instellingen van de werktijd
De maairobot begint en beéindigt zijn
werk al naargelang het ingestelde tijd-
venster. Buiten dit tijdvenster blijft de
maairobot in het laadstation (19)

De maairobot blijft
op de begrenzings-
draad staan en kan
het laadstation niet
bereiken.

Accu leeg.

De lengte van de begren-
zingsdraad (18) en daardoor
de weg naar het laadstation
(19) is te lang voor de gebru-
ikte accu.

Verwijder mogelijke hindernissen op de
begrenzingsdraad (18). Zorg bij het leg-
gen van de begrenzingsdraad (18) voor
voldoende afstand tot hindernissen.
Gebruik een accu met hogere capaciteit.
Opgelet: bij inzet van een multi-Ah-accu
(bijv. 4-6 Ah) de hogere capaciteit instel-
len. Dankzij de spaarzame lading en ont-
lading bij de maairobot is het niet noodza-
kelijk om de lagere capaciteit te gebruiken
om de levensduur te verlengen.

OPGELET! Doorgesneden begrenzingsdraden en gevolgschade vallen niet onder de garantie!
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13. Indicatie lader

Indicatiestatus

Rode LED Groene Betekenis en maatregel
LED

Uit Knippert Operationaliteit
De lader is aangesloten aan het net en operationeel; de accu zit niet in de
lader.

Aan Uit Laden
De lader laadt de accu in de snelle laadmodus. De laadduur vindt u direct
aan de lader.
Aanwijzing! Al naargelang de acculading kan de laadduur iets afwijken
van de vermelde tijden.

Uit Aan De accu is opgeladen en operationeel. (READY TO GO)
Daarna wordt tot aan de volledige lading omgeschakeld op een bufferla-
ding.
Laat de accu hiervoor ongeveer 15 min. langer in de lader zitten.
Maatregel:
Neem de accu uit de lader. Isoleer de lader van het net.

Knippert Uit Aanpassingslading

De lader bevindt zich in de modus behoedzame lading.

Hierbij wordt de accu om veiligheidsredenen langzamer geladen, hetgeen
meer tijd vergt. Dit kan de volgende oorzaken hebben:

- De accu werd zeer lange tijd niet meer geladen.

- De accutemperatuur ligt niet in het ideale bereik.

Maatregel:

Wacht tot het laadproces is afgesloten, de accu kan niettemin verder wor-
den geladen.

Knippert Knippert Fout

Laadproces is niet meer mogelijk. De accu is defect.

Maatregel:

Een defecte accu mag niet meer worden opgeladen.

Neem de accu uit de lader.

Aan Aan Temperatuurstoring

De accu is te warm (bijv. direct instralend zonlicht) of te koud (onder 0 °C).
Maatregel:

Neem de accu de lader uit en bewaar hem 1 dag bij kamertemperatuur
(ca.20 °C).
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Service-informatie

Wij werken in alle landen die in het garantiebewijs zijn genoemd, samen met competente servicepart-
ners, wier contactgegevens u kunt afleiden uit het garantiebewijs. Deze staan voor alle diensten zoals
reparatie, het verschaffen van wisselstukken of slijtdelen of voor de aankoop van verbruiksmaterialen te
uwer beschikking.

U moet er rekening mee houden dat bij dit product de volgende delen onderhevig zijn aan een slijtage
door gebruik of een natuurlijke slijtage, resp. dat de volgende delen nodig zijn als verbruiksmaterialen.

Categorie Voorbeeld
Slijtstukken* Accu
Verbruiksmateriaal/verbruiksstukken* Klingen
Ontbrekende onderdelen

* niet verplicht bij de leveringsomvang begrepen!

Bij gebreken of defecten verzoeken wij u om de fout te melden op het internet onder
www.Einhell-Service.com. Gelieve te zorgen voor een nauwkeurige beschrijving van de fout en daarbij
in elk geval de volgende vragen te beantwoorden:

® Heeft het toestel reeds eenmaal gewerkt of was het vanaf het begin defect?
® Isuiets opgevallen voordat het defect zich voordeed (symptoom voor het defect)?

® Welke foutieve werkwijze vertoont het toestel volgens u (hoofdsymptoom)?
Beschrijf deze foutieve werkwijze.

-211-

Anl_FREELEXO_SMART_SPK13.indb 211 26.09.2023 13:53:45



Garantiebewijs

Geachte klant,

onze producten worden onderworpen aan een strenge kwaliteitscontrole. Mocht dit apparaat echter ooit niet naar

behoren functioneren, dan spijt dat ons ten zeerste en vragen wij u om zich tot onze servicedienst onder het adres

vermeld op dit garantiebewijs te wenden. Wij staan ook graag telefonisch tot uw dienst op het vermelde service-
nummer. Voor het indienen van garantieclaims geldt het volgende:
1. Deze garantievoorwaarden zijn uitsluitend gericht aan de gebruikers, d.w.z. natuurlijke personen die dit
product niet in het kader van hun ambachtelijke noch van een andere zelfstandige activiteit willen gebruiken.
Deze garantievoorwaarden regelen aanvullende garantieprestaties, die de hieronder
genoemde fabrikant kopers van zijn nieuwe apparaten toezegt in aanvulling tot de wettelijke garantie. Uw
wettelijke rechten op garantie blijven onaangetast door deze garantie. Onze garantieprestatie is voor u
kosteloos.
2. De garantie geldt uitsluitend voor gebreken aan het door u binnen de Europese Unie aangekochte nieuwe
apparaat van de hieronder genoemde fabrikant die berusten op een materiaal- of productiefout, en is naar
onze keuze beperkt tot het verhelpen van een dergelijk gebrek of de vervanging van het apparaat. Wij wijzen
erop dat onze apparaten overeenkomstig hun doelmatig gebruik niet zijn ontworpen voor commerciéle,
ambachtelijke of beroepsmatige inzet. Een garantiecontract komt derhalve niet tot stand, als het apparaat
binnen de garantieperiode in commerciéle, ambachtelijke, of industriéle bedrijven werd ingezet of werd
blootgesteld aan een belasting die daarmee gelijkstaat. Bij artikelen onder het merk ‘Professional’ geldt de
uitsluiting voor de industriéle, ambachtelijke of beroepsmatige inzet niet.
3. Van onze garantie zijn uitgesloten:
® Schade aan het apparaat als gevolg van niet-inachtneming van de montagehandleiding of op grond van
ondeskundige installatie, niet-inachtneming van de gebruiksaanwijzing (zoals bijv. door aansluiting aan
een verkeerde netspanning of stroomsoort) of niet-inachtneming van de onderhouds- en
veiligheidsvoorschriften, of door het apparaat bloot te stellen aan abnormale omgevingsvoorwaarden of
gebrekkige verzorging en onderhoud.

® Schade aan het apparaat als gevolg van misbruik of ondeskundige toepassingen (zoals bijv. overbelasting
van het apparaat of de inzet van niet toegelaten inzetgereedschappen of toebehoren), binnendringen van
vreemde voorwerpen in het apparaat (zoals bijv. zand, stenen of stof, ....) Transportschade die is ontstaan
door geweld of externe inwerkingen (zoals bijv. schade door vallen).

® Schade aan het apparaat of aan delen van het apparaat die kan worden herleid tot slijtage door het
gebruik, of tot gewoonlijke of natuurlijke slijtage. Accu’s en accupacks zijn bijvoorbeeld onderhevig aan
een natuurlijke slijtage, en afhankelijk van hun constructie ontworpen voor een beperkt aantal cycli. De
slijtage wordt met name negatief beinvloed door gevergde lasten, laadsnelheden, maar ook door
blootstelling aan hitte, koude, trilling en stoten.

4. De garantieperiode bedraagt 2 jaar en gaat in op de datum van aankoop van het apparaat. Garantieclaims
moeten voor afloop van de garantieperiode binnen twee weken na het vaststellen van het defect worden
ingediend. Het indienen van garantieclaims na afloop van de garantieperiode is uitgesloten. De reparatie of
vervanging van het apparaat leidt niet tot een verlenging van de garantieperiode en er wordt geen nieuwe
garantieperiode toegezegd voor het apparaat of eventuele ingebouwde vervangingsonderdelen. Dit geldt ook
bij inzet van de service ter plaatse.

5. Gelieve om uw garantieclaim in te dienen contact op te nemen met de winkel waar u het apparaat heeft
aangekocht. Houd het aankoopbewijs of een ander bewijs van uw aankoop van het nieuwe apparaat bij de
hand. Apparaten die zonder bijhorend bewijs of zonder typeplaatje worden toegestuurd, zijn op grond van de
onmogelijkheid om deze toe te kennen uitgesloten van de garantie. Als het defect van het apparaat door onze
garantie wordt gedekt, dan krijgt u onmiddellijk een gerepareerd of nieuw apparaat terugbezorgd.

6. Wanneer u het apparaat naar een ander land van de Europese Unie heeft gebracht dan het land waar u het
heeft aangekocht, dan vervullen wij onze garantieplicht door een servicepartner aldaar. Als het buiten de
Europese Unie is gebracht, dan bestaat er geen recht op garantie.

Het spreekt voor zich dat wij tegen vergoeding van de kosten ook graag defecten aan het apparaat verhelpen,
die door de omvang van de garantie niet of niet meer zijn gedekt. Hiervoor kunt u contact opnemen met de
servicepartner in uw land. . Voor slijtagedelen, verbruiksmateriaal en ontbrekende delen wordt verwezen naar
de beperkingen van deze garantie conform de service-informatie van deze handleiding.

Garantie / Service: Einhell SAS, Schapenweide 1-A3, 4824AN Breda Nederland
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Peligro! - Leer el manual de instrucciones para reducir cualquier riesgo de sufrir dafios

Los nifios no deben usar el aparato. Vigilar a los nifios para asegurarse de que no jueguen con el apara-
to. Los nifios no pueden limpiar ni realizar trabajos de mantenimiento en el aparato. El aparato no puede
ser utilizado por personas cuyas capacidades estén limitadas fisica, sensorial o psiquicamente, o que
no dispongan de la experiencia y/o los conocimientos necesarios a no ser que estén vigiladas o hayan
recibido instrucciones de una persona que se responsabilice de ellos.

-213-

Anl_FREELEXO_SMART_SPK13.indb 213 26.09.2023 13:53:46



Peligro!

Al usar aparatos es preciso tener en cuenta una
serie de medidas de seguridad para evitar le-
siones o danos. Por este motivo, es preciso leer
atentamente este manual de instrucciones/adver-
tencias de seguridad. Guardar esta informacion
cuidadosamente para poder consultarla en cual-
quier momento. En caso de entregar el aparato

a terceras personas, sera preciso entregarles,
asimismo, el manual de instrucciones/advertenci-
as de seguridad. No nos hacemos responsables
de accidentes o dafios provocados por no tener
en cuenta este manual y las instrucciones de
seguridad.

1. Instrucciones de seguridad

Encontrara las instrucciones de seguridad corres-
pondientes en el prospecto adjunto.

jAviso!

Leer todas las instrucciones de seguridad,
indicaciones, ilustraciones y los datos técni-
cos con los que esta provista esta herrami-
enta eléctrica. El incumplimiento de las instruc-
ciones indicadas a continuacion puede provocar
descargas eléctricas, incendios y/o dafnos graves.
Guardar todas las instrucciones de seguri-
dad e indicaciones para posibles consultas
posteriores.

Explicacion de los simbolos empleados (véa-

se fig. 14)

A. ADVERTENCIA - jLeer el manual de instruc-
ciones antes de poner en funcionamiento la
maquina!

B. ADVERTENCIA - jMantener la distancia de
seguridad adecuada al poner en funciona-
miento la maquina!

C. ADVERTENCIA - jAntes de realizar cualquier
trabajo en la maquina o antes de levantarla,
activar el dispositivo de bloqueo! ATENCION
- No tocar las cuchillas giratorias

D. ADVERTENCIA - jNo subirse a la maquina!

ATENCION - No tocar las cuchillas giratorias

Clase de proteccion |l (aislamiento doble)

Almacenamiento de las baterias sélo en

espacios secos con una temperatura ambi-

ente de +10°C a +40°C. Guardar las baterias
unicamente cuando estén cargadas (min. al

40%).

G. Clase de proteccion il

H. Fusible de accion retardada 2 A

I. Utilizar unicamente en espacios secos.

mm

J. AVISO: Para cargar la bateria utilizar tnica-
mente la fuente de alimentacion extraible
NT24/1 / PS24/1 que ha sido suministrada
con este aparato.

jAtencion!

Durante una tormenta eléctrica, desenchufar el
cable de alimentacién y desconectar el alambre
delimitador de la estacién de carga.

2. Descripcion del aparato y
volumen de entrega

2.1 Descripcion del aparato (fig. 1/2)

1. Robot cortacésped

2. Panel de mando

3. Tecla STOP/Tecla de desbloqueo de la cu-
bierta del display

4. Ajuste de altura de corte

5. Sensor de lluvia

6. Asade transporte

7. Interruptor principal

8. Rueda trasera

9. Tapa del compartimento de la bateria

10. Cuchillas

11. Disco portacuchillas

12. Rueda delantera

13. (Cable de la) fuente de alimentacion

14. Gancho de amarre

15. Tornillo de fijacion

16. Conector del cable

17. Cuchillas de repuesto

18. Alambre de limitacion

19. Estacion de carga

20. Perno de carga

21. Indicador LED

22. Llave de hexagono interior

23. Cubierta del display

24. Conexion USB

25. Regla (para separar)

2.2 Volumen de entrega y desembalaje
Sirviéndose de la descripcion del volumen de
entrega, comprobar que el articulo esté completo.
Si faltase alguna pieza, dirigirse a nuestro Ser-
vice Center o a la tienda especializada mas cer-
cana en un plazo méaximo de 5 dias laborales tras
la compra del articulo presentando un recibo de
compra valido. A este respeto, observar la tabla
de garantia de las condiciones de garantia que se
encuentran al final del manual.
® Abrir el embalaje y extraer cuidadosamente
el aparato.
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® Retirar el material de embalaje, asi como los
dispositivos de seguridad del embalaje y para
el transporte (si existen).

e Comprobar que el volumen de entrega esté
completo.

® Comprobar que el aparato y los accesorios
no presenten dafios ocasionados durante el
transporte.

® Sies posible, almacenar el embalaje hasta
que transcurra el periodo de garantia.

Peligro!

iEl aparato y el material de embalaje no son
un juguete! jNo permitir que los nifos jue-
guen con bolsas de plastico, laminas y pie-
zas pequeinas! jRiesgo de ingestion y asfixia!

Volumen de entrega, material de montaje y
accesorios (parcialmente no incluidos en el
volumen de entrega):

Consultar el volumen de entrega en la hoja infor-
mativa adjunta.

Robot cortacésped

(Cable de la) fuente de alimentacion
Estacion de carga

Tornillos de fijacion (4 uds.)

Cuchillas de repuesto

Gancho de amarre

Alambre de limitacion

Conector del cable

Llave de hexagono interior

Bateria

Cargador

Regla (para separar)

Manual de instrucciones original
Instrucciones de seguridad

Herramientas auxiliares necesarias (no inclu-
idas en el volumen de entrega)

® Martillo

e Alicates

e Alicates pelacables

® Nivel de burbuja (opcional)

3. Uso adecuado

El robot cortacésped es adecuado para el uso
domeéstico y en jardines privados y esta destina-
do exclusivamente a cortar el césped.

Utilizar la maquina sélo en los casos que se indi-
can explicitamente como de uso adecuado. Cual-
quier otro uso no sera adecuado. En caso de uso

inadecuado, el fabricante no se hace responsable
de dafos o lesiones de cualquier tipo; el respon-
sable es el usuario u operario de la maquina.

Tener en consideracién que nuestro aparato no
esta indicado para un uso comercial, industrial o
en taller. No asumiremos ningun tipo de garantia
cuando se utilice el aparato en zonas industria-
les, comerciales o talleres, asi como actividades
similares.

4. Caracteristicas técnicas

TENSION .o 18V
Velocidad del motor ...........cccceceeene 3500 r.p.m.
Tipo de proteccion ...........ccoceeieeiiieeneeiieene IPX4
Clase de protecCion ..........ccceveevvereesrenienieeneeenn 1]
PESO .o 8,4 kg
Anchura de corte ......ccoevveeeiiieiiniieeeeene 18cm
Numero de cuchillas ..........ccocoeieiiiiiiiiniiennene 3
Inclinacion max. ........c.cccecee... .. 35%
Nivel de potencia acustica L, ............. 57 dB (A)
Imprecision K ... 2,3dB (A)

Ajuste de altura de corte .. 20-60 mm; en continuo
Longitud permitida del
alambre delimitador ............cccceeeens max. 250 m

Antena del sistema de bucle inductivo
Banda de frecuencia operativa......... 0-148,5 KHz
Potencia maxima de transmision ...67,05 dBuA/m

Conexion GSM:

Banda de frecuencia operativa:
........................................ E-GSM900/DCS1800
Potencia maxima de transmision: ............ 33 dBm

Conexion LTE (CAT-M o bien NB-loT)

Banda de frecuencia operativa:
......................................... Banda1/3/8/20/28
Potencia maxima de transmision: ............ 21 dBm

Fuente de alimentacion

Tensién de entrada: ......... 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Tension de salida: .........ccccveeveeeieiiiineenns 24V CC
Corriente de salida: .........ccooeveeeeiiieeecieeenns 1,5A
Clase de protecCion: .......c.cccccevevevveneeceeninnnn I/Q

Los valores de emision se han determinado
conforme a las normas EN ISO 3744:1995 e ISO
11094: 1991.
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jAviso!

Este aparato genera un campo electromag-
nético durante su funcionamiento. En deter-
minadas circunstancias, este campo podra
afectar a los posibles implantes médicos
activos o pasivos. Para reducir el peligro de
lesiones graves o incluso mortales, recomen-
damos a las personas que lleven este tipo
de implantes que consulten a su médico y
al fabricante del implante antes de utilizar el
aparato.

5. Puesta en marcha

Leer el manual de instrucciones en su totali-
dad antes de empezar a instalar el robot cor-
tacésped. La calidad de la instalacién afecta
a lo bien que funciona el robot cortacésped
mas tarde.

5.1 Principio de funcionamiento

El robot cortacésped elige su direccion al azar.

El césped del jardin quedara totalmente cortado
cuando el robot cortacésped pase por todas las
areas dentro del area delimitada por el alambre
delimitador (18). En cuanto el robot cortacésped
detecta un alambre delimitador correctamente
instalado (18), el robot se da la vuelta y se mueve
en otra direccién dentro del area. Todas las areas
que se deseen proteger dentro del area - por
ejemplo, estanques de jardin, arboles, muebles o
parterres de flores - también deben ser delimita-
das con el alambre delimitador (18). El alambre
delimitador (18) debe formar un circuito cerrado.
Si el robot cortacésped encuentra un obstaculo
dentro del area de corte, da marcha atrés y con-
tinda cortando en otra direccién (fig. 3).

5.2 Sensores

El robot cortacésped esta equipado con varios

sensores de seguridad.

® Sensor de elevacion:
Si el robot cortacésped se levanta del suelo
mas de 30° por detras, o si una rueda delan-
tera (12) pierde el contacto con el suelo, se
detienen inmediatamente el robot y la rotaci-
6n de las cuchillas (10).

® Sensor de inclinacion:
Si el robot cortacésped se inclina conside-
rablemente en una direccion, el robot y la
rotacion de las cuchillas (10) se detendran de
inmediato.

® Sensor de obstaculos:

El robot detecta los obstaculos en su camino.
Si el robot cortacésped choca con un obsta-
culo, se detiene inmediatamente la rotacion
de las cuchillas y se mueve hacia atras ale-
jandose del obstaculo.

* Sensor de lluvia:
El robot cortacésped esta dotado de un sen-
sor de lluvia (5) para evitar que trabaje bajo
la lluvia. El robot cortacésped regresa a la es-
tacion de carga (19) cuando se detecta que
llueve y alli se carga completamente. Una vez
el sensor de lluvia (5) vuelve a estar seco, el
robot cortacésped permanece dos horas mas
en la estacion de carga (19). Solo entonces
puede reanudar el trabajo siempre que se
encuentre en un margen de tiempo todavia
activo. Si el sensor de lluvia (5) esta activado
(recomendado para proteger el césped), en
el display (50) se podra ver una nube clara. Si
el sensor se ha disparado, aparece una nube
oscura con gotas de lluvia. No provocar un
cortocircuito en los dos sensores metalicos
con metal o cualquier otro material conductor.
Esto perjudica el correcto funcionamiento del
robot cortacésped.

5.3 Preparacion

Dibujar primero un croquis del jardin. Dibujar tam-
bién los obstaculos y crear un plan de cdmo se
desea protegerlos. Esto hace mas facil encontrar
una buena posicion para la estacion de carga
(19) y colocar el alambre delimitador (18) alrede-
dor de arbustos, parterres de flores, etc. (fig. 4).
Si la altura del césped supera los 60 mm, hay que
acortar el césped para no cargar excesivamente
el robot y reducir la eficiencia de funcionamiento.
Usar para ello un cortacésped convencional o
una recortadora.

Retirar todos los objetos sueltos del césped que
puedan ser danados por el robot cortacésped o
que lo puedan dafar.

Tener a mano las siguientes herramientas: martil-
lo, alicates, alicates pelacables y nivel de burbuja
(opcional).

Montaje de la bateria

Se necesita una bateria (A) de la serie Power-
X-Change para el funcionamiento del robot cor-
tacésped. Atencion: Dependiendo del modelo,
puede que la bateria (A) no esté incluida en el
volumen de entrega del robot cortacésped. Abrir
la tapa del compartimento de la bateria (9). Presi-
onar el dispositivo de retencién de la bateria (A)
y deslizarla en el alojamiento previsto para ello.
Cerrar la tapa del compartimento de la bateria (9)
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y asegurarse de que encaje en su sitio correcta-
mente (fig. 10). Para extraer la bateria (A), abrir la
tapa del compartimento de la bateria (9). Pulsar
el dispositivo de retencion de la bateria (A) y ext-
raer la bateria (A).

5.4 Estacion de carga

5.4.1 Ubicacién de la estacion de carga
Primero determinar la mejor ubicacion de la
estacién de carga (19). Se necesita una toma

de corriente externa que proporcione corriente
permanentemente para que el robot cortacésped
funcione siempre. La estacion de carga (19) se
debe colocar en una superficie plana al nivel de
la capa de césped. Asegurarse de que el area
sea plana y esté seca. Elegir un lugar a la somb-
ra, ya que la bateria se carga mejor en un entorno
fresco. Ademas, asegurarse de que el alambre
delimitador se coloca recto al menos 2 m por
delante de la estacién de carga (19) (fig. 5a). Las
curvas directamente frente a la estacién de carga
(19) pueden provocar dificultades a la hora de
acoplarse para la carga.

5.4.2 Localizacion de la estacion de carga
Cuando la bateria esta casi vacia, el robot cor-
tacésped regresa a la estacion de carga (19)
siguiendo el alambre delimitador (18) en sentido
contrario a las agujas del reloj hasta la estacion
de carga (19). Por lo tanto, asegurarse de que la
estacion de carga (19) esté colocada correcta-
mente alineada. (Fig. 5b)

5.4.3 Conexion de la estacion de carga a la
fuente de alimentacién

1. Antes de conectar la estacion de carga (19) a
la fuente de alimentacién, asegurarse de que
la tensién de red es de 100-240 V a 50/60 Hz.

2. Conectar fuente de alimentacién (13) directa-
mente a una toma de corriente. No utilizar el
cable para ninguna otra aplicacion.

3. No utilizar ninguna fuente de alimentacién
danada (13). En caso de que se produzcan
dafos en los cables o en la fuente de alimen-
tacion (13), ponerse en contacto con un es-
pecialista autorizado para que los reemplace
de inmediato.

4. No cargar el robot cortacésped en un entorno
humedo. No cargar el robot cortacésped a
temperaturas superiores a 40 °C o inferiores
a5°C.

5. Mantener el robot cortacésped y la fuente de
alimentacion (13) alejados del agua, las fuen-
tes de calor y los productos quimicos. Mante-
ner el cable de alimentacion (13) alejado de

los bordes afilados para evitar dafnos.
6. Conectar la fuente de alimentacién (13) con
la estacion de carga (19). (Fig. 5¢)

Para cargar la bateria del robot cortacésped
durante la instalacion, primero encender el robot
mediante el interruptor principal (7) y colocar el
robot en la estacion de carga (19).

5.4.4 Informacién sobre el proceso de carga

El robot cortacésped regresa a la estacién de

carga (19) en una de las siguientes situaciones:

® Se envia el robot cortacésped de vuelta ma-
nualmente.

® Elnivel de carga de la bateria cae por debajo

del 30%.

El tiempo de trabajo diario ha terminado.

El sensor de lluvia se ha activado.

El robot cortacésped se ha sobrecalentado.

El modo ,Corte bordes” o ,Spotmowing*

se ha iniciado fuera del margen de trabajo

programado y ha sido concluido por el robot

cortacésped.

El robot cortacésped se desplaza a lo largo del

alambre delimitador (18) hasta la estacion de

carga (19).

Cuando el robot cortacésped regresa a la esta-
cion de carga (19), busca el alambre delimitador
(18) y se desplaza a lo largo del mismo en senti-
do contrario a las agujas del reloj.

Mientras se carga la bateria, la indicacion LED
(21) de la estacion de carga (19) se ilumina en
rojo.

Sila indicacion LED (21) de la estacion de car-
ga (19) se ilumina en verde, esto indica que la
bateria estd completamente cargada. Después
de completarse la carga, el robot cortacésped
reanuda el trabajo o permanece en la estacion de
carga (19) hasta la siguiente margen de tiempo
programado para trabajar.

Si hay un obstaculo en el alambre delimitador
(18) al volver a la estacion de carga (19), el ro-
bot cortacésped se detiene frente al obstaculo
después de varios intentos y no puede volver a la
estacién de carga (19). Retirar todos los obstécu-
los del alambre delimitador (18).

Si la temperatura de la bateria supera los 45 °C,
el proceso de carga se interrumpe para evitar que
se dafie la bateria. Una vez que la temperatura
ha vuelto a bajar, el proceso de carga continua
automaticamente.

Si la temperatura del mando del robot cortacés-
ped supera los 65 °C, el robot vuelve a la estaci-
6n de carga (19). Después de que la temperatura
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haya bajado de nuevo, el trabajo se reanuda
segun los ajustes. Si la bateria se agota antes de
que el robot cortacésped vuelva a la estacion de
carga (19), ya no podra ponerse en marcha. Lle-
var el robot cortacésped a la estacion de carga
(19) y dejar el interruptor principal (7) encendido.
El robot cortacésped se carga automaticamente.

5.5 Alambre delimitador

{ATENCION! {El corte de los alambres deli-
mitadores y los dafos consiguientes no los
cubre la garantia!

5.5.1 Colocacién del alambre delimitador

El alambre delimitador (18) se puede colocar tan-

to sobre el suelo como en el suelo. Si el suelo es

duro o seco, los ganchos de amarre (14) pueden

romperse cuando se clavan. Regar el césped an-

tes de instalar el alambre delimitador si el suelo

esta muy seco.

* Instalacion sobre el suelo
Colocar el alambre delimitador (18) firme-
mente en el suelo y sujetarlo con los ganchos
de amarre suministrados (14) si no se desea
escarificar o airear el césped mas tarde. To-
davia se puede ajustar la posicion del alamb-
re delimitador durante las primeras semanas
de uso del robot cortacésped. Después de
algun tiempo, sin embargo, el alambre de-
limitador estara cubierto de hierbay ya no
estara visible. Instalar el alambre delimitador
con una distancia maxima de 1 m entre los
ganchos de amarre (14). Reducir la distancia
entre los ganchos de amarre en las partes
desiguales del césped. Evitar las situacio-
nes en las que el alambre no toque el suelo.
Asegurarse de que el robot cortacésped no
pueda cortar el alambre delimitador.

* Instalacion en el suelo
Enterrar el alambre delimitador con una pro-
fundidad de hasta 5 cm. De este modo se
evita que se dafie el alambre delimitador (18),
por ejemplo al escarificar o airear.

jAdvertencia!

Reservar 1 m de alambre en la parte trasera de
la estacién de carga para hacer correcciones
posteriores.

5.5.2 Areas estrechas

Si el césped presenta un area estrecha, el robot
cortacésped puede trabajar en ella siempre y cu-
ando dicha area tenga al menos 1,4 m de ancho
(80 cm entre los cables delimitadores) y un maxi-
mo de 8 m de largo. (Fig. 3)

5.5.3 Distancia al borde del jardin

Cuando el robot cortacésped se acerca a un
alambre delimitador (18), esto lo detectan los
sensores en la parte delantera del robot. Sin
embargo, antes de que el robot cortacésped se
dé la vuelta, se pasa del alambre delimitador (18)
hasta 30 cm. Es preciso tenerlo en cuenta al pla-
nificar el area de corte. (Fig. 6a)

5.5.4 Colocacion del alambre en las esquinas
Evitar colocar el alambre delimitador (18) en las
esquinas en un angulo recto (90°). Para asegurar-
se de que el robot cortacésped no vaya mucho
mas alla del alambre delimitador (18), colocar

en su lugar el alambre delimitador (18) como se
muestra en la fig. 6b.

5.5.5 Calculo de la pendiente del césped

El robot cortacésped puede superar pendientes
de hasta el 35%. Por lo tanto, evitar pendientes
mas empinadas. La pendiente se puede deter-
minar con la altura superada en la distancia. (Fig.
6c)

Ejemplo: a/b =35 cm/100 cm =35 %

5.5.6 Instalacion del alambre delimitador en
pendientes

En las pendientes, el robot cortacésped puede

resbalarse, especialmente a través de la hierba

humeda, y asi pasar por encima del alambre de-

limitador (18). Por lo tanto, se recomienda prestar

atencion a los siguientes puntos (figura 6d):

® Enla parte superior de un terreno inclinado,
el alambre delimitador (18) no debe instalar-
se en pendientes con una inclinacién superi-
or al 35 %. Mantener una distancia de 30 cm
con respecto a los obstaculos y los bordes
del césped.

® Enla parte inferior de un terreno inclinado, el
alambre delimitador (18) no debe instalarse
en pendientes con una inclinacién superior al
17 %. Mantener una distancia de 40 cm con
respecto a los obstaculos y los bordes del
césped.

5.5.7 Vias y caminos pavimentados

® Separar los caminos elevados, superficies
con gravilla o manto de corteza, parterres
bajos o areas similares. Colocar el alambre
delimitador (18) a una distancia de al menos
30 cm. (Fig. 6e y 69)

® Los caminos que estan al ras del césped
no se tienen que separar ya que el robot
cortacésped puede simplemente pasar por
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encima de ellos. El alambre delimitador (18)
también puede colocarse sobre los caminos.

(Fig. 6ty 69)

5.5.8 Islas de delimitacion

Proteger los obstaculos en la zona de corte

mediante la creacion de islas de delimitacion.

Esto puede prevenir una colisién con objetos

sensibles, estanques de jardin, arboles, muebles,

parterres de flores, etc. (Fig. 6h y 6i)

® Desenrollar el alambre delimitador (18) des-
de los bordes hacia los objetos a proteger.

® Fijar el alambre delimitador (18) con los gan-
chos de amarre (14) en el sentido de las agu-
jas del reloj alrededor del objeto a proteger.

® Cercar completamente las islas de delimita-
cion y devolver el alambre delimitador (18) al
punto donde se dejo el borde del césped.

e Ladistancia entre las islas de delimitacion
debe ser de al menos 0,8 m. De lo contrario,
conectar los objetos a una isla de delimitaci-
6n comun. (Fig. 6h)

® Elalambre delimitador (18) hacia y desde la
isla de delimitacion se debe colocar en paral-
elo y muy cerca. - jAtencién! Los alambres
delimitadores (18) no deben cruzarse.

- Para ello, fijar los alambres delimitadores
paralelos (18) junto con los mismos ganchos
de amarre (14) al suelo. (Fig. 6i)

* Enlazona de corte, el robot cortacésped
sobrepasara los dos alambres delimitadores
paralelos (18), pero se detendra en los alam-
bres delimitadores simples (18).

5.5.9 Obstaculos

® Obstaculos con una altura superior a 10
cm (fig. 6j)
Los obstaculos fijos de mas de 10 cm de
altura, como arboles, muros, vallas, muebles
de jardin, etc., los detectan los sensores de
colision. Si el robot cortacésped choca con
un obstéaculo, se detiene, apaga la unidad de
corte, da marcha atras y gira para continuar
el proceso de corte en otra direccion. Los
obstaculos blandos, inestables y valiosos se
deben proteger mediante una isla formada
por alambre delimitador.

* Piedras y obstaculos bajos
Las piedras, rocas y obstaculos bajos por de-
bajo de 10 cm en la zona de corte se deben
proteger, de lo contrario el robot cortacésped
puede pasar por encima de ellos. De lo con-
trario, el robot cortacésped podria dafarse y
atascarse.

e Arboles (fig. 6k)
El robot cortacésped trata los arboles como
obstaculos. Sin embargo, si las raices de
los arboles con una altura inferior a 10 cm
sobresalen del suelo, se debe proteger esta
zona. Esto evita que se dafien las raices y el
robot cortacésped. Mantener una distancia
de al menos 30 cm entre el alambre delimita-
dor (18) y el obstaculo.

5.5.10 Superficie principal y secundaria

(fig. 61)
Se denomina superficie secundaria (B) a una
zona de trabajo que no esta directamente
conectada con la superficie principal (A), por
ejemplo, a través de una superficie de césped o
un camino. Para crear una superficie secundaria
separada (B), colocar el alambre delimitador (18)
desde la superficie principal (A) hasta la superfi-
cie secundaria (B) y luego de vuelta. El alambre
delimitador (18) hacia y desde la superficie se-
cundaria (B) se debe colocar en paralelo y muy
cerca. - jAtencién! Los alambres delimitado-
res (18) no deben cruzarse. - Para ello, fijar los
alambres delimitadores paralelos (18) junto con
los mismos ganchos de amarre (14) al suelo.
Para poder cortar el césped de la superficie se-
cundaria (B), se debera llevar manualmente el
robot cortacésped a la superficie secundaria (B).
Iniciar ahi el programa de corte deseado y se-
leccionar ,Superficie secundaria“ en el submenu
(véase ,Ajustes del robot cortacésped®). El robot
cortacésped no intentara seguir el alambre deli-
mitador (18) en la superficie secundaria (B) hacia
la estacion de carga (19) cuando el nivel de carga
de la bateria esté bajo.

5.6 Conexion de la estacion de carga
Completar la colocacion de todo el alambre deli-
mitador (18) antes de conectarlo a la estacion de
carga. Reservar 1 m extra de alambre delimitador
(18) en cada extremo para permitir ajustes pos-
teriores.

Pelar el alambre delimitador (18) en los extremos
para conectarlo a la estacion de carga (19) en
una longitud de 10 a 15 mm con unos alicates
pelacables.

Desenchufar el cable de la red antes de conec-
tar el alambre delimitador (18) a la estacion de
carga (19). El alambre delimitador (18) hacia la
parte delantera de la estacion de carga (19) debe
colocarse en la parte inferior de la estacion de
carga (19) hacia atras mediante los sujetacables.
Conectar este alambre delimitador (18) a la
conexion negra de la izquierda. A continuacion,
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pasar el alambre delimitador posterior (18) por el
agujero (alivio de traccioén) de la zona de conexi-
6ny conectarlo a la conexion roja de la derecha
(fig. 7a).

jAtencion! Los alambres delimitadores (18)
no deben cruzarse

Realizar a continuacion la conexién con la ali-
mentacion de corriente. La indicacion LED (21)
de la estacion de carga (19) deberia iluminarse
constantemente en verde después de realizar
correctamente la instalacion. Si el LED no esta
encendido, comprobar primero las conexiones. Si
el LED esta encendido pero no esta constante-
mente verde, consultar la tabla ,Indicacion de la
estacion de carga y reparacion de fallos” al final
de este manual.

5.7 Conexion y comprobacion de la instalaci-
on
En cuanto la indicacion LED (21) de la estacion
de carga (19) se enciende en verde, la zona de
corte esta lista para el robot cortacésped. Asegu-
rar primero que los ganchos de amarre (14) en el
alambre delimitador (18) estén completamente
clavados. Colocar el robot cortacésped a unos 3
m detras de la estacién de carga (19) delante del
alambre delimitador (18). El robot cortacésped
debe posicionarse en un angulo de 90° con res-
pecto al alambre delimitador (18) (fig. 7b). Encen-
der el interruptor principal (7) (ON) (fig. 8).
Desbloquear el robot cortacésped con el PIN
(véase capitulo ,Dispositivo de bloqueo / PIN“).
Pulsar el boton ,MODE* (52). A continuacion,
elegir con las teclas de navegacion (55) el punto
LIr a estaciéon de carga“y confirmar con la tecla
,LOK“ (56).
Pulsar la tecla ,START“ (53) y cerrar a continu-
acion la cubierta del display (23). Ahora el robot
cortacésped sigue el alambre delimitador (18) en
sentido contrario a las agujas del reloj. Observar
el robot cortacésped durante todo el desplaz-
amiento a lo largo del alambre delimitador (18)
hasta que vuelva a la estacion de carga (19). Si
el robot tiene problemas en algunos lugares, cor-
regir el alambre delimitador (18) si es necesario
y repetir el procedimiento. La bateria del robot
se carga completamente. Si hay problemas con
el acoplamiento, es posible que se tenga que
reposicionar la estacion de carga (19) lateral-
mente hasta que el acoplamiento funcione sin
problemas.
Se puede detener el robot cortacésped en cual-
quier momento pulsando la tecla roja STOP (3).

Después de pulsar la tecla STOP (3), el robot se
detiene y espera mas instrucciones.

5.8 Fijacion de la estacidén de carga

Después de garantizar el funcionamiento correc-
to del robot cortacésped y de encontrar una po-
sicion adecuada para la estacion de carga (19),
la estacion de carga (19) se debe fijar con los
tornillos de fijacion (15). Atornillar completamente
al suelo los tornillos de fijacién (15) con ayuda de
la llave hexagonal (22). (Fig. 7¢)

5.9 Indicador de capacidad de bateria

Pulsar el interruptor para acceder al indicador de
capacidad de la bateria. El indicador de capaci-
dad de la bateria muestra el estado de carga de
la bateria con 3 LED (figura 13b).

Si los 3 LED estan iluminados:
La bateria esta completamente cargada.

Si estan iluminados 1 0 2 LED:
La bateria dispone de suficiente carga residual.

Si 1 LED parpadea:
La bateria esté vacia, es preciso cargarla.

Si todos los LED parpadean:

La temperatura de la bateria es demasiado baja.
Quitar la bateria del aparato y dejarla durante un
dia a temperatura ambiente. Si vuelve a aparecer
el fallo, la bateria se ha descargado completa-
mente y esta defectuosa. Quitar la bateria del
aparato. Esta prohibido emplear o cargar una
bateria defectuosa.

jAtencion!

Si se utiliza una bateria Multi-Ah (por ejemplo,
4-6 Ah), ponerla siempre en la capacidad mas
alta. Puesto que la carga y descarga en el robot
cortacésped se producen de manera cuidadosa,
no es necesario utilizar la capacidad menor para
prolongar la vida util.

5.10 Como cargar la bateria con el cargador
Durante el funcionamiento normal, la bateria (A)
del robot cortacésped se carga a través de la
estacion de carga (19). Para el uso independiente
de la bateria (A) de la serie Power-X-Change,
también se puede cargar en el cargador externo
Power-X-Charger. jAtencion! - Dependiendo del
modelo, es posible que el cargador (fig. 13a/pos.
B) no esté incluido en el volumen de entrega del
robot cortacésped.

1. Comprobar que la tension de red coincida
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con la especificada en la placa de identifi-
cacion del aparato. Introducir el enchufe del
cargador (A) en la toma de corriente. EI LED
verde empieza a parpadear.

2. Encajar la bateria (B) en el cargador (A) (fig.
13a).

3. Elapartado ,Indicacién cargador” incluye una
tabla con los significados de las indicaciones
LED del cargador.

Es posible que la bateria se caliente durante el
proceso de carga. Esto es normal.

En caso que no sea posible cargar la bateria,

comprobar que

® exista tension de red en el enchufe

® exista buen contacto entre los contactos de
carga.

En caso de que todavia no fuera posible cargar la
bateria, rogamos enviar

e el cargador

® ylabateria

a nuestro servicio de asistencia técnica.

Para realizar un envio adecuado, ponerse en
contacto con nuestro servicio de asistencia
técnica o con el punto de venta en el que se
compro el aparato.

Para el envio o la eliminacion de baterias
o del aparato, estos deben embalarse por
separado en bolsas de plastico para evitar
cortocircuitos e incendios.

Es preciso recargar siempre a tiempo la bateria
para procurar que dure lo maximo posible. Ha-
cerlo es imprescindible también en cuanto se

detecta que disminuye el rendimiento del aparato.

No descargar jamas la bateria por completo. Esto
podria provocar un defecto en la bateria.

6. Manejo

6.1 Interruptor principal

El robot cortacésped esta dotado de un interrup-
tor principal (7). Encender (ON) y apagar (OFF) el
robot cortacésped con el interruptor principal (7)
(fig. 8). Después de encender el robot cortacés-
ped, se bloquea con el PIN.

6.2 Panel de mando

El robot cortacésped viene programado en la
fabrica donde se han hecho los ajustes estandar.
Sin embargo, de ser necesario se pueden cambi-
ar. Aunque los ajustes de fabrica son adecuados
para la mayoria de los jardines, es preciso famili-
arizarse con las opciones disponibles.

Explicacion del panel de mando con indicaci-
6n LCD (fig. 9a)

50. Display LCD

51. Tecla ,SET“ - Tecla de ajuste

52. Tecla ,MODE" - Tecla del programa de corte
53. Tecla ,,START* - Tecla de inicio

54. Tecla ,BACK" - Tecla de volver

55. Teclas de navegacion

56. Tecla ,,OK“ - Tecla de confirmacion

Explicacion de los simbolos que aparecen en
el display LCD (fig. 9b):

60. Intensidad de senal de la conexion a la red
61. Deteccion de sefal alambre delimitador

62. Estado del sensor de lluvia

63. Estado de la bateria

64. Corte manual del césped

65. Mando horario

66. Mando SMART

67. Regresar a la estacion de carga

6.3 Ajuste de la altura de corte

jAtencién! El ajuste de la altura de corte debe
efectuarse Unicamente tras haber apagado el
robot cortacésped. Para ello, pulsar la tecla roja
STOP (3). Mediante el ajuste de la altura de corte
(4), el robot cortacésped permite un ajuste con-
tinuo de la altura de corte entre 20 y 60 mm, que
se puede leer en la escala.

Si la altura del césped supera los 60 mm, hay que
acortar el césped a al menos 60 mm para no car-
gar excesivamente el robot y reducir la eficiencia
de funcionamiento. Usar para ello un cortacésped
convencional o una recortadora.

Cuando la instalacion esta completa, la altura de
corte se puede adaptar usando el ajuste de la al-
tura de corte (4). Empezar siempre con una altura
de corte mas alta y reducir en pequefios pasos
hasta la altura deseada.

6.4 Dispositivo de bloqueo / PIN

El dispositivo de bloqueo impide el uso no auto-
rizado del robot cortacésped sin un codigo valido.
Para ello, debe introducir un cédigo de seguridad
personal de cuatro digitos.
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Desbloqueo

Antes de poner en marcha el robot cortacésped,
se debe introducir el PIN correcto (PIN estandar:
+0-0-0-0%). Introducir el PIN con ayuda de las te-
clas de navegacion (55).

PIN estandar: Nuevo PIN:
0000

Cambio del PIN

Para cambiar el PIN, proceder como sigue:

1. Desbloquear el panel de mando.

2. Pulsar primero la tecla ,SET“ (51) para reali-
zar ajustes.

3. Navegar por el menu del display LCD (50)
con las teclas de navegacion (55) hasta el
punto ,General“y luego ,Cédigo PIN“

4. Primero introducir el PIN actual (PIN estan-
dar: 0-0-0-0) con las teclas de navegacion
(55).

5. A continuacion, con ayuda de las teclas de
navegacion (55), introducir el PIN personal.

6. Confirmar los ajustes realizados.

7. Repetirlos pasos 5y 6 para confirmar el nue-
vo PIN.

8. jAtencion! jAnotar el nuevo PIN!

Solicitar PIN en caso de pérdida

Tener a mano el recibo y el numero de serie del

robot cortacésped. jSe necesita para obtener el

PIN!

Variante A:

1. Enel estado de bloqueo, pulsar el botén
LSET“ (51) durante 6 segundos.

2. Eneldisplay (50) se muestra ahora el PUK.

3. Ponerse en contacto con el servicio de aten-
cion al cliente para obtener el PIN.

Variante B:

1. Introducir en la conexion USB (24) un lapiz
de memoria USB como se muestra en la figu-
ralt.

2. Encender el interruptor principal (7) (ON).

3. Elrobot cortacésped almacena automatica-
mente el PUK en el lapiz de memoria USB y
se oye un pitido al final del proceso.

4. Retirar el lapiz de memoria USB. Leer los da-
tos del lapiz de memoria USB en un ordena-
dor. El robot cortacésped crea un archivo de
texto (*.txt). Este archivo contiene un PUK, un
codigo personal. Ponerse en contacto con el
servicio de atencion al cliente para obtener el
PIN.

6.5 Ajustes del robot cortacésped

En el menu principal del display LCD (50) se
encuentran los ajustes actuales de lafechay la
hora del robot cortacésped, asi como el nivel de
carga actual. De igual manera, el estado del sen-
sor de lluvia, de la sefial del cable y del programa
de corte seleccionado se muestra en la barra

de herramientas. A través del panel de mando,
se pueden realizar los ajustes en el robot corta-
césped con la tecla ,SET“ (51) e iniciar el robot
cortacésped con diferentes programas de corte
con la tecla ,MODE* (52). Cambiar a la posicion
deseada con las teclas de navegacion (55) para
realizar los ajustes. Pulsar la tecla ,BACK® (54)
para abandonar el menu en cuestion.

Ajustes - tecla ,,SET“ (51)

Con la tecla ,SET“ (51) se pueden llevar a cabo

ajustes basicos en el robot cortacésped. Con

ayuda de las teclas de navegacion (55), cambiar

al punto deseado y confirmar o descartar los

ajustes realizados con la tecla ,,OK" (56) o la tecla

LBack” (54).

e Zona
En el caso de jardines con muchos rincones,
el robot cortacésped puede tener problemas
para acceder a cada area y cortar todo el
césped. En este caso, se pueden seleccionar
varios puntos de inicio en el alambre delimita-
dor (18). Esto permite al robot cortacésped
llegar incluso a las zonas mas inaccesibles
del jardin. El robot cortacésped cubrira la
distancia seleccionada en el alambre deli-
mitador (18) e iniciara su proceso de corte en
esta zona (fig. 6m). Utilizar las teclas de na-
vegacion (55) para desplazarse a la posicion
deseada que se desea cambiar y establecer
la distancia y la frecuencia respectivas. La
estacion de carga (19) se define automati-
camente como punto de salida 1. Los otros
dos puntos de salida se pueden seleccionar
libremente. Medir para ello la distancia entre
la estacion de carga (19) y el punto de salida
en el sentido de las agujas del reloj a lo largo
del alambre delimitador (18). A través de
la frecuencia se podra determinar cuantas
veces comienza el robot cortacésped su tra-
bajo desde la estacion de carga (19) o desde
los respectivos puntos de salida.

® Cortar bordes
Para que el césped de los bordes quede bien
cortado, se puede activar el ajuste ,Corte
bordes®. Asimismo se puede ajustar la fre-
cuencia del corte de césped en los bordes,
es decir con qué ritmo se ha de cortar el
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borde del césped al comenzar la ventana de
trabajo, antes de que el robot cortacésped
inicie el funcionamiento de corte. El robot cor-
tacésped comienza su proceso de corte cada
7 dias de trabajo cortando una vez a lo largo
de todo el alambre delimitador.

® Memoria de fallos
Recibira informacion sobre los ultimos men-
sajes de fallo del robot cortacésped.

® Sensor de lluvia
El sensor de lluvia (5) se puede programar
mediante este ajuste. El ajuste predeter-
minado de fabrica del sensor es ,ON*“. Usted
puede activar o bien desactivar el sensor de
lluvia (5) y ajustar su tiempo de retardo. El
tiempo de retardo define el tiempo que el ro-
bot cortacésped sigue permaneciendo en la
estacion de carga (19) tras secarse el sensor
de lluvia (5).

* Desde la estacion
Se puede ajustar el trayecto de vuelta que
el robot cortacésped recorre desde la esta-
cion de carga (19). El robot cortacésped se
desplaza primero hacia atras, conforme a la
distancia ajustada, antes de girar hacia la
superficie de corte o bien de desplazarse en
direccién a su punto de partida. Es preciso
asegurarse de que el robot cortacésped no
abandone la zona de corte debido al trayecto
de vuelta ajustado.

* General
- Codigo PIN: Se puede cambiar el PIN del
robot cortacésped y utilizar un PIN personal.
Para ello, proceder como se describe en
el capitulo ,,Dispositivo de bloqueo / PIN“.
jAtencion! Anotar el nuevo PIN.
- Fecha y hora: Utilizar las teclas de navega-
cion (55) para desplazarse a la posicion ade-
cuada y realizar los ajustes deseados.
- Idioma: Utilizar las teclas de navegacion
(55) para cambiar al idioma deseado.
- Revision del software: Aqui esta indicada
la version actual del software del robot corta-
césped.

* Ajustes de fabrica: Restablecer el robot cor-
tacésped al estado de suministro.

Programas de corte - Tecla ,,MODE*“ (52)
Utilizar las teclas de navegacion (55) para cambi-
ar al programa de corte deseado para iniciarlo.
¢ Manual
En el modo manual se puede iniciar el robot
cortacésped de forma unica con diferentes
programas de corte.
Se puede elegir entre la superficie principal y
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la superficie secundaria. Se puede encontrar
informacion mas detallada sobre las dos
superficies en el capitulo ,Puesta en marcha®
en el apartado ,,Alambre delimitador®.

- Corte del césped

Iniciar el robot cortacésped para cortar el
césped y el robot cambia al modo de funcion-
amiento normal con el horario programado.

- Corte de bordes

Colocar el robot cortacésped cerca del alam-
bre delimitador (18) o poner en marcha el
robot mientras esta en la estacion de carga
(19). El robot cortacésped sigue el alambre
delimitador (18) con la unidad de corte en-
cendida en el sentido de las agujas del reloj
hasta la parte trasera de la estacion de carga
(19). A continuacion, el robot cortacésped
vuelve a la estacion de carga (19) si no hay
ningun margen de trabajo activo.

- Spot Mowing

Puede suceder que el robot no corte sufici-
entemente bien algunas areas. Colocar el
robot en una posicién deseada y ponerlo en
marcha. El robot cortacésped comenzara a
cortar el césped en forma de espiral hasta
que encuentre un obstaculo o el alambre de-
limitador (18). A continuacion, el robot corta-
césped vuelve a la estacion de carga (19) si
no hay ninguin margen de trabajo activo.
Horario

Utilizar las teclas de navegacion (55) para
cambiar al dia de la semana correspondiente
en el que se desean realizar los ajustes. El
robot cortacésped empezara a cortar el cés-
ped automaticamente el dia correspondiente
de la semana a la hora fijada en el modo de
funcionamiento normal. A la hora de ajustar
el tiempo de corte, se recomienda un valor
orientativo de 8 horas diarias por 500 m?. En
funcién del tamano del jardin y de la comple-
jidad se debera adaptar el tiempo de trabajo
seleccionado.

Ir a estacion de carga

Enviar el robot cortacésped de vuelta a la
estacion de carga (19). El robot cortacésped
busca el alambre delimitador (18) y lo sigue
en sentido contrario a las agujas del reloj
hasta la estacion de carga (19). Aqui no se
puede utilizar la opcion de la superficie se-
cundaria.
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6.6 Control del robot cortacésped

Proceso de arranque

1. Pulsar la tecla STOP (3) y abrir completa-
mente la cubierta del display (23).

2. Desbloquear el panel de mando (2).

3. Seleccionar el programa de corte deseado y
la superficie de trabajo correspondiente con
la tecla ,MODE" (52).

4. Pulsar la tecla ,START“ (53).

5. Cerrar la cubierta del display (23).

El robot cortacésped trabaja ahora de acuerdo a
la configuracién de tiempo de corte. Durante las
horas de trabajo el nivel de carga de la bateria

se muestra a través y en el display LCD (50). Tan
pronto como el nivel de carga de la bateria baja
al 30%, el robot cortacésped regresa automatica-
mente a la estacion de carga (19).

Cancelacion del proceso de corte

1. Pulsar la tecla STOP (3) para detener el robot
cortacésped de inmediato.

2. Abrir completamente la cubierta del display
(23).

3. Desbloquear el panel de mando (2).

4. Pulsar la tecla ,MODE* (52) y seleccionar
,Ir a estaciéon de carga“ para enviar el robot
cortacésped de vuelta a la estacion de carga
(19) alo largo del alambre delimitador (18).

5. Pulsar la tecla ,START“ (53).

6. Cerrar la cubierta del display (23).

Estado ,,STOP“:

Pulsando la tecla STOP (3), el robot cortacésped
queda en estado ,,STOP*, el cual se muestra en el
display LCD (50). El robot cortacésped pausa su
funcionamiento de corte hasta que dicho estado
se vuelve a cancelar.

Tras desbloquear el panel de mando (2) aparece
una ventana que propone cancelar el estado
~STOP“. El estado queda cancelado al confirmar.
De lo contrario, el robot cortacésped permanece
parado. Si el robot cortacésped es puesto en
marcha o enviado de vuelta a la estacion de car-
ga (19), el estado ,STOP* también quedara can-
celado. Cerrar la cubierta del display (23).

6.7 Control del robot cortacésped con ayuda
de la app

La app permite disponer de multiples opciones

de ajuste para el robot cortacésped, ademas de

acceder a estadisticas y al estado actual. El robot

cortacésped se puede poner en marcha tanto

manualmente como a intervalos de trabajo espe-

cificados. Con la app se dispone adicionalmente
del modo SMART, en el que el robot cortacésped
determina auténomamente su intervalo de tra-
bajo en funcién de los datos meteoroldgicos. La
app muestra mensajes de error y advertencias
durante el funcionamiento, pudiendo informar al
usuario mediante el envio de notificaciones push.
Finalizar primero el registro del robot cortacésped
para usar todas las funciones de la app.

6.7.1 Cémo descargar la app

Primero descargar la app de Einhell para el
robot cortacésped en el smartphone. Se puede
acceder a la app de Einhell a través del siguiente
enlace y coédigo QR:

iOS: http://gr.einhell.com/12e103ce

6.7.2 Registro del robot cortacésped

El aparato dispone de una funciéon loT (Inter-

net de las cosas). El robot cortacésped puede
conectarse a la red de telefonia mévil disponible
a través de un chip SIM integrado, por lo que

es independiente de una conexién Bluetooth o
WLAN. Durante los primeros 5 afios no se tiene
que pagar por el uso del robot cortacésped en la
red movil, ya que esta cubierto por el precio de
compra. La informacién sobre el plazo restante
y una posible prolongacién puede consultarse a
través de la app. La funcion viene desactivada de
fabrica y el robot cortacésped intentara conec-
tarse a la red, aparecie