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Lesen Sie die Bedienungsanleitung, das beiliegende Heft , Garantie-
und Zusatzhinweise” sowie die aktuellen Informationen und Hinweise
im Internet-Link am Ende dieser Anleitung vollstandig durch. Befolgen
Sie die darin enthaltenen Anweisungen. Diese Unterlagen sind
aufzubewahren und bei Weitergabe des Produktes mitzugeben.

BestimmungsgemaBe Verwendung

Dieser Rotationslaser ist zum Ausrichten der horizontalen Ebene bestimmt.
Durch das seitlich am Gehause integrierte 5/8"-Gewinde zur Montage an
Stativen ist er auch zum vertikalen Ausrichten geeignet. Dabei kann der
Laser zur Festlegung von Geféllen per elektronischer Neigungseinstellung in
Richtung der X- und Y-Achse gesenkt werden.

Allgemeine Sicherheitshinweise

— Setzen Sie das Gerédt ausschlieBlich gemaB dem Verwendungszweck
innerhalb der Spezifikationen ein.

— Das Gerat und das Zubehor sind kein Kinderspielzeug.

Vor Kindern unzuganglich aufbewahren.

— Umbauten oder Veranderungen am Gerat sind nicht gestattet,
dabei erlischt die Zulassung und die Sicherheitsspezifikation.

— Setzen Sie das Gerat keiner mechanischen Belastung, enormen
Temperaturen, Feuchtigkeit oder starken Vibrationen aus.

— Das Gerat darf nicht mehr verwendet werden, wenn eine oder
mehrere Funktionen ausfallen oder die Batterieladung schwach ist,
sowie bei Beschadigungen des Gehauses.

— Achten Sie beim AuBeneinsatz darauf, dass das Gerat nur unter
entsprechenden Witterungsbedingungen bzw. bei geeigneten
SchutzmaBnahmen eingesetzt wird.

— Bitte beachten Sie die Sicherheitshinweise von lokalen bzw.
nationalen Behdrden.
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Sicherheitshinweise
Umgang mit Lasern der Klasse 2

Laserstrahlung! Nicht in
den Strahl blicken!
Laserklasse 2
<1 mW - 515/635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Achtung: Nicht in den direkten oder reflektierten Strahl blicken.

— Den Laserstrahl nicht auf Personen richten.

— Falls Laserstrahlung der Klasse 2 ins Auge trifft, sind die Augen bewusst
zu schlieBen und der Kopf sofort aus dem Strahl zu bewegen.

— Betrachten Sie den Laserstrahl oder die Reflektionen niemals mit optischen
Geréaten (Lupe, Mikroskop, Fernglas, ...).

— Verwenden Sie den Laser nicht auf Augenhoéhe (1,40 ... 1,90 m).

— Gut reflektierende, spiegelnde oder glanzende Fléchen sind wahrend
des Betriebes von Lasereinrichtungen abzudecken.

—In ¢ffentlichen Verkehrsbereichen den Strahlengang maglichst durch
Absperrungen und Stellwande begrenzen und den Laserbereich durch
Warnbeschilderung kennzeichnen.

Sicherheitshinweise

Umgang mit elektromagnetischer Strahlung

— Das Gerat hélt die Vorschriften und Grenzwerte fur die elektro-
magnetische Vertraglichkeit gemaB EMV-Richtlinie 2014/30/EU ein.

— Lokale Betriebseinschrankungen, z.B. in Krankenhdusern, in Flugzeugen,
an Tankstellen, oder in der Néhe von Personen mit Herzschrittmachern,
sind zu beachten. Die Méglichkeit einer gefahrlichen Beeinflussung oder
Stérung von und durch elektronische Gerate ist gegeben.

— Bei einem Einsatz in der Nahe von hohen Spannungen oder unter hohen
elektromagnetischen Wechselfeldern kann die Messgenauigkeit beeinflusst
werden.



Sicherheitshinweise
Umgang mit RF-Funkstrahlung

— Das Gerat ist mit einer Funkschnittstelle ausgestattet.

— Das Gerat halt die Vorschriften und Grenzwerte fur die elektromagnetische
Vertraglichkeit und Funkstrahlung gemaB RED-Richtlinie 2014/53/EU ein.

— Hiermit erklart Umarex GmbH & Co KG, dass der Funkanlagentyp Quadrum
Compact den wesentlichen Anforderungen und sonstigen Bestimmungen
der europaischen Radio Equipment Richtlinie 2014/53/EU (RED) entspricht.
Der vollstandige Text der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden
Internetadresse verfugbar:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in

Besondere Produkteigenschaften und Funktionen

SENsar ) . . . e
rutomaric Der Rotationslaser richtet sich selbstandig aus. Er wird in die

benotigte Grundstellung aufgestellt — innerhalb des Arbeitswinkeln von
+ 4°. Die Feineinstellung tGbernimmt sofort die Automatik: Drei elektro-
nische Messsensoren erfassen dabei die X-, Y- und Z-Achse. Dabei dreht
der Laser mit maximaler Drehzahl.

\\ﬁ“lock Transport LOCK: Das Gerat wird mit einer speziellen Motorbremse
beim Transport geschitzt.

Schutz vor Staub und Wasser — Das Gerat zeichnet sich durch
besonderen Schutz vor Staub und Regen aus.
A AntiShake-Funktion: Die Elektronik nivelliert die Gerate permanent
¥ SHAKE 5,5 auch wenn diese in Bewegung sind. Zum schnellen Einrichten,
auf vibrierenden Untergriinden und bei Wind.
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ADS

Das Anti-Drift-System (ADS) verhindert Fehlmessungen. Das Funk-
tionsprinzip: Der Laser wird 30 Sekunden nach dem Aktivieren des ADS perma-
nent auf eine korrekte Ausrichtung Uberpruft. Wird das Gerat durch duBere
Einwirkungen bewegt oder verliert der Laser seine Hohenreferenz, bleibt der
Laser stehen. Zusatzlich blinkt der Laser und die Tilt-LED leuchtet permanent.
Um weiterarbeiten zu kénnen, die Tilt-Taste erneut driicken oder das Gerdt

aus- und einschalten.

Das ADS ist nach dem Einschalten aktiv, um das eingerichtete
Gerat vor Lageveranderungen durch Fremdeinwirkung zu schiitzen. Die ADS-
Funktion wird durch Blinken der Tilt-LED angezeigt, siehe Schaubild unten.

Das ADS schaltet erst 30 Sek. nach vollstandiger Nivellierung des

wenn ADS aktiv ist.

Funktionsweise ADS

Beginn
Ein Rotation

ADS scharf nach 30 Sek.,
schnelles Blinken der

Tilt-LED.

Lasers die Uberwachung scharf (Einrichtphase). Blinken der Tilt-LED
im Sekundentakt wahrend der Einrichtungsphase, schnelles Blinken,

Fremdeinwirkung

Einrichtphase

Sensor Automatic Aktivieren des
ADS: Tilt-Taste
driicken, blinken
der Tilt-LED im
Sekundentakt.

Der

Laser

bleibt sicherheits-
halber stehen, der
Laser blinkt und

die Tilt-LED leuchtet
permanent.



Handhabung Netzteil / Lithium-lonen Akku

— Der Akku kann im Geréat per beiliegenden 5V-Netzteil
aufgeladen werden oder aber extern Gber die im Akku
integrierte USB-C Buchse mit einem Standard USB-C
Netzteil.

— Das Netz-/Ladegerat nur innerhalb geschlossener
Raume verwenden, weder Feuchtigkeit noch Regen
aussetzen, da ansonsten die Gefahr eines elektrischen
Stromschlages besteht.

— Vor Einsatz des Gerates, Akku voll aufladen.

— Netz-/Ladegerat mit dem Stromnetz und der Anschlussbuchse des Gerates
verbinden. Bitte nur das beiliegende Netz-/Ladegerat benutzen. Wenn ein
falsches Netz-/Ladegerat verwendet wird, erlischt die Garantie.

— Wahrend das Gerat geladen wird, blinken die LEDs von rechts nach links
aufsteigend. Der Ladevorgang ist abgeschlossen, wenn alle drei LEDs
durchgehend leuchten.

— Wahrend der Akku geladen wird, leuchtet die LED rot. Der Ladevorgang ist
abgeschlossen, wenn die LED blau leuchtet.

Einlegen der Batterien bei der Fernbedienung —
Das Batteriefach ¢ffnen und Batterien (2 x 1,5V LR6 (AA)) | E
gemaB den Installationssymbolen einlegen. ' ;
Dabei auf korrekte Polaritat achten. TR
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Austritt Referenzlaser
Prismenkopf / Austritt Laserstrahl
Bedienfeld

Empfangsfeld Infrarot-Signal

Anschlussbuchse
fir Netz-/Ladegerat

5/8" Gewinde
g Akkufach

oD o N T o

-+

34 1 auto/slope-Funktion
2 LED auto/slope-Funktion:
LED aus: Automatische
° S e Ausrichtung
@ @ LED an: Manuelle Ausrichtung
slope

ON o un

3 AN-/AUS-Taste
Xy z 4 Betriebsanzeige
soe @ coeee 5 LED Tilt-Funktion
Laserliner 6 Tilt-Funktion
7 Empfangsfeld Infrarot-Signal
210M 8 Ladestandsanzeige
9 LED X-Achse

10 LED Y-Achse
11 LED Z-Achse



12
13
14
15

16

17

18

Ausgang RF-Signal
Betriebsanzeige
Scan-Modus
Positionierungs-Taste
(rechts drehen)

auto/slope-Funktion: X/Y-Achsen
nach oben verfahren

Rotationsgeschwindigkeit wahlen
0, 300, 600 U/min

Positionierungs-Taste

(links drehen)
auto/slope-Funktion: X/Y-Achsen
nach unten verfahren

Umstellung X/Y-Achse
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Raumgitter: Diese zeigen die Laserebenen und Funktionen an.
auto: Automatische Ausrichtung / slope: Manuelle Ausrichtung

=B ®o 0

Horizontales Vertikales Schiefe 90° Winkel 90° Referenz-
Nivellieren Nivellieren Ebene funktion
Horizontales und vertikales Nivellieren auto auto

feld zeigt nach oben. Mit dem 5/8" kann das Gerat
im Vertikaleinsatz auf einem Stativ montiert werden.

— AN/AUS-Taste driicken

— LED X- und Y-Achse blinkt: Laser befindet sich im Ausrichtungsprozess
fur die horizontale Position. Sobald die LED durchgehend leuchtet, ist
die Nivellierung abgeschlossen.

— LED Z-Achse blinkt: Laser ist auf die Seite gekippt mit dem Bedienfeld
nach oben zeigend und befindet sich im Ausrichtungsprozess fur
die senkrechte Position. Sobald die LED durchgehend leuchtet,
ist die Nivellierung abgeschlossen.

— Horizontal: Das Gerat auf einer méglichst ebenen ‘} »
Flache aufstellen oder auf einem Stativ befestigen. bq ﬁ‘
— Vertikal: Das Gerat auf die Seite stellen. Das Bedien- ‘ 0



Laserliner

I LED auto/slope-Funktion aus: Automatische Ausrichtung
| |

Das Gerat nivelliert sich in einem Bereich von + 4° automatisch aus. In

der Einrichtphase dreht sich der Laser und die Tilt-LED blinkt. Wenn die
Nivellierung erfolgt ist, blinkt die Tilt-LED schnell. Siehe dazu auch Abschnitt
Uber "Sensor Automatic" und "ADS-Tilt".

Wenn das Gerat zu schrag aufgestellt wurde (auBerhalb von 4°), steht
I der Prismenkopf still und der Laser sowie die LED auto/slope blinken.
Dann muss das Gerat auf einer ebeneren Flache aufgestellt werden.

Positionieren der vertikalen Laser-Ebene
Im Vertikalbetrieb kann die Laser-Ebene exakt positioniert werden. Die
"Sensor Automatic" bleibt aktiv und nivelliert die vertikale Laserebene aus.
Siehe nachfolgende Abbildung.

auto (32&’
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Laserliner

Wenn die auto/slope-LED blinkt, ist der maximale Verstellbereich von
I 4° erreicht. Dann das Gerat horizontal aufstellen und aus- und wieder

" anschalten.
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Neigungsfunktion bis 4° — horizontal

Mit der Aktivierung der Neigungsfunktion wird die Sensor-Automatic aus-
geschaltet. Dazu die auto/slope-Taste driicken. Die Plus/Minus-Tasten ermdg-
lichen die motorische Verstellung der Neigung. Dabei lassen sich X- und
Y-Achse getrennt voneinander verstellen. Siehe nachfolgende Abbildungen.

edo

Xyl Seee

Laserliner

I Um in die Neigungsfunktion zu gelangen, muss die Tilt-Funktion
deaktiviert sein.

Wenn der maximale Neigungsbereich von 4° erreicht ist, bleibt der
Laser stehen und blinkt. Dann den Neigungswinkel reduzieren.



Neigungsfunktion > 4°
GroBere Neigungen kénnen mit der optionalen
Winkelplatte (Art-Nr. 080.75) angelegt werden. 5 slope

TIPP: Zuerst das Gerat selbstandig ausrichten lassen = i

und die Winkelplatte auf Null stellen. Dann die q
Sensor-Automatic mit der auto/slope-Taste ausschal- 0

ten. AnschlieBend das Gerdt in den gewlnschten —~
Winkel neigen. ol @ (Gore)

I LED auto/slope-Funktion an: manuelle Ausrichtung
| |

Lasermodi

Rotations-Modus
Mit der Rotations-Taste werden die Drehzahlen
eingestellt: 0, 300, 600 U/min

Punkt-Modus

Um in den Punkt-Modus zu gelangen, die
Rotations-Taste so oft drlicken, bis der Laser
nicht mehr rotiert. Der Laser kann mit den
Positionierungs-Tasten in die gewiinschte
Position gedreht werden.

Scan-Modus —
Mit der Scan-Taste kann ein lichtintensives @( # =

Segment in 4 unterschiedlichen Breiten aktiviert y %
und eingestellt werden. Das Segment wird mit
den Positionierungs-Tasten in die gewiinschte @ @

Position gedreht.
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Handempfanger-Modus

Arbeiten mit dem optionalen Laserempfanger: @
Den Rotationslaser auf die maximale Drehzahl
einstellen und den Laserempfanger einschalten.
Siehe hierzu die Bedienungsanleitung eines
entsprechenden Laserempfangers.

Tracking-Modus (optional)

Der Quadrum Compact GT ist mit dem Millimeter-Empfanger SensoMaster
M300 S kompatibel und ermdéglicht mit diesem Empfanger die Nutzung der
Tracking-Funktion.

Die automatische Ausrichtung per Tracking-Funktion erfolgt ausschlieBlich in
der X-Achse, nicht in der Y-Achse (siehe Abbildung Seite 15). Dabei richtet sich
der Rotationslaser per Funkiibertragung automatisch auf den Empféanger aus.

Dazu den Empfanger einschalten und die Verbindungs-Taste am Empfanger
driicken. Das ,, Verbunden-Symbol” erscheint. AuBerdem blinkt

die Betriebsanzeige (4) am Laser. Dann den Empfanger in die gewinschte
Position bewegen. Nach Drticken der Auto Track-Taste verféhrt die Laserlinie
automatisch auf den Empfanger, was je nach Positionierung des Empfangers
einige Augenblicke dauert.

Sobald das Tracking-Symbol auf dem Display des Empfangers aufhort
zu blinken, ist die Position final gefunden.

Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung des
SensoMaster M300 S.

Arbeiten mit dem Referenzlaser

Das Gerat verflgt Uber einen Referenzlaser.

Im Vertikalbetrieb dient der Referenzlaser zum
Ausrichten des Gerates. Dazu den Referenzlaser
parallel zur Wand justieren. Dann ist die vertikale
Laserebene rechtwinklig zur Wand ausgerichtet,
sieche Abbildung. Die Tracking-Funktion steht
auch im Vertikalbetrieb zur Verfigung.




Laserliner

Kalibrierungsiiberpriifung vorbereiten

Sie kénnen die Kalibrierung des Lasers kontrollieren. Stellen Sie das Gerat in
die Mitte zwischen 2 Wanden auf, die mindestens 5 m voneinander entfernt
sind. Schalten Sie das Gerit ein. Zur optimalen Uberpriifung bitte ein Stativ
verwenden. WICHTIG: Die Sensor Automatik muss aktiv sein (auto/slope-LED
ist aus).

1. Markieren Sie Punkt A1 auf der Wand.

2. Drehen Sie das Gerat um 180° u. markieren Sie Punkt A2. Zwischen A1
und A2 haben Sie jetzt eine horizontale Referenz.

ﬂ 1.
U A1 % H
2. 180° ﬂ
H A1 "% A2 u
Kalibrierung tiberpriifen

3. Stellen Sie das Gerét so nah wie mdéglich an die Wand auf Héhe des
markierten Punktes A1, richten Sie das Gerat auf die X-Achse aus.

4. Drehen Sie das Gerat um 180° und markieren Sie den Punkt A3.
Die Differenz zwischen A2 u. A3 ist die Toleranz fir die X-Achse.

5. 3. und 4. fur die Uberpriifung der Y- bzw. Z- Achse wiederholen.

3.
A1 A2
o A2

— 4

=0K

0,15 mm /m

180°

<

A2

7>
] ﬁ A3

|
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Wenn bei der X-, Y- oder Z- Achse die Punkte A2 und A3 mehr als
0,15 mm / m auseinander liegen, ist eine neue Justierung erforderlich.
Setzen Sie sich mit Ihrem Fachhandler in Verbindung oder wenden Sie
sich an die Serviceabteilung von UMAREX-LASERLINER.

Justier-Modus

Achten Sie bei der Justierung auf die Ausrichtung des Rotationslasers.

Das Gerét einschalten. Tilt-Funktion ausschalten.

Justierung der X-Achse

Justiermodus aktivieren: Die AN/AUS-Taste flr 3 Sekunden driicken @)
bis die LED auto/slope blinkt.

Justierung: Mit den Positionierungs-Tasten der Fernbedienung den

Laser von der aktuellen Position auf Hohe des Referenzpunktes A2 @ @
fahren. Dazu die Positionierungs-Tasten mehrfach im Sekundentakt

driicken, bis die gewiinschte Position erreicht ist.

Justierung verwerfen: Gerat ausschalten.

Speichern: Um die neue Justierung zu speichern, wieder die
AN/AUS-Taste fur 3 Sekunden dricken.

Justierung der Y- und Z-Achse

Zur Justierung der Y-Achse mit der X/Y-Taste der Fernbedienung
auf die Y-Achse wechseln und ebenso verfahren wie bei der
Justierung der X-Achse.

Zur Justierung der Z-Achse das Gerat vertikal
aufstellen und ebenso verfahren wie bei der
Justierung der X-Achse.

© ©

Uberpriifen Sie regelméaBig die Justierung
vor dem Gebrauch, nach Transporten
und langer Lagerung. Kontrollieren Sie
dabei immer alle Achsen.




Laserliner

Technische Daten (technische Anderungen vorbehalten. 25W31)
Erforderliche Rotationsdrehzahl

0, 300, 600 U/min

Empfangsbereich Laser

max. 300 m

Lasermodi

Handempfangermodus, Punkt-Modus,
Rotationsmodus, Scan-Modus

Einstellgeschwindigkeit

ca. 30 Sek. Uber gesamten Arbeitswinkel

Selbstnivellierbereich

+4°

Genauigkeit +0,15mm/m

Nivellierung horizontal / vertikal automatisch

Laserwellenldnge 635/515 nm

Laserwellenlange

Referenzstrahl ’ 650 nm

Laserklasse 2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Schutzart IP 66

Stromversorgung Li-lon Akkupack 7,4V / 2,6Ah / 19,24Wh

Stativanschluss 5/8" Gewinde

Betriebsdauer ca. 20 Std.

Ladezeit ca. 4 Std.

Betriebsdaten Funkmodul

Schnittstelle: 2.4 GHz ISM-SRD;
Frequenzband: ISM Band 2400-2483.5 MHz,
40 Kanéle; Sendeleistung: <10 mW;
Bandbreite: 2 MHz; Modulation: GFSK

Arbeitsbedingungen

-10°C ... 50°C, Luftfeuchtigkeit max.
80% rH, nicht kondensierend, Arbeitshohe
max. 4000 m Uber NN (Normalnull)

Lagerbedingungen

-10°C ... 70°C, Luftfeuchtigkeit max. 80% rH

Abmessungen (B x H x T)

170 x 188 x 170 mm

Gewicht
Fernbedienung
Stromversorgung

1,575 g (inkl. Akkupack)

2 x 1,5V LR6 (AA)

Reichweite Fernbedienung

max. 40 m (RF-Control)

Gewicht

146 g (inkl. Batterien)
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Hinweise zur Wartung und Pflege

Reinigen Sie alle Komponenten mit einem leicht angefeuchteten Tuch und
vermeiden Sie den Einsatz von Putz-, Scheuer- und Lésungsmitteln. Entnehmen
Sie den Akku vor einer langeren Lagerung. Lagern Sie das Gerat an einem
sauberen, trockenen Ort.

Kalibrierung

Das Messgerat muss regelmaBig kalibriert und gepriift werden, um die
Genauigkeit der Messergebnisse zu gewahrleisten. Wir empfehlen ein
Kalibrierungsintervall von einem Jahr. Setzen Sie sich dazu bei Bedarf mit
lhrem Héndler in Verbindung oder wenden Sie sich an die Serviceabteilung
von UMAREX-LASERLINER.

EU- und UK-Bestimmungen und Entsorgung

Das Gerat erfllt alle erforderlichen Normen fir den freien Warenverkehr
innerhalb der EU und UK.

Dieses Produkt, inklusive Zubehor und Verpackung, ist ein Elektrogerat
welches nach den europaischen und UK Richtlinien fur Elektro- und
Elektronik-Altgerate, Batterien und Verpackungen einer umweltgerechten
Wiederverwertung zugefthrt werden muss, um wertvolle Rohstoffe
zurtickzugewinnen. Elektrogerate, Batterien und Verpackung gehéren nicht
in den Hausmdill. Verbraucher sind gesetzlich verpflichtet verbrauchte
Batterien und Akkus bei einer 6ffentlichen Sammelstelle, in einer
Verkaufsstelle oder beim technischen Kundendienst kostenfrei abzugeben.
Die Batterien sind ohne Werkzeugeinsatz entnehmbar und einer separaten
Sammlung zuzufthren, bevor Sie das Gerat zur Entsorgung zurtickgeben.
Wenden Sie sich bei Fragen zur Entnahme der Batterie bitte an die
Serviceabteilung von UMAREX-LASERLINER. Informieren Sie sich bitte bei Ihrer
Gemeinde Uber entsprechende Entsorgungseinrichtungen und beachten Sie
die jeweiligen Entsorgungs- und Sicherheitshinweise an den Annahmestellen.

Weitere Sicherheits- und Zusatzhinweise unter:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in



Completely read through the operating instructions, the , Warranty and
Additional Information” booklet as well as the latest information under
the internet link at the end of these instructions. Follow the instructions
they contain. This documents must be kept in a safe place and if the
laser device is passed on, this documents must be passed on with it.

Intended use

This rotary laser is designed for aligning the horizontal plane. Thanks to the

5/8" thread integrated into the side of the casing for mounting to tripods it

can also be used for vertical alignment. The laser can be lowered along

the X and Y axis using electronic inclination adjustment to identify gradients.

General safety instructions

— The device must only be used in accordance with its intended purpose
and within the scope of the specifications.

— The measuring tools and accessories are not toys. Keep out of reach of
children.

— Modifications or changes to the device are not permitted, this will otherwise
invalidate the approval and safety specifications.

— Do not expose the device to mechanical stress, extreme temperatures,
moisture or significant vibration.

— The device must no longer be used if one or more of its functions fail,
the battery charge is weak, or the housing has been damaged.

— When using the device outdoors, make sure that the weather conditions
are appropriate and/or that suitable protection measures are taken.

— Please ensure compliance with the safety regulations set out by local and
national authorities with regard to the correct and proper use of
the device.
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Safety instructions
Using class 2 lasers

Laser radiation!
Do not stare into the beam!
Class 2 laser
<1 mW - 515/635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Attention: Do not look into the direct or reflected beam.

— Do not point the laser beam towards persons.

— If a person’s eyes are exposed to class 2 laser radiation, they should shut
their eyes and immediately move away from the beam.

— Under no circumstances should optical instruments (magnifying glass,
microscope, binoculars) be used to look at the laser beam or reflections.

— Do not use the laser at eye level (1.40 ... 1.90 m)

— Reflective, specular or shiny surfaces must be covered whilst laser
devices are in operation.

—In public areas shield off the laser beam with barriers and partitions
wherever possible and identify the laser area with warning signs.

Safety instructions

Dealing with electromagnetic radiation

— The measuring device complies with electromagnetic compatibility
regulations and limit values in accordance with EMC-Directive
2014/30/EU.

— Local operating restrictions — for example, in hospitals, aircraft,
petrol stations or in the vicinity of people with pacemakers —
may apply. Electronic devices can potentially cause hazards
or interference or be subject to hazards or interference.

— The measuring accuracy may be affected when working close
to high voltages or high electromagnetic alternating fields.



Safety instructions
Dealing with RF radiation

— The device is equipped with a wireless interface.

— The device complies with electromagnetic compatibility and wireless
radiation regulations and limits in accordance with the RED 2014/53/EU.

— Umarex GmbH & Co. KG hereby declares that the Quadrum Compact G
radio equipment complies with the essential requirements and other
provisions of the European Radio Equipment Directive 2014/53/EU (RED).
The EU Declaration of Conformity can be found in its entirety at the
following address:
Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in

Special product features and functions

SENsar . ! . .
mutomaric The rotary laser aligns itself automatically. It is set to the required

initial position (to within an operating angle of + 4°) and the automatic
system then performs the necessary fine adjustment, with three electronic
measurement sensors detecting the X, Y and Z axes. The laser rotates at
maximum speed.

\\ﬁ“lock Transport LOCK: The device is protected by a special motor brake
during transport.

The device characterised by specific protection against
dustand rain.
anrm Anti-shake function: The electronic permanently levels the units
¥ SHAKE o0, if these are moving. F ick levelli ibrati f
g. For quick levelling, on vibrating surfaces
and windy weather.
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ADS o ,

The anti-drift system (ADS) prevents erroneous or inaccurate measu-
rements. How it works: continuous monitoring of the alignment of the laser is
activated 30 seconds after the ADS is switched on. If the device moves
due to the influence of external factors or the laser loses its height reference, the
laser will come to a standstill. Additionally, the laser flashes and the tilt LED is lit
continuously. To continue working, press the tilt button again or switch the

device off then on again.

The ADS is not active following switch-on. Once the device has
been set up, press the tilt button to activate the ADS. The tilt LED flashes to
indicate that the ADS function is active; see the diagram below.

The ADS does not activate the monitoring function until 30 seconds
I after the laser levelling procedure has been completed (set-up phase).
s The tilt LED flashes every second during the set-up phase, rapid
flashing, when ADS is active.

ADS function
ADS active after 30

Rotation seconds, rapid flashing External

ON begins of the tilt LED. influence

7L

Adjustment phase The

Sensor Automatic ADS activation: laser
press the tilt » remains stationary as
button; the tilt a precaution, the laser
LED flashes every flashes and the tilt
second. LED is lit continuously.



Using the power supply /
lithium-ion rechargeable battery

— The rechargeable battery can be charged using the 5V
power supply provided or externally using the battery’s
integral USB-C socket and a standard USB-C power
supply.

— Use the power supply/charger unit only in closed
rooms; do not expose to moisture or rain otherwise
risk of electric shock.

— Charge the device’s battery completely prior to use.

— Connect the power pack/charger to the mains power supply and the socket
in the battery pack. Please only use the power pack/charger supplied.

Using any other power pack/charger will invalidate the warranty.

— While the device is being charged, the LEDs flash from right to left in ascen-
ding order. Charging is complete when all three LEDs are continuously lit.

— The LED on the battery pack lights up red while the battery is charging.
When the LED changes to blue, charging is complete.

Insert batteries into the remote control —

Open the battery compartment and insert batteries | E

(2 x 1.5V LR6 (AA)) according to the symbols. :
TR

Ensure correct polarity.
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a a Reference laser outlet
b Prism head / laser beam outlet
¢ Control panel
d Infrared signal receptor
e Connection socket for power
pack/charger
f 5/8" thread

g Battery compartment

34 1 auto/slope function

2 LED auto/slope function:
LED off: automatic alignment

2 -0 S (a5 LED on: manual alignment
1 _auto_ 3 ON/OFF button
slope 6
; 4 QOperation indicator
Xy z f R
.o . ceee B 5 Tilt function LED
6 Tilt function
Laserliner 7 Infrared signal receptor
8 Charge status
91011 9 X-axis LED
10 Y-axis LED

11 Z-axis LED



12
13
14
15

16

17

18

RF emitter
Operation indicator
Scan mode
Positioning button
(rotate to the right)

auto/slope function: Move X/Y
axes upwards

Rotary speed for selection

0, 300, 600 rpm

Positioning button

(rotate to the right)

auto/slope function: Move X/Y
axes downwards

X/Y axis switch-over
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Space grids: These show the laser planes and functions.
auto: Automatic alignment / slope: Manual alignment

=R eo

Horizontal Vertical Inclined plane 90° angle 180° reference
levelling levelling function
Horizontal levelling and vertical levelling auto auto

— Horizontal: Position the device on a level surface ‘ d
or on a tripod. ba »a
— Vertical: Place the device on its side. The operator ‘ 0
panel should be at the top. Place the device on @ @

its side. With the 5/8", the device can be mounted
vertically on a tripod.
— Press the ,, ON/OFF" switch
— X- and Y-axis LED flashing: The laser is in the alignment process for the
horizontal position. Once the LED remains steadily lit, levelling is complete.
— Z-axis LED flashing: The laser is tilted on its side with the control panel
facing upwards and is in the alignment process for the vertical position.
Once the LED remains steadily lit, levelling is complete.



Laserliner

I LED auto/slope function LED OFF: Automatic alignment
| |

The device automatically levels itself within a range of + 4°. During the
set-up phase, the laser rotates and the tilt LED flashes. When leveling is
complete, the tilt LED flashes quickly. The laser rotates at maximum speed.
See also the section on ,Sensor Automatic” and , ADS-Tilt".

If the device has been placed on a surface with a slope of more than
4°, the prism head will remain stationary and the laser as well as the
auto/slope LED will start to flash. The device must then be placed on a
more even surface.

Positioning the vertical laser level

In vertical mode the laser level can be positioned exactly. , Sensor Automatic”
remains active and levels to the vertical laser level. Refer to the illustration below.

. . e
cee Seee : »Og %!

Laserliner

If the auto/slope LED flashes, the maximum adjustment range of 4°
I has been reached. Set up the device horizontally, turn it off and then
on again.
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Slope function up to 4° — horizontal

This function deactivates the automatic sensor. To use the function, press the
auto/slope button. The plus/minus buttons are used to re-adjust the slope by
means of a motor. In the process the X-and Y-axis can be adjust separately.
Refer to the illustrations below.

edo

Xyl Seee

Laserliner

I The tilt function must be deactivated to access the slope function.
n

When the 4° maximum slope range has been reached, the laser will
stay fixed and blink. In this case, reduce the slope angle.



Slope function > 4° _
Steeper slopes can be set using the angle plate, ¢
which is available as an optional extra (product 5 slope

ref. 080.75). TIP: Allow the device to align itself ﬁ i

automatically and set the angle plate to the zero E
position. Then press the auto/slope button to switch 0
the automatic sensor off. Finally, incline the device ~
to the angle you require. ol @ v

I auto/slope function LED ON: Manual alignment
| |

Laser modes

Rotary mode
The following speeds can be set using the rotary @

button: 0, 300, 600 rpm

Spot mode

You access spot mode by pressing the rotary
button repeatedly until the laser stops rotating.
The laser can then be rotated to the required
position using the positioning buttons.

Scan mode

The scan button can be used to activate and
set a lightintensive segment in 4 different
widths. You position the segment via the
direction buttons.
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Hand receiver mode

Working with the laser receiver (available as an @
optional extra): Set the rotary laser to maximum
speed and switch on the laser receiver. Refer to
the operating instructions for the respective laser
receiver about this.

Tracking mode (optional)

The Quadrum Compact GT is compatible with the SensoMaster M300 S
millimetre receiver, allowing the use of the tracking function with this receiver.

Automatic alignment using the tracking function only takes place in
the X-axis, not in the Y-axis (see illustration on page 31). The rotary laser
automatically aligns itself with the receiver by wireless transmission.

To do this, switch on the receiver and press the connection button on the
receiver. The “connected symbol” appears. The status indicator (4) on the
laser will also start flashing. Then, move the receiver to the desired position.
After pressing the Auto Track button, the laser line will automatically move
to the receiver, which may take a few moments depending on the receiver's
positioning.

Once the tracking symbol on the receiver’s display stops flashing, the position
is confirmed.

For further details, please refer to the SensoMaster M300 S
operating instructions.

Working with the reference laser

The device has one reference laser. In vertical
mode the reference laser is used to align the
device. Align the reference laser parallel to the
wall for this purpose. This aligns the vertical laser
plane at a right angle to the wall, see illustration.
The tracking function is also available in vertical
mode.
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Preparing the calibration check

It is possible for you to check the calibration of the laser. To do this, position
the device midway between 2 walls, which must be at least 5 metres apart.
Switch the device on. The best calibration results are achieved if the device
is mounted on a tripod. IMPORTANT: The automatic sensor must be active
(auto/slope LED is off).

1. Mark point A1 on the wall.

2. Turn the device through 180° and mark point A2. You now have a
horizontal reference between points A1 and A2.

ﬂ 1.
U A1 % H
2. 180° ﬂ
E =——-
Performing the calibration check

3. Position the device as near as possible to the wall at the height of point
A1. Now adjust the device in the X axis.

4. Turn the device through 180° and mark point A3. The difference between
points A2 and A3 is the tolerance for the X axis.

5. To check the Y and Z axis, repeat steps 3 and 4.

3.
A1 A2
o A2

A3

=0K

— 4

0,15 mm /m

180°

<

<> ]
A2 L
ﬁ %]
L |-
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If points A2 and A3 are more than 0.15 mm / m apart on either
the X or Y axis, the device is in need of adjustment. Contact your
" authorised dealer or else the UMAREX-LASERLINER Service Department.

Adjustment mode
Take the alignment of the rotary laser into account when performing
adjustment work. Switch on the device. Switching off the tilt function.

X axis adjustment

Activate adjustment mode: Press the ON/OFF button for 3 seconds @
until the auto/slope LED flashes.

Adjustment: Use the positioning buttons of the remote control to

move the laser from its current position to the height of reference @ @
point A2. Keep pressing the positioning buttons at second intervals

until the required position is reached.

Cancel adjustment: Switch the device off. @

Saving: To save the new adjustment, press the ON/OFF button @
again for 3 seconds.

Adjust the Y and Z axes

To adjust the Y-axis, use the X/Y button on the remote control

to switch to the Y-axis and proceed in the same way as for @
adjusting the X-axis.

To adjust the Z axis, set up the device vertically
and proceed in the same manner as for the

X axis adjustment.

Regularly check the adjustment before
use, after transport and after extended
periods of storage. Always make sure
to control all axes.
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Technical data (Subject to technical alterations. 25W31)

Necessary rotation speed

0, 300, 600 rpm

Laser receive area

max. 300 m

Laser Modes

Hand receiver mode, Spot mode,
Rotary mode, Scan mode

Self-levelling alignment time

approx. 30 seconds over the entire
operating angle

Self-levelling range

+ 4°

Accurancy

+0.15mm/m

Levelling

automatic horizontal / vertical levelling

Laser wavelengths

635/515 nm

Laser wavelengths
Reference beam

650 nm

Laser class

2/< 1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Protection class

IP 66

Power supply

Li-ion battery pack 7.4V /2.6Ah / 19.24Wh

Tripod Connection

5/8" thread

Operating time

approx. 20 h

Charging time

approx. 4 h

Radio Module Operating Data

Interface: 2.4 GHz ISM-SRD, Frequency
band: ISM band 2400-2483.5 MHz,

40 channels, Transmit power: <10 mW,
Bandwidth: 2 MHz, Modulation: GFSK

Operating conditions

-10°C ... 50°C, max. humidity 80% rH,
no condensation, max. working
altitude 4000 m above sea level

Storage conditions

-10°C ... 70°C, max. humidity 80% rH

Dimensions (W x H x D)

170 x 188 x 170 mm

Weight
Remote control
Power supply

1.575 g (incl. battery pack)

2 x 1,5V LR6 (AA)

Remote control range

max. 40 m (RF-control)

Weight

146 g (incl. batteries)

32 @D
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Information on maintenance and care

Clean all components with a damp cloth and do not use cleaning agents,
scouring agents and solvents. Remove the battery before storing for longer
periods. Store the device in a clean and dry place.

Calibration

The measuring device should be calibrated and tested on a regular basis

to ensure it is accurate and working properly. We recommend the measuring
device is calibrated every year. If necessary, contact your distributor

or the UMAREX-LASERLINER service department.

EU and UK directives and disposal

This device complies with all necessary standards for the free movement of
goods within the EU and the UK.

This product, including accessories and packaging, is an electrical appliance
that must be recycled in an environmentally appropriate manner in accordan-
ce with European and UK directives on waste electrical and electronic equip-
ment, batteries and packaging, in order to recover valuable raw materials.
Electrical devices, batteries and packaging do not belong in household waste.
Users are obliged by law to surrender used batteries or battery packs to a
public collection point, to sales outlets, or to technical customer services,
free of charge. Remove the battery from the device without damaging it
using standard commercial tools: arrange separate collection before
returning the device for disposal. Please do not hesitate to contact the
UMAREX-LASERLINER service department if you have any queries regarding
removing the battery. Look for information on local disposal facilities and
note the relevant disposal and safety information at the collection points.

Further safety and supplementary notices at:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in



Lees de handleiding, de bijgevoegde brochure ,Garantie- en aanvullen-
de aanwijzingen’ evenals de actuele informatie en aanwijzingen in de
internet-link aan het einde van deze handleiding volledig door. Volg
de daarin beschreven aanwijzingen op. Bewaar deze documentatie

en geef ze door als u de laserinrichting doorgeeft.

Doelmatig gebruik

Deze rotatielaser is bestemd voor het uitlijnen van het horizontale viak. Door
de aan de zijkant van de behuizing geintegreerde 5/8"-schroefdraad voor de
montage op statieven is hij ook geschikt voor verticaal uitlijnen. Hierbij kan
de laser voor het vastleggen van hellingen via elektronische hellinginstelling
in de richting van de x- en y-as worden neergelaten.

Algemene veiligheid

— Gebruik het apparaat uitsluitend doelmatig binnen de aangegeven
specificaties.

— De meetapparaten en het toebehoren zijn geen kinderspeelgoed.

Buiten het bereik van kinderen bewaren.

— Ombouwwerkzaamheden of veranderingen aan het apparaat zijn niet
toegestaan, hierdoor komen de goedkeuring en de veiligheidsspecificatie
te vervallen.

— Stel het apparaat niet bloot aan mechanische belasting, extreme
temperaturen, vocht of sterke trillingen.

— Het apparaat mag niet meer worden gebruikt als een of meerdere functies
uitvallen, als de batterijlading zwak is of als de behuizing beschadigd is.

— Let bij gebruik buitenshuis op dat het apparaat alleen onder
dienovereenkomstige weersomstandigheden resp. na het treffen van
geschikte veiligheidsmaatregelen toegepast wordt.

— Neem de veiligheidsvoorschriften van lokale resp. nationale instantiesvoor
het veilige en deskundige gebruik van het apparaat in acht.
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Veiligheidsinstructies
Omgang met lasers van klasse 2

Laserstraling!
Niet in de straal kijken!
Laser klasse 2
< 1 mW - 515/635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Opgelet: Kijk nooit in de directe of reflecterende straal.

— Richt de laserstraal niet op personen.

— Als laserstraling volgens klasse 2 de ogen raakt, dient u deze bewust
te sluiten en uw hoofd zo snel mogelijk uit de straal te bewegen.

— Bekijk de laserstraal of de reflecties nooit met behulp van optische
apparaten (loep, microscoop, verrekijker, ...).

— Gebruik de laser niet op ooghoogte (1,40 ... 1,90 m).

— Goed reflecterende, spiegelende of glanzende oppervlakken moeten
tijdens het gebruik van laserinrichtingen worden afgedekt.

— In openbare verkeersbereiken moet de lichtbaan zo goed mogelijk
door afbakeningen en scheidingswanden beperkt en het laserbereik
door middel van waarschuwingsborden gekenmerkt worden.

Veiligheidsinstructies
Omgang met elektromagnetische straling

— Het meettoestel voldoet aan de voorschriften en grenswaarden voor de
elektromagnetische compatibiliteit volgens de EMC-richtlijn 2014/30/EU.

— Plaatselijke gebruiksbeperkingen, bijv. in ziekenhuizen, in vliegtuigen,
op pompstations of in de buurt van personen met een pacemaker,
moeten in acht worden genomen. Een gevaarlijk effect op of storing
van en door elektronische apparaten is mogelijk.

— Bij de toepassing in de buurt van hoge spanningen of hoge
elektromagnetische wisselvelden kan de meetnauwkeurigheid
negatief worden beinvloed.



Veiligheidsinstructies
Omgang met radiografische straling

— Het toestel is uitgerust met een radiografische interface.

— Het toestel is conform de voorschriften en grenswaarden voor de
elektromagnetische compatibiliteit conform RED-richtlijn 2014/53/EU.

- Bij dezen verklaart Umarex GmbH & Co. KG dat het radiografische
installatietype Quadrum Compact G voldoet aan de wettelijke eisen
en verdere bepalingen van de Europese radio-apparatuurrichtlijn
2014/53/EU (RED). De volledige tekst van de EU-verklaring van
overeenstemming is beschikbaar onder het volgende internetadres:
Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in

Bijzondere producteigenschappen en functies

SENsar ) L . . .
Rutomaric De rotatielaser lijnt zich zelfstandig uit. Hij wordt in de vereiste
basisstand geplaatst - binnen een werkhoek van + 4°. De fijne afstelling
wordt direct door de automatiek uitgevoerd: drie elektronische meetsensors
registreren daarbij de X-, Y- en Z-assen. Hierbij draait de laser met maximaal
toerental.

\\ﬁ»\ock Transport LOCK: Het apparaat wordt tijdens het transport
beschermd met een speciale motorrem.

Transport LOCK: Het apparaat wordt tijdens het transport
beschermd met een speciale motorrem.

(B AT AntiShake-functie: De elektronica nivelleert het toestel constant,
&P SHAKE ; e e

ook wanneer het in beweging is. Voor het snel uitrichten op
beweeglijke ondergronden en bij wind.
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ADS o _ .

Het Anti-Drift-Systeem (ADS) voorkomt foutieve metingen. Het
werkingsprincipe: de laser wordt 30 seconden na het inschakelen van het ADS
permanent op een correcte uitlijning gecontroleerd. Wanneer het aparaat door
externe inwerking beweegt of de laser zijn hoogtereferentie verliest, blijft de
laser staan. Bovendien knippert de laser en brandt de tilt-LED permanent.

Druk opnieuw op de tilt-toets of schakel het apparaat uit en weer in om door

te kunnen werken.

Na het inschakelen is het ADS niet actief. Om het ingerichte
toestel te beschermen tegen positiewijzigingen door externe inwerking.
De ADS-functie wordt weergegeven door een knipperende tilt-LED,

zie afbeelding beneden.

Het ADS schakelt de bewaking pas 30 sec. na de volledige nivellering
I van de laser scherp (inrichtfase). Tijdens de inrichtfase knippert de
® tilt-LED iedere seconde en als ADS actief is, knippert de LED snel.

Werking ADS
ADS scherp na 30 sec.,
Begin snel knipperen van de Externe
Aan rotatie tilt-LED. inwerking

I 7L

Inrichtfase Sensor
Automatic (@) Activeren van het
ADS: druk op de blijft veiligheidshalve

ti\t-t(;et_s, de t_"T('j staan, de laser knip-
LED knippert iedere pert en de tilt-LED

seconde. brandt permanent.

De
laser



Gebruik netadapter / lithium-ionen-accu

— De accu kan in het apparaat met de bijgeleverde
5V-netadapter of extern met een standaard USB-C-
netadapter via de in de accu geintegreerde USB-C-bus
worden opgeladen.

— De netadapter/het laadtoestel mag alleen in gesloten
ruimten gebruikt en niet aan vocht of regen blootge-
steld worden omdat anders gevaar voor elektrische
schokken bestaat.

— Laad de accu/het apparaat voor het gebruik van het
apparaat volledig op.

— Sluit de netadapter/het laadtoestel aan op het stroomnet en de aansluitbus
van het apparaat/accupak. Gebruik alléén de/het bijgevoegde netadapter/
laadtoestel. Als u een verkeerd(e) netadapter/ laadtoestel gebruikt, komt de
garantie te vervallen.

— Terwijl het apparaat wordt geladen, knipperen de leds van rechts naar links
stijgend. Het laadproces is afgesloten als de drie leds ononderbroken branden.

— Tijdens het laadproces brandt de led van het accupack rood.

Der Het laadproces is afgesloten wanneer de LED blauw brandt.

Plaatsen van de batterijen in de afstands-bediening —
Open het batterijvakje en plaats de batterijen | E
(2 x 1,5V LR6 (AA)) overeenkomstig de installatie symbolen. .

Let op de correcte polariteit
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Uitlaat referentielaser
Prismakop / uitlaat laserstraal
Bedieningsveld

Ontvangstveld infraroodsignaal

Aansluitbus voor
netadapter/laadtoestel

5/8" schroefdraad
g Accuvak

oD QN T o
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34 1 auto/slope-functie

2 LED auto/slope-functie:
LED uit: automatische uitlijning

2 -8 O (=5 LED aan: handmatige uitlijning
1 @ @ 6 3 AAN-/UIT-toets
4 Bedrijfsindicator
: : ; . —reee ; 5 LFD tilt—fgnctie
6 Tilt-functie
Laserliner 7 Ontvangstveld infraroodsignaal
8 Laadstatusindicatie
91011 9 Led x-as
10 Led y-as

11 Led z-as



12
13
14
15

16

17

18

Uitlaat radiografische signaal
Bedrijfsindicator

Scanmodus
Positioneringstoets
(rechtsom draaien)
auto/slope-functie:

Verplaats X/Y-assen omhoog
Rotatiesnelheid kiezen

600 /300 /0 o/min
Positioneringstoets

(linksom draaien)
auto/slope-functie: X/Y-assen
omlaag verplaatsen

De X/Y-as verplaatsen
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Ruimterasters: Deze tonen de laserniveaus en -functies.
auto: automatische uitlijning / slope: handmatige uitlijning

=X &

Horizontaal Verticaal Schuin vlak 90° hoeken 180° referen-
nivelleren nivelleren tiefunctie
Horizontaal nivelleren auto auto

en verticaal nivelleren ‘} d»
— Horizontaal: plaats het apparaat op een zo vlak bq »‘
mogelijke ondergrond of bevestig het op een statief. ‘ 0

— Verticaal: Apparaat op zijn kant zetten.
Het bedieningsveld wijst naar boven. Met de
5/8" kan het apparaat verticaal op een statief
gemonteerd worden.
— Druk de AAN-/UIT-toets in.
— Led x- en y-as knippert: laser bevindt zich in de uitlijnmodus voor de hori-
zontale positie. Zodra de led permanent brandt, is de nivellering afgesloten.
— Led z-as knippert: laser is op de zijkant gekanteld met het bedieningspaneel
naar boven wijzend en bevindt zich in het uitlijnproces voor de verticale
positie. Zodra de led permanent brandt, is de nivellering afgesloten.
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I LED auto/slope-functie uit: automatische uitlijning
| |

Het apparaat stelt zichzelf automatisch waterpas binnen een bereik van + 4°.
Tijdens het nivelleren draait de laser en knippert de kantel-LED. Als het
nivelleren klaar is, knippert de helling-LED snel. De laser roteert op maximale
snelheid. Zie ook het hoofdstuk , Sensor Automatisch” en ,ADS Kantelen”.

Als het apparaat te schuin geplaatst is (buiten de 4°-tolerantie),
I staat de prismakop stil en knipperen de laser en de led ,auto/slope’.
U moet het toestel dan op een vlakke ondergrond plaatsen.

Positioneren van het verticale laserniveau

In de verticale modus kan het laserniveau exact worden gepositioneerd.
De ,Sensor-Automatic” blijft actief en nivelleert het verticale laserniveau.
Zie ook de navolgende afbeelding.

x

<V <D
i |
© 069

Als de auto/slope-LED knippert, is het maximale verstelbereik van 4°
I bereikt. Plaats het apparaat vervolgens horizontaal en schakel het uit

" en weerin.
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Neigingsfunctie tot 4° - horizontaal

Bij activering van de neigingsfunctie wordt de sensor-automatic uitgeschakeld.
Hiervoor moet men de toets auto/slope indrukken. De plus/min toetsen
maken het mogelijk motorisch de neiging te verstellen, de x-en y assen laten
zich apart van elkaar instellen. Zie volgende afbeeldingen.

Xyl Seee

°0o & )

(-]
Laserliner
fauto
I sloe,

I Om de hellingsfunctie te gebruiken moet de tiltfunctie
gedeactiveerd zijn.

Als het maximale neigingsbereik van 4° bereikt is, blijft de laser staan
en knippert hij. Verminder vervolgens de neigingshoek.



Neigingsfunctie > 4°
Grotere neigingen kunnen met de optionele
hoekplaat, art.-nr. 080.75 worden aangelegd. 4 slope

TIP: laat het apparaat eerst zelfstandig uitlijnen oo i

en zet de hoekplaat op nul. Schakel vervolgens q
de Sensor-Automatic uit met de auto/slope-toets. 0

Neig het toestel vervolgens in de gewenste hoek. ~
dl O &

I LED auto/slope-functie aan: handmatige uitlijning
| |

Lasermodi

Rotatie-Modus
Met behulp van de rotatietoets worden de
toerentallen ingesteld: 0, 300, 600 o/min

Puntmodus

Druk - om naar de puntmodus over te schakelen -
steeds weer op de rotatietoets totdat de laser niet
meer roteert. Met behulp van de positionerings-
toetsen kan de laser naar de gewenste positie
worden gedraaid.

Scanmodus

Met de scantoets kunt u een lichtintensief
segment in 4 verschillende breedten activeren
en instellen. Positioneer het segment met
behulp van de richtingtoetsen.




Quadrum Compact/ Compact G

Handontvanger-Modus

Werken met de optionele laserontvanger: @
Stel de rotatielaser in op het maximale toerental
en schakel de laserontvanger in. Zie hiervoor
ook de handleiding van de dienovereenkomstige
laserontvanger.

Tracking-Modus (optioneel)

De Quadrum Compact GT is compatibel met de millimeterontvanger
SensoMaster M300 S en maakt met deze ontvanger het gebruik van
de trackingfunctie mogelijk.

Automatisch uitlijnen met de volgfunctie gebeurt alleen op de X-as,
niet op de Y-as (zie illustratie op pagina 47). Hierbij lijnt de rotatielaser
zich via draadloze overdracht automatisch op de ontvanger uit.

Hiervoor de ontvanger inschakelen en de verbindingstoets aan de ontvanger
indrukken. Het symbool “verbonden” verschijnt. Bovendien knippert de
bedrijfsindicatie (4) op de laser. Dan de ontvanger in de gewenste positie
bewegen. Na het indrukken van de toets Auto Track loopt de laserlijn
automatisch op de ontvanger, wat afhankelijk van de positionering van

de ontvanger enkele ogenblikken duurt.

Zodra het trackingsymbool op het display van de ontvanger stopt met knipperen
is de positie eindelijk gevonden.

Meer informatie vindt u in de bedieningshandleiding van de SensoMaster M300 S.

Werken met de referentielaser

Het apparaat beschikt over een referentielaser.

In verticaal gebruik is de referentielaser bedoeld
voor de uitlijning van het apparaat. Stel daarvoor
de referentielaser parallel aan de wand af. Het
verticale laserniveau is dan haaks op de wand
uitgelijnd, zie afbeelding. De trackingfunctie:
staat ook in het verticale bedrijf ter beschikking.
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Kalibratie controle voorbereiden

U kan de kalibrering van de laser controleren. Plaats het toestel in het
midden tussen twee muren die minstens 5 meter van mekaar verwijderd zijn.
Schakel het toestel aan. Voor een optimale controle een statief gebruiken.
BELANGRIUJK: de Sensor-Automatic moet actief zijn (auto/slope-LED is uit).

1. Markeer punt A1 op de wand.

2. Draai het toestel 180° om en markeer het punt A2. Tussen A1 en A2
heeft u nu een horizontale referentie.

ﬂ 1.
U A1 % H
2. 180° ﬂ
e T o
Kalibratie controleren

3. Plaats het toestel zo dicht mogelijk tegen de wand ter hoogte van punt A1.
Richt het toestel uit op de X-as.

4. Draai het toestel vervolgens 180° en markeer punt A3. Het verschil tussen
A2 en A3 moet binnen de tolerantie van de nauwkeurigheid zitten.

5. Herhaal punt 3 en 4 voor de Y- en Z-as voor volledige controle.

3.
A1 A2
o A2

— 4

=0K

0,15 mm/m

180°

<

180 M
" 3 o
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Wanneer bij de X- of Z-as het verschil tussen punt A2 en A3 groter is
I dan aangegeven als tolerantie nl. 0,15 mm / m, is een afstelling nodig.
" Neem hiervoor contact op met uw vakhandelaar.

Afstelmodus

Let bij de afstelling op de uitlijning van de rotatielaser.
Schakel het apparaat in. Kantelfunctie uitschakelen.
Afstelling van de X-as

Afstelmodus activeren: Druk 3 seconden op de ON/OFF toets totdat @)
de auto/slope LED knippert.

Afstelling: stuur de laser met behulp van de positioneringstoetsen

van de afstandsbediening vanuit de huidige positie tot op de hoogte @ @
van het referentiepunt A2 Druk daarvoor iedere seconde op de
positioneringstoets totdat de gewenste positie bereikt is.

Afstelling verwerpen: apparaat uitschakelen. @

Opslaan: Druk nogmaals 3 seconden op de ON/OFF knop om de @)
nieuwe aanpassing op te slaan.

Afstelling van de Y- en Z-as

Om de Y-as aan te passen, gebruik de X/Y knop op de afstandsbedie-
ning om naar de Y-as te schakelen en ga op dezelfde manier te werk
als bij het aanpassen van de X-as.

Voor de afstelling van de Z-as plaatst u het apparaat
verticaal en gaat u op dezelfde wijze te werk als bij
de afstelling van de X-as.

Controleerd u regelmatig de afstelling
voor u de laser gebruikt, ook na transport
en wanneer de laser langere tijd is
opgeborgen geweest. Kontroleerd u
daarbij alle assen.
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Technische gegevens (technische veranderingen voorbehouden. 25W31)

Vereist rotatietoerental

0, 300, 600 U/min

Ontvangstbereik laser

max. 300 m

Lasermodi

Handontvangermodus, Puntmodus,
Rotatie-Modus, Scanmodus

Instelsnelheid

ca. 30 sec over de hele werkhoek

Zelfnivelleringsbereik

+4°

Nauwkeurigheid +0,15mm/m

Nivellering horizontaal / verticaal automatisch
Lasergolflengte 635/515 nm

Lasergolflengte

Refergntiestr%al 650 nm

L 2/< 1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
aserklasse

EN 50689:2021)

Beschermingsklasse

IP 66

Stroomvoorziening

Li-ion accupak 7,4V / 2,6Ah / 19,24Wh

Statiefaansluiting

5/8" schroefdraad

Bedrijfsduur

ca.20 h

Laadtijd

ca.4h

Bedrijfsgegevens radiografische
module

Interface: 2,4 GHz ISM-SRD, Frequentieband:
ISM band 2400-2483.5 MHz, 40 kanalen,
Zendvermogen: <10 mW, Bandbreedte:

2 MHz, Modulatie: GFSK

Werkomstandigheden

-10°C ... 50°C, luchtvochtigheid
max. 80% rH, niet-condenserend,
werkhoogte max. 4000 m boven NAP
(Nieuw Amsterdams Peil)

Opslagvoorwaarden

-10°C ... 70°C,
luchtvochtigheid max. 80% rH

Afmetingen (B x H x D)

170 x 188 x 170 mm

Gewicht
Afstandsbediening
Stroomvoorziening

1,575 g (incl. batterij)

2 x 1,5V LR6 (AA)

Reikwijdte afstandsbediening

max. 40 m (RF-Control)

Gewicht

146 g (incl. batterijen)

4 (D
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Opmerkingen inzake onderhoud en reiniging

Reinig alle componenten met een iets vochtige doek en vermijd het gebruik
van reinigings-, schuur- en oplosmiddelen. Verwijder de accu voordat u het
toestel gedurende een langere tijd niet gebruikt. Bewaar het apparaat op een
schone, droge plaats.

Kalibratie

Het meettoestel dient regelmatig gekalibreerd en gecontroleerd te worden om
de nauwkeurigheid en de functie te waarborgen. Wij adviseren, het toestel elk
jaar te kalibreren. Neem hiervoor zo nodig contact op met uw handelaar of de
serviceafdeling van UMAREX-LASERLINER.

EU- en UK-bepalingen en afvoer

Het apparaat voldoet aan alle van toepassing zijnde normen voor het vrije
goederenverkeer binnen de EU en met het UK.

Dit product, inclusief toebehoren en verpakking, is een elektrisch apparaat dat
op een milieuvriendelijke manier moet worden gerecycled in overeenstemming
met de Europese en Britse richtlijnen betreffende afgedankte elektrische

en elektronische apparatuur, batterijen en verpakkingen, om waardevolle
grondstoffen terug te winnen. Consumenten zijn wettelijk verplicht om
gebruikte batterijen en oplaadbare batterijen gratis in te leveren bij een
openbaar inzamelpunt, bij een verkooppunt of bij de technische klantenservice.
De batterij moet met in de handel verkrijgbaar gereedschap uit het toestel
worden verwijderd zonder deze te vernietigen, en apart worden ingezameld
voordat het toestel voor verwijdering wordt geretourneerd. Als je vragen

hebt over het verwijderen van de batterij, neem dan contact op met de
serviceafdeling van UMAREX-LASERLINER. Informeer bij uw gemeente naar
dienovereenkomstige inzamelpunten en neem de van toepassing zijnde
afvoer- en veiligheidsinstructies op de inzamelpunten in acht.

Verdere veiligheids- en aanvullende instructies onder:
Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in



Du bedes venligst lzese betjeningsvejledningen, det vedlagte haefte
.Garanti- og supplerende anvisninger” samt de aktuelle oplysninger
og henvisninger pa internet-linket i slutning af denne vejledning
fuldstaendigt igennem. Fglg de heri indeholdte instrukser. Dette
dokument skal opbevares og fglge med laserenheden, hvis denne
overdrages til en ny bruger.

Tilsigtet anvendelse

Denne rotationslaser egner sig til at nivellere det horisontale niveau. Ved
hjaelp af det integrerede 5/8"-gevind pa huset til montage pa stativer er den
0gsa velegnet til vertikal nivellering. Herunder kan laseren til fastleeggelse af
heaeldninger via elektronisk haeldningsindstilling saenkes i retning mod x- og
y-aksen.

Almindelige sikkerhedsforskrifter

— Apparatet ma kun bruges til det tiltaenkte anvendelsesformdl inden
for de givne specifikationer.

— Maleapparaterne og tilbeheret er ikke legetgj. Skal opbevares utilgaengeligt
for barn.

— Ombygning eller endring af apparatet er ikke tilladt og vil medfare,
at godkendelsen og sikkerhedsspecifikationerne bortfalder.

—Undga at udsaette apparatet for mekaniske belastninger, meget
hgje temperaturer, fugt eller kraftige vibrationer.

— Apparatet ma ikke anvendes mere, hvis en eller flere funktioner svigter, eller
hvis batteriladningen er svag samt ved beskadigelse af huset.

- Ved brug udendgrs mé apparatet kun anvendes under egnede vejrforhold
og/eller ved brug af passende beskyttelsesforanstaltninger.

— lagttag sikkerhedsforanstaltningerne fra lokale og/eller nationale
myndigheder med henblik pa saglig korrekt brug af apparatet.
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Sikkerhedsanvisninger
Omgang med lasere i klasse 2

Laserstraling!
Se ikke ind i stralen!
Laser klasse 2
<1 mW - 515/635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Pas pa: Undga at se ind i en direkte eller reflekterende strale.

— Undga at rette laserstralen mod personer.

— Huvis laserstraling i klasse 2 rammer en person i gjnene, skal ved-kommende
bevidst lukke @jnene og straks fjerne hovedet fra stralen.

— Laserstralen eller dens refleksioner ma aldrig betragtes gennem optisk
udstyr (lup, mikroskop, kikkert, ...).

- Undlad at anvende laseren i gjenhgjde (1,40 ... 1,90 m).

— Godt reflekterende, spejlende eller skinnende overflader skal tildaekkes,
sa leenge der bruges laserudstyr.

— | omrader med offentlig faerdsel skal stralebanen sa vidt muligt begraenses
af afspaerringer og skillevaegge, og laseromradet skal afmaerkes med
advarselsskilte.

Sikkerhedsanvisninger
Omgang med elektromagnetisk straling

— Maleapparatet overholder forskrifterne og graensevaerdierne
for elektromagnetisk kompatibilitet iht. EMC-direktiv 2014/30/EU.
— Lokale anvendelsesrestriktioner, f.eks. pa hospitaler, i fly eller
i neerheden af personer med pacemaker, skal iagttages. Risikoen
for farlig pavirkning eller fejl i eller pga. elektronisk udstyr er til stede.
- Ved anvendelse i naerheden af hgje spaendinger eller under hgje
elektromagnetiske vekselfelter kan maleapparatets ngjagtighed
blive pavirket.



Sikkerhedshenvisninger
Omgang med RF-radiostraling

— Maleapparatet er udstyret med et tradlgst interface.
— Apparatet overholder forskrifterne og graenseveaerdierne for elektromagnetisk
kompatibilitet og radiostraling i henhold til RED-direktivet 2014/53/EU.
— Hermed erklzerer Umarex GmbH & Co. KG, at radioanlaegstypen
Quadrum Compact G overholder de vaesentlige krav og evrige
bestemmelser i EU-direktivet om radioudstyr 2014/53/EU (RED).
EU overensstemmelseserklaeringens fuldstaendige tekst kan findes
pa felgende internetadresse:
Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in

Saerlige produktegenskaber og funktioner

SENSar ) - ) . .
mutomaric Rotationslaseren indjusterer sig selv helt automatisk. Den opstilles

i den nagdvendige grundstilling - inden for arbejdsvinklerne pa + 4°.
Finindstillingen overtager straks automatikken: Herved registrerer tre elektroniske
malesensorer X-, Y- og Z-aksen. Det drejer sig her om laseren med maksimal
omdrejningshastighed.

\\ﬁ»\ock Transport LOCK (LAS): Under transport beskyttes apparatet
af en saerlig motorbremse.

Beskyttelse mod st@v og vand — laserne udmaerker sig ved at vaere
saerlig godt beskyttet mod stev og regn.

anrm AntiShake-funktion: Elektronikken overvager og selvnivellerer konstant
¥ SHAKE \stumenterne, 0gsé selv om de bevaeges. Denne funktion giver en
hurtig og sikker selvnivellering - ogsa pa vibrerende overflader og i staerk blaest.



Quadrum Compact/ Compact G

ADS Anti-drift-systemet (ADS) forhindrer fejlmeldinger. Funktionsprincip:
30 sekunder efter aktiveringen af ADS kontrolleres laseren konstant for
korrekt indjustering. Hvis apparatet bevaeges af ydre pavirkninger, eller hvis
laseren mister sin hgjdereference, stopper den. Desuden blinker laseren, og Tilt-
LED’en lyser konstant. Inden der kan arbejdes videre, skal man igen trykke

pa Tilt-knappen eller slukke og teende for apparatet.

ADS er aktiv efter teending for at beskytte den indstillede enhed
mod aendringer i positionen pa grund af ydre pavirkninger. ADS-funktionen
indikeres ved, at Tilt-LED’en blinker; se nedenstaende figur.

ADS stiller farst overvagningen skarp 30 sek. efter fuldsteendig
nivellering af laseren (indjusteringsfase). Tilt-LED'en blinker i
sekundtakt under indjusteringsfasen; blinker hurtigt, nar ADS
er aktiv.

Funktionsmade ADS
ADS er skarp

Begynder efter 30 Sek., Ydre
Ind Rotation Tilt-LED'en pavirkning
blinker hurtigt
I 7L

Indstillingsfase

i - L
Sensor Automatic Aktivering af ADS: Sf;;:)eerl
Trvk pa Tilt-tasten, af sikkerhedséarsager,

Tilt-LEDen blinker

|
i sekundtakt aseren blinker, og

Tilt-LED’en lyser
konstant.



Handtering af stremforsyning /
genopladeligt lithium-ion-batteri

— Batteriet kan oplades i enheden ved hjeelp af den
medfglgende 5V-stramforsyning eller eksternt via
det USB-C-stik, der er integreret i batteriet, med en
standard USB-C-stramforsyning.

— Stremforsyningen/opladeren ma kun bruges i lukkede
rum; ma ikke udsaettes for fugt eller regn, da der ellers
er risiko for elektrisk stgd.

— Inden apparatet tages i brug, skal batteriet lades helt op.

— Lysnetadapteren/opladeren sluttes til lysnettet og tilslutningsstikket pa
apparatet. Man ma kun benytte den vedlagte lysnet-adapter/oplader.
Hvis der benyttes en forkert lysnetadapter/oplader, bortfalder garantien.

— Mens apparatet oplades, blinker LED-erne fra hgijre til venstre opstigende.
Opladningen er afsluttet, nar alle 3 LED-ere lyser grent hele tiden.

— Mens batteriet oplades, lyser batteripakkens LED radt.

Ladeprocessen er afsluttet nar LED’en lyser blat.

Indseettelse af batterierne ved fjernbetjeningen

e
Abn batterihuset og laeg batterierne (2 x 1,5V LR6 (AA) i. | E
Vaer opmaerksom pa korrekt polaritet. ' ;

=
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Udgang referencelaser
Prismehoved / udgang laserstrale
Betjeningspanel

Modtagelsesfelt infrargdt signal

Tilslutningsstik til
lysnetadapter/oplader

5/8"-gevind
Batterirum

° d e
auto
slope

Xy z

200 .D..G

Laserliner

91011

ON o un

auto/slope-funktion

LED auto/slope-funktion:

LED slukket:

Automatisk indjustering

LED lyser: Manuel indjustering

TIL-/FRA-knap

Driftsindikator

LED tilt-funktion

Tilt-funktion

Modtagelsesfelt infrargdt signal
Opladningsstatusdisplay

LED X-akse

LED Y-akse

LED Z-akse



12
13
14
15

16

17

18

Udgang RF signal
Driftsindikator
Scannings-modus
Positioneringstast
(drej til hajre)
auto/slope-funktion:
Flyt X/Y-akserne opad

Veelg rotationshastighed
600 /300 / 0 omdr/min

Positioneringstast

(drej til venstre)
auto/slope-funktion:
Flyt X/Y-akserne nedad

Zndring af X/Y-aksen
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Rumgitre: Disse viser laserniveauerne og funktionerne.
auto: automatisk indstilling / slope: manuel indstilling

=R e

Vandret Lodret Skaevt niveau 90° vinkel 180° reference-
nivellering afsaetning funktion
Horisontal og vertikal nivellering auto auto

— Vandret: Placér Titanium pa en vandret flade ‘ d
eller seet den pé et stativ. ba »a

— Vertikal: Placer enheden pa siden. Kontrolpanelet ‘ 0
peger opad. Med 5/8" kan apparatet monteres @ @

lodret pa et stativ.

— Tryk pd TAND/SLUK-knappen.

— LED X- og Y-akse blinker: Laseren er i nivelleringsprocessen til den horisontale
position. Sa snart som LED’en lyser hele tiden, er nivelleringen afsluttet.

— LED Z-aksen blinker: Laseren er vippet pa siden med kontrolpanelet visende
opad og befinder sig i nivelleringsprocessen til den lodrette position.
Sa snart som LED’en lyser hele tiden, er nivelleringen afsluttet.
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I LED auto/slope-funktion slukket: Automatisk indjustering
| |

Apparatet nivellerer automatisk sig selv inden for et omrade pa = 4°. Under
nivelleringsfasen roterer laseren, og vippe-LED'en blinker. Nar nivelleringen er
feerdig, blinker tilt-LED’en hurtigt. Laseren roterer med maksimal hastighed.
Se ogsa afsnittet om ,Sensorautomatik” og ,, ADS-Tilt".

Hvis apparatet er opstillet for skrat (uden for 4°), stopper prismehovedet,
I 0g bade laseren og LED’en auto/slope blinker. | sa fald skal apparatet
opstilles pa et mere plant underlag.

Positionering af det vertikale laser-niveau

| vertikal drift kan laserniveauet positioneret ngjagtigt. , Sensor-automatik” er
stadig aktiv og udnivellerer det vertikale laserniveau. Se nedenstdende figur.

x

[ e S
e ® -
© 08

Nar auto/slope-LED en blinker, betyder det, at det maksimale
I justeringsomrade pa 4° er ndet. Herefter anbringer man apparatet
® horisontalt og slukker og teender det.




Quadrum Compact/ Compact G

Haeldningsfunktion op til 4° - horisontal

Nar haeldningsfunktionen aktiveres, slukkes der for Sensor-automatik-
funktionen.

Dette gares ved at trykke pa auto/slope-knappen. Med Plus/Minus-knapperne
kan man justere haeldningen motorisk. Herved kan X- og Y-aksen justeres
individuelt. Se nedenstaende figurer.

00

Laserliner

vz

eee ceee

Laserliner

I For at opna haeldningsfunktionen, skal Tilt-funktionen deaktiveres.
n

Nar det maksimale haeldningsomrade pa 4° er naet, standser ! laseren
og blinker. Man skal da reducere haldningsvinklen.



Heeldningsfunktion > 4° _
Starre haeldninger kan anlaegges med ¢
vinkelpladen (ekstraudstyr), art.-nr. 080.75. S slope

TIP: Farst lader man apparatet indjustere sig ﬁ i

automatisk og stiller vinkelpladen pa nul. q
Dernaest slukker man for sensor-automatikken 0

med auto/slope-tasten. Endelig haelder man ol @
apparatet i den gnskede vinkel.

I LED auto/slope-funktion lyser: Manuel indjustering
| |

Lasermodi

Rotations-modus

Med rotations-knappen kan den @gnskede
rotationshastighed aktiveres:

0, 300, 600 o/min

Punkt-modus

For at aktivere punktfunktionen trykkes pa
rotations-knappen sa mange gange, at laseren
stopper sin rotation. Laseren kan drejes i den
gnskede position med positioneringsknapperne.

Med Scan-knappen kan aktiveres en klart lysende

vifte i to forskellige bredder. Viften styres hen til y
den gnskede madleposition med retningstasterne. @ @

Scannings-modus @( o
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Handmodtager-modus

Arbejde med lasermodtageren (ekstraudstyr): @
Indstil rotationslaseren til den maksimale
omdrejningshastighed, og taend for laser-
modtageren. Se betjeningsvejledningen for
en tilsvarende lasermodtager.

Tracking-Modus (valgfrit)

Quadrum Compact GT er kompatibel med millimeter-modtageren
SensoMaster M300 S og ger det muligt at bruge tracking-funktionen med
denne modtager.

Automatisk justering ved hjeelp af sporingsfunktionen finder kun sted i
X-aksen, ikke i Y-aksen (se illustrationen pa side 63). Herunder nivellerer
rotationslaseren sig automatisk til modtageren via radiotransmission.

| forbindelse med dette taendes modtageren, og der trykkes pé forbindelses-
tasten pa modtageren. "Forbindelses-symbolet” viser sig. Derudover blinker
driftsdisplayet (4) pa laseren. Bevaeg derefter modtageren til den gnskede
position. Efter at have trykket pd Auto Track-tasten laser laserlinjen sig
automatisk fast pa modtageren, hvilket alt efter positioneringen af
modtageren varer nogle f& gjeblikke.

Sa snart som Tracking-Symbolet holder op med at blinke pa modtagerens
display, er positionen endelig fundet.

Yderligere informationer finder du i SensoMaster M300 S brugsanvisningen.

Arbejde med referencelaseren

Apparatet har en referencelaser. | vertikal

drift bruges referencelaseren til indjustering

af apparatet. Dette gares ved at justere
referencelaseren parallelt med vaeggen.

Sa er det lodrette laserplan indstillet i en

ret vinkel til veeggen, se figur. Tracking-
Funktionen star ogsa til rddighed i vertikaldrift.
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Forberedelse til kontrol af retvisning

Man kan kontrollere kalibreringen af laseren. Opstil apparatet midt mellem
2 vaegge, som er mindst 5 m fra hinanden. Teend apparatet. Til optimal
kontrol bar bruges et stativ. VIGTIGT: Sensor-automatikken skal vaere aktiv
(auto/slope-LED slukket).

1. Markér laserplanet A1 pa vaeggen.

2. Drej laseren ngjagtig 180° og marker laserplanet A2 pd den modstdende
vaeg. Da laseren er placeret ngjagtig midt mellem de 2 vaegge, vil
markeringerne A1 og A2 vaere ngjagtig vandret overfor hinanden.

ﬂ 1.
U A1 % H
2. 180° ﬂ
H A1 "% A2 u
Kontrol af retvisning

3. Stil apparatet sa teet som muligt til vaeggen i samme hgjde som det
markerede punkt A1.

4. Drej apparatet 180°, og markér punktet A3. Forskellen mellem A2
og A3 er tolerancen for X-aksen.

5. Gentag pkt. 3. og 4. til kontrol af Y- eller Z-aksen.

3.
A1 A2
o A2

A3

=0K

— 4

0,15 mm /m

180°

<

M
A2 L_
B

7>
ﬁ A3
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Hvis det pa X-, Y- eller Z-aksen viser sig, at punkt A2 og A3 ligger
I mere end 0,15 mm / m fra hinanden, skal der foretages en justering.
" Indlevér laseren til forhandleren, som sgrger for det videre forngdne.

Juster-modus

Under justeringen skal man vaere opmaerksom pa rotationslaserens
indjustering (opretning).

Teaend for enheden. Slukning af vippefunktionen.

Justering af X-aksen

Aktivering af Juster-modus: Tryk pa ON/OFF-knappen i 3 sekunder, @
indtil auto/slope-LED en blinker.

Justering: Med positioneringsknapperne af fjernbetjeningen kares

laseren fra den aktuelle position pa hejde med referencepunktet @ @
A2.Ggres ved at trykke gentagne gange pa positionerings-tasterne

i sekundtakt, til man har ndet den gnskede position.

Annullering af justering: Sluk for apparatet. @)
Gemme: For at gemme den nye justering skal du trykke @
pa ON/OFF-knappen igen i 3 sekunder.

Justering af Y- og Z-aksen

For at justere Y-aksen skal du bruge X/Y-knappen pé fjernbetjeningen
til at skifte til Y-aksen og fortsaette pa samme made som @
ved justering af X-aksen.

Til justering af Z-aksen opstilles apparatet vertikalt,
hvorefter fremgangsmaden er den samme som
ved justering af x-aksen.

Man skal regelmaessigt kontrollere jus-
teringen inden brug, efter transport og
efter laengere tids opbevaring.

Man skal da altid kontrollere alle akser.
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Tekniske data (Forbehold for tekniske sendringer. 25W31)

Pakraevet rotationshastighed

0, 300, 600 U/min

Modtagelsesomrade laser

max. 300 m

Lasermodi

Handmodtagermodus, Punkt-modus,
Rotations-modus, Scannings-modus

Indstillingshastighed

ca. 30 sek. over hele arbejdsvinklen

Selvnivelleringsomrade

+4°

Ngjagtighed +0,15mm/m

Nivellering horisontal / vertikal automatisk
Laserbglgelengde 635/515 nm
Laserbglgelengde 650 nm

Referencestrale

Laser klasse

2/<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Beskyttelsesklasse

IP 66

Stremforsyning

Li-ion-batteripakke 7,4V / 2,6Ah /
19,24Wh

Stativtilslutning 5/8" gevind
Driftstid ca. 20 timer
Ladetid ca. 4 timer

Driftsdata radiomodul

Graenseflade: 2,4 GHz ISM-SRD,
Frekvensband: ISM-band 2400-2483,5
MHz, 40 kanaler, Sendestyrke: <10 mW,
Bandbredde: 2 MHz, Modulation: GFSK

Arbejdsbetingelser

-10°C ... 50°C, luftfugtighed maks.
80% rH, ikke-kondenserende,
arbejdshgjde maks. 4000 m.o.h.

Opbevaringsbetingelser

-10°C ... 70°C, luftfugtighed maks. 80% rH

Mal (b x h x ) 170 x 188 x 170 mm
Vaegt 1,575 g (inkl. batteripakke)
Fjernbetjening

Stremforsyning

2 x 1,5V LR6 (AA)

Raekkevidde fjernbetjening

max. 40 m (RF-control)

Veeqt

146 g (inkl. batterier)

64 (@A
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Anmaerkninger vedr. vedligeholdelse og pleje

Alle komponenter skal rengares med en let fugtet klud, og man skal undlade
brug af rengarings-, skure- og oplasningsmidler. Tag batterierne ud inden
laengere opbevaringsperioder. Apparatet skal opbevares pa et rent og tert sted.

Kalibrering

Maleapparatet skal jaevnligt kalibreres og kontrolleres for at sikre praecision og
funktion. Vi anbefaler kalibreringsintervaller pa et ar. Kontakt ved behov din
forhandler eller henvend dig til serviceafdelingen i UMAREX-LASERLINER.

EU- og UK-bestemmelser og bortskaffelse

Apparatet opfylder alle pakraevede standarder for fri
vareomsaetning inden for EU og UK.

Dette produkt, herunder tilbeher og emballage, er et elektrisk apparat,
der skal genanvendes i overensstemmelse med de europaeiske og britiske
retningslinjer for elektrisk og elektronisk affald, batterier og emballage for
at genvinde vaerdifulde ramaterialer. Elektriske apparater, batterier og
emballage harer ikke til i husholdningsaffaldet. Forbrugerne er ifglge loven
forpligtet til at aflevere brugte batterier og opladere gratis pa et offentligt
indsamlingssted, i en forretning eller hos den tekniske kundeservice.

Tag batteriet ud af apparatet med almindeligt vaerktgj uden at gdelaegge
det og forbind det med en separat samling, fer du afleverer apparatet til
bortskaffelse. Hvis du har spgrgsmal til udtagning af batteriet, kan du
henvende dig til serviceafdelingen hos UMAREX-LASERLINER. Find
informationer om tilsvarende bortskaffelsessteder hos din kommune

og overhold de geeldende bortskaffelses- og sikkerhedsoplysninger

pa modtagerstederne.

Flere sikkerhedsanvisninger og supplerende tips pa:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in



Lisez entierement le mode d‘emploi, le carnet ci-joint « Remarques
supplémentaires et concernant la garantie » et les renseignements et
consignes présentés sur le lien Internet précisé a la fin de ces instructions.
Suivez les instructions mentionnées ici. Conservez ces informations

et les donner a la personne a lagquelle vous remettez le dispositif laser.

Utilisation conforme

Ce laser rotatif est destiné aux alignements horizontaux. Grace au filetage 5/8"
positionné sur le coté du boftier, permettant le montage sur trépied, I'appareil
peut également étre utilisé pour I'alignement vertical. Le laser peut ainsi étre
abaissé selon les axes X et Y afin de définir des pentes grace a un réglage
électronique de I'inclinaison.

Consignes générales de sécurité

— Utiliser uniquement I'instrument pour I'emploi prévu dans le cadre
des spécifications.

— Les appareils et les accessoires ne sont pas des jouets. Les ranger hors
de portée des enfants.

— Les transformations ou modifications de I'appareil ne sont pas autorisées,
et annuleraient I'homologation et les spécifications de sécurité.

— Ne pas soumettre |'appareil a une charge mécanique, ni a des
températures extrémes ni a de I’humidité ou a des vibrations importantes.

— Ne plus utiliser I'appareil lorsqu’une ou plusieurs fonction(s) ne fonctionne(nt)
plus, lorsque le niveau de charge de la pile est bas et lorsque I'appareil est
endommaggé.

— Faire attention lors de I'utilisation a I'extérieur a n‘utiliser I'appareil que dans
les conditions météorologiques adéquates et/ou en prenant les mesures
de sécurité appropriées.

— Priére de tenir compte des mesures de sécurité de |I'administration
locale et/ou nationale relative a Iutilisation correcte de |'appareil.
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Consignes de sécurité
Utilisation des lasers de classe 2

Rayonnement laser!
Ne pas regarder dans le faisceau.
Appareil a laser de classe 2
< 1 mW - 515/635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Attention : Ne pas regarder le rayon direct ou réfléchi.

— Ne pas diriger le rayon laser sur des personnes.

- Si le rayonnement laser de la classe 2 touche les yeux, fermez délibérément
les yeux et tournez immédiatement la téte loin du rayon.

— Ne jamais regarder le faisceau laser ni les réflexions a I'aide d'instruments
optiques (loupe, microscope, jumelles, etc.).

— Ne pas utiliser le laser a hauteur des yeux (entre 1,40 et 1,90 m).

— Couvrir les surfaces brillantes, spéculaires et bien réfléchissantes pendant
le fonctionnement des dispositifs laser.

— Lors de travaux sur la voie publique, limiter, dans la mesure du possible,
la trajectoire du faisceau en posant des barrages et des panneaux.
Identifier également la zone laser en posant un panneau d'avertissement.

Consignes de sécurité
Comportement a adopter lors de rayonnements électromagnétiques

— L'appareil de mesure respecte les prescriptions et les valeurs limites
de compatibilité électromagnétique conformément a la directive
CEM 2014/30/UE.

— Il faut tenir compte des restrictions des activités par ex. dans les hopitaux,
les avions, les stations-services ou a proximité de personnes portant un
stimulateur cardiaque. Les appareils électroniques peuvent étre la source ou
faire I'objet de risques ou de perturbations.

— L'utilisation de I'instrument de mesure a proximité de tensions élevées ou
dans des champs alternatifs électromagnétiques forts peut avoir
une influence sur la précision de la mesure.



Consignes de sécurité
Comportement a adopter lors de rayonnements radio RF

— L'appareil est doté d’une interface radio.

— Conformément a la directive RED 2014/53/UE, I'appareil respecte les
prescriptions et les valeurs limites de tolérances et de rayonnement électro-
magnétiques.

— Umarex GmbH & Co. KG déclare par la présente que le type d'appareil
radio Quadrum Compact G est conforme aux principales exigences et
aux autres dispositions de la directive européenne pour les équipements
radioélectriques 2014/53/UE (RED). Il est possible de consulter le texte
complet de la déclaration de conformité UE a I'adresse Internet suivante :
Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in

Caractéristiques particulieres et fonctions du produit

SENsar . .
rutomaric Le laser rotatif s'oriente automatiquement. Il est poser dans

la position de base nécessaire - dans I'angle de fonctionnement de =+ 4°.

Le systéme automatique se charge immédiatement du réglage de précision :
trois capteurs de mesure électroniques saisissent les données des axes

X, Y et Z. Le laser tourne alors a la vitesse maximale.

\\ﬁ“lock Transport LOCK : L'instrument est protégé par un frein moteur
spécial pendant le transport.

Protection contre les poussiéres et |'eau — Les appareils de
mesure sont particulierement bien protégés contre la poussiére et la pluie.
=) ANl Fonction AntiShake: L'électronique controle le nivellement en
& SHAKE  ormanence, méme quand il bouge. Pour un alignement trés
rapide aussi saur sol instable ou pendant du vent.
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ADS , o »

Le systéme anti-dérive (ADS) prévient les erreurs de mesure.
Le principe de fonctionnement : I'ajustement correct du laser est controlé
en permanence 30 secondes aprés |'activation du systeme ADS. Si I'appareil
est soumis a un mouvement lié a des interactions extérieures ou si le laser perd
sa référence de hauteur, le laser ne bouge pas. Le laser et la DEL tilt
clignotent en plus en permanence. Il faut soit réappuyer sur la touche tilt,

soit éteindre puis rallumer |'appareil pour pouvoir continuer de travailler.

L'ADS est actif aprés la mise sous tension afin de protéger
I'appareil configuré contre les changements de position dus a des influences
extérieures. Le clignotement de la DEL tilt signale I'activation de la fonction
ADS, voir la représentation graphique ci-dessous.

ADS, le systeme anti-dérive, assure le contréle de netteté (phase de
réglage) 30 secondes apres le nivellement complet du laser. La DEL tilt
clignote toutes les secondes pendant la phase de réglage, clignotement
rapide lorsque I’ADS est actif.

Mode de fonctionnement

de I'ADS Netteté du systéme ADS

Début de au bout de 30 secondes, Interaction extérieure
Mise en rotation clignotement rapide de
marche la DEL tilt.

Phase de réglage

Sensor Automatic Activation du
systeme ADS :
appuyer sur la
touche tilt, les
DEL tilt clignotent
toutes les secon-
des.

Le laser

ne bouge

pas pour des raisons
de sécurité, le laser
clignote et la DEL
tilt est allumée en
permanence.



Utilisation du bloc d'alimentation / accu Li-ion

— L'accu peut étre chargé dans I'appareil au moyen du
bloc d'alimentation 5V, ou en externe via le port
USB-C intégré a l'accu et un bloc d'alimentation USB-C
standard.

— N'utiliser le chargeur / I'appareil secteur que dans des
pieces fermées, ne les exposer ni a I'humidité ni a la
pluie car il y a sinon un risque de décharge électrique.

— Avant utilisation de |'appareil, il convient de recharger
completement I'appareil.

— Brancher le bloc d'alimentation secteur/chargeur au secteur et au
connecteur femelle du pack d'accus de I'appareil. Veuillez utiliser
uniquement le bloc d‘alimentation électrique/chargeur joint a I'appareil.

Le droit a la garantie expire en cas d'utilisation d'un bloc d‘alimentation
électrique/ chargeur non adapté.

— Pendant que I'appareil est en charge, les LED clignotent de droite a gauche.
La charge est terminée lorsque les trois LED sont allumées et fixes.

— La DEL du pack d'accus s'allume en rouge pendant la recharge de I'accu.

Le processus de charge est terminé lorsque la DEL s’allume en bleu.

Mise en place des piles dans la télécommande ——————
Ouvrir le compartiment a piles et introduire les piles ( ﬁ
(2 x 1,5V LR6 (AA)) en respectant les symboles de pose. ' N
Respecter la polarité. -
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Sortie du laser de référence

Téte a prismes /
Sortie du rayon laser

Champ de commande

Champ de réception du signal
a infrarouge

Douille de raccordement
pour le bloc d‘alimentation
électrique/chargeur

Filetage de 5/8"
Compartiment a accu

° d e
auto
slope

Xy z

200 .D..G

Laserliner

91011

ON o un

N o v AW

-]

10
1

Fonction auto/slope

Fonction LED auto/slope:

DEL éteinte : alignement
automatique

DEL allumée : alignement manuel

Touche MARCHE/ARRET
DEL de fonctionnement
DEL de la fonction tilt
Fonction tilt

Champ de réception du signal
a infrarouge

Indicateur du niveau de charge
LED de I'axe X
LED de I'axe Y
LED de l'axe Z



12
13
14
15

16

17

18

Sortie du signal a RF

DEL de fonctionnement

Mode Scanner

Touche de positionnement
(rotation vers la droite)

Fonction auto/slope: Déplacer
les axes X/Y vers le haut
Sélectionner la vitesse de rotation
600 / 300/ 0 tr/min

Touche de positionnement
(rotation vers la gauche)
Fonction auto/slope:

Déplacer les axes X/Y vers le bas

Conversion des axes X/Y
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Les grilles spatiales : Celles-ci montrent les plans du laser et les fonctions.
auto : alignement automatique / slope : alignement manuel

=l _BPS

Nivellement Nivellement Plan incliné Angle de 90° Fonction de
horizontal vertical référence a 180°
Nivellements horizontal et vertical auto auto

— Utilisation a I'horizontale : Poser I'appareil ‘} d»
sur une surface aussi plane que possible bq »‘
ou le fixer sur un trépied ‘ 0

— Utilisation a la verticale : Placer I'appareil sur le c6té. @ @

Le champ d'utilisation est orienté vers le haut.
Avec le 5/8", I'appareil peut étre monté sur un
trépied en utilisation verticale.

— Appuyer sur la touche MARCHE/ARRET

— La LED de I'axe X ou de l'axe Y clignote : Le laser est en cours d'alignement
horizontal. Dés que la LED s'allume en continu, I'alignement est terminé.

— LDE de I'axe Z clignote : Le laser, basculé sur le c6té, avec les commandes
orientées vers le haut, est en cours d‘alignement vertical. Dés que la LED
s'allume en continu, I'alignement est terminé.
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I DEL de la fonction auto/slope éteinte : alignement automatique
| |

L'appareil se met automatiquement a niveau dans une plage de + 4°. Pendant
la phase de mise a niveau, le laser tourne et la LED Tilt clignote. Une fois

le nivellement effectué, la LED Tilt clignote rapidement. Le laser tourne

a la vitesse maximale. Voir aussi le paragraphe sur ,Sensor Automatic” et
LADS-Tilt".

Si I'instrument a été posé trop incliné (a un angle supérieur a 4°), non
I seulement la téte a prisme ne bouge pas, mais également le laser et
s la DEL auto/slope clignotent. Il faut alors poser I'instrument sur une
surface plus plane.

Positionnement du plan vertical du laser

Il est possible de positionner de maniére précise le plan du laser en mode
de fonctionnement vertical. La fonction , Sensor Automatic” reste active et
nivelle le plan du laser vertical. Voir l'illustration suivante.

. .
G
. ()
Laserliner

\X\

Lorsque la DEL auto/slope clignote, la plage de réglage maximale
de 4° est atteinte. Mettre ensuite |'appareil a I'horizontale, puis
|'éteindre et le remettre en marche.
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Fonction d’inclinaison jusqu‘a 4° - a I’horizontale

En activant la fonction d‘inclinaison on arréte la fonction sensor-automatic,
pour cela il faut appuyer sur la touche auto/slope. Les touches plus/moins
vous donnent la possibilité de changer les pentes a I'aide du moteur. Les axes
x et y peuvent se changer séparément. Voir les images suivantes.

edo

Xyl Seee

Laserliner

La fonction Tilt doit étre désactivée pour accéder
a la fonction d'inclinaison.

Une fois la plage d'inclinaison maximale de 4° atteinte, le laser ne
bouge pas et clignote. Réduire ensuite I'angle d'inclinaison.



Fonction d‘inclinaison > 4°

II'est possible de projeter de plus grandes inclinaisons ¢
en utilisant la plaque angulaire, réf. 080.75. S slope

CONSEIL : laisser tout d‘abord I'appareil s'orienter oo i

automatiquement et régler la plaque angulaire sur
zéro. Désactiver ensuite le Sensor-Automatic en

appuyant sur la touche auto/slope. Incliner ensuite
I'appareil a I'angle souhaité. ol @ sy

I DEL de la fonction auto/slope allumée : alignement manuel
| |

Mode laser

Mode Rotation
Les vitesses de rotation sont réglées en appuyant @
sur la touche Rotation : 0, 300, 600 tours/min.

Mode Point 2k
Appuyer autant de fois que nécessaire sur la touche @

Rotation jusqu‘a ce que le laser ne tourne plus pour -
accéder au mode Point. Il est possible de tourner le z
laser a la position souhaitée avec les touches de @ @
positionnement de |'appareil.

Mode Scanner @( o

La touche Scanner permet d'activer et de régler
un segment de luminosité intense en quatre

largeurs différentes. Positionner le segmet avec -
les touches de direction. @ @
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Mode récepteur manuel
Pour travailler en mode récepteur manuel @
disponible en option : Régler le laser rotatif
a la vitesse de rotation maximale et mettre
le récepteur laser en marche. Voir a ce sujet
les instructions d'utilisation d‘un récepteur
laser correspondant.

Tracking-Modus (optionnel)

Le Quadrum Compact GT est compatible avec le récepteur millimétrique
SensoMaster M300 S et permet d'utiliser la fonction de suivi de récepteur.

L'alignement automatique par la fonction de suivi se fait uniqguement sur
I'axe X, pas sur I'axe Y (voir illustration page 79). Le laser rotatif s'aligne
alors, via transmission radio, automatiquement sur le récepteur.

Pour cela, allumez le récepteur et appuyez sur le bouton de connexion du
récepteur. Licone « Connecté » apparait. En outre, le témoin de fonctionnement
(4) du laser clignote. Installez ensuite le récepteur dans la position souhaitée.
Apreés avoir appuyé sur le bouton Auto Track, la ligne laser se déplace
automatiquement vers le récepteur, selon le positionnement du récepteur,
quelques instants sont nécessaires.

Dés que le symbole de suivi cesse de clignoter sur I'écran du récepteur,
la position est finalisée.

Pour plus d’informations, consulter le mode d’emploi du SensoMaster M300 S.

Travailler avec le laser de référence

L'appareil est doté d'un laser de référence. Le
laser de référence sert a aligner I'appareil en
mode d’utilisation a la verticale. Ajuster, pour
cela, le laser de référence parallélement au mur.
Le plan vertical du laser est ensuite ajusté a angle
droit par rapport au mur, voir I'illustration.

La fonction de suivi est également disponible

en fonctionnement vertical.
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Préliminaires au contréle du calibrage

Vous pouvez contrdler le calibrage du laser rotatif. Posez I'appareil au centre

entre deux murs écartés I'un de I'autre d’au moins 5 m. Allumez I'appareil.

Utilisez un trépied pour un contrdle optimal. IMPORTANT : |a fonction

. Sensor Automatic” doit étre activée (la DEL auto/slope est éteinte).

1. Repérez sur le mur un point A1. Utilisez le mode point.

2. Tournez |'appareil de 180° et repérez un point A2. Vous disposez donc
entre les points A1 et A2 d’une ligne de référence horizontale.

ﬂ 1.
U A1 % H
2. 180° ﬂ
o s =1
Contréler le calibrage

3. Rapprochez I'appareil aussi prés que possible du mur a hauteur du repére
A1, alignez I'appareil sur I'axe des X.

4. Tournez I'appareil de 180° et repérez un point A3. La différence entre
les points A2 et A3 est la tolérance de I'axe des X.

5. Répétez les instructions des points 3. et 4. pour le contréle de I'axe des
Y et de I'axe des Z.

3.
A1 A2
o A2

A3

=0K

0,15 mm/m

— 4. 180°

<

A2

7>
] ﬁ A3

|
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Un ajustage est nécessaire pour les axes X ou Y si A2 et A3 s
ont écartés I'un de I'autre de plus de 0,15 mm / m. Prenez
contact avec votre revendeur ou appelez le service apres-vente
de UMAREX-LASERLINER.

Mode de réglage

Pour le réglage, s'assurer de I'orientation du laser rotatif.

Allumer I'appareil. Désactiver la fonction tilt.

Réglage de I'axe X

Activation du mode de réglage : Appuyer sur la touche ON/OFF @)
pendant 3 secondes jusqu‘a ce que la LED auto/slope clignote.

Réglage : les touches de positionnement de la télécommande

permettent de faire passer le laser de sa position actuelle a la

hauteur du point de référence A2. Pour cela, appuyer plusieurs @ @
fois sur les touches de positionnement toutes les secondes jusqu’a

ce que la position souhaitée soit atteinte.

Ignorer le réglage : éteindre I'appareil. @)

Enregistrer : Pour enregistrer le nouvel ajustage, appuyer a nouveau @
sur la touche ON/OFF pendant 3 secondes

Réglage des axes Y et Z

Pour ajuster I'axe Y, passer a I'axe Y a l'aide de la touche X/Y
de la télécommande et procéder de la méme maniére que pour @
I'ajustement de I'axe X.

Pour régler I'axe Z, poser |'appareil a la verticale
et procéder de la méme maniére que pour le
réglage de I'axe X.

Vérifier réguliérement |'ajustage avant
utilisation, a la suite d'un transport ou
d’une longue période de stockage. Vous
devez alors toujours controler

les 3 axes.
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Données techniques (sous réserve de modifications techniques. 25W31)

Vitesse de rotation nécessaire

0, 300, 600 tr/min

Plage de réception du laser

max. 300 m

Modes laser

Mode récepteur manuel, Mode point, Mode
de rotation, Mode de balayage

Durée du réglage de I'auto
nivellement

env. 30 secondes sur I'angle de travail com-
plet

Plage de mise a niveau
automatique

+ 4°

Rayon de référence

Précision +0,15mm/m
Nivellement horizontal/vertical automatique
Longueur d'onde du laser 635/515 nm
Longueur d’onde du laser 650
nm

Classe de laser

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN
50689:2021)

Type de protection IP 66

Alimentation électrique Pack d‘accus Li-ions 7,4V / 2,6Ah / 19,24Wh
Raccordement a un trépied 5/8" Filetage

Durée de fonctionnement env. 20 h

Temps de charge env. 4 h

Caractéristiques
de fonctionnement
du module radio

Interface : 2,4 GHz ISM-SRD, Bande de
fréquences : bande ISM (industrielle, scientifique
et médicale) 2400-2483,5 MHz, 40 canaux,
Puissance d'émission : <10 mW, Largeur de
bande : 2 MHz, Modulation : GFSK

Conditions de travail

-10°C ... 50°C, humidité relative de I'air max.
80% RH, non condensante, altitude de travail
max. de 4000 m au-dessus du niveau moyen
de la mer

Conditions de stockage

-10°C ... 70°C, humidité relative
de I'air max. 80% RH

Dimensions (I x h x p)

170 x 188 x 170 mm

Poids
Télécommande
Alimentation électrique

1,575 g (pack d'accumulateurs inclus)

2 x 1,5V LR6 (AA)

Portée de la télécommande

max. 40 m (RF-control)

Poids

146 g (piles incluse)

0 @
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Remarques concernant la maintenance et I'entretien
Nettoyer tous les composants avec un chiffon légérement humide et éviter
d'utiliser des produits de nettoyage, des produits a récurer ou des solvants.
Retirez la pile rechargeable avant tout stockage prolongé de I'appareil.
Stocker |'appareil a un endroit sec et propre.

Calibrage

Il est nécessaire de calibrer et de contréler régulierement I'instrument de mesure
afin d'en garantir la précision et le fonctionnement. Nous recommandons

de le calibrer chaque année. Pour cela, communiquez au besoin avec votre
distributeur ou le service apres-vente d’'UMAREX-LASERLINER.

Réglementations UE et GB et élimination des déchets

L'appareil est conforme a toutes les normes nécessaires pour la libre
circulation des marchandises dans |'Union européenne et au Royaume-Uni.
Ce produit, y compris les accessoires et I'emballage, est

un appareil électrique qui doit faire I'objet d'un recyclage respectueux

de I'environnement conformément aux directives européennes et du
Royaume-Uni sur les anciens appareils électriques et électroniques, les piles
et les emballages afin de récupérer les matiéres premiéres précieuses.

Ne pas jeter les appareils électriques, les batteries et I'emballage avec

les ordures ménageres. Les consommateurs sont tenus de rapporter a un
centre public de collecte les piles et les batteries usagées, a un lieu de vente
ou au service aprésvente technique ou elles sont récupérées a titre gratuit.

Il faut enlever la pile de I'appareil en faisant attention a ne pas endommager
I'appareil en utilisant un outil disponible dans le commerce et la jeter dans
une collecte séparée avant de mettre |'appareil au rebut. Pour toute question
concernant le retrait de la pile, veuillez contacter le service apres-vente de

la société UMAREX-LASERLINER. Veuillez vous renseigner aupres de votre
commune sur les points de collecte appropriés et tenez compte des consignes
de sécurité et de mise au rebut respectives des points de collecte.

Autres remarques complémentaires et consignes de sécurité sur

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in

Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in



Lea atentamente las instrucciones y el libro adjunto de «Garantia e
informacion complementaria», asi como toda la informacién e indica-
ciones en el enlace de Internet indicado al final de estas instrucciones.
Siga las instrucciones indicadas en ellas. Conserve esta documentacion
y entréguela con el dispositivo si cambia de manos.

Uso correcto

Este laser giratorio esta disefiado para alinear en el plano horizontal. También
es adecuado para la alineacion vertical gracias a la rosca de 5/8" integrada
en el lateral de la carcasa para el montaje en tripodes. El laser se puede bajar
en la direccion de los ejes X e Y mediante el ajuste electronico de inclinacion
para definir pendientes.

Indicaciones generales de seguridad

— Utilice el aparato Unicamente para los usos previstos dentro de las
especificaciones.

- Los instrumentos de medicién y los accesorios no son juguetes infantiles.
Manténgalos fuera del alcance de los nifios.

— No esta permitido realizar transformaciones ni cambios en el aparato, en
ese caso pierde su validez la homologacién y la especificacién de seguridad.

— No exponga el aparato a cargas mecanicas, temperaturas muy elevadas,
humedad o vibraciones fuertes.

— No se puede seguir utilizando el aparato cuando falla alguna funcién,
la carga de la bateria es débil o la carcasa esta deteriorada.

— Cuando utilice el aparato al aire libre procure que sea usado bajo las
condiciones meteoroldgicas adecuadas o con las medidas de proteccién
correspondientes.

— Por favor respete las medidas de seguridad dispuestas por las autoridades
locales o nacionales en relacion al uso adecuado del aparato.
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Instrucciones de seguridad
Manejo de laseres de clase 2

Rayo laser!
iNo mire al rayo laser!
Laser clase 2
<1 mW - 515/635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Atencién: No mire directamente el rayo ni su reflejo.

— No oriente el rayo laser hacia las personas.

- Si el rayo laser de clase 2 se proyecta en los ojos, ciérrelos inmediatamente
y aparte la cabeza de su trayectoria.

—No mire nunca el rayo laser o las reflexiones con aparatos 6pticos
(lupa, microscopio, prismaticos, ...).

— No utilice el laser a la altura de los ojos (1,40 ... 1,90 m).

— Durante el uso de un equipo laser hay que cubrir necesariamente todas
las superficies reflectantes, especulares o brillantes.

— En zonas de tréfico publicas debe limitarse el recorrido de los rayos
dentro de lo posible mediante barreras o tabiques méviles y marcar
la zona de trabajo con laser con placas de advertencia.

Instrucciones de seguridad
Manejo de radiacién electromagnética

— El instrumento de medicién cumple las normas y limitaciones
de compatibilidad electromagnética segun la Directiva 2014/30/UE
de compatibilidad electromagnética (EMC).

— Es necesario observar las limitaciones de uso locales, por ejemplo en
hospitales, aviones, gasolineras o cerca de personas con marcapasos.
Se pueden producir efectos peligrosos o interferencias sobre
los dispositivos electrénicos o por causa de estos.

— El uso cerca de altas tensiones o bajo campos electromagnéticos
alternos elevados puede mermar la precision de la medicion.



Indicaciones de seguridad
Manejo de radiofrecuencias RF

— El instrumento esta equipado de una interfaz radioeléctrica.

— El dispositivo cumple la normativa y los valores limite de compatibilidad
electromagnética y radiacion radioeléctrica de acuerdo con la Directiva
RED 2014/53/UE.

— Umarex GmbH & Co. KG declara aqui que el tipo de equipo radioeléctrico
Quadrum Compact G cumple los requisitos basicos y otras disposiciones
de la Directiva 2014/53/UE de equipos radioeléctricos (RED). El texto
completo de la declaracion de conformidad UE esta disponible en
la siguiente direccion de Internet:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in

Caracteristicas y funciones especiales

mutomaric El [dser de rotacion se alinea automaticamente. El usuario sélo
tiene que colocarlo en la posiciéon base, dentro de los dngulos de trabajo de

+ 4°. Y el automatico se hace cargo inmediatamente del ajuste de precision:
tres sensores electronicos de medicién registran para ello los ejes X, Y y Z.

El laser gira a méxima velocidad.

\\ﬁ“lock BLOQUEO de transporte: el aparato cuenta con un freno
especial del motor como proteccion para el transporte.

Proteccion contra el polvo y el agua — Este aparato se caracteriza
por una especial proteccion contra el polvo y la lluvia.

Gy @lﬂl‘gﬂ Funcion AntiShake: La electrénica nivela los aparatos constantemente,
aun cuando estan en movimiento. Para ajustar con rapidez sobre
suelos sometidos a vibraciones o con viento.
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El Sistema Anti-Desplazamiento (ADS) impide mediciones
erréneas. Principio funcional: tras la activacion del ADS tiene lugar un
control permanente cada 30 segundos de la alineacién del laser. Si se mueve
el aparato por algun efecto externo o el laser pierde su referencia de altura,
el laser se para. Ademas el laser parpadea y el LED de inclinacién (Tilt) se
enciende con luz permanente. Para poder continuar trabajando pulse de

nuevo la tecla de inclinacién o apague y encienda el aparato.

El ADS no esta activo cuando se enciende el aparato, a fin de
proteger el aparato ajustado, contra cambios de posicién debidos a influjos
externos La activacion de la funcion ADS se indica mediante el parpadeo
del LED de Tilt, véase el diagrama mas abajo.

El sistema ADS activa el control 30 seg. después de una nivelacion
completa del laser (fase de ajuste). Parpadeo del LED de Tilt a
ritmo de segundo durante la fase de ajuste, parpadeo rapido si el
ADS esta activo.

Operacion de la ADS
ADS activo a los 30 seg.,
Comienzo de parpadeo mas rapido Influjo
CON la rotacion del LED. externo

I 7L

Fase de ajuste

Sensor Automatic Activacion de ADS:
pulsar la tecla Tilt,
el LED parpadea a
ritmo de segundo.

Para

mayor

seguridad el laser se
paray parpadea; el
LED de inclinacién
se enciende con luz
permanente.



Manejo de la fuente de alimentacion/
bateria de iones de litio

— La bateria se puede cargar en el dispositivo con la
fuente de alimentacion de 5V o externamente a través
del puerto USB-C integrado en la bateria con la fuente
de alimentacién estandar USB-C.

— Utilizar el alimentador de red o el cargador Unicamente
dentro de espacios cerrados; no exponer a la humedad
ni a la lluvia, en caso contrario, existe riesgo de
descarga eléctrica.

— Cargar completamente la bateria antes de usar el aparato.

— Enchufar el alimentador de red/cargador a la red de corriente y a la
conexion del blogue de bateria del aparato. Por favor, utilice exclusivamente
el alimentador de red/cargador adjunto. El uso de un alimentador de
red/cargador erréneo anula la garantia.

— Mientras el dispositivo se esta cargando, los LED parpadean en orden
ascendente de derecha a izquierda. El proceso de carga se completa cuando
los tres LEDs se encienden de forma continua.

— Durante la carga de la baterfa se mantiene encendido el LED rojo del paquete
de baterias. El proceso de carga finaliza cuando el LED cambia a luz azul.

Colocacion de las pilas en el mando a distancia

B
Abra la caja para pilas e inserte las pilas (2 x 1,5V LR6 (AA)) | E
segun los simbolos de instalacion. h
TR

Preste atencion a la polaridad.
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Salida laser de referencia

Cabezal de prisma /
salida rayo laser

Mandos

Campo receptor
de la senal de infrarrojos

Entrada para el alimentador
de red/cargador

Rosca de 5/8"
Compartimento para pilas

° d e
auto
slope

Xy z

200 .D..G

Laserliner

91011

ON o un

N o v oA

o]

10
1"

Funcién auto/slope

LED Funcién auto/slope:

LED apagado:

alineacion automatica

LED encendido: alineacién manual

Tecla de encendido y apagado
(ON/OFF)

Indicacién de servicio
LED de la funcion Tilt
Funcion Tilt

Campo receptor de la sefal
de infrarrojos

Indicador del nivel de carga
LED del eje X
LED del eje Y
LED del eje Z



12
13
14
15

16

17

18

Salida sefal de RF

Indicacién de servicio

Modo Scan

Tecla de posicionamiento
(giro hacia la derecha)
Funcién auto/slope: Mover los
ejes X/Y hacia arrib
Seleccionar velocidad de rotacion
0, 300, 600 r.p.m.

Tecla de posicionamiento
(giro hacia la izquierda)
Funcion auto/slope: Mover los
ejes X/Y hacia abajo

Cambiar el eje X/Y
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Reticulas espaciales: muestran los planos laser y las funciones.
auto: alineacion automaética / slope: alineaciéon manual

= _BFUS

Nivelar en Nivelar en Plano Angulo de 90°  Funcién de
horizontal vertical inclinado referencia 180°
Nivelacion horizontal y vertical auto auto

de manipulaciéon mira hacia arriba. Con el 5/8",
el aparato puede montarse verticalmente sobre
un tripode.

— Pulsar ON/OFF.

— LED de los ejes X y Y parpadean: El laser estd en proceso de alineaciéon para
la posicion horizontal. En cuanto el LED se enciende de forma continua,
la nivelacién se ha completado.

— LED del eje Z parpadea: El laser esta inclinado sobre su lado con el panel de
control apuntando hacia arriba y esta en proceso de alineacién para la posi-
cién vertical. En cuanto el LED se enciende de forma continua, la nivelacion
se ha completado.

— Horizontal: Coloque el aparato sobre una superficie ‘ d
lo mas nivelada posible o fijelo sobre un tripode. ba »a
— Vertical: Colocar el aparato de lado. El campo ‘ 0



Laserliner

I LED de la funcién auto/slope apagado: alineacién automatica
| |

El aparato se nivela automaticamente dentro de un margen de + 4°. Durante
la fase de nivelacion, el laser gira y el LED de inclinacién parpadea. Una vez
finalizada la nivelacion, el LED de inclinacion parpadea rapidamente. El laser
gira a velocidad maxima. Véase también el apartado ,Sensor automatico” e
,Inclinacion ADS”

Si la inclinacion del aparato es excesiva (méas de 4°), el cabezal prismético
I no se mueve y tanto el laser como el LED auto/slope parpadean. En ese
®  caso es necesario colocar el aparato en una superficie nivelada.

Posicionamiento del plano vertical del laser

En el modo vertical se puede posicionar el plano del laser con exactitud. La
,automatica de sensor” permanece activa y nivela el plano vertical del laser.

Observe la figura siguiente.
. . auto KN’
a1 B B
) .L.aserlin:r." 2 ‘> "
©) @06

El parpadeo del LED de auto/slope indica que se ha alcanzado el rango
I de ajuste maximo de 4°. Coloque luego el aparato en horizontal y
apague y encienda éste de nuevo.
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Funcién de inclinaciéon hasta 4° — horizontal

Cuando se activa la funcién de inclinacién se desactiva la automatica de
sensor. Pulse para ello la tecla auto/slope. Las teclas Mas/Menos permiten
regular la inclinacion por motor. El ajuste de los ejes X e Y puede realizarse
por separado. Observe las figuras siguientes.

I Para acceder a la funcién de inclinacion, ésta debe estar desactivada.
-

Cuando se alcanza el rango maximo de inclinacion de 4° el ! laser se
para y parpadea. En ese caso reduzca el angulo de inclinacion.



Funcién de inclinacion > 4°

Mayores inclinaciones pueden realizarse con ¢
la plantilla opcional, n° de art. 080.75. 5 slope

CONSEJO: primero dejar al aparato que se oo i

ajuste automaticamente y poner a cero la
plantilla. Luego desactive la automética del
sensor con la tecla auto/slope. A continuacién
incline el aparato al dngulo deseado. ol @ sy

I LED de la funcién auto/slope encendido: alineacién manual
| |

Modos laser

Modo de rotacién
Con tecla de rotacion pueden ajustarse las
diferentes velocidades: 0, 300, 600 r.p.m.

Modo de puntos

Para llegar al modo de puntos, pulsar tecla de rot-
acion tantas veces hasta que el laser no gire mas.
El laser puede ser girado a la posicion deseada
con los botones de posicionamiento.

Modo Scan (exploracion)

Con la tecla Scan puede activarse y ajustarse
un segmento de luz intensa en 4 anchuras
diferentes. El segmento se posiciona con

las teclas de direccién.




Quadrum Compact/ Compact G

Modo de receptor manual

Trabajar con el receptor opcional laser: ajusar @
el laser de rotacién a la velocidad méaxima y
encender el receptor laser. Véase al respecto
las instrucciones de uso del receptor laser
respectivo.

Modo Tracking (opcional)

El Quadrum Compact GT es compatible con el receptor milimétrico
SensoMaster M300 S y permite utilizar la funcién de seguimiento con
este receptor.

La alineaciéon automatica mediante la funcién de seguimiento sélo tiene lugar
en el eje X, no en el eje Y (véase la ilustracion de la pagina 95). El laser giratorio
se alinea automéaticamente con el receptor mediante transmisién por radio.

Para ello, encienda el receptor y pulse el botdn de conexién situado en

el receptor. Aparece el simbolo “Conectado”. Ademas, el indicador de
funcionamiento (4) del laser parpadea. A continuacion, desplace el receptor
a la posicién deseada. Luego de presionar el botén de Auto Track (auto-
seguimiento), la linea laser se movera automaticamente hacia el receptor,

lo que puede tardar unos instantes dependiendo de la posicién del receptor.

En cuanto el simbolo de seguimiento en la pantalla del receptor deje de
parpadear, se habra encontrado finalmente la posicién.

Encontrard mas informacion en el manual de instrucciones del
SensoMaster M300 S.

Trabajar con el laser de referencia

El aparato dispone de un laser de referencia. En
el modo vertical, el laser de referencia sirve para
alinear el aparato. Ajustar el laser de referencia
para ello paralelo a la pared. Entonces el nivel
laser vertical esta alineado perpendicularmente

a la pared, véase figura. La funcién de seguimiento |
también esta disponible en modo vertical. >




Laserliner

Preparativos para la comprobacién de la calibracion

Usted mismo puede comprobar la calibracién del laser. Coloque el aparato

en el medio entre 2 paredes, separadas como minimo 5 m. Encienda el
aparato. Para una comprobacion éptima, por favor utilice un tripode / soporte.
IMPORTANTE: la automatica de sensor tiene que estar activada (LED de auto/
slope apagado).

1. Marque el punto A1 en la pared.

2. Gire el aparato 180° y marque el punto A2. Ahora tiene una referencia
horizontal entre A1y A2.

ﬂ 1.
U A1 % H
2. 180° ﬂ
H A1 "% A2 u
Comprobar la calibracién

3. Ponga el aparato lo mas cerca posible de la pared, a la altura del punto
A1 marcado.

4. Gire el aparato 180° y marque el punto A3. La diferencia entre A2 y A3
es la tolerancia.

5. Repita los puntos 3y 4 para la comprobacion del eje Yy Z.

3.
A1 A2
o A2

A3

=0K

— 4 180°

0,15 mm /m

<

M
AZL
B

7>
ﬁ A3
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Cuando en los ejes X, Y 0 Z los puntos A2 y A3 estén separados mas
de 0,15 mm / m, sera necesario un nuevo ajuste. Péngase en contacto
con su distribuidor especializado o dirijase al Servicio Técnico de
UMAREX-LASERLINER.

Modo de ajuste

Al ajustar preste atencién a la alineacién del laser de rotacién.

Encienda el aparato. Desconexion de la funcion de inclinacion.

Ajuste del eje X

Activar el modo de ajuste: Pulse la tecla ON/OFF durante 3 segundos @)
hasta que parpadee el LED auto/slope.

Ajuste: mover el laser de su posicion actual a la altura del punto

de referencia A2 con los botones de posicionamiento del mando

a distancia. Pulsar para ello varias veces los botones de @ @
posicionamiento con una cadencia de segundo hasta alcanzar

la posicion deseada.

Anular el ajuste: apagar el aparato. @)
Guardar: Para guardar el nuevo ajuste, pulse de nuevo el botén @
ON/OFF durante 3 segundos.

Ajuste de los ejes Yy Z

Para ajustar el eje Y, utilice el botdn X/Y del mando a distancia para @
cambiar al eje Yy proceda del mismo modo que para ajustar el eje X.

Para realizar el ajuste del eje Z cologue el aparato
en vertical y proceda como se ha descrito para
ajustar el eje X.

Compruebe regularmente la calibracién
antes del uso, después de transportes y
de almacenajes prolongados. Controle
siempre todos los ajes.




Laserliner

Datos técnicos (Sujeto a modificaciones técnicas. 25W31)
Régimen de rotacion requerido

0, 300, 600 r.p.m.

Alcance de recepcion laser

max. 300 m

Modos laser

Modo de receptor manual, Modo de puntos,
Modo de rotacién, Modo scan (exploracion)

Velocidad de ajuste

aprox. 30 seg. para todo el angulo de trabajo

Margen de autonivelado

+4°

Precision

+0,15mm/m

Nivelacion

horizontal y vertical automética

Longitud de onda del laser

635/515 nm

Longitud de onda del laser
Rayo de referencia

650 nm

Clase laser

2/< 1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Tipo de proteccién

IP 66

Alimentacién

Blogue de iones de litio de 7,4V / 2,6Ah /
19,24Wh

Conexién para tripode

Rosca de 5/8"

Duracién

aprox. 20 h

Tiempo de carga

aprox. 4 h

Datos de servicio
delmaodulo radioeléctrico

Interfaz: 2,4 GHz ISM-SRD, Banda de
frecuencias: banda ISM 2400-2483.5 MHz,
40 canales, Potencia de emision: <10 mW,
Anchura de banda: 2 MHz, Modulacion: GFSK

Condiciones de trabajo

-10°C ... 50°C, humedad del aire max.
80% h.r., no condensante, altitud de
trabajo max. 4000 m sobre el nivel del mar
(nivel normal cero)

Condiciones de almacén

-10°C ... 70°C, humedad del aire max. 80% h.r.

Dimensiones (An x Al x F)

170 x 188 x 170 mm

Peso
Telemando
Alimentacién

1,575 g (incl. bateria)

2 x 1,5V LR6 (AA)

Alcance Telemando

max. 40 m (control RF)

Peso

146 g (pilas incluida)

9% (&)
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Indicaciones sobre el mantenimiento y el cuidado

Limpie todos los componentes con un pafio ligeramente humedecido y evite
el uso de productos de limpieza, abrasivos y disolventes. Retire la bateria antes
de guardar el aparato por un tiempo prolongado. Conserve el aparato en un
lugar limpio y seco.

Calibracion

El aparato deberia ser calibrado y verificado con regularidad para poder
garantizar la precision y el funcionamiento. Se recomienda una intervalo de
calibracion de un afo. Dado el caso, puede ponerse en contacto con su
distribuidor especializado o dirfjase al Servicio Técnico de UMAREX-LASERLINER.

Disposiciones de la EU y GB y eliminacion

El aparato cumple todas las normas requeridas para el libre trafico
de mercancias en la UE y GB.

Este producto, incluidos sus accesorios y embalaje, es un aparato eléctrico
que debe ser recogido en un punto de reciclaje de acuerdo con las directivas
de Europa y Reino Unido para los aparatos eléctricos y electronicos, baterias
y embalajes usados, con el fin de recuperas las valiosas materias primas.

Los aparatos eléctricos, las baterias y el embalaje no se deben tirar a la basura
domeéstica. Los consumidores estdn obligados por ley a entregar las pilas

y baterias gastadas en un punto de recogida publico, en un punto de venta
o en el servicio técnico de forma gratuita. La pila se debe extraer del
dispositivo sin dafarla con cualquier herramienta comun, y desecharla por
separado antes de devolver el aparato para su eliminacion. Si tiene alguna
pregunta sobre la extraccién de las pilas, péngase en contacto con el
departamento de servicio técnico de UMAREX-LASERLINER. Por favor,
inférmese en su municipio sobre las instalaciones de recogida adecuadas

y siga las correspondientes instrucciones de eliminacién y seguridad en

los puntos de recogida.

Mas informacion detallada y de seguridad en:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in



Leggere attentamente le istruzioni per I'uso, I'opuscolo allegato

. Ulteriori informazioni e indicazioni garanzia”, nonché le informazioni
e le indicazioni piu recenti raggiungibili con il link riportato al termine di
queste istruzioni. Questo documento deve essere conservato e fornito
insieme all’apparecchio laser in caso questo venga inoltrato a terzi.

Uso previsto

Questo laser rotante & destinato all’allineamento di piani orizzontali. Grazie
alla filettatura da 5/8"” integrata a lato alloggiamento per il montaggio su
treppiedi, & adatto anche per I'allineamento verticale. A tal fine il laser pud
essere abbassato in direzione degli assi X e Y per definire le pendenze,
utilizzando I'impostazione digitale dell’inclinazione.

Indicazioni generali di sicurezza

— Utilizzare I'apparecchio esclusivamente in conformita con gli scopi previsti
e nei limiti delle specificazioni.

— Gli apparecchi di misurazione e gli accessori non sono giocattoli.
Conservare lontano dalla portata di bambini.

— Manomissioni o modifiche dell’apparecchio non sono ammesse e fanno
decadere I'omologazione e la specifica di sicurezza.

— Non sottoporre I'apparecchio a carichi meccanici, elevate temperature,
umidita o forti vibrazioni.

— Non utilizzare piu I'apparecchio in caso di guasto di una o piu funzioni,
se le batterie sono quasi scariche o in presenza di danneggiamenti del
corpo dell’apparecchio.

—In caso di impiego in esterni, assicurarsi che |'apparecchio venga utilizzato
solo con le corrette condizioni atmosferiche e osservando le relative misure
di protezione.

— Attenersi alle misure di sicurezza stabilite dagli enti locali e nazionali relative
al corretto utilizzo dell’apparecchio.



Quadrum Compact/ Compact G

Indicazioni di sicurezza
Manipolazione di laser della classe 2

Radiazione laser!
Non guardare direttamente
il raggio! Laser classe 2
<1 mW - 515/635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Attenzione: non guardare direttamente il raggio o quello riflesso.

— Non puntare il raggio laser su persone.

— Nel caso in cui la radiazione laser della classe 2 dovesse colpire gli occhi,
chiuderli e spostare la testa dalla direzione del raggio.

— Non osservare in nessun caso il raggio laser o i riflessi con strumenti ottici
(lenti d'ingrandimento, microscopi, binocoli, ecc.).

— Non utilizzare il laser all’altezza degli occhi (1,40 ... 1,90 m).

— Le superfici riflettenti, a specchio o lucenti devono essere coperte durante
il funzionamento di apparecchi laser.

—In zone di traffico pubblico il percorso dei raggi deve essere limitato
possibilmente con sbarramenti e pareti mobili, segnalando I'area
d'intervento del laser con cartelli di avvertimento.

Indicazioni di sicurezza
Lavorare in presenza di radiazione elettromagnetica

— L'apparecchio rispetta le norme e i valori limite per la compatibilita
elettromagnetica ai sensi della direttiva CEM 2014/30/UE.

— Rispettare le restrizioni locali all'uso, ad es. in ospedali, a bordo
di aerei, in stazioni di servizio o nelle vicinanze di persone portatrici
di pacemaker. Sussiste la possibilita di interferenze pericolose
o di disturbi degli apparecchi elettronici o per causa di questi.

— L'impiego nelle vicinanze di tensioni elevate o in campi
elettromagnetici alternati pud compromettere la precisione
della misurazione.



Indicazioni di sicurezza
Lavorare in presenza di radiazione RF

— L'apparecchio & dotato di un‘interfaccia per la trasmissione via radio.
— L'apparecchio osserva le norme e i limiti per la compatibilita elettromagnetica
e le emissioni di onde radio in conformita con la direttiva RED 2014/53/UE.
— Con la presente Umarex GmbH & Co. KG dichiara che il tipo di impianto
radiotrasmittente Quadrum Compact G soddisfa i requisiti essenziali
e le altre disposizioni della direttiva europea ,Radio Equipment Richtlinie”
2014/53/UE (RED). Il testo completo della dichiarazione di conformita
UE e disponibile al seguente indirizzo Internet:
Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in

Caratteristiche particolari del prodotto e funzioni

SENSar . . .
mutomaric || [aser rotante si orienta da solo. Viene portato nella posizione

di base necessaria, all'interno di un angolo di lavoro di + 4°. La regolazione
di precisione viene svolta subito dal sistema automatico: tre sensori di misura
elettronici rilevano gli assi X, Y e Z. Inoltre il laser ruota al massimo numero
di giri.

uﬁ“lock BLOCCO di trasporto: durante il trasporto I'apparecchio
¢ protetto da uno speciale freno motore.

Protezione da polvere e acqua — gli strumenti di misura sono
caratterizzati da una particolare protezione dalla polvere e dalla pioggia.
(EN) AN Funzione AntiShake: Il sistema elettronico di controllo livella
(! N . . .
SHAKE |5 stumento sempre, anche quando & soggetto a vibrazioni od
oscillazioni. Per rapida configurazione, su superfici vibranti e in caso di vento.
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L'Anti-Drift-System (ADS) previene misure scorrette. Il principio di
funzionamento: 30 secondi dopo l'attivazione dell’ADS, il laser viene
sottoposto a costante controllo del suo corretto orientamento. Se |'apparecchio
si sposta sotto I'azione di influenze esterne o se il laser si allontana dal suo
punto di riferimento in altezza, il laser resta fermo. Lampeggia anche il laser e
il LED Tilt & costantemente acceso. Per poter continuare a lavorare, premere

di nuovo il tasto Tilt o spegnere e riaccendere I'apparecchio.

All'accensione, I’ADS non é attivo. Per proteggere |'apparecchio
configurato da spostamenti per influenze esterne, & necessario attivare I'ADS
premendo il tasto Tilt. La funzione ADS viene segnalata dal lampeggio del LED
Tilt; vedere la figura in basso.

L'ADS attiva il sistema di controllo solo dopo 30 secondi dal
livellamento completo del laser (fase di configurazione). Lampeggio
di una volta al secondo del LED Tilt durante la fase di allestimento,
lampeggio rapido con ADS attivo.

Modo di funzionamento

dell’ADS ADS attivo dopo 30
Inizio secondi, lampeggio Influenza esterna
ON rotazione rapido del LED Tilt.

7L

Fase di configurazione

Sensor Automatic Attivazione
dell’ADS: premere
il tasto Tilt, il LED
Tilt lampeggia una
volta al secondo.

Il laser

resta

fermo per sicurezza,
il laser lampeggia

e il LED Tilt rimane
acceso.
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Utilizzo dell’alimentatore/
della batteria agli ioni di litio

— La batteria puo essere ricaricata nell’apparecchio
tramite I'alimentatore da 5 V fornito in dotazione
oppure esternamente mediante la presa USB-C
integrata nella batteria utilizzando un alimentatore
USB-C standard.

— Utilizzare I'alimentatore/il caricabatterie solo in locali
chiusi evitando di esporlo all’'umidita o alla pioggia
altrimenti si corre il rischio di scosse elettriche.

— Caricare completamente la batteria dell’apparecchio prima
di utilizzarlo.

— Collegare I'alimentatore/il caricabatteria alla rete elettrica e alla presa del
pacco batterie dell’apparecchio. Utilizzare solo I'alimentatore/il caricabatterie
in dotazione. L'utilizzo di alimentatori/caricabatterie non idonei fa decadere
la garanzia.

— Durante la ricarica del dispositivo, i LED lampeggiano in modo progressivo
da destra a sinistra. Il processo di ricarica pud considerarsi terminato quando
tutti e tre i LED rimangono accesi in modo fisso.

— Mentre la batteria & in carica, il LED del gruppo batterie si accende di luce rossa.
La ricarica € completa quando il LED si accende in blu.

Inserimento delle batterie nel telecomando —
Aprire il vano batterie e introdurre le batterie ( ) E
(2 x 1,5V LR6 (AA)) come indicato dai simboli ' i
di installazione. Fare attenzione alle corretta polarita. ey
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Uscita laser di riferimento

Testa prismatica /
uscita raggio laser

Pannello di controllo

Campo di ricezione
segnale a infrarossi

Presa per il collegamento di
alimentatore/caricabatterie

Filettatura da 5/8"
Vano batteria ricaricabile

° d e
auto
slope

Xy z

200 .D..G

Laserliner

91011

ON o un

N o v AW

-]

10
1

Funzione auto/slope

LED Funzione auto/slope:

LED spento: orientamento
automatico

LED acceso: orientamento manuale

Tasto ON/OFF

Indicatore di funzionamento
LED funzione Tilt

Funzione Tilt

Campo di ricezione segnale
a infrarossi

Indicatore dello stato di carica
LED asse X
LED asse Y
LED asse Z
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12
13
14
15

16

17

18

Uscita segnale RF

Indicatore di funzionamento
Modalita di scansione

Tasto di posizionamento
(rotazione oraria)

Funzione auto/slope: Spostare
gli assi X/Y verso l'alto
Selezione velocita di rotazione
600 / 300/ 0 giri/min

Tasto di posizionamento
(rotazione oraria)

Funzione auto/slope: Spostare
gli assi X/Y verso il basso

Modifica dell’asse X/Y
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Reticoli spaziali: per la visualizzazione dei piani laser e delle funzioni.
auto: puntamento automatico / slope: puntamento manuale

auto auto slope

Livellamento Livellamento Piano inclinato  Angolo di 90° Funzione di

orizzontale verticale riferimento
a 180°

Livellamento orizzontale e verticale auto auto

— Orizzontale: appoggiare I'apparecchio su una

superficie possibilmente livellata o fissarlo ! a »ﬁ
su un treppiede. 0 ‘»

— Verticale: Posizionare il dispositivo su un lato.

Il pannello di controllo é rivolto verso I'alto. @ @
Con il 5/8", il dispositivo pud essere montato
verticalmente su un treppiede.

— Premere il tasto ON/OFF.

— Il LED dell’asse X e dell'asse Y lampeggia: Il laser segue il processo
d'allineamento per la posizione orizzontale. Appena la luce LED rimane
fissa, il livellamento & terminato.

— Il LED asse Z lampeggia: Il laser si & inclinato con il quadro comandi voltato
verso I'alto e sta seguendo il processo d’allineamento verticale. Appena la
luce LED rimane fissa, il livellamento & terminato.
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Laserliner

I LED del funzionamento auto/slope spento: orientamento automatico
| |

Il dispositivo si livella automaticamente entro un intervallo di + 4°. Durante

la fase di livellamento, il laser ruota e il LED di inclinazione lampeggia. Al
termine del livellamento, il LED di inclinazione lampeggia rapidamente. Il laser
ruota alla massima velocita. Vedere anche la sezione , Sensore automatico”

e ,ADS-Tilt".

Se |'apparecchio e troppo inclinato (oltre 4°), la testa prismatica resta
I ferma e il laser e i LED auto/slope lampeggiano. In questo caso

® I'apparecchio deve essere collocato su una superficie meno inclinata.

Posizionamento del piano verticale del laser

Nel modo operativo verticale il piano laser puo essere posizionato esattamente.
Il sensore automatico rimane attivo e livella il piano laser verticale. Vedi la

figura seguente.
auto (Efbf’
iy

. . e
o Bl -
© @0

| X

Se il LED auto/slope lampeggia, significa che é stato raggiunto il
I campo di regolazione massimo di 4°. Mettere |'apparecchio in
posizione orizzontale, spegnerlo e quindi riaccenderlo.
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Funzione di inclinazione fino a 4° — orizzontale

Quando si attiva la funzione di inclinazione, si deve disattivare il sensore
automatico premendo il tasto auto/slope. | tasti Pil e Meno permettono
di regolare I'inclinazione tramite motorino. Gli assi X e Y possono essere
regolati singolarmente. Vedi le seguenti figure.

edo

Xyl Seee

Laserliner

Per raggiungere la funzione di inclinazione, la funzione Tilt
deve essere disattivata.

Al raggiungimento del campo massimo di inclinazione di 4°, il laser
rimane fermo e inizia a lampeggiare. Ridurre I'angolo di inclinazione.
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Funzione di inclinazione > 4°

Inclinazioni notevoli possono essere ottenute ¢
mediante la piastra goniometrica opzionale S slope

(cod. art. 080.75). SUGGERIMENTO: prima far s i

posizionare |'apparecchio da solo e regolare la
piastra goniometrica su zero. Poi disattivare il
sensore automatico con il tasto auto/slope. Infine
inclinare I'apparecchio dell’angolo desiderato. ol @ sy

I LED della funzione auto/slope spento: orientamento manuale
| |

Modalita laser

Modalita di rotazione
Con il tasto di rotazione si possono regolare
diverse velocita: 0, 300, 600 g/min

Modalita di rotazione

Per accedere al modo puntuale, premere
ripetutamente il tasto di rotazione finché il

laser cessa di ruotare. Il laser puo essere spostato
nella posizione desiderata servendosi dei tasti

di posizionamento.

Modalita scan

Con il tasto Scan e possibile attivare

e quindi regolare un segmento a luce intensa
in 4 diverse ampiezze. Il segmento viene
posizionato per mezzo dei tasti direzionali.
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Modalita di ricezione manuale

Lavoro con il ricevitore laser opzionale: impostare @
il laser rotante sulla velocita massima e attivare

il ricevitore laser. Vedi le istruzioni per I'uso di un
corrispondente ricevitore laser.

Modalita Tracking (opzionale)

I Quadrum Compact GT & compatibile con la ricevente millimetrica
SensoMaster M300 S e, con essa, consente di awalersi della funzione tracking.

L'allineamento automatico con la funzione di tracciamento avviene solo
sull’asse X e non sull'asse Y (vedere l'illustrazione a pagina 111). Il laser
rotante si allinea automaticamente al ricevitore tramite trasmissione radio.

A tal fine, accendere il ricevitore e premere il tasto per la connessione che

si trova sul ricevitore stesso. Appare il “simbolo collegato”. Inoltre la spia di
funzionamento (4) sul laser inizia a lampeggiare. Quindi spostare il ricevitore
nella posizione desiderata. Dopo aver premuto il tasto Auto Track, la livella
laser si sposta automaticamente verso il ricevitore, il che richiede alcuni istanti
a seconda del posizionamento del ricevitore.

Appena il simbolo Tracking sul display della ricevente smette di lampeggiare,
la posizione finale & raggiunta.

Ulteriori informazioni sono reperibili nelle istruzioni per I'uso di
SensoMaster M300 S.

Impiego del laser di riferimento

L'apparecchio & dotato di un laser di riferimento.
Durante il funzionamento in verticale il laser

di riferimento serve per allineare |'apparecchio.
A tal fine regolare il laser di riferimento affinché
sia parallelo alla parete. Ora il piano verticale del
laser & ortogonale alla parete, vedi immagine.

La funzione Tracking e disponibile anche in fun-
zionamento verticale.
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Laserliner

Verifica della calibratura

La calibratura del laser puo essere controllata. Collocate lo strumento

al centro di due pareti distanti tra loro almeno 5 m e accendetelo. Accendete
I'apparecchio. Per una verifica ottimale, usate un treppiede. IMPORTANTE!
Il sensore automatico deve essere attivo (il LED auto/slope e spento).

1. Marcate il punto A1 sulla parete.

2. Ruotate I'apparecchio di 180° e marcate il punto A2. A questo punto
avrete un riferimento orizzontale tra A1 e A2.

ﬂ 1. H

U A1 %

H 2. »180°~ ﬂ
A1. "% A2 u

3. Awicinate quanto piu possibile I'apparecchio alla parete, all'altezza
del punto A1.

4. Ruotate I'apparecchio di 180° e marcate il punto A3. La differenza
tra A2 e A3 rappresenta la tolleranza.

5. Per verificare gli assi Y e Z ripetere le fasi 3 e 4.

3.
A1 A2
o A2

A3

=0K

— 4.

0,15mm/m

<

A2

A3

]

s
A
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Se sugli assi X, Y o Z la distanza tra i punti A2 e A3 & superiore

a 0,15 mm / m, si rende necessaria una regolazione. Contattate

il vostro rivenditore specializzato o rivolgetevi al Servizio Assistenza
di UMAREX-LASERLINER.

Modalita di regolazione

Durante la regolazione prestare attenzione al posizionamento del laser rotante.
Accendere il dispositivo. Disattivazione della funzione di inclinazione.
Regolazione dell’asse X

Attivazione della modalita di regolazione: Premere il pulsante ON/OFF @)
per 3 secondi finché il LED auto/slope non lampeggia.

Regolazione: con i tasti di posizionamento del telecomando spostare

il laser dalla posizione attuale all’altezza del punto di riferimento A2. @ @

Premere ripetutamente i tasti di posizionamento a intervalli di un
secondo, fino al raggiungimento della posizione desiderata.

Cancellare la regolazione: spegnere |'apparecchio. @

Salvataggio: per salvare la nuova regolazione, premere nuovamente il @)
tasto ON/OFF per 3 secondi.

Regolazione degli assi Y e Z

Per regolare I'asse Y, utilizzare il pulsante X/Y del telecomando per @
passare all'‘asse Y e procedere come per la regolazione dell’asse X.

Per regolare I'asse Z mettere I'apparecchio in
posizione verticale e seguire gli stessi passaggi
della regolazione dell’asse X.

Controllare regolarmente la regolazione
prima dell’'uso e dopo il trasporto o un
lungo periodo di immagazzinamento,
verificando sempre tutti gli assi.
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Laserliner

Dati tecnici (con riserva di modifiche tecniche. 25W31)
Regime di rotazione necessario

0, 300, 600 g/min

Campo di ricezione laser

max. 300 m

Modalita laser

Modalita di ricezione manuale,
Modalita punto, Modalita di rotazione,
Modalita scan

Velocita di regolazione

circa 30 sec. su tutto I'angolo di lavoro

Range di autolivellamento

+ 4°

Precisione

+0,15mm/m

Raggio di riferimento

Livellamento orizzontale / verticale automatico
Lunghezza delle onde laser 635/515 nm
Lunghezza delle onde laser 650 nm

Classe laser

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Grado di protezione

IP 66

Alimentazione

Gruppo batterie agli ioni di litio da 7,4V /
2,6Ah / 19,24Wh

Attacco treppiede

Filettatura da 5/8"

Durata funzionamento

ca. 20 h

Durata ricarica

ca.4h

Dati di esercizio
del modulo radio

Interfaccia: 2,4 GHz ISM-SRD, Banda di
frequenza: banda ISM 2400-2483.5 MHz,
40 canali, Potenza di trasmissione: <10 mW,
Larghezza di banda: 2 MHz, Modulazione:
GFSK

Condizioni di lavoro

-10°C ... 50°C, umidita dell’aria max. 80%
rH, non condensante, altezza di lavoro
max. 4000 m sopra il livello del mare (zero
normale)

Condizioni di stoccaggio

-10°C ... 70°C,
umidita dell’aria max. 80% rH

Dimensioni (L x H x P)

170 x 188 x 170 mm

Peso
Telecomando

112 (D

1,575 g (compreso il pacco batteria)
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Alimentazione 2 x 1,5V LR6 (AA)
Portata del telecomando max. 40 m (RF-control)
Peso 146 g (con batterie)

Indicazioni per la manutenzione e la cura

Pulire tutti i componenti con un panno leggermente inumidito ed evitare
I'impiego di prodotti detergenti, abrasivi e solventi. Rimuovere la batteria prima
di un immagazzinamento prolungato. Immagazzinare I'apparecchio

in un luogo pulito e asciutto.

Calibrazione

L'apparecchio di misurazione deve essere calibrato e controllato regolarmente
al fine di assicurare precisione e funzionamento. Si consigliano intervalli

di taratura di un anno. Se necessario contattare il proprio rivenditore oppure
rivolgersi al reparto assistenza della UMAREX-LASERLINER.

Disposizioni valide in UE e Regno unito e smaltimento

L'apparecchio soddisfa tutte le norme necessarie per la libera circolazione
di merci all'interno dell’UE e del Regno unito.

Questo prodotto, accessori e imballaggio inclusi, & un apparecchio

elettrico che deve essere riciclato nel rispetto dell’ambiente secondo

le direttive europee e del Regno Unito in materia di rifiuti di apparecchiature
elettriche ed elettroniche,batterie e imballaggi cosi da recuperare preziose
materie prime. Gli apparecchi elettrici, le batterie e i materiali di imballaggio
non devono essere gettati nei rifiuti domestici.

Gli utilizzatori sono tenuti per legge a consegnare gratuitamente batterie e
accumulatori usati presso un centro di raccolta autorizzato, nei punti vendita
o0 all'assistenza tecnica. La batteria pud essere rimossa dall’apparecchio senza
distruzione utilizzando gli utensili disponibili in commercio. Provvedere alla
raccolta separata prima di restituire I'apparecchio per lo smaltimento. Per
domande sulla rimozione della batteria potete rivolgervi al reparto assistenza
di UMAREX-LASERLINER. Informatevi presso il vostro comune sui centri

di raccolta autorizzati allo smaltimento e osservare le relative avvertenze per
lo smaltimento e la sicurezza nei centri di recupero.

Per ulteriori informazioni e indicazioni di sicurezza:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in

Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in @ 113



Nalezy przeczyta¢ w catosci instrukcje obstugi, dotaczona broszure
.Zasady gwarancyjne i dodatkowe"” oraz aktualne informacje

i wskazéwki dostepne przez tacze internetowe na koncu niniejszej
instrukcji. Postepowac zgodnie z zawartymi w nich instrukcjami.
Niniejszy dokument nalezy zachowac, a w przypadku przekazania
urzadzenia laserowego zataczy¢ go.

Stosowanie zgodne z przeznaczeniem

Niniejszy laser obrotowy jest przeznaczony do wyznaczania ptaszczyzn pozio-
mych. Dzieki gwintowi 5/8” zintegrowanemu z boku obudowy do montazu
na statywie, nadaje sie réwniez do wyznaczania ptaszczyzn pionowych. Laser
mozna obnizy¢ w celu okreslenia nachylenia w kierunku osi X i Y za pomoca
elektronicznej regulacji nachylenia.

Ogolne zasady bezpieczenstwa

— Wykorzystywac urzadzenie wyfacznie zgodnie z przeznaczeniem
podanym w specyfikadji.

— Przyrzady pomiarowe oraz akcesoria nie sa zabawkami dla dzieci.
Przechowywac w miejscu niedostepnym dla dzieci.

— Przebudowa lub zmiany w urzadzeniu sa niedozwolone i prowadza
do wygasniecia atestu oraz specyfikacji bezpieczenstwa.

— Nie nalezy narazac urzadzenia na wptyw obcigzert mechanicznych,
ekstremalnej temperatury, wilgoci ani silnych wstrzaséw.

— Nie wolno uzywac urzadzenia, jezeli nastapi awaria jednej lub kilku funkgji albo
gdy baterie sa zbyt stabe, jak rowniez w przypadku uszkodzer obudowy.

— Przy zastosowaniu na zewnatrz nalezy zwracac¢ uwage na to, aby urzadzenie
byto stosowane tylko w odpowiednich warunkach atmosferycznych badz
z zastosowaniem srodkéw ochronnych.

— Prosze przestrzegac srodkéw bezpieczenstwa lokalnych lub krajowych
organow w celu prawidtowego stosowania urzadzenia.
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Zasady bezpieczenstwa
Stosowanie laseréw klasy 2

Promieniowanie laserowe!
Nie kierowac lasera w oczy!
Laser klasy 2
<1 mW - 515/635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Uwaga: Nie patrze¢ w bezposredni lub odbity promier lasera.

— Nie kierowac promienia lasera na osoby.

— W przypadku trafienia oka promieniem laserowym klasy 2 nalezy swiadomie
zamknac oczy i natychmiast usunac gtowe z promienia.

- Nigdy nie patrze¢ w promien lasera lub jego odbicia za pomoca
instrumentéw optycznych (lupy, mikroskopu, lornetki, ...).

— Nie uzywac lasera na wysokosci oczu (1,40 ... 1,90 m).

— Podczas eksploatacji urzadzen laserowych nalezy przykry¢ wszelkie
powierzchnie dobrze odbijajace promienie, btyszczace oraz lustrzane.

— W obszarach publicznych bieg promieni ograniczy¢ w miare mozliwosci
za pomoca blokad i parawandw oraz oznaczy¢ obszar dziatania lasera
za pomoca znakdw ostrzegawczych.

Zasady bezpieczenstwa
Postepowanie z promieniowaniem elektromagnetycznym

— Przyrzad pomiarowy zostat skonstruowany zgodnie z przepisami
i wartos$ciami granicznymi kompatybilnosci elektromagnetycznej
wg dyrektywy EMC 2014/30/UE.

— Nalezy zwraca¢ uwage na lokalne ograniczenia stosowania np.
w szpitalach, w samolotach, na stacjach paliw oraz w poblizu oséb
z rozrusznikami serca. Wystepuje mozliwos¢ niebezpiecznego
oddziatywania lub zaktécen w urzadzeniach elektronicznych i przez
urzadzenia elektroniczne.

— W przypadku dokonywania pomiaru w poblizu wysokiego napiecia lub w
silnym przemiennym polu elektromagnetycznym doktadnos¢ pomiaru moze
by¢ zaburzona.
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Zasady bezpieczenstwa
Postepowanie z promieniowaniem radiowym RF

— Urzadzenie jest wyposazone w interfejs bezprzewodowy.

— Urzadzenie spetnia przepisy i wartosci graniczne dotyczace kompatybilnosci
elektromagnetycznej i promieniowania radiowego zgodnie z dyrektywa
RED 2014/53/UE.

— Niniejszym firma Umarex GmbH & Co. KG oswiadcza, ze urzadzenie
radiowe typu Quadrum Compact spetnia istotne wymagania i inne
postanowienia europejskiej dyrektywy Radio Equipment 2014/53/ UE (RED).
Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujacym
adresem internetowym:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in

Cechy szczegolne produktu i funkcje

SENsar . L . o
automaric Laser rotacyjny ustawia sie samoczynnie. Ustawia sie go w wyma-

ganej pozycji podstawowej w zakresie kata roboczego + 4°. Regulacje
precyzyjna przejmuje natychmiast automatyka: Trzy elektroniczne czujniki
pomiarowe rejestruja przy tym osie X, Y i Z. Laser obraca sie z maksymalna
predkoscia.

\\ﬁ)‘lock Transport LOCK: Urzadzenie podczas transportu chronione
jest specjalnym hamulcem silnikowym.

‘ Pytoszczelnos¢ i wodoszczelnosé- urzadzenia pomiarowe
v . . Z ;o .
@ éﬁﬂﬁg charakteryzuja sie szczegdlna odpornoscia na pyt i deszcz.

Funkcja AntiShake: Elektronika ustawia urzadzenia na biezaco w sposéb perman-
entny gdy tylko sie porusza. Przeznaczone do szybkiej niwelacji na powierzchniach
ulegajacych silnym drganiom oraz przy silnym wietrze.
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Quadrum Compact/ Compact G

ADS Anti Drift System (ADS) zapobiega btedom pomiaru. Zasada dziatania:
30 s po aktywacji ADS kontrolowane jest stale prawidtowe

ustawienie lasera. W przypadku poruszenia urzadzenia lub utraty wysokosci
odniesienia lasera nastepuje zatrzymanie lasera. Dodatkowo laser pulsuje,

a dioda tilt swieci stale. Aby kontynuowac prace, jeszcze raz wcisnac przycisk tilt

albo wyfaczy¢ i wiaczy¢ urzadzenie.

Po wiaczeniu system ADS nie jest aktywny. W celu zabezpieczenia
ustawionego urzadzenia przed zmiang potozenia na skutek czynnikéw
zewnetrznych nalezy wiaczy¢ system ADS, naciskajac przycisk Tilt. Funkcje
ADS sygnalizuje pulsowanie diody Tilt, patrz ilustracja.

System ADS wiacza kontrole dopiero 30 sekund po catkowitej niwelagji
I lasera (faza ustawiania). Pulsowanie diody Tilt w takcie sekundowym
"  podczas fazy reguladji, szybkie miganie, gdy aktywny jest ADS.

Zasada dziatania systemu ADS
System ADS aktywny po

Pocz tek 30 s, szybkie pulsowanie Dziatanie czynnikéw
Wi rotagji diody tilt. zewnetrznych
7L
Uruchamianie Laser
Automatyka Aktywowanie zatrzymuije
sensorowa systemu ADS: sie na wszelki
Nacisnac przycisk wypadek, laser
Tilt, dioda Tilt pulsuje, a dioda
pulsuje w takcie tilt $wieci stale.
sekundowym.
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Obstuga zasilacza / akumulatora
litowo-jonowego

— Akumulator mozna tadowa¢ w urzadzeniu za pomoca
dostarczonego zasilacza 5 V lub zewnetrznie poprzez
gniazdo USB-C zintegrowane w akumulatorze ze
standardowym zasilaczem USB-C.

— Zasilacz-tadowarke wolno uzywa¢ wytacznie w
zamknietych pomieszczeniach. Wystawianie go na
dziatanie wilgoci lub deszczu grozi porazeniem pradem
elektrycznym.

— Przed uzyciem urzadzenia nalezy catkowicie natadowac akumulator.

— Podfaczy¢ zasilacz/tadowarke do sieci i gniazda przytaczeniowego
urzadzenia pakietu akumulatoréw. Stosowac tylko zataczony zasilacz /
tadowarke. Stosowanie nieprawidtowego zasilacza / tadowarki powoduje
utrate gwarandji.

— Podczas tadowania urzadzenia migaja diody LED narastajaco od prawej do
lewej. kadowanie jest zakornczone, gdy diody LED swieca w sposéb ciagty.

— Podczas fadowania akumulatora dioda LED akumulatora $wieci sie na
czerwono. tadowanie jest zakoriczone, gdy dioda $wieci na niebiesko.

Wkiadanie baterii do zdalnego sterowania

q
Otworzy¢ komore baterii i wtozy¢ baterie ( E
(2 x 1,5V LR6 (AA)) zgodnie z symbolami instala cyjnymi. ' ;
Zwroci¢ uwage na prawidtowa biegunowos¢. P =
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Quadrum Compact/ Compact G

a ) a Wylot lasera referencyjnego

b Gtowica pryzmatyczna /
wylot promienia lasera

¢ Pole obstugi

d Pole odbioru sygnatu
podczerwonego

e Gniazdo przytaczeniowe
na zasilacz / tadowarke

f Gwint 5/8"
g Komora akumulatora

34 1 Funkcja auto/slope

° d e
auto
slope

2 LED funkgja auto/slope:
Dioda LED nie swieci:
automatyczne ustawianie
Dioda LED $wieci: reczne
ustawianie

ON o un

R 3 Przycisk WE/ WYL
soe . =000 4 \Wskaznik dziatania
e 5 Dlodalfurl1kq| tilt

6 Funkcja tilt

91011 7 Pole odbioru sygnatu

podczerwonego

8 Wskaznik stanu natadowani
9 Dioda LED osi X

10 Dioda LED osi Y
11 Dioda LED osi Z
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12
13
14
15

16

17

18

Wyjscie sygnatu RF
Wskaznik dziatania

Tryb skanowania

Przycisk pozycjonowania
(obracanie w prawo)
funkcja auto/slope: Przesuniecie
osi X/Y w goére

Wybieranie predkosci rotagji
600 /300 / 0 obr/min
Przycisk pozycjonowania
(obracanie w lewo)

funkcja auto/slope: Przesuwanie
osi X/Y w dot

Zmiana osi X/Y



Quadrum Compact/ Compact G

Siec przestrzenna: pokazuje poziomy lasera oraz funkcje.
auto: ustawienie automatyczne / slope: ustawienie manualne

= U

Niwelacja Niwelacja Piano inclinato ~ Kat 90° 180° funkcja
pozioma pionowa referencyjna
Niwelowanie poziome i pionowe auto auto

Panel obstugi skierowany jest ku gérze.
Dzieki 5/8" urzadzenie mozna zamontowac
pionowo na statywie.

— Nacisna¢ przycisk wt./ wyt.

— Diody LED osi X i Y migaja: Laser jest w trakcie wyznaczania ptaszczyzny
poziomej. Gdy dioda LED zaswieci sie $wiattem ciagtym, poziomowanie jest
zakonczone.

— Dioda LED osi Z miga: Laser jest przechylony na bok z panelem sterowania
skierowanym do gory i jest w trakcie procesu wyznaczania ptaszczyzny
pionowej. Gdy dioda LED zaswieci sie Swiattem ciggtym, poziomowanie jest
zakonczone.

— Tryb poziomy: Ustawi¢ urzadzenie na mozliwie ‘ d
rownej powierzchni lub zamontowac je na statywie. ba »a
— Tryb pionowy: Umieszczenie urzadzenia na boku. ‘ 0
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Laserliner

I Wytaczona dioda funkcji auto/slope: automatyczne ustawianie
| |

Urzadzenie automatycznie poziomuje sie w zakresie + 4°. Podczas fazy
poziomowania laser obraca sie, a dioda LED pochylenia miga. Po zakonczeniu
poziomowania dioda LED pochylenia miga szybko. Laser obraca sie z
maksymalna predkoscia. Patrz takze sekcja ,, Automatyczny czujnik”

i ,ADS-Tilt".

Jezeli urzadzenie ustawione jest zbyt ukosnie (ponad 4°), gtowica
I pryzmatyczna nie obraca sie, a laser i dioda LED auto/slope pulsuja.

" Nalezy wtedy ustawi¢ urzadzenie na réwniejszej powierzchni.

Pozycjonowanie pionowej ptaszczyzny lasera

W trybie pionowym ptaszczyzna laserowa moze by¢ precyzyjnie
pozycjonowana. Funkcja ,Sensor Automatic” pozostaje aktywna
i niweluje pionowa ptaszczyzne lasera. Patrz ponizszy rysunek.

. auto MAO
Q> <o

Laserlince'r. h : »Og %!

© @0

Pulsowanie diody auto/slope oznacza osiagniecie maksymalnego
I zakresu regulacji wynoszacego 4°. Nastepnie ustawi¢ urzadzenie
poziomo, a nastepnie wytaczy¢ i wiaczyc.
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Quadrum Compact/ Compact G

Funkcja nachylenia do 4° - w poziomie

Aktywujac funkcje nachylenia wyfaczna jest funkcja Sensor-Automatic. W tym
celu nalezy wcisna¢ przycisk auto/slope. Przyciski plus/minus umozliwiaja
mechaniczna regulacje nachylenia. Osie X i Y moga by¢ przy tym regulowane
osobno. Patrz ponizsze rysunki.

slope

edo <
: ZL:aserIin:r. b ]:z: >‘q
®

auto
Siope
xyz

cee ceee

Laserliner

Aby przejs¢ do funkcji nachylenia, nalezy wytaczy¢ funkcje Tilt.

Po osiagnieciu maksymalnego zakresu nachylenia wynoszacego 4° laser
zatrzymuije sie i pulsuje. Nalezy wéwczas zredukowac kat nachylenia.
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Funkcja nachylenia > 4°

Wieksze nachylenia mozna uzyska¢, stosujac ¢
optymalna ptytke przechylna, nr art. 080.75. 5 slope

Wskazdwka: Najpierw pozwoli¢ urzadzeniu oo i

ustawi¢ sie samoczynnie i ustawi¢ ptytke E
przechylna na zero. Potem wytaczy¢ automatyke 0
czujnikowa przyciskiem auto/slope. Nastepnie —~
nachyli¢ urzadzenie pod zadanym katem. Ll @ N

I Wiaczona dioda funkgji auto/slope: reczne ustawianie
| |

Tryby lasera

Tryb rotacyjny
Przycisk rotacji mozna ustawiac rézne predkosci:
0, 300, 600 obr./min

Tryb punktowy

Aby przejs¢ do trybu punktowego, nalezy naciskac
przycisk rotacji az do momentu zatrzymania sie
lasera. Laser mozna obraca¢ do zadanej pozydji
tylko przyciskami pozycjonowania.

Tryb skanowania

Przycisk Scan pozwala na aktywacje i ustawienie

segmentu swietlnego w 4 réznych szerokosciach.
Segment pozycjonuje sie przyciskami kierunkowymi.
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Quadrum Compact/ Compact G

Tryb odbiornika recznego

Praca z opcjonalnym odbiornikiem laserowym: @
Ustawi¢ laser rotacyjny na maksymalna predkos¢
obrotowa i wiaczy¢ odbiornik laserowy. W tym
celu zapoznac sie nalezy z instrukcja obstugi
odpowiedniego odbiornika laserowego.

Tryb tracking (opcjonalny)

Quadrum Compact GT jest kompatybilny z odbiornikiem milimetrowym
SensoMaster M300 S i umozliwia korzystanie z funkgji sledzenia.

Automatyczne wyréwnanie za pomoca funkgji sledzenia odbywa sie tylko
w osi X, a nie w osi Y (patrz ilustracja na stronie 15). Dzieki tej funkgji laser
obrotowy ustawia sie automatycznie za pomoca transmisji radiowej do
odbiornika.

W tym celu wiaczy¢ odbiornik i nacisna¢ przycisk potaczenia na odbiorniku.
Pojawia sie ,,symbol potaczony”. Oprécz tego miga wskaznik pracy (4) na
laserze. Nastepnie przesunac odbiornik do zadanej pozycji. Po nacis$nieciu
przycisku Auto Track linia lasera przesuwa sie automatycznie do odbiornika,
co zajmuije kilka chwil w zaleznosci od pozycji odbiornika.

Gdy tylko symbol sledzenia na wyswietlaczu odbiornika przestanie migac,
pozycja zostata ostatecznie znaleziona.

Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukgji obstugi SensoMaster M300 S.

Praca z laserem referencyjnym

Urzadzenie jest wyposazone w laser referencyjny.
W trybie pionowym laser referencyjny stuzy

do ustawiania urzadzenia. W tym celu laser
referencyjny ustawi¢ réwnolegle do $ciany.
Wtedy pionowa ptaszczyzna lasera ustawiona
jest pod katem prostym do $ciany, patrz rysunek.
Funkcja $ledzenia jest réwniez dostepna w
trybie pionowym.
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Laserliner

Kontrola Kalibracji - przygotowanie

Mozna w kazdej chwili sprawdzi¢ kalibracje. Stawiamy niwelator w $rodku
pomiedzy dwiema tatami (Scianami), ktére sa oddalone o co najmniej 5 m.
Prosze wiaczy¢ urzadzenie. Dla najlepszego skontrolowania uzywamy statywu.
WAZNE: funkcja Sensor Automatic musi by¢ aktywna (dioda auto/slope

nie swieci).

1. Zaznaczamy punkt A1 na Scianie.

2. Obracamy niwelator o 180° i zaznaczamy punkt A2.

ﬂ 1.
U A1 % H
2. > 180°~ ﬂ
H A1 "% A2 u
Kontrola Kalibracji

3. Ustaw najblizej jak to mozliwe $ciany na wysokosci punktu zaznaczonego A1.

4. Obro¢ niwelator o 180° i zaznacz punkt A3. Rdznica pomiedzy A2 i A3
jest tolerancja.

5. Powtorzy¢ punkty 3 i 4 dla sprawdzenia osi Y i Z.

3.
A1 A2
o A2

A3

=0K

— 4

0,15 mm /m

180°

<

M
A2 L_
B

7>
ﬁ A3
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Quadrum Compact/ Compact G

Jezeli w osi X, Y lub Z odlegtos¢ miedzy punktami A2 i A3 przekracza
I 0,15 mm / m, konieczne jest powtdrzenie justowania. Skontaktuj sie

"  Zzlokalnym handlowcem lub serwisem Umarex Laserliner.

Tryb justowania

Podczas justowania zwrdéci¢ uwage na ustawienie lasera rotacyjnego.
Witacz urzadzenie. Wytaczanie funkcji pochylenia.

Justowanie osi X

Uaktywnic tryb justowania: Naciskaj przycisk ON/OFF przez @)
3 sekundy, az dioda LED auto/slope zacznie migac.

Justowanie: Za pomoca przyciskow pozycjonujacych pilota zdalnego
sterowania przesunac laser z aktualnej pozycji na wysokos¢ punktu
referencyjnego A2. W tym celu nalezy naciskac wielokrotnie

przyciski ustawiania w takcie sekundowym az do uzyskania zadanego
potozenia.

Rezygnacja z justowania: wytaczy¢ urzadzenie. @)

Zapisywanie: Aby zapisa¢ nowa regulacje, ponownie nacisnij przycisk @
ON/OFF i przytrzymaj go przez 3 sekundy.

Justowanie osi Yi Z

Aby wyregulowac 03 Y, uzyj przycisku X/Y na pilocie zdalnego

sterowania, aby przetaczy¢ na os Y i postepuj w taki sam @
sposob, jak w przypadku regulacji osi X.

W celu wyjustowania osi Z ustawi¢ urzadzenie
pionowo i wykona¢ analogiczng procedure jak
przy justowaniu osi X.

Nalezy regularnie sprawdzac justowanie
przed uzyciem, po zakorczeniu transportu
i po dtuzszym przechowywaniu. Sprawdzac
przy tym zawsze wszystkie osie.
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Laserliner

Dane Techniczne (Zmiany zastrzezone. 25W31

Wymagana predko$¢ obrotowa

0, 300, 600 r/min

Obszar odbioru lasera

max. 300 m

Tryby lasera

Tryb odbiornika recznego, Tryb punktowy,
Tryb rotacyjny, Tryb skanowania

Szybkos¢ regulagji

ok. 30 sek. w catym kacie roboczym

Automatyczne poziomowanie

+ 4°

Doktadnos¢

+0,15mm/m

Niwelacja

poziomo/pionowo automatycznie

Dtugos¢ fali lasera

635/515 nm

Dtugos¢ fali lasera
Promieni odniesienia

650 nm

Klasa lasera

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021/
EN 50689:2021)

Klasa ochrony

IP 66

Akumulator litowo-jonowy 7,4V / 2,6Ah /

Poboér mocy 19.24Wh
Przytacze statywu Gwint 5/8"
Czas pracy ok. 20 h
Czas tadowania ok. 4 h

Dane eksploatacyjne modutu
radiowego

Interfejs: 2,4 GHz ISM-SRD, Pasmo
czestotliwosci: Pasmo ISM 2400-2483,5
MHz, 40 kanatéw, Moc nadawcza: <10 mW,
Szeroko$¢ pasma: 2 MHz, Modulacja: GFSK

Warunki pracy

-10°C ... 50°C, wilgotno$¢ powietrza maks.
80% wilgotnosci wzglednej, bez skraplania,
wysokos¢ robocza maks. 4000 m nad punktem
zerowym normalnym

Warunki przechowywania

-10°C ... 70°C, wilgotno$¢ powietrza maks.
80% wilgotnosci wzglednej

Wymiary (szer. x wys. x gt.)

170 x 188 x 170 mm

Masa

Pobér mocy

1,575 g (wraz z akumulatorem)

2 x 1,5V LR6 (AA)

Zasieg zdalnego sterowania

max. 40 m (podczerwien RF)

Masa

146 g (z baterie)
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Quadrum Compact/ Compact G

Wskazowki dotyczace konserwacgji i pielegnacji

Oczysci¢ wszystkie komponenty lekko zwilzona Sciereczka; unika¢ stosowania
srodkéw czyszczacych, srodkéw do szorowania i rozpuszczalnikéw. Przed
dtuzszym przechowywaniem nalezy wyja¢ baterie. Przechowywac urzadzenie
w czystym, suchym miejscu.

Kalibracja

Przyrzad pomiarowy musi by¢ regularnie kalibrowany i testowany w celu
zapewnienia doktadnosci i sprawnosci. Zalecana jest kalibracja co 1-2 lata.
W tym celu nalezy w razie potrzeby skontaktowac sie ze sprzedawca lub
dziatem serwisu UMAREX-LASERLINER.

Przepisy UE i UK oraz utylizacja

Urzadzenie spetnia wszelkie normy wymagane do wolnego obrotu towaréw
w UE i UK.

Ten produkt, wraz z akcesoriami i opakowaniem, jest urzadzeniem
elektrycznym, ktére nalezy poddac recyklingowi w sposéb przyjazny dla
Srodowiska, zgodnie z dyrektywami europejskimi i brytyjskimi dotyczacymi
zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego, baterii i opakowan, w celu
odzyskania cennych surowcédw. Urzadzenia elektryczne, baterie i opakowania
nie naleza do odpadéw domowych. Konsumenci sa prawnie zobowiazani

do bezptatnego zwrotu zuzytych baterii i akumulatoréw do publicznego
punktu zbiérki, punktu sprzedazy lub technicznego dziatu obstugi klienta.
Przed oddaniem urzadzenia do utylizacji nalezy wyja¢ baterie z urzadzenia
przy uzyciu dostepnych na rynku narzedzi, uwazajac, aby jej nie zniszczy¢,
po czym odda¢ ja do oddzielnej zbidrki. W przypadku jakichkolwiek pytan
dotyczacych wyjmowania baterii nalezy skontaktowac sie z dziatem serwisu
UMAREX-LASERLINER. Nalezy skontaktowac sie z gmina w celu uzyskania
informacji na temat odpowiednich zaktadéw utylizacji i przestrzegac
odpowiednich instrukcji dotyczacych utylizacji i bezpieczenstwa w punktach
zbiorki.

Dalsze wskazdwki dotyczace bezpieczenstwa i informacje dodatkowe patrz:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in
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Lue kayttoohje, oheinen lisélehti “Takuu- ja muut ohjeet” seka taman
kayttdohjeen lopussa olevan linkin kautta l6ytyvat ohjeet ja tiedot
kokonaan. Noudata annettuja ohjeita. Sailyta nama ohjeet ja anna ne
mukaan laserlaitteen seuraavalle kayttajalle.

Kayttotarkoitus

Tama pyoriva laser on tarkoitettu vaakalinjojen linjaamiseen. Jalustaan kiinnit-
tamista varten laitteen kotelon sivussa on 5/8" kierre, joka mahdollistaa lase-
rin sijoittamisen niin, etta silla voi linjata myos pystysuuntia. Laseria voi myds
laskea alaspain elektronisella kaltevuuden saadélla X- ja Y-akselien suunnassa
kaltevuuksien linjaamista varten.

Yleiset turvallisuusohjeet

— Kayta laitetta yksinomaan ilmoitettuun kayttétarkoitukseen teknisten
tietojen mukaisesti.

— Mittari ja sen tarvikkeet eivat ole tarkoitettu lasten leikkeihin.
Sailyta ne poissa lasten ulottuvilta.

— Rakennemuutokset ja omavaltaiset asennukset laitteeseen ovat kiellettyja.
Talloin raukeavat laitteen hyvaksynta- ja kayttoturvallisuustiedot.

— Al3 aseta laitetta mekaanisen kuorman, korkean lampétilan,
kosteuden tai voimakkaan tarindn aiheuttaman rasituksen alaiseksi.

— Laitetta ei saa kayttaa, jos yksi tai useampi toiminto ei toimi, jos
paristojen varaustila on alhainen tai jos kotelo on vahingoittunut..

— Huomaa, etta kaytat laitetta ulkona vain sopivan saan vallitessa
ja tarkoituksenmukaisia suojaustoimia kayttaen.

— Huomaa paikallisten ja kansallisten viranomaisten antamat laitteen turvallista
ja asianmukaista kayttda koskevat maaraykset.
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Quadrum Compact/ Compact G

Turvallisuusohjeet
Luokan 2 laserin kayttd

Lasersateilya!
Ala katso sateeseen!
Laser luokka 2
<1 mW - 515/635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Huomaa: Al katso lasersateeseen, &la myéskadn heijastettuun sateeseen.

- Al suuntaa lasersadetta kohti ihmisia.

— Jos 2-laserluokan lasersade osuu silmaan, sulje ja pida silmasi kiinni ja
kaanna paasi heti pois lasersateesta.

— Al& katso lasersateeseen tai sen heijastumaan optisella laitteella
(esim. luuppi, mikroskooppi tai kaukoputki).

— Ala kayta laseria silmien korkeudella (1,40 - 1,90 m).

— Peitd heijastavat ja kiiltavat seka peilipinnat, kun kaytat laserlaitetta.

— Yleisella kulkuvaylalla tydskennellessasi rajaa lasersade suluilla ja
seinakkeilla ja merkitse lasersade varoituskilvin.

Turvallisuusohjeet
Sahkdmagneettinen sateily

— Mittauslaite tayttaa EMC-direktiivin 2014/30/EU sahkomagneettista
sietokykya koskevat vaatimukset ja raja-arvot.

— Huomaa kéyttorajoitukset esim. sairaaloissa, lentokoneissa,
huoltoasemilla ja sydéntahdistimia kayttavien henkildiden
laheisyydessa. Sateilylla voi olla vaarallisia vaikutuksia sahkoisissa
laitteissa tai se voi aiheuttaa niihin hairigita.

— Mittaustarkkuus voi heikentya, jos laitetta kdytetaan suurjannitteiden
laheisyydessa tai voimakkaassa sahkdmagneettisessa vaihtokentdssa.
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Turvallisuusohjeet
Radiotaajuinen sateily

— Laitteessa on liitanta radioyhteytta varten.

— Laite on sahkdmagneettisten hairididen raja-arvoja koskevien maaraysten
ja radiolaitteiden saataville asettamista koskevan direktiivin 2014/53/EU
mukainen.

— Umarex GmbH & Co. KG vakuuttaa taten, ettd Quadrum Compact
tayttaa RED-direktiivin 2014/53/EU oleelliset vaatimukset ja muut
maaraykset. Vaatimustenmukaisuusvakuutus 16ytyy kokonaisuudessaan
osoitteessa:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in

Tuotteen erityisominaisuuksia

SENSOr N L s

automaric Pyorivé laser tasaa itse itsensa. Laite asetetaan perusasentoon —

tyoskentelykulman + 4° sisalld. Automatiikka suorittaa heti tarkkuussaadon:
Kolme elektronista mittaustunnistinta saataa X-, Y- ja Z-akselit. Talloin laser
pydrii suurimmalla pydrimisnopeudellaan.

\kﬁ“lock Kuljetuslukitus (Transport LOCK): Laite suojataan kuljetuksen
aikana erityiselld moottorijarrulla.

Poly- ja vesisuojaus - laitteessa on erittdin tehokas poly- ja
vesisuojaus.

AntiShake-toiminto: elektroniikka tasaa asentoa my6s laitteiden liikkkuessa.
anrn Nopea tasaus myo6s varisevilld pinnoilla ja tuulisella saalla.
& SHAKE
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Quadrum Compact

Anti-Drift-jarjestelma (ADS) estaa virheelliset mittaukset.
Toimintaperiaate: Laserlaite tarkistaa tasauksen ADS:n aktivoinnin jalkeen
30 sekunnin valein. Jos laite on siirtynyt pois paikaltaan tai laser menettaa
korkeusreferenssin, toiminta pysahtyy. Laser vilkkuu ja Tilt-ledi palaa. Voit
jatkaa kayttda painamalla Tilt-painiketta tai sammuttamalla ja kaynnistamalla
laite.

Virran kytkemisen jélkeen ADS ei ole aktiivisena. ADS on
aktivoitava Tilt-ndppaintd painamalla, jotta valmiiksi kohdistettu laite on
turvattu likahtamisen, esim. tonaisyn varalta. Vilkkuva kallistustoiminnon
ledi ilmoittaa, ettd ADS on toiminnassa, ks. kuva alla.

ADS kytkeytyy vasta 30 sekunnin kuluttua laserin itsetasauksen
padttymisesta (tasausvaihe). Tasausvaiheen aikana kallistusta iimoittava
ledi vilkkuu kerran sekunnissa, nopea vilkkuminen ilmoittaa, etta ADS
on toiminnassa.

ADS-toiminto
ADS toimii tarkasti 30 s
Pyorinnan aloitus kuluttua, kallistuksen Laitteen liikahtaminen
Kéynnistys LED vilkkuu nopeasti.

I 7L

Asetusvaihe Sensor

Automatic ADS:n aktivointi:
Paina kalli-
stusnappainta.
Kallistuksesta
iimoittava ledi
vilkkuu kerran
sekunnissa.

Varotoimena laite
pyséhtyy, laser vilkkuu
ja kallistuksen ledi
palaa jatkuvasti.
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Verkkolaitteen / litiumioniakkujen kasittely

— Akun voi ladata joko laitteessa mukana toimitettavalla
5 V:n virtaldhteelld tai laitteesta erilldan akun USB-C-
litdnnan kautta USB-C-virtalahteella.

— Kayta verkkolaitetta / laturia vain sisatiloissa. Suojaa
laite kosteudelta ja sateelta. Sahkoiskun vaara.

— Lataa laitteen akku tayteen ennen kayttoa.

— Kytke verkkolaite/laturi sdéhkdverkkoon ja laitteen akku-
un. Kayta vain laitteen mukana toimitettavaa
verkkolaitetta.

Jos kaytat muita verkkolaitteita, takuu raukeaa.

— Laitetta ladattaessa nayton ledit vilkkuvat nousevasti oikealta vasemmalle.
Lataus on paattynyt, kun kaikki kolme ledia palavat jatkuvasti.

— Akkua ladattaessa palaa akkukotelon punainen ledi.

Sininen ledi iimoittaa, ettd akku on ladattu tayteen.

Aseta paristot kauko-ohjaimeen. —

Avaa paristolokero ja aseta paristot (2 x 1,5V LR6 (AA)) | E

sisddn ohjeiden mukaisesti. Tarkista oikea napaisuus. ;
e
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Quadrum Compact/ Compact G

oD QN T o

-+

Vertailulaserin 1ahto
Prismapaa / lasersateen lahto
Ohjaustaulu

Infrapunasignaalin
vastaanottoalue

Verkkolaitteen liitanta
5/8" kierre
Akkulokero

° d e
auto
slope

Xy z

200 .D..G

Laserliner

91011

ON o un

auto/slope-toiminto

Ledi auto/slope-toiminto:
Ledi ei pala: automaattisuuntaus
Ledi palaa: manuaalisuuntaus

ON/OFF-painike
Toiminnan ndyttoe
Kallistustoiminnon ledi
Kallistustoiminto

Infrapunasignaalin
vastaanottoalue

Lataustilan naytto
X-akselin led-valo
Y-akselin led-valo
Z-akselin led-valo
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12 Radiotaajuinen-signaalin 1dhto
13 Toiminnan nayttd
14 Scan-Modus
15 Kohdistuspainike
(kierto oikealle)
auto/slope-toiminto:
Siirra X/Y-akseleita ylospain
16 Pydrintanopeuden valinta
600/30/0 1/min
17 Kohdistuspainike
(kierto vasemmalle)
auto/slope-toiminto:
Siirrd X/Y-akseleita alaspain
18 X/Y-akselin muuttaminen
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Quadrum Compact/ Compact G

Avaruushilat: Nayttavat lasertasot ja toiminnot.
auto: automaattitasaus / slope: manuaalitasaus

E A B

Vaakatasaus Pystytasaus Vino pinta 90° kulma 180°
viitetoiminto
Vaakasuuntaus ja pystysuuntaus auto auto

— Vaaka: Aseta laite mahdollisimman tasaiselle ‘} >
alustalle tai kiinnité se kolmijalkaan. bq ﬁ‘

— Kaytto pystysuunnassa: Aseta laite kyljelleen. ‘ 0
Ohjauspaneeli osoittaa yldspdin. 5/8”:n avulla @ @

laite voidaan asentaa pystysuoraan jalustalle.

— Paina ON/OFF-painiketta.

— X- ja Y-akselin led-valot vilkkuvat: Vaakasuoran asennon linjaaminen on
kaynnissa. Vaaitus on valmis, kun led-valo palaa jatkuvasti.

— Z-akselin led-valo vilkkuu: Laseria on kallistettu sivulle niin, etta ohjaus-
paneeli on yléspain ja pystysuorassa asennossa linjaaminen on kaynnissa.
Vaaitus on valmis, kun led-valo palaa jatkuvasti.
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Laserliner

I auto/slope-toiminnon ledi ei pala: Automaattisuuntaus
| |

Laite tasaantuu automaattisesti + 4°:n alueella. Tasausvaiheen aikana laser
pyorii ja kallistus-LED vilkkuu. Kun tasaus on valmis, kallistus-LED vilkkuu
nopeasti. Laser pyorii maksiminopeudella. Katso myds kohta ,,Sensor
Automatic” ja , ADS-Tilt".

Jos laite on asetettu liian vinoon (kallistus yli 4°), prismapaa
I pysahtyy ja laserviiva seka auto/slope-ledi vilkkuvat. Aseta laite
tasaisemmalle alustalle.

Pystylasertason kohdistus

Pystykayton lasertaso on tarkasti kohdistettavissa. " Sensoriautomatiikka”
pysyy aktiivisena ja suuntaa pystylasertason oikein. Ks. oheinen kuva.

Auto/slope-ledin vilkkuminen ilmoittaa, etta max. saatéalue 4° on
s Saavutettu. Tee laitteen vaaka-asetus, sammuta ja kdynnista laite.
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Quadrum Compact/ Compact G

Kallistustoiminto max. 4° - vaaka

Kallistustoiminnon aktivointi pysayttaa sensoriautomatiikan. Aktivoi toiminto
auto/slope-painikkeella. Nyt voit tehda moottorikayttoista kallistusta plus/
miinus-painikkeilla. X- ja Y-akseli on saddettdvissa erikseen. Ks. oheiset kuvat

edo

Xyl Seee

Laserliner

I Kallistustoiminto on ensin poistettava kaytostd, jotta sita voi kayttaa.
| |

Kun max. kallistus 4° on saavutettu, laser pysahtyy ja vilkkuu.
Oikaise kallistuskulmaa.
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Kallistustoiminto > 4°

Suurissa kallistuksissa voit kayttaa lisdvarusteena ¢
saatavaa kulmalevya, tuotenro 080.75. VIHJE: 5 slope

Anna laitteen ensin tasata itsensa ja aseta kulmalevy oo i

nollaan. Kytke sitten sensoriautomatiikka auto/ q
slope-nappaimelld pois kaytosta. Kallista sen jalkeen 0

laite haluamaasi kulmaan. @

ol

I auto/slope-toiminnon ledi palaa: Manuaalisuuntaus
| |

Laserin kadyttotavat

Pyorinta

Pyérinnan painikkeella valitaan seuraavat
nopeudet: 0, 300, 600 1/min

Pistetoiminto

Siirry pistetoimintoon painelemalla pyorinnan
painiketta, kunnes laser ei enda pyori.

Laser voidaan kaantaa haluttuun asentoon
kohdistuspainikkeilla.

Skannaus

Skannauspainikkeella voit aktivoida ja saataa
voimakkaan valosegmentin. Kaytossasi on

4 segmentin leveyttd. Segmentti suunnataan
kohdistuspainikkeilla.
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Quadrum Compact/ Compact G

Kasivastaanotto

Laservastaanottimen (lisdvaruste) kaytto: Saada @
pyorivaan laseriin maksiminopeus ja kdynnista
laserin vastaanotin. Ks. laservastaanottimen
kayttoohje.

Seuranta-tila (valinnainen)

Quadrum Compact GT on yhteensopiva SensoMaster M300 S -millimetrivas-
taanottimen kanssa, ja tdman vastaanottimen kanssa seurantatoiminto on
kaytettdvissa.

Automaattinen kohdistus seurantatoiminnon avulla tapahtuu vain X-akselilla,
ei Y-akselilla (katso kuva sivulla 31). Talloin pyoriva laser kohdistaa itsensa
radioyhteyden avulla vastaanottimeen automaattisesti.

Voit kdyttaa toimintoa kytkemalld vastaanottimen paalle ja painamalla
vastaanottimessa olevaa yhdistamispainiketta. "Yhdistetty”-symboli tulee
nakyviin. Sen lisdksi laserin kayttotilan ilmaisin (4) vilkkuu. Siirra sitten
vastaanotin haluamaasi sijaintiin. Auto Track -painikkeen painamisen jalkeen
laserlinja siirtyy automaattisesti vastaanottimen kohdalle. Se voi kestaa hetken
vastaanottimen sijainnista riippuen.

Sijainti on 16ytynyt, kun vastaanottimen seurantasymboli lopettaa vilkkumisen.
Saat lisatietoja SensoMaster M300 S:n kayttdoppaasta.

Vertailulaserin kaytto

Laitteessa on vertailulaser. Pystykaytossa
vertailusadettd kaytetaan laitteen tasaukseen.
Kohdista vertailusdde tata varten seinan
suuntaiseksi. Pystysuora lasertaso on nyt
aoikeassa kulmassa seindan, ks. kuva.
Seurantatoiminto on kaytettavissa myds
pystykaytossa.
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Laserliner

Kalibrointitarkistuksen valmistelutoimet

Laserin kalibrointi on tarkistettavissa. Aseta laite kahden vahintaan 5 metrin
etdisyydella olevan seinan valiin keskikohdalle. Kaynnista laite. Optimaalinen
tarkistustulos edellyttas kolmijalan kayttoa. TARKEAA: Sensoriautomatiikan
taytyy olla toiminnassa (auto/slope-ledi ei pala).

1. Merkitse piste A1 seindan. (Pistetoiminolla)

2. Kaanna laite 180° ja merkitse piste A2. Pisteiden A1 ja A2 vélille
muodostuu vaakasuuntainen referenssilinja. Kalibroinnin tarkistus.

ﬂ 1.
U A1l % H
2. 180° ﬂ
I T i
Kalibroinnin tarkistus

3. Aseta laite merkityn pisteen A1 korkeudella mahdollisimman lahelle seinda,
suuntaa laite X-akselille.

4. Kaanna laitetta 180° ja merkitse piste A3. Pisteiden A2 ja A3 vdlinen erotus
on X-akselin toleranssi.

5. Toista Y- ja Z-akselin tarkistuksessa kohdat 3. ja 4.

3.
A1 A2
o A2

A3

=0K

0,15mm/m

— 4
:180":
A2

1 7 =

<

]

142 (D



Quadrum Compact/ Compact G

Uusi saato on tarpeen, jos X-, Y- tai Z-akselien pisteiden A2 ja A3
I valinen etdisyys on enemman kuin 0,15 mm / m. Ota yhteys
" paikalliseen laitetoimittajaan tai UMAREX-LASERLINER huolto-osastoon.

Saatoétoiminto

Muista tasata pyoriva laser saatamisen yhteydessa.

Kytke laite paalle. Kallistustoiminnon kytkeminen pois paalta.

X-akselin saato

Saatétoiminnon aktivointi: Paina ON/OFF-painiketta 3 sekunnin ajan, @)
kunnes auto/slope LED vilkkuu.

Saatd: Aja laserviiva kohdistusnappaimelld kaukosaatimen

senhetkisestd kohdasta vertailupisteen A2 korkeudelle. Sita varten @ @
napauta kohdistusnappaintd kerran sekunnissa, kunnes haluamasi

paikka on saavutettu.

Saadoén kumoaminen: Sammuta laite. @
Tallentaminen: Tallenna uusi sdaté painamalla ON/OFF-painiketta @)
uudelleen 3 sekunnin ajan.

Y- ja Z-akselin saadot

Jos haluat saataa Y-akselia, siirry kaukosdatimen X/Y-painikkeella @
Y-akselille ja toimi samalla tavalla kuin X-akselin saatamisessa.

Z-akselin saato: aseta laite pystyasentoon
ja tee samat toimet kuin X-akselin s&adoissa. z

Tarkista saat6 saannollisesti ennen
kayttoa seka kuljetuksen ja pitkan
sailytyksen jalkeen. Tarkista aina
samalla kertaa kaikki akselit.
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Laserliner

Tekniset tiedot (Tekniset muutokset mahdollisia. 25W31)

Vaadittava py&rimisnopeus

0, 300, 600 1/min

Laserin vastaanottoalue

max. 300 m

Laserin kayttotavat

Késivastaanotto, Pistetoiminto, Pydrinta,
Skannaus

Itse-tasauksen kesto

n. 30 s koko tydkulman alueelle

Itsetasausalue

+4°

Tarkkuus

+0,15mm/m

Vaaitus

vaaka-/pystysuunnassa automaattisesti

Laserin aallonpituus

635/515 nm

Laserin aallonpituus
Viitesade

650 nm

Laserluokka

2/<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Kotelointiluokka

IP 66

Virtalahde Li-lon-akkupaketti 7,4V / 2,6Ah / 19,24Wh
Jalustakierre 5/8" kierre

Kayttoaika n. 20 h

Latausaika n.4h

Kayttotiedot lahetysmoduulia

Liitanta: 2,4 GHz ISM-SRD, Taajuusalue:
ISM-taajuusalue 2400-2483, 5 MHz,

40 kanavaa, Lahetysteho: <10 mW,
Kaistanleveys: 2 MHz, Modulaatio: GFSK

Kayttéymparistd

-10°C ... 50°C, ilmankosteus maks. 80%
RH, ei kondensoituva, asennuskorkeus
maks. 4000 m merenpinnasta

Varastointiolosuhteet

-10°C ... 70°C, ilmankosteus maks. 80% RH

Mitat (L x K x S)

170 x 188 x 170 mm

Paino
Kauko-ohjain
Virtalahde

1,575 g (sis. akun)

2 x 1,5V LR6 (AA)

Kauko-ohjaimen toimintaséade

max. 40 m (RF-ohjaus)

Paino

146 g (sis. paristot)
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Quadrum Compact/ Compact G

Ohjeet huoltoa ja hoitoa varten

Puhdista kaikki osat nihkeéll3 kankaalla. Al kéytd pesu- tai hankausaineita &laka
liuottimia. Poista akku laitteesta pitkdn sdilytyksen ajaksi. Sailyta laite puhtaassa
ja kuivassa paikassa.

Kalibrointi

Mittalaite tulisi kalibroida ja testata saanndllisesti sen tarkkuuden ja hyvan
toiminnan varmistamiseksi. Suosittelemme kalibrointivaliksi yhtd vuotta.
Ota sitd varten tarvittaessa yhteys laitteen jdlleenmyyjaan tai suoraan
UMAREX-LASERLINER-huolto-osastoon.

EU- ja UK-maaraykset ja havittdiminen
Laite tayttaa kaikki EU:n alueella ja UK:ssa tapahtuvaa vapaata tavaranvaihtoa
koskevat standardit.

Tama tuote, lisdvarusteet ja pakkaukset mukaan lukien, on séhkolaite, joka
eurooppadaisten ja UK:n sdhko- ja elektroniikkaromua, akkuja ja pakkauksia
koskevien direktiivien mukaisesti on kierratettava ympaéristdystavallisella tavalla
arvokkaiden raaka-aineiden talteenottamiseksi. Paristo tulee poistaa laitteesta
jollakin tavanomaisella tyokalulla paristoa vahingoittamatta. Sahkolaitteet,
paristot ja pakkaukset eivat ole sekajatettd. Kuluttaja on lain mukaan
velvollinen palauttamaan kaytetyt paristot ja akut veloituksetta yleiseen
kerdyspisteeseen, myyjdlle tai tekniseen asiakaspalveluun. Paristo tulee poistaa
laitteesta jollakin tavanomaisella tyokalulla paristoa vahingoittamatta. Paristo
tulee ottaa talteen erikseen ennen laitteen toimittamista havitettavaksi. Jos
sinulla on pariston poistamisesta kysyttdvaa, ota yhteys UMAREX-LASERLINER-
huoltoon. Saat kierrattamista koskevia lisatietoja paikkakuntasi
ympadristokeskuksesta. Noudata kerdyspisteen antamia havittdmis- ja
turvallisuusohjeita.

Lisatietoja, turvallisuus- yms. ohjeita:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in
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Leia completamente as instrugdes de uso, o caderno anexo ,Indicagcdes
adicionais e sobre a garantia”, assim como as informacdes e indicacdes
atuais na ligacao de Internet, que se encontra no fim destas instrucoes.
Siga as indicacOes ai contidas. Guarde esta documentacao e junte-a ao
dispositivo a laser se o entregar a alguém.

Utilizacao correta

Este laser rotativo destina-se a alinhar o nivel horizontal. Devido a rosca de
5/8" integrada na parte lateral da caixa para a instalacdo em tripés, também
pode ser usado para alinhamento vertical. O laser pode ser baixado na direcao
dos eixos X e Y utilizando o ajuste de inclinacdo eletronico para definir declives.

Indica¢oes gerais de seguranca
— Use o aparelho exclusivamente conforme a finalidade de aplicagao
dentro das especificagoes.
— Os aparelhos de medicdo e os seus acessorios nao sao brinquedos.
Mantenha-os afastados das criancas.
— Né&o sdo permitidas transformacoes nem alteracoes do aparelho,
que provocam a extincdo da autorizacdo e da especificacdo de seguranca.
—Nao exponha o aparelho a esforcos mecanicos, temperaturas elevadas,
humidade ou vibracoes fortes.
—Nao é permitido usar o aparelho se uma ou mais fungdes falharem ou
a carga da/s pilha/s estiver baixa, bem como se a caixa estiver danificada.
— Para a utilizacdo exterior, tenha o cuidado de sé usar o aparelho
com condicdes meteoroldgicas correspondentes ou com medidas
de protecao adequadas.
— Por favor observe as normas de seguranca das autoridades locais
e/ou nacionais relativas a utilizacdo correta do aparelho.
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Quadrum Compact/ Compact G

Indicacoes de seguranca
Lidar com lasers da classe 2

Radiacao laser!

N&o olhe para o raio laser!
Laser da classe 2

<1 mW - 515/635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Atencdo: nao olhar para o raio direto ou refletido.

— Né&o orientar o aparelho para pessoas.

— Se uma radiacao de laser da classe 2 entrar nos olhos, feche
conscientemente os olhos e afaste imediatamente a cabeca do raio.

— Nunca olhe para o feixe de laser nem para os seus reflexos com aparelhos
opticos (lupa, microscopio, telescédpio, ...).

— Né&o use o laser a altura dos olhos (1,40 ... 1,90 m).

— Superficies bem refletoras, espelhadas ou brilhantes devem ser cobertas
durante a operacao com dispositivos a laser.

— Em éreas de trafego publicas, limitar ao méaximo possivel o feixe de laser,
por intermédio de vedacoes e divisdrias, e assinalar a zona do laser com
placas de aviso.

Indicacoes de seguranca
Lidar com radiacdo eletromagnética

— O aparelho cumpre os regulamentos e valores limite relativos
a compatibilidade eletromagnética nos termos da diretiva
EMC 2014/30/UE.

— Observar limitacoes operacionais locais, como p. ex. em hospitais, avioes,
estacdes de servico, ou perto de pessoas com pacemarkers. Existe a
possibilidade de uma influéncia ou perturbacdo perigosa de aparelhos
eletrénicos e devido a aparelhos eletrénicos.

— A utilizacao perto de tensoes elevadas ou sob campos eletromagnéticos
alterados elevados pode influenciar a precisdo de medicao.
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Indica¢oes de seguranca
Lidar com radiacao de radiofrequéncia RF

— O aparelho esta equipado com uma interface via radio.
— O aparelho cumpre as especificacoes e os limites para a compatibilidade ele-
tromagnética e ondas de radio, conforme previsto na Diretiva RED 2014/53/UE.
— A Umarex GmbH & Co. KG declara que o modelo de equipamento de radio
Quadrum Compact estd em conformidade com os requisitos essenciais
e demais disposicoes da diretiva europeia sobre Radio Equipment 2014/53/
UE (RED). O texto integral da declaracao de conformidade da UE esté dispo-
nivel no seguinte endereco de Internet:
Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in

Caracteristicas particulares do produto e funcées

SENsar ) ) . )
auromaric O laser rotativo alinha-se automaticamente. Ele é colocado na

posicao basica necessaria — dentro do angulo de trabalho de + 4°. O ajuste de
precisdo é imediatamente assumido pelo sistema automatico: trés sensores
eletrénicos de medicao determinam os eixos X, Y e Z. O laser roda com o
ndmero de rotacdes maximo.

\\ﬁ“lock Blogueador de transporte LOCK: o aparelho é protegido com uma
travagem do motor especial para o transporte.

Protecdo contra p6 e agua — o aparelho distingue-se por uma
protecao especial contra p6 e chuva.
B Amrr Funcao AntiShake: a eletrénica nivela permanentemente os
Q . .
SHAKE  3parelhos, mesmo que estes estejam em movimento. Para um
ajuste rapido, sobre superficies vibrantes e com condicoes ventosas.
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O Anti-Drift-System (ADS) evita medicdes erradas. Principio
de funcionamento: 30 segundos apds a ativacdo do ADS, o alinhamento
correto do laser é permanentemente controlado. Se o aparelho for
movimentado devido a influéncias externas ou o laser perder a sua referéncia
de altitude, o laser fica parado. Adicionalmente pisca o laser e o LED Tilt esta
permanentemente aceso. Para poder continuar a trabalhar, volte a carregar

no botao Tilt ou desligue e ligue o aparelho.

O ADS néo esté ativo depois de ligar o aparelho. Para proteger
o aparelho ajustado de alteracées de posicao devido a influéncia externa,
0 ADS precisa de ser ativado ao pressionar o botao Tilt. A funcao ADS

é indicada pela intermiténcia do LED Tilt, ver imagem em baixo.

O ADS s6 aciona a monitorizacdo 30 seg. ap6s a nivelagdo completa
I do laser (fase de ajuste). O LED Tilt pisca em periodos de um segundo
durante a fase de ajuste e pisca depressa se ADS estiver activado.

Funcdo ADS

Inicio da ADS ativo apds 30 seg., Influéncia externa
Ligado rotacédo o LED Tilt pisca depressa.

I 7L

Fase de ajuste

Sensor automatico Ativar o ADS:
premir o botao
Tilt, o LED Tilt
pisca em periodos
de um segundo.

O laser

fica parado por
motivos de seguranca,
o laser pisca e o

LED Tilt esta
permanentemente
aceso.
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Utilizacao da unidade de alimentacao /
bateria de i6es de litio

— A bateria pode ser carregada no aparelho com
a unidade de alimentacdo de 5V incluida ou também
externamente com uma unidade de alimentacdo
standard USB-C através da entrada USB-C integrada
na bateria.

— Usar a unidade de alimentacéo / carregador sé dentro
de espacos fechados e ndo expor a humidade nem
a chuva. Caso contrario existe o perigo de choques elétricos.

— Carregue completamente a bateria antes de usar o aparelho.

— Ligue a unidade de alimentacao/o carregador a rede elétrica e a tomada
de ligacdo do pacote de bateria do aparelho. Use apenas a unidade
de alimentacao / o carregador fornecido. Se for usado um carregador
ou uma unidade de alimentacdo errada, a garantia caduca.

— Enquanto o aparelho esta a carregar, os LED piscam por ordem crescente
da direita para a esquerda. O processo de carga esta concluido quando os
3 LED se acenderem continuamente.

— Enquanto o acumulador é carregado, o LEDdo acumulador acende com a
cor vermelha. O processo de carga esta concluido quando o LED acende
com cor azul.

Insercao das pilhas no controlo remoto —
Abra o compartimento de pilhas e insira as pilhas ( E
(2 x 1,5V LR6 (AA)) de acordo com os simbolos ' .
de instalacdo. Observe a polaridade correta. P =

150 (PD



Quadrum Compact/ Compact G

a } a Saida de laser de referéncia

b Cabeca prismatica /
Saida do feixe de laser

¢ Painel de comando

d Campo de rececao do sinal
de infravermelhos

e Tomada de ligacdo para a unidade
de alimentagdo/o carregador

f Rosca de 5/8"
g Compartimento do acumulador

34 1 Funcédo auto/slope

° d e
auto
slope

Xy z

2 LED funcao auto/slope:
LED apagado:
nivelacdo automatica
LED aceso: nivelacdo manual

Botdo para ligar/desligar
Indicacao de funcionamento
LED funcéo Tilt

Funcao Tilt

ON o un

200 .D..G

Laserliner

N o v AW

Campo de rececao do sinal
91011 de infravermelhos

Indicacdo do estado de carga
9 LED eixo X

10 LED eixo Y

11 LED eixo Z

-]
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12
13
14
15

16

17

18

Saida sinal de RF

Indicacdo de funcionamento
Modo scan

Tecla de posicionamento
(rodar para a direita)
Funcao auto/slope: Mover
0s eixos X/Y para cima
Selecionar a velocidade de
rotacao 600 / 300/ 0 r/min
Tecla de posicionamento
(rodar para a esquerda)
Fungdo auto/slope: Deslocar
0s eixos X/Y para baixo

Alterar o eixo X/Y



Quadrum Compact/ Compact G

Grelhas espaciais: indicam os niveis de laser e as funcoes.
auto: nivelacdo automatica / slope: nivelagdo manual

auto auto slope

Nivelagao Nivelagédo Nivel inclinado  Angulo de 90°  Funcéo de
horizontal vertical referéncia 180°
Nivelacao horizontal e vertical auto auto

— Horizontal: coloque o aparelho numa superficie ‘} d»
0 mais plana possivel ou fixe-o num tripé. bq »‘

— Vertical: Colocar o aparelho de lado. O painel ‘ 0
de comando fica virado para cima. Com o 5/8", @ @

o aparelho pode ser montado verticalmente
num tripé.

— Pressionar o botdo para LIGAR/DESLIGAR.

— LED eixo X e Y pisca: o laser encontra-se no processo de alinhamento para
a posicao horizontal. Assim que o LED brilhe continuamente, o nivelamento
estd concluido.

— LED eixo Z pisca: o laser esta inclinado para o lado, com o painel de comando
a apontar para cima, e encontra-se no processo de alinhamento para a
posicao vertical. Assim que o LED brilhe continuamente, o nivelamento
esta concluido.
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Laserliner

I LED da funcdo auto/slope apagado: nivelagdo automatica
| |

O aparelho nivela-se automaticamente num intervalo de = 4°. Durante a fase
de nivelamento, o laser roda e o LED de inclinacdo pisca. Quando o nivela-

mento estd concluido, o LED de inclinacao pisca rapidamente. O laser roda a
velocidade maxima. Ver também a seccao , Sensor automatico” e ,ADS-Tilt".

Se o aparelho tiver sido colocado demasiado inclinado (fora de 4°),
I a cabeca prismatica para e o laser e o LED auto/slope piscam.
® A seguir é preciso colocar o aparelho numa superficie mais plana.

Posicionamento do nivel de laser vertical

Na operacéo vertical, o nivel de laser pode ser posicionado com exatidao.
O ,Sensor Automatic” (sistema automatico sensor) fica ativado e nivela
o nivel de laser vertical. Consulte a ilustracdo seguinte.

x

! S
B R -
©) ®O

L X ]

Se o LED auto/slope piscar, isso significa que a margem de ajuste
maxima de 4° foi alcancada. A seguir, cologue o aparelho na
horizontal, desligue-o e volte a liga-lo.
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Funcao de inclinacao até 4° — horizontal

Com a ativagao da funcao de inclinacdo é desligado o sistema automatico
sensor. Pressione para isso o botdo auto/slope. Os botdes mais/menos
possibilitam o ajuste motorizado da inclinacdo. Os eixos X e Y podem ser
ajustados separadamente. Consulte as ilustracdes seguintes.

edo

Seee

Laserliner

°06

xy
cee ceee

Laserliner

I Para aceder a funcao de inclinacao, a funcao Tilt tem
de estar desativada.

Se a margem de inclinagdo maxima de 4° for alcancada, o laser ! fica
parado e pisca. Reduza a seguir o angulo de inclinacéo.
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Funcao de inclinacao > 4° _
Inclinagcbes maiores podem ser tracadas com a ¢
placa angular opcional, n.° de art. 080.75. DICA: 8 slope

deixe primeiro o aparelho realizar o alinhamento oo i

automatico e coloque a placa angular em zero. A q
seguir, desligue o sistema automatico sensor com 0
0 botao autg/slope. Incline por fim o aparelho no ol @ —~
angulo desejado. ore

I LED da funcédo auto/slope aceso: nivelacdo manual
| |

Modos do laser

Modo de rotacao
Com a tecla de rotagdo podem ser ajustadas
velocidades diferentes: 0, 300, 600 r/min

Modo de ponto

Para chegar ao modo de ponto, carregue na
tecla de rotacdo até que o laser deixe de rodar.
O laser pode ser rodado para a posicao desejada
com as teclas de posicionamento do aparelho.

Modo scan

Com a tecla scan pode ser ativado e
ajustado um segmento de luz intensa
em 4 larguras diferentes. O segmento é
posicionado com as teclas de sentido.
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Modo de recetor manual

Trabalhar com o recetor laser opcional: @
Ajuste o laser de rotacdo no nimero de
rotagdes maximo e ligue o recetor laser.
Consulte para isso as instrucdes de uso
de um recetor laser correspondente.

Modo tracking (opcional)

O Quadrum Compact GT é compativel com o recetor milimétrico SensoMaster
M300 S e permite a utilizacdo da funcao Tracking com este recetor.

O alinhamento automatico utilizando a funcao de seguimento sé ocorre no
eixo X, ndo no eixo Y (ver ilustracdo na pagina 47). O laser rotativo é alinhado
automaticamente com o recetor através de transmissao de radio.

Para isso, ativar o recetor e premir o botao de ligacio no recetor. E exibido

o simbolo “Ligado”. Além disso, a indicacdo de funcionamento (4) no laser
pisca. Em seguida, mover o recetor para a posicao desejada. Apods premir o
botdo Auto Track, a linha de laser é deslocada automaticamente em direcdo
ao recetor, o que pode demorar alguns instantes, dependendo da posicao do
recetor.

Assim que o simbolo Tracking no visor do recetor parar de piscar, a posicao
foi finalmente encontrada.

Para mais informacbes, consulte as instrucoes de uso do SensoMaster M300 S.

Trabalhar com o laser de referéncia

O aparelho dispde de um laser de referéncia.
Na operacao vertical, o laser de referéncia
serve para alinhar o aparelho. Para isso, ajuste
o laser de referéncia paralelamente a parede.
A seguir o nivel de laser vertical fica alinhado
perpendicularmente a parede, consulte a
ilustracdo. A funcao Tracking também esta
disponivel na operacao vertical.
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Preparativos para verificar a calibragem

Vocé mesmo pode verificar a calibragem do laser. Coloque o aparelho entre

2 paredes separadas com um minimo de 5 metros. Ligue o aparelho. Para

uma verificacao perfeita, utilize um tripé / suporte: IMPORTANTE: o sistema

automatico sensor tem de estar ativado (LED auto/slope apagado).

1. Margue o ponto A1 na parede.

2. Gire o aparelho 180° e marque o ponto A2. Assim, temos uma referéncia
horizontal entre A1 e A2.

e 5 |

A1l % A2 u
Verificar a calibragem

3. Coloque o aparelho o mais proximo da parede possivel a altura do
ponto A1, alinhando o aparelho.

4. Gire o aparelho 180° e marque o ponto A3. A diferenca entre
A2 e A3 é a tolerancia.

5. Repita os pontos 3 e 4 para verificar os eixos Y e Z.

3.
A1 A2
o A2

A3

=0K

0,15mm/m

A
180°
7> =

I =

<

]
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Quadrum Compact/ Compact G

Se no eixo X, Y ou Z os pontos A2 e A3 se encontrarem a uma
distancia superior a 0,15 mm / m, é necessario proceder a um

" ajuste. Contacte o seu distribuidor.

Modo de ajuste

Durante o ajuste, observe o alinhamento do laser rotativo.
Ligar o aparelho. Desativacdo da funcdo de inclinagao.
Ajuste do eixo X

Ativar o modo de ajuste: Premir o botdo ON/OFF durante 3 segundos @)
até o LED auto/slope piscar.

Ajuste: com as teclas de posicionamento do controlo remoto, mover

o laser da posicao atual para a altura do ponto de referéncia A2.

Pressione para isso varias vezes as teclas de posicionamento, em @ @
periodos de um

segundo, até a posicao desejada estar alcangada.

Anular o ajuste: desligue o aparelho. @)

Guardar: Para guardar o novo ajuste, prima novamente o botao @
ON/OFF durante 3 segundos.

Ajuste dos eixos Y e Z

Para ajustar o eixo Y, utilize o botdo X/Y do controlo remoto para
mudar para o eixo Y e proceda da mesma forma que para ajustar @
o eixo X.

Para o ajuste do eixo Z, cologue o aparelho
na vertical e proceda da mesma forma que
para o ajuste do eixo X.

Verificar regularmente a calibragem antes
do uso e, depois de transporte e armaze-
namento prolongados. Controlar sempre
todos os eixos.
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Dados técnicos (sujeitos a alteracoes técnicas. 25W31)

Velocidade de rotacdo necesséria

0, 300, 600 r/min

Margem de rececao do laser

max. 300 m

Modos do laser

Modo de recetor manual, Modo de
ponto, Modo de rotacdo, Modo scan

Velocidade de ajuste

aprox. 30 seg. ao longo de
todo o angulo de trabalho

Margem de autonivelacdo

+ 4°

Exatidao

+0,1755mm/m

Nivelacao

horizontal / vertical automatica

Comprimento de onda laser

635/515 nm

Comprimento de onda laser
Feixe de referéncia

650 nm

Classe de laser

2/< 1 mW (EN 60825-1:2014/
A11:2021/ EN 50689:2021)

Tipo de protecao

IP 66

Alimentacéo elétrica

Bateria de i0es de litio 7,4V / 2,6Ah /
19,24Wh

Ligagao para tripé

Rosca de 5/8"

Duragédo operacional

aprox. 20 h

Tempo de carga

aprox. 4 h

Dados operacionais
do moédulo de radio

Interface: 2,4 GHz ISM-SRD, Banda de
frequéncias: banda ISM 2400-2483.5
MHz, 40 canais, Poténcia de emissao:
<10 mW, Largura de banda: 2 MHz,
Modulacdo: GFSK

Condicbes de trabalho

-10°C ... 50°C, humidade de ar méax.
80% rH, sem condensacéo, altura de
trabalho max. de 4000 m em relacdo
ao NM (nivel do mar)

Condicoes de armazenamento

-10°C ... 70°C,
humidade de ar max. 80% rH

Dimensoes (L x A x P)

170 x 188 x 170 mm

Peso
Controlo remoto
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Quadrum Compact/ Compact G

Alimentacao elétrica 2 x 1,5V LR6 (AA)
Alcance do telecomando max. 40 m (infravermelho RF)
Peso 146 g (incl. pilhas)

Indica¢bes sobre manutencao e conservacgao

Limpe todos os componentes com um pano levemente himido e evite usar pro-
dutos de limpeza, produtos abrasivos e solventes. Remova o acumulador antes
de um armazenamento prolongado. Armazene o aparelho num lugar limpo e
Seco.

Calibragem

O medidor deve ser calibrado e controlado regularmente para garantir a precisdo
da funcao. Nés recomendamos intervalos de calibragem de um ano. Em caso

de necessidade, contacte o seu comerciante ou dirija-se ao departamento de
assisténcia da UMAREX-LASERLINER.

Disposicoes da UE e do Reino Unido e eliminacao

O aparelho respeita todas as normas necessdrias para a livre circulagcdo de
mercadorias dentro da UE e do Reino Unido.

Este produto, incluindo acessérios e embalagens, é um aparelho elétrico
que tem de ser reciclado de forma ecoldgica, de acordo com as diretivas euro-
peias e britanicas sobre aparelhos elétricos e eletrénicos usados, pilhas

e embalagens, a fim de recuperar matérias-primas com valor. Aparelhos
elétricos, pilhas e embalagens ndo devem ser colocados no lixo doméstico.
Os consumidores sao legalmente obrigados a devolver gratuitamente pilhas
e baterias usadas a um ponto de recolha publico, a um ponto de venda

ou a assisténcia técnica. A pilha deve ser retirada do aparelho com uma
ferramenta convencional, sem o destruir, e entregue a uma recolha
separada antes de o aparelho ser devolvido para eliminagao. Se tiver alguma
duvida sobre a remocéo da pilha, contacte o departamento de assisténcia
da UMAREX-LASERLINER.

Contacte o seu municipio para obter informacdes sobre instalacoes

de eliminacao adequadas e observe as respetivas indicacoes de eliminacao

e seguranca nos pontos de recolha.

Mais instrucoes de seguranca e indicacoes adicionais em:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in

Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in 61




Las igenom hela bruksanvisningen, det medféljande haftet “Garanti-
och tillaggsanvisningar” samt aktuell information och anvisningar pa
internetlanken i slutet av den har instruktionen. Folj de anvisningar som
finns i dem. Dessa underlag ska sparas och medfélja laseranordningen
om den ldmnas vidare.

Avsedd anvdndning

Den har rotationslasern &r avsedd for inriktning av horisontala plan. Tack vare
den integrerade 5/8"”-gadngan pa holjet for montering pa stativ, ar den ocksa
lamplig for vertikal inriktning. For faststéllande av lutningar via elektronisk
lutningsinstallning kan lasern sankas ner i X- eller Y-axelns riktning.

Allmanna sakerhetsforeskrifter

— Anvand enheten uteslutande pa avsett satt inom specifikationerna.

— Matinstrumenten &r inga leksaker for barn. Forvara dem oatkomligt for barn.

— Det ér inte tilldtet att bygga om eller modifiera enheten, i sa fall galler inte
tillstandet och sékerhetsspecifikationerna.

— Utsatt inte apparaten for mekanisk belastning, extrema temperaturer,
fukt eller kraftiga vibrationer.

— Enheten far inte langre anvandas om en eller flera funktioner sluta fungera,
batteriets laddning ar svag eller om holjet ar skadat.

— Se till att apparaten vid anvandning utomhus bara anvands vid gynnsamma
vaderbetingelser resp. att lampliga skyddsatgarder vidtas.

— Beakta forebyggande sakerhetsatgdrder fran lokala resp. nationella
myndigheter gallande avsedd anvandning av apparaten.
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Sakerhetsforeskrifter
Hantering av laser klass 2

Laserstralning!
Titta aldrig direkt in i
laserstralen! Laser klass 2
<1 mW - 515/635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Observera: Titta inte in i en direkt eller reflekterad strale.

— Rikta inte laserstralen mot nagon person.

— Om laserstralning av klass 2 tréffar 6gat ska man blunda medvetet
och genast vrida bort huvudet fran stralen.

— Titta aldrig med optiska apparater (lupp, mikroskop, kikare, ...)
pa laserstralen eller reflexioner fran den.

— Anvand inte lasern i 6gonhgjd (1,40 ... 1,90 m).

— Tack 6ver alla ytor som reflekterar, speglar eller glanser under anvandning
av en laserapparat.

— | offentliga trafiksituationer ska stralgdngen om mojligt begransas med
avsparrningar och l6sa vaggar och laseromradet méarkas med varningsskyltar.

Sakerhetsforeskrifter
Kontakt med elektromagnetisk stralning

— Matapparaten uppfyller féreskrifter och gransvarden for elektro-
magnetisk kompatibilitet i enlighet med EMC-riktlinjen 2014/30/EU.

— Lokala driftsbegransningar, t.ex. pa sjukhus, flygplan, bensinstationer eller
i narheten av personer med pacemaker ska beaktas.
Det &r mojligt att det kan ha en farlig paverkan pa eller stora
elektroniska apparater.

—Vid anvandning i ndrheten av hdga spanningar eller hoga
elektromagnetiska vaxelfalt kan matningens noggrannhet paverkas.
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Sakerhetsforeskrifter
Kontakt med radiovagor

— Enheten &r utrustad med ett radiogranssnitt.

— Enheten uppfyller foreskrifterna och gransvardena for elektromagnetisk
kompatibilitet och radiostralning enligt RED-riktlinjen 2014/53/EU

— Harmed forklarar Umarex GmbH & Co. KG, att radioanlaggningen
Quadrum Compact s uppfyller de viktiga kraven och andra bestammel-
ser enligt riktlinjen fér europeisk radioutrustning 2014/53/EU (RED). Den
fullstandiga texten i EU:s konformitetsférklaring kan hamtas pa féljande
internetadress:
Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in

Speciella produktegenskaper och funktioner

S5ENSar . . L . . . .
rutomaric Rotationslasern riktar upp sig sjalv. Den sétts i en lamplig

grundinstallning — inom arbetsvinklar pa + 4°. Fininstallningen tar
over fran automatiken: Tre elektroniska matsensorer registrerar darvid
X-, Y- och Z-axlarna. Lasern roterar dd med maximalt varvtal.

\\ﬁ»\ock Transport-LOCK: Apparaten skyddas vid transport
av en sarskild motorbroms.

Skydd mot damm och vatten — Matinstrumenten
utmarker sig genom att de ar skyddade mot damm och regn.

anrm  AntiShake-funktion: Elektroniken nivellerar kontinuerligt enheten

SHAKE sven om enheten flyttas. Lamplig for nivellering pd vibrerande ytor
och vid blasiga vaderforhallanden.
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Anti-Drift-systemet (ADS) forhindrar felmatningar.
Funktionsprincip: 30 sekunder efter aktivering av ADS kontrolleras korrekt
installning av lasern kontinuerligt. Om apparaten flyttas genom yttre paverkan,
eller om lasern forlorar sin hojdreferens, stannar lasern. Dessutom lyser bade
lasern och vipp-lysdioden permanent. For att kunna arbeta vidare maste man

trycka pa vippknappen igen eller stdnga av och sla pa apparaten igen.

ADS ér inte aktivt efter paslagning. For att skydda den instéllda
apparaten mot lagesférandringar genom yttre paverkan maste ADS aktiveras
genom att trycka pa vippknappen. ADS-Funktion visas genom att vipp-LED
blinkar; se bild nedan.

ADS-systemet slar pa overvakningen forst 30 sekunder efter slutford
I nivellering av lasern (inriktningsfas). Vipp-LED blinkar en gang per
® sekund under inriktningsfasen och blinkar snabbt nar ADS &r aktivt.

Funktionsatt ADS
ADS péslaget efter 30
Start sekunder, snabba blink- Yttre
Pa rotation ningar pa vipp-lysdioden. paverkan

7L

Injusteringsfas

sensorautomatik ADS-aktivering:
Tryck pa vippknappen sa
blinkar vipp-LED en gang
per sekund.

Lasern

stannar

av sakerhetsskal,
lasern blinkar och
vipp-lysdioden
lyser permanent.
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Hantering av natdelen / litiumjonbatteriet

— Batteriet kan laddas i enheten med den medféljande
5 V-natdelen men dven externt via USB-C-uttaget
som ar integrerat i batteriet med en USB-C-néatdel
av standardtyp.

— Nat-/laddningsaggregat far endast anvandas i slutna
rum, far inte utsattas for fukt eller regn, da det annars
finns risk fér en elektrisk stét.

— Ladda enheten helt innan du anvénder den.

— Anslut nat-/laddaren till elndtet och enhetens batteri-
paket till anslutningsuttaget. Anvand bara det medféljande nat-/
laddningsaggregatet. Garantin galler inte om felaktigt nat-/
laddningsaggregat anvands.

— Nar enheten laddas, blinkar LED-lamporna stigande fran hoger till vanster.
Laddningen &r klar nér alla tre LED-lamporna lyser konstant.

— Nar batteriet laddas lyser en LED pa nat-/laddningsaggregatet orange.
Laddningen ar klar och avstangd nar denna LED lyser blatt.

Isattning av batterier i fjarrkontrollen

q

Oppna batterifacket och lagg i batterier (2 x 1,5V LR6 (AA)) | E

enligt installationssymbolerna. Se till att vdnda polerna ratt. .
e
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a

Utgang for referenslaser

Prismahuvud/utgang
for laserstrdle

Kontrollpanel
Mottagningsfalt for infraréd signal

Anslutningsuttag for nat-/ladd-
ningsaggregat

5/8"-ganga
Batterifack

° d e
auto
slope

Xy z

200 .D..G

Laserliner

91011

ON o un

auto/slope-funktion

LED auto/slope-funktion:

Lysdiod slackt:

Automatisk injustering

Lysdiod tand: Manuell injustering

Strombrytare PA/AV
Driftsindikator

LED Vipp-funktion

Vipp-funktion

Mottagningsfalt for infraréd signal
Laddningsindikator

LED for X-axel

LED for Y-axel

LED for Z-axel
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12 Utgang for radiovagor signal
13 Driftsindikator
14 Skanningslage
15 Positioneringsratt
(vrid at hoger)
auto/slope-funktion:
Flytta X/Y-axlarna uppat
16 Valj rotationshastighet:
600 /300 /0 varv/min
17 Positioneringsratt
(vrid &t vanster)
auto/slope-funktion:
Flytta X/Y-axlarna nedat

18 Andra X/Y-axeln
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Quadrum Compact/ Compact G

Rumsgaller: De visar laserplanen och funktionerna.
auto: automatisk injustering / slope: manuell injustering

=R eo 0

Horisontell Vertikal Lutande plan 90° vinkel 180° referens-
nivellering nivellering funktion

Horisontell och vertikal nivellering auto

auto
— Horisontell: Stall apparaten pa en yta som ar ‘} d»
sa jamn som mojligt eller fast den pa ett stativ. bq »‘
— Vertikal: Placera apparaten pa sidan. ‘ 0
Kontrollpanelen pekar uppat. Med 5/8" kan @ @

apparaten monteras vertikalt pa ett stativ.

— Tryck pa strémbrytaren.

— LED for X- och Y-axel blinkar: Lasern befinner sig i inriktningsprocess for
horisontalt lage. Sa snart LED-lampan lyser kontinuerligt, ar nivelleringen
klar.

— LED for Z-axel blinkar: Lasern &r lutad pa sidan med kontrollpanelen uppat
och befinner sig i inriktningsprocess for vertikalt lage. Sa snart LED-lampan
lyser kontinuerligt, &r nivelleringen klar.
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Laserliner

I Lysdiod auto/slope-funktion slackt: Automatisk injustering
| |

Apparaten nivellerar sig sjalv automatiskt inom ett omrade pa + 4°. Under
nivelleringsfasen roterar lasern och LED-lampan for lutning blinkar. Nar
nivelleringen é&r klar blinkar LED-lampan for lutning snabbt. Lasern roterar
med maximal hastighet. Se dven avsnitten ,Sensorautomatik” och , ADS-Tilt".

Om apparaten stalls upp med for stor lutning (mer an 4°), star
I prismahuvudet stilla och lasern och LED auto/slope blinkar.
Da maste apparaten stallas upp pa en jamnare yta.

Positionering av de vertikala laserplanen

| vertikaldrift kan laserplanen positioneras exakt. ,Sensorautomatiken”
forblir aktiv och nivellerar de vertikala laserplanen. Se nedanstdende bild.

x

[ e S
e ® -
© 08

Nar auto/slope-lysdioden blinkar, har det maximala justeringsomradet
I pa 4° natts. Stall sedan apparaten horisontellt samt stdng darefter av

® den och sl& sedan pé den igen.
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Quadrum Compact/ Compact G

Lutningsfunktion upp till 4 ° - horisontellt

Vid aktivering av lutningsfuktionen stangs sensorautomatiken av. Tryck
da pa knappen auto/slope. Med plus/minus-knapparna kan man justera
lutningen med hjélp av motorn. Da kan X- och Y-axlarna justeras var
for sig. Se nedanstaende bild.

edo

Xyl Seee

Laserliner

I For att komma at lutningsfunktionen, maste vippfunktionen
vara avaktiverad.

Nar det maximala lutningsomradet pa 4° uppnatts, stannar lasern
och blinkar. Minska da lutningsvinkeln.
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Lutningsfunktion > 4° _
Storre lutningar kan skapas med tillbehéret ¢
Vinkelplatta, artikelnr. 080.75. 4 slope

TIPS: Lat férst apparaten stalla in sig sjalv och oo ‘E

satt vinkelplattan i nollage. Stang sedan av
sensorautomatiken med auto/slope-knappen.
Luta sedan apparaten i 6nskad vinkel. ol @

I Lysdiod auto/slope-funktion tand: Manuell injustering
| |

Laserlagen

Rotationslage
Med hjélp av rotationsknappen stalls varvtalen in: @
0, 300, 600 varv/min

Punktlage

For att aktivera punktlaget trycker man pa
rotationsknappen flera ganger, dnda tills
att lasern har slutat att rotera. Lasern kan
vridas till 6nskad position med hjélp av
positioneringsknapparna.

Skanningslage @( o

Med hjdlp av skanningsknappen kan ett

ljusstarkt segment aktiveras och stallas in i fyra y
olika bredder. Segmentet vrids till den 6nskade
positionen med hjalp av positioneringsknapparna. @ @
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Quadrum Compact/ Compact G

Handmottagarlage

Anvéndning av tillvalet lasermottagare: Stall in @
rotationslasern pa det maximala varvtalet och sla
pé lasermottagaren. Se bruksanvisningen till en
sadan lasermottagare.

Trackinglage (tillval)

Quadrum Compact GT ar kompatibel med millimetermottagaren SensoMaster
M300 S och sparningsfunktionen kan anvandas med denna mottagare.

Automatisk justering med hjalp av sparningsfunktionen sker endast i X-axeln,
inte i Y-axeln (se bild pa sidan 63). D4 riktar rotationslasern in sig automatiskt
pa mottagaren per fjarréverforing.

Satt da pa mottagaren och tryck pa anslutningsknappen pa mottagaren.
Symbolen "“Ansluten” visas. Dessutom blinkar driftindikatorn (4) pa lasern.
Flytta sedan mottagaren i 6nskat ldge. Genom att trycka pa Auto Track-knappen
flyttas laserlinjen automatiskt till mottagaren, vilket tar nagra 6gonblick
beroende pa mottagarens placering.

Sa snart sparningsfunktionen slutar blinhar slutpositionen hittats.
For mer information, se bruksanvisningen fér SensoMaster M300 S.

Arbeta med referenslasern

Apparaten har en referenslaser. | vertikallage
anvands referenslasern for uppriktning av
apparaten. Referenslasern justeras da in parallellt
med vaggen. D3 ar de vertikala laserplanen
ratvinkligt injusterade mot vaggen, se bild.
Sparningsfunktionen &r dven tillganglig i
vertikaldrift.
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Laserliner

Forbereda kalibreringskontroll

Du kan kontrollera kalibreringen av lasern. Satt upp enheten mitt emellan

tva vaggar som ar minst fem meter fran varandra. SI& pa apparaten. Anvand

ett stativ for optimal kontroll. VIKTIGT: Sensorautomatiken maste vara aktiv

(auto/slope-lysdioden ar slackt).

1. Markera punkten A1 pa vaggen.

2. Vrid enheten 180° och markera punkten A2. Mellan A1 och A2 har du nu
en horisontell referens.

A1l A2 u

Kalibreringskontroll

3. Stéll enheten sa ndra vaggen som mojligt i héjd med den markerade
punkten A1.

4. Vrid enheten 180° och markera punkten A3. Differensen mellan
A2 och A3 &r toleransen.

5. Upprepa steg 3 och 4 for kontroll av Y- respektive Z-axeln.

3.
A1 A2
o A2

A3

=0K

— 4.

> 180° |
— ﬁ A2 ‘L

0,15mm/m

<

A3
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Quadrum Compact/ Compact G

Om punkterna A2 och A3 ligger mer an 0,15 mm / m fran varandra pa
I X-, Y- eller Z-axeln, behdvs en ny justering. Kontakta er aterforsaljare eller
vand er till serviceavdelningen pa UMAREX-LASERLINER.

Justeringslage

Var noga med att rikta upp rotationslasern ratt vid justeringen.

Sl& pa apparaten. Stang av tiltfunktionen.

Justering av X-axeln

Aktivera justeringsldaget: Tryck pa ON/OFF-knappen i 3 sekunder tills @)
LED-lampan auto/slope blinkar.

Justering: Kor lasern fran dess aktuella position till referenspunktens

hojdldge A2 med hjalp av positioneringsknapparna av fjarrkontrollen. @ @
Darvid trycker man pa laggningsknappar flera ganger en gang i

sekunden tills énskad position uppnas.

Awvisa justering: Stang av apparaten. @
Spara: For att spara den nya instéllningen trycker du pa @)
ON/OFF-knappen igen i 3 sekunder.

Justering av Y- och Z-axlarna

For att justera Y-axeln, anvand X/Y-knappen pa fjarrkontrollen for
att vaxla till Y-axeln och fortsatt pa samma satt som for att justera @
X-axeln.

For justering av Z-axeln ska apparaten stallas upp
vertikalt. Anvand sedan samma férfarande som
vid justering av X-axeln.

Justeringen bor kontrolleras regelbundet,
sasom fére anvandning samt efter
transport och langre forvaring.
Kontrollera darvid alltid alla axlar.
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Tekniska data (Tekniska andringar férbehalls. 25W31)

Nodvandigt rotationsvarvtal

0, 300, 600 varv/min

Lasermottagningsomrade

max. 300 m

Laserlagen

Handmottagarlage, Punktlage,
Rotationsldge, Skanningsldge

Installningshastighet

cirka 30 s Gver hela arbetsvinkeln

Sjalvnivelleringsomrade

+4°

Noggrannhet

+0,15mm/m

Nivellering

automatiskt horisontellt/vertikalt

Laservaglangd

635/515 nm

Laservaglangd
Referensstrale

650 nm

Laserklass

2/<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Skyddsklass

IP 66

Stromforsorjning / anvandning-
stid

Li-lon batteri 7,4V / 2,6Ah / 19,24Wh

Stativanslutning 5/8"-ganga
Drifttid cirka 20 tim
Laddningstid cirka 4 tim

Driftdata for radiomodul

Granssnitt: 2,4 GHz ISM-SRD,
Frekvensband: ISM-band 2400-2483.5
MHz, 40 kanaler, Sandareffekt: <10 mW,
Bandbredd: 2 MHz, Modulering: GFSK

Arbetsbetingelser

-10°C ... 50°C, luftfuktighet max.
80% rH, icke-kondenserande, arbetshojd
max. 4000 m 6ver havet

Forvaringsbetingelser

-10°C ... 70°C, luftfuktighet max. 80% rH

Matt (B x H x D)

170 x 188 x 170 mm

Vikt
Fjarrkontroll
Strémférsorjning / anvandningstid

1,575 g (inkl. batteripaket)

2 x 1,5V LR6 (AA)

Rackvidd fjarrkontroll

max. 40 m (RF-control)

Vikt

146 g (inklusive batterier)
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Quadrum Compact/ Compact G

Anvisningar for underhall och skétsel

Rengor alla komponenter med en latt fuktad trasa och undvik anvandning av
puts-, skur- och 16sningsmedel. Ta ur batterierna fore langre férvaring. Férvara
apparaten pa en ren och torr plats.

Kalibrering

Maétinstrumentet maste kalibreras och kontrolleras regelbundet for att sakerstélla
noggrannhet och funktion. Vi rekommenderar ett kalibreringsintervall pa ett ar.
Kontakta vid behov din aterforsaljare eller vand dig till serviceavdelningen fér
UMAREX-LASERLINER.

EU och EK-bestammelser och kassering
Enheten uppfyller alla nddvandiga normer for fri handel av varor inom EU och UK.

Denna produkt, inklusive tillbehér och férpackning, ar en elektronisk
enhet, som enligt de europeiska och brittiska direktiven for gammal
elektrisk och elektronisk utrustning, maste atervinnas pa ett miljovanligt satt
for att ta tillvara pa vardefulla ravaror. Elektriska enheter, batterier

och foérpackningar far inte slangas i hushallssoporna. Konsumenter ar
enligt lag skyldiga att lamna gamla batterier och uppladdningsbara
batterier till en atervinningsstation, butik eller teknisk kundtjanst.
Batteriet ska tas ur enheten med ett vanligt verktyg utan att det

férstors och laggas i en separat samling innan enheten aterlamnas

for avfallshantering. Om du har ndgra fragor om att ta ur batteriet,
kontakta serviceavdelningen for UMAREX-LASERLINER.

Informera dig hos din kommun om avfallshanteringsplatser och observera
avfallshanterings- och sdkerhetsinstruktioner pa inlamningsplatsen.

Ytterligare sékerhets- och extra anvisningar pa:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in
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Les fullstendig gjennom bruksanvisningen, det vedlagte heftet «Garanti-
og tilleggsinformasjon» samt den aktuelle informasjonen og opplysningene
i internett-linken ved enden av denne bruksanvisningen. Felg anvisningene
som gis der. Dette dokumentet ma oppbevares og leveres med dersom
laserinnretningen gis videre.

Tiltenkt bruk

Denne rotasjonslaseren er beregnet for innretting av horisontalt niva. Takket
vaere 5/8"-gjengene som er integrert pa siden av huset for montering pa
stativ, egner den seg ogsa for vertikal innretting. Laseren kan senkes i retning
av X- og Y-aksen pr. digital hellingsinnstilling for & definere helling.

Generelle sikkerhetsinstrukser

— Bruk instrumentet utelukkende slik det er definert i kapittel Bruksformal
og innenfor spesifikasjonene.

— Maleinstrumentene og tilbeharet er intet leketay for barn. De skal
oppbevares utilgjengelig for barn.

— Ombygginger eller endringer pa instrumentet er ikke tillatt, og i slikt
tilfelle taper godkjennelsen og sikkerhetsspesifikasjonen sin gyldighet.

— Ikke utsett instrumentet for mekaniske belastninger, enormetemperaturer,
fuktighet eller sterke vibrasjoner.

— Apparatet ma umiddelbart tas ut av bruk dersom en eller flere
funksjoner svikter eller batteriet batteriet er svakt.

— Ved utendgrs bruk ma du serge for at apparatet kun benyttes under egnede
vaerforhold og eventuelt iverksette egnede vernetiltak.

— Felg sikkerhetsforskriftene for fagmessig bruk av apparatet fra lokale
0g nasjonale myndigheter.
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Quadrum Compact/ Compact G

Sikkerhetsinstrukser
Omgang med laser klasse 2

Laserstraling!
Ikke se inn i stralen!
Laser klasse 2
<1 mW - 515/635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— OBS: Ikke se inn i den direkte eller reflekterte stralen.

— Laserstralen ma ikke rettes mot personer.

— Dersom laserstraler av klasse 2 treffer gyet, sa ma gynene lukkes bevisst,
og hodet ma gyeblikkelig beveges ut av stralen.

— Se aldri pa laserstralen eller refleksjonene med optiske apparater
(lupe, mikroskop, kikkert, ...).

— Bruk ikke laseren i gyehayde (1,40 ... 1,90 m).

— Godt reflekterende, speilende eller glinsende flater ma dekkes til mens
laserinnretninger er i bruk.

— | offentlige trafikkomrader ma strdlegangen om mulig begrenses med
sperringer og oppstilte vegger, og laseromradet ma merkes vha. varselskilt.

Sikkerhetsinstrukser
Omgang med elektromagnetisk straling

— Maleinstrumentet tilfredsstiller forskriftene og grenseverdiene for
elektromagnetisk kompatibilitet iht. EMC-direktivet 2014/30/EU.
— Veer oppmerksom pa lokale innskrenkninger nar det gjelder drift,
eksempelvis pa sykehus, i fly, pa bensinstasjoner eller i naerheten
av personer med pacemaker. Farlig interferens eller forstyrrelse

av elektroniske enheter er mulig.
—Ved bruk i neerheten av hgy spenning eller under haye
elektromagnetiske vekselfelt kan malengyaktigheten pavirkes.

179



Sikkerhetsinstrukser
Omgang med RF radiostraling

— Instrumentet er utstyrt med et radiogrensesnitt.

— Instrumentet overholder forskriftene og grenseverdiene for elektromagnetisk
kompatibilitet iht. RED-direktivet 2014/53/EU.

— Umarex GmbH & Co. KG erklzerer herved at maleinstrumentet
Quadrum Compact tilfredsstiller de vesentlige krav og andre
bestemmelser i det europeiske radioutstyrsdirektivet 2014/53/EU (RED).
Den fullstendige teksten i EU-samsvarserklzerinen er a finne pa fglgende
internettadresse:
Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in

Spesielle produktegenskaper og funksjoner

SENsar ) . . .
Rutomaric ROtasjonslaseren posisjonerer seg av seg selv. Den stilles opp i den
ngdvendige grunnstillingen - innenfor arbeidsvinkelen pa + 4°. Fininnstillingen
overtar automatikken gyeblikkelig: Tre elektroniske malesensorer registrerer
her X-, Y- og Z-aksen. Laseren roterer med maks. hastighet.

\\ﬁ»\ock Transport LOCK: Apparatet beskyttes med en spesiell
motorbrems under transporten.

Beskyttelse mot stav og vann, males i IP. Laserliner sine
madleinstrumenter er klassifiserte i henhold til normen. Dess hgyere IP
dess mer beskyttet er maleinstrumentet.

anrm Anti Shake funksjon: Elektronikken vatrer laserne permanent
@& SHAKE

selv.om de blir beveget. For rask vatring, pa vibrerende
underlag og i vind.
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Quadrum Compact

ADS Anti-Drift systemet (ADS) forhindrer feilmalinger.
Funksjonsprinsippet: Laseren kontrolleres med hensyn til en korrekt
posisjonering 30 sekunder etter at ADS har blitt aktivert. Hvis apparatet
blir beveget gjennom innvirkninger utenfra eller hvis laseren taper sin
hagydereferanse, blir laseren stdende. | tillegg blinker laseren og tilt-LEDen
lyser kontinuerlig. For & kunne arbeidere videre, trykkes tilt-knappen, eller
apparatet slas av og pa.

ADS er ikke aktivt etter innkoplingen. For & beskytte det
posisjonerte apparatet mot posisjonsforandringer som fglge av innvirkninger
utenfra, ma ADS aktiveres ved & trykke pa tilteknappen. ADS funksjonen
indikeres ved at tilt LEDen blinker, se illustrasjonen nedenfor.

ADS-funksjonen setter overvakningen pa skarpt farst 30 sekunder etter
I fullstendig nivellering av laseren (innretningsfase). Tilt LEDen blinker
i sekundtakt under innretningsfasen, rask blinking nar ADS er aktivt.

Funksjonsmate ADS
ADS innstilt pa skarpt

Begynnelse etter 30 sekunder, tilt Innvirkning utenfra
Pa rotasjon LED blinker raskt.
7L
Posisjoneringsfase Laseren
Sensor Automatic @ Aktivering av blir for
ADS: Trykk pa sikkerhets skyld

tilteknappen, tilt
LEDen blinker i
sekundtakt.

stéende, laseren
blinker og tilt-LED
lyser permanent.
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Handtering av nettdel / litium-ion-batteri

— Batteriet kan lades opp i apparatet med den medleverte
5V-nettdelen, eller ogsa eksternt via USB-C bgssingen
som er integrert i batteriet. Batteriet lades da opp med
en standard USB-C nettdel.

— Nettapparatet/laderen skal kun brukes innendgars
i lukkede rom og skal ikke utsettes for fukt eller
regn, da det ellers bestdr fare for elektrisk sjokk.

— Lad batteriet fullstendig opp far instrumentet tas i bruk.

— Koble nettdel/lader til stramnettet og koble
instrumentets koblingskontakt til apparatets batteripakke. Vennligst benytt
kun medlevert nett-/ladeapparat.
Garantien bortfaller dersom det brukes et feil nett-/ladeapparat.

— Sa lenge instrumentet lades, blinker LED-ene i stigende rekkefglge fra hayre
til venstre. Ladingen er ferdig nar alle tre LED-er lyser kontinuerlig.

— Mens batteriet lades opp, lyser LED-ene til nettdelen/laderen oransje.
Oppladingen er avsluttet nar LEDen lyser blatt.

Innlegging av batteriene pa fjernbetjeningen —
Apne batterirommet og sett inn batteriene ( E
(2 x 1,5V LR6 (AA)) ifglge installasjonssymbolene. ' .
Serg for at polene blir lagt riktig. P =
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Quadrum Compact/ Compact G

Utgang referanselaser
Prismehode / utgang laserstale
Betjeningsfelt

Mottaksfelt infrargd-signal
Kontakt for nett-/ladeapparat
5/8" gjenger

Batterirom

Q@ -0 o N T 9

34 1 auto/slope funksjon

2 LED auto/slope funksjon:
° d e
e00
slope

LED av: Automatisk posisjonering
LED pa: Manuell posisjonering
3 PA/AV knapp
4 Driftsindikator
=Y 5 LED tiltefunksjon
6 Tiltefunksjon
7
8
9

ON o un

200 .D..G

Laserliner

Mottaksfelt infrargd-signal
Ladeindikator
LED X-akse

10 LED Y-akse

11 LED Z-akse

91011
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12
13
14
15

16

17

18

Utgang RF signal
Driftsindikator

Scannemodus
Posisjoneringsknapp

(drei mot hgyre)

auto/slope funksjon: Flytt X/Y-
aksene oppover

Velge rotasjonshastighet

600 /300 /0 o/min
Posisjoneringsknapp

(drei mot hgyre)

auto/slope funksjon: Flytte X/Y-
akser nedover

Endre X/Y-aksen



Quadrum Compact/ Compact G

Romgitter: Disse viser lasernivaer og funksjoner.
auto: automatisk innstilling / slope: manuell innstilling

=B eo 0

Horisontalt Vertikalt plan Skjevt niva 90° vinkel 180° referan-
plan sefunksjon
Horisontal og vertikal nivellering auto auto

— Horisontal: Still apparatet pa en flate som er ‘} d»
sa jevn som mulig, eller fest det pa et stativ. bq »‘

— Vertikal: Plasser enheten pa siden.Betjeningsfeltet ‘ 0
er rettet oppover. 5/8" kan brukes til & montere @ @

apparatet vertikalt pa et stativ.

— Trykk pad AV/PA-knappen.

— LED X- og Y-akse blinker: Laseren er i innrettingsprosessen for horisontal
posisjon. Sa snart LED-en lyser kontinuerlig, er nivelleringen avsluttet.

— LED Z-aksen blinker: Laseren er vippet til side med betjeningsfeltet vendt
oppover, og er aktuelt i innrettingsprosessen for vertikal posisjon. Sa snart
LED-en lyser kontinuerlig, er nivelleringen avsluttet.

185



Laserliner

I LED auto/slope-funksjon av: Automatisk posisjonering
| |

Apparatet nivellerer seg selv automatisk innenfor et omrade pa + 4°. Under
nivelleringsfasen roterer laseren, og vippe-LED-en blinker. Nar nivelleringen er
fullfart, blinker vippe-LED-en raskt. Laseren roterer med maksimal hastighet.
Se 0gsa avsnittene om ,, Sensorautomatikk” og ,, ADS-Tilt".

Dersom instrumentet har blitt stilt for skjevt opp (over 4°), star
I prismehodet stille, og bade laseren og LED auto/slope blinker.
Da ma apparatet stilles pa en flate som er jevnere.

Posisjonering av det vertikale lasernivaet

| vertikaldrift kan lasernivaet posisjoneres ngyaktig. , Sensor Automatic”
holder seg aktiv og nivellerer det vertikale lasernivaet. Se illustrasjonen
nedenfor.

Nar auto/slope-LEDen blinker, er det maksimale justeringsomradet pa
s 4°nadd. Still da apparatet horisontalt opp og sla det av og pa igjen.
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Quadrum Compact/ Compact G

Hellingsfunksjon inntil 4° — horisontal

Med aktiveringen av hellingsfunksjonen slas sensorautomatikken av. For a
gjere dette, trykker man pa auto/slope. knappen. Pluss- / minusknappene
gjer det mulig a justere hellingen med motorkraft. Her er det mulig & justere
X- 0g Y-aksen atskilt. Se illustrasjonene nedenfor.

slope

edo <
: ZL:aserIin:r. b ]:z: >‘q
®

auto
Siope
xyz

cee ceee

Laserliner

I Tilt-funksjonen ma vaere deaktivert for at helningsfunksjonen
skal veere tilgjengelig.

Nar maksimum hellingsomrade pa 4° er nadd, blir ! laseren stdende
og blinker. Da ma hellingsvinkelen reduseres.
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Hellingsfunksjon > 4° _
Starre hellinger kan man anlegge med vinkelplaten ¢
art. nr. 080.75, som er tilgjengelig som tilleggsutstyr. 8 slope

TIPS: La farst apparatet fa posisjonere seg selvstendig, = i

og still vinkelplaten pa null. SI& deretter av q
sensorautomatikken med auto/slope knappen. Still 0

apparatet pa skratt i gnsket vinkel. ol @

I LED auto/slope-funksjon pa: Manuell posisjonering
| |

Lasermodi

Rotasjonsmodus
Med rotasjonsknappen stiller man inn turtallene: @
0, 300, 600 o/min

Punktmodus

For & na frem til punktmodus, trykkes det
gjentatte ganger pa rotasjonsknappen helt til
laseren ikke roterer mer. Laseren kan dreies til
@nsket posisjon med posisjoneringsknappene.

Scannemodus

Med scanneknappen kan man aktivere og
innstille et lysintensivt segment i 4 forskjellige
bredder. Segmentet dreies til gnsket posisjon
med posisjoneringsknappene.
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Handmottakermodus

Arbeid med den ekstra lasermottakeren: Still
rotasjonslaseren inn pa maksimum turtall og sla
pa lasermottakeren. Se bruksanvisningen for en
tilsvarende lasermottaker i denne sammenheng.

Sporingsmodus (valgfritt)

Quadrum Compact GT er kompatibel med millimetermottakeren SensoMaster
M300 S og muliggjer bruk av sporingsfunksjonen med denne mottakeren.

Automatisk justering ved hjelp av sporingsfunksjonen skjer bare i X-aksen, ikke
i Y-aksen (se illustrasjon pa side 79). Rotasjonslaseren retter seg automatisk inn
mot mottakeren via radiooverfering.

Dette gjgres ved at du slar pa mottakeren og trykker pa tilkoblingsknappen
nederst p& mottakeren. «Tilkoblet-symbolet» vises. | tillegg blinker driftsindi-
katoren (4) pa laseren. Skyv mottakeren til gnsket posisjon. Nar du hat trykket
pa Auto Track-knappen, beveger laserlinjen seg automatisk mot mottakeren.
Dette kan ta noe tid, avhengig av mottakerens posisjon.

Sa snart sporingssymbolet pa mottakerdisplayet slutter a blinke, er endelig
posisjon funnet.

Du finner mer informasjon i bruksanvisningen for SensoMaster M300 S.

Arbeide med referanselaseren

Instrumentet er utstyrt med en referanselaser.
I vertikal drift brukes referanselaseren til
posisjonering av enheten. For & gjgre dette,
justeres referanselaseren parallelt med veggen.
Deretter er det vertikale lasernivaet posisjonert
i rett vinkel mot veggen, se illustrasjonen. |2
Sporingsfunksjonen er ogsa tilgjengelig i vertikal [~ >
modus. ~e gl?®
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Forberedelse av kontroll av kalibreringen

Du kan kontrollere kalibreringen av laseren. Still instrumentet opp i

midten mellom to vegger som star minst 5 m fra hverandre. Sla pa

apparatet. Det er best & bruke et stativ for & oppna en optimal kontroll.

VIKTIG: Sensorautomatikken ma vaere aktiv (auto/slope-LED er slatt av).

1. Marker punkt A1 pa veggen.

2. Drei instrumentet 180° og marker punkt A2. Du har na en horisontal
differanse mellom A1 og A2.

A1 "% A2 u
Kontroll av kalibreringen

3. Still instrumentet sa naer veggen som mulig og i samme hgyde som
det markerte punktet A1.

4. Drei instrumentet 180° og marker punkt A3. Differansen mellom A2
og A3 utgjer toleransen.

5. Gjenta 3. og 4. for a kontrollere Y- og Z- aksen.

3.
A1 A2
o A2

A3

=0K

0,15mm/m

A
180°
7> =

I =

<

]
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Hvis X-, Y- eller Z-aksen til punktene A2 og A3 ligger mer enn
I 0,15 mm / m fra hverandre, er det ngdvendig a foreta en ny
s justering. Ta kontakt med din fagforhandler eller henvend deg
til kundeserviceavdelingen hos UMAREX-LASERLINER.

Justeringsmodus

Pass pa posisjoneringen av rotasjonslaseren under justeringen.

SI& pa enheten. SIa av tiltfunksjonen.

Justering av X-aksen

Aktivering av justeringsmodus: Trykk pa ON/OFF-knappen @)

i 3 sekunder til LED-lampen for auto/slope blinker

Justering: Kjer laseren med posisjoneringstastene av fjernkontrollen

fra dens aktuelle posisjon og til referansepunktets hgyde A2. @ @
Trykk flere ganger pa posisjoneringstastene i sekundtakt inntil gnsket

posisjon er nadd.

Vraking av justeringen: Sla av apparatet. @
Lagring: For & lagre den nye justeringen, trykker du pad ON/OFF- @)
knappen igjen i 3 sekunder.

Justering av Y- og Z-aksen

For & justere Y-aksen, bruk X/Y-knappen pa fjernkontrollen for & bytte @
til Y-aksen, og fortsett pd samme mate som for justering av X-aksen.

Til justering av Z-aksen stilles apparatet opp
vertikalt, og sa gar man frem slik det forklares
for justering av X-aksen.

Kontroller regelmessig justeringen
I for bruk, etter transporter og lengre
lagring. Kontroller da alltid alle aksene.
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Tekniske data (Det tas forbehold om tekniske endringer. 25W31)

Ngdvendig rotasjonsturtall

0, 300, 600 o/min

Laserens mottaksomrade

maks. 300 m

Laserlagen

Handmottakermodus, Punktmodus,
Rotasjonsmodus, Scannemodus

Innstillingshastighet

ca. 30 Sek. over hele arbeidsvinkelen

Selvnivelleringsomrade

+4°

Referansestrale

Ngyaktighet +0,15mm/m

Nivellering horisontal / vertikal automatisk
Laserbglgelengde 635/515 nm
Laserbglgelengde 650 nm

2/<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /

Laserklasse EN 50689:2021)

Beskyttlsesart IP 66

Stremforsyning Li-lon batteripakke 7,4V / 2,6Ah / 19,24Wh
Stativanslutning 5/8" gjenger

Driftsvarighet ca. 20 timer

Ladetid ca. 4 timer

Driftsdata radiomodul

Grensesnitt: 2,4 GHz ISM-SRD,
Frekvensband: ISM band 2400-2483.5
MHz, 40 kanaler, Sendereffekt: <10 mW,
Bandbredde: 2 MHz, Modulasjon: GFSK

Arbeidsbetingelser

-10°C ... 50°C, luftfuktighet maks. 80%
rH, ikke kondenserende, arbeidsheyde
maks. 4000 m.o.h.

Lagringsbetingelser

-10°C ... 70°C,
luftfuktighet maks. 80% rH

Mal (B x H x D)

170 x 188 x 170 mm

Vekt
Fjernbetjening
Stremforsyning

1,575 g (inkl. batteripakke)

2 x 1,5V LR6 (AA)

Rekkevidde fijernbetjening

maks. 40 m (RF-Control)

Vekt

146 g (inkl. batterier)
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Informasjon om vedlikehold og pleie

Rengjer alle komponenter med en lett fuktet klut. Unnga bruk av pusse-,
skurre- og lgsemidler. Ta ut batteripakken far lagring.over lengre tid.
Oppbevar apparatet pa et rent og tart sted.

Kalibrering

Maleinstrumentet bgr kalibreres og kontrolleres regelmessig for a

garantere ngyaktigheten og funksjonen. Vi anbefaler kalibreringsintervaller pa
ett ar. Ved behov kan du i denne sammenhengen ta kontakt med din forhandler,
eller henvend deg til serviceavdelingen hos UMAREX-LASERLINER.

EU- og UK-bestemmelser og avfallshandtering
Instrumentet oppfyller alle relevante normer for fri varehandel innenfor EU og UK.

Dette produktet, inkludert tilbeher og emballasje, er et elektrisk apparat som
i henhold til europeiske og britiske direktiver om avfall fra elektrisk og
elektronisk utstyr, batterier og emballasje, ma resirkuleres pa en miljgmessig
forsvarlig méte for & gjenvinne verdifulle ravarer. Elektriske apparater,
batterier og emballasje skal ikke kastes i husholdningsavfallet. Forbrukere er
lovpalagt a levere inn brukte batterier og akkumulatorer gratis pa et offentlig
innsamlingssted, pa et salgssted eller til teknisk kundeservice. Batteriet skal tas
ut av apparatet med verktgy som er vanlig i handelen uten at det gdelegges
og tilfgres et kildesorteringsanlegg, fer du returnerer apparatet til
avfallshandtering. Ved spersmdl om & ta ut batteriet, kan serviceavdelingen
til UMAREX-LASERLINER kontaktes. Ta kontakt med din kommune for & fa
informasjon om egnede avfallshdndteringssteder og falg de respektive
avfallshandterings- og sikkerhetsinstruksene pa innsamlingsstedene.

Ytterligere sikkerhetsinstrukser og tilleggsinformasjon pa:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in
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Kullanim kilavuzunu, ekinde bulunan ,Garanti ve Ek Uyarilar’ defterini
ve de bu kilavuzun sonunda bulunan internet link'i ile ulasacaginiz
aktel bilgiler ve uyarilari eksiksiz okuyunuz. icinde yer alan talimatlari
dikkate aliniz. Bu belge saklanmak zorundadir ve lazer tesisati elden
¢ikarildiginda beraberinde verilmelidir.

Amacina uygun kullanim

Bu rotasyon lazeri yatay dizlemin hizalamasi igin tasarlanmistir. Govdenin

yan kisminda bulunan entegre 5/8" tripod montaj dislisi ile dikey hizalama
islerinde de kullanilabilir. Lazer ayrica egimlerin tespit edilmesi icin X ve Y

ekseni yonine elektronik egim ayari ile egilebilir.

Genel giivenlik bilgileri

— Cihazi sadece kullanim amacina uygun sekilde teknik 6zellikleri dahilinde
kullaniniz.

- Olciim cihazlar ve aksesuarlari cocuk oyuncaklari degildir.
Cocuklarin erisiminden uzak bir yerde saklayiniz.

— Cihaz Uzerinde degisiklikler veya yapisal degistirmeler yasaktir. Bu durumda
cihazin onay belgesi ve glvenlik spesifikasyonu gecerliligini kaybetmektedir.

— Cihazi mekanik yUklere, asiri sicakliklara, neme veya siddetli
titresimlere maruz birakmayiniz.

— Cihaz, islevlerinden biri veya birden fazlasi bozuldugunda veya pilin sarji
azaldiginda ve de kasasi hasar gérdtigtnde kullanilmamalidir.

— Dis mekan kullaniminda cihazin sadece uygun hava kosullarinda ya da uygun
koruyucu 6nlemler alinmak suretiyle kullanilmasina dikkat ediniz.

— Cihazin uygun kullanimi ile ilgili yerel ya da ulusal gecerli gtivenlik
duzenlemelerini dikkate aliniz.
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Emniyet Direktifleri
Sinif 2'ye ait lazerlerin kullanimi

Lazer isini!
Dogrudan isina bakmayiniz!
Lazer sinif 2
<1 mW - 515/635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Dikkat: Lazer isinina veya yansiyan isina direkt olarak bakmayiniz.

— Lazer isinint insanlarin Gstiine dogrultmayiniz.

— 2 sinifi lazer isini goze vurdugunda gozlerin bilingli olarak kapatilmasi
ve basin derhal 1sindan disari cevrilmesi gerekmektedir.

— Lazer isinlarina veya yansimalarina (/refleksiyonlarina) asla optik cihazlar
(bUyuteg, mikroskop, durbin, ...) aracilidiyla bakmayiniz.

— Lazeri g6z hizasinda kullanmayiniz (1,40 ... 1,90 m).

— lyi yansima yapan, aksettiren veya parlayan alanlari lazer cihazlarini
calistirirken ¢rtmelisiniz.

— Umumi trafik alanlarinda isin gidisatini miimkin oldugunca engeller ve
boImeler ile sinirlandirarak lazer alanini ikaz tabelalari ile isaretleyin.

Emniyet Direktifleri
Elektromanyetik isinlar ile muamele

- Cihaz, elektromanyetik uyumluluga Piyasaya Arzina iliskin 2014/30/AB
(EMCQ) sayili direktifinde belirtilen, elektromanyetik uyumluluga dair
yonetmeliklere ve sinir degerlerine uygundur.

— Mekansal kullanim kisitlamalarinin, érn. hastanelerde, ucaklarda, benzin
istasyonlarinda veya kalp pili tasiyan insanlrin yakininda, dikkate alinmasi
gerekmektedir. Elektronik cihazlarin ve elektronik cihazlardan dolayi
bunlarin tehlikeli boyutta etkilenmeleri veya arizalanmalari mimkanddar.

— Yuksek gerilimlerin veya yUksek elektromanyetik dalgali akim alanlarinin
yakinlarinda kullaniimasi 6lciim dogrulugunu etkileyebilir.
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Emniyet Direktifleri
Radyofonik isinlar ile muamele

— Bu cihaz bir telsiz arabirimi ile donatilmistir.

— Cihaz, 2014/53/AB sayili RED Yonetmeligi uyarinca elektromanyetik uyumluluk
ve kablosuz emisyon icin talimatlarla limit degerlerini karsilamaktadir.

— Umarex GmbH & Co. KG, telsiz tesis modeli Quadrum Compact,
un radyo ekipmanlarinin piyasaya arzina (RED) iliskin 2014/53/AB sayili
direktifinin dnemli gereksinimlerine ve diger talimatnamelerine uygun
oldugunu beyan eder. AB uygunluk beyaninin tam metni asagidaki internet
adresinden temin edilebilir:
Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in

Ozel Uriin Nitelikleri ve Fonksiyonlar

SENSar ) ) . .

anrlc Rotasyon lazeri kendi kendini dizecler. Cihaz + 4° ‘lik calisma agi
araligi dahilinde gerekli temel konuma getirilir. Ardindan otomatik sistem
hemen hassas ayarl tamamlar. Bu islemde (¢ adet elektronik 6lciim sensoru X,
Y, ve Z eksenlerini saptar. Burada lazer maksimum hizla déner.

\\ﬁ“lock Transport LOCK: Cihaz tasima esnasinda 6zel bir motor
freni ile korunur.

Toz ve sudan koruma — Olciim cihazlar tozdan ve yagmurdan
korunma 6zellikleri ile 6ne cikmaktadirlar.

anrm AntiShake fonksiyonu: Cihazlar hareket halinde olsalarbile
& SHAKE

elektronik fonksiyonu cihazlari stirekli hizalar. Titreyen
zeminlerde ve rizgarl havada hizli diizecleme igin.
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ADS

Anti-Drift sistemi (ADS) hatali élciimleri engeller. islev prensibi:
Lazer 1sin1 ADS'nin etkinlestiriimesinden 30 sonra surekli olarak dizgun bir
duizecleme yoniinden kontrol edilir. Cihaz dis etkenlerden dolayi hareket ettirilirse
veya lazer yukseklik referans noktasini kaybederse, lazer durur. Ayrica lazer
yanip soner ve Tilt-LED 151§1 strekli yanar. Calismaya devam edebilmek icin,

Tilt tusuna yeniden basin veya cihazi kapatip acin.

ADS cihazin calistirilmasindan sonra etkin olmaz. Kurulmus olan
cihazi dis etken sebepli konum degisimlerinden korumak icin, ADS sistemi Tilt
tusuna basilarak etkinlestiriimelidir. ADS fonksiyonunun etkin olusu, Tilt
1siginin yanip sénmesi ile bildirilir. Bkz. asagidaki sema.

ADS sistemi ancak lazerin diizeglenmesi tamamlandiktan 30 saniye

hizli sekilde yanip soner.

ADS Fonksiyon sekli

Rotasyon
Acik baslar

ADS 30 saniyeden sonra
aktif olur, Tilt LED 1sig1
hizlica yanip séner.

sonra denetleme sistemini aktif hale getirir (kurulum safhasi). Kurulum
esnasinda Tilt 1s1g1 saniyelik araliklarla yanip séner; ADS etkin oldugunda

Dis etken

7L

Sensor Automatic

kurulum safhasi ADS'nin
etkinlestirilmesi:

Tilt tusuna basiniz;

Tilt 15191 saniyelik
araliklarla yanip
soner.

Lazer

guvenlik
acisindan durur,
lazer yanip séner
ve Tilt-LED 151g1
stirekli yanar.
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Gii¢ kaynagi / Lityum-iyon batarya kullanimi

- Batarya cihazin icindeyken yaninda bulunan 5V gli¢
kaynagi veya harici olarak bataryaya entegre USB-C
soketi Uzerinden standart bir USB-C gl¢ kaynadi ile
sarj ettirilebilir.

— Ag / Sarj cihazini sadece kapali alanlarda kullanin,
neme ve yagmura maruz birakmayin. Aksi takdirde
elektrik carpmasi tehlikesi vardir.

— Cihazi kullanmadan &nce cihazin aklisini tamamen
sarj edin.

— Elektrik / Sarj cihazini elektrik prizi ve cihazin batarya yuvasi baglanti soketine
baglayin. Litfen sadece cihaz dahilindeki elektrik / sarj cihazini kullanin.
Yanlis bir sebeke / sarj cihazi kullanildiginda garanti hakki kaybedilir.

— Cihaz sarj olurken LED'ler sagdan sola dogru artarak yanip séner. LED’lerin
UcU kesintisiz yandiginda sarj islemi tamamlanmistir.

— AkUndn sarj islemi siresince akl paketinin LED'i kirmizi yanar.

LED 151g1 mavi renkte yandiginda, sarj islemi tamamlanmis olur.

Pillerinin Kumandaya Takilmasi

q
Pil yuvasini aciniz ve pilleri (2 x 1,5V LR6 (AA)) ( E
gosterilen sekillere uygun bir sekilde yerlestiriniz. ' .

e

Kutuplarin dogru olmasina dikkat ediniz.
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Referans isini cikis

Prizma bashgi / Lazer 1sini gikis
Kumanda paneli

Enfraruj sinyali alici alani

Elektrik / Sarj cihazi icin baglanti
soketi

5/8" in¢ dis
g Batarya yuvasi

oD QN T o

-+

34 1 auto/slope fonksiyonu

° d e
auto
slope

Xy z

2 LED auto/slope fonksiyonu:
LED kapali: Otomatik hizalama
LED acik: Manuel (elle) hizalama

3 ACMA / KAPAMA tusu
4 islem gostergesi

5 Tilt fonksiyonu 15131

6 Tilt fonksiyonu
7
8
9

ON o un

200 .D..G

Laserliner

Enfraruj sinyali alici alani
Sarj durumu gostergesi
X eksen LED'i

10 Y eksen LED'i

11 Z eksen LED'i

91011
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200

12
13
14
15

16

17

18

Radyofonik sinyal cikisi
islem gostergesi

Tarama modu
Konumlandirma tusu

(saga ceviriniz)

auto/slope fonksiyonu: X/Y
eksenlerini yukari tasiyin

Rotasyon hizi segimi
600 /300 / 0 dev./dak

Konumlandirma tusu

(sola ceviriniz) auto/slope
fonksiyonu: X/Y eksenlerini
asagi dogru hareket ettirin

X/Y eksenini degistirme



Quadrum Compact/ Compact G

Alan Kafesi: Bunlar lazer duzlemlerini ve fonksiyonlarini gosterir.
auto: Otomatik hizalama / slope: I\/Ianuel (elle) hizalama

e BPUES

Yatay tesviye Dikey tesviye Egri duzlem 90° acilar 180° Referans
fonksiyonu
Yatay ve diisey diizecleme: auto auto

— Yatay: Cihaz mimkin oldugunca diiz bir zemin
Ustlne konulmali veya bir statif ((¢ ayak) Uzerine
sabitlenmelidir.

— Dusey: Cihazi yan tarafina yerlestirin. Kumanda alani

yukarlya dogru bakiyor. 5/8", cihazi bir
tripoda dikey olarak monte etmek icin kullanilabilir.

— ACIK/KAPALI tusunu bas.

— X ve Y ekseni LED'i yanip soniyor: Lazer yatay pozisyona yonelik
hizalandirma prosesinde bulunuyor. LED araliksiz yanar yanmaz,
seviyelendirme tamamlanmis olur.

— Z eksen LED'i yanip sontyor: Kontrol paneliyle yukari bakan lazer yana
devrilmistir ve dikey pozisyon icin hizalandirma prosesinde bulunuyor.
LED araliksiz yanar yanmaz, seviyelendirme tamamlanmis olur.
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I Auto/slope fonksiyonu LED'i kapali: Otomatik hizalama
| |

Cihaz, = 4°'lik bir aralikta otomatik olarak kendini seviyelendirir. Seviyeleme
asamasi sirasinda lazer déner ve egim LED'i yanip soner. Seviyeleme
tamamlandiginda, edim LED'i hizli bir sekilde yanip séner. Lazer maksimum
hizda doéner. Ayrica ,, Sensér Otomatik” ve ,,ADS-Tilt” bolimlerine de bakiniz.

Cihaz cok egri bir sekilde kurulmus ise (4°'nin disinda), prizma kafasi
I durur ve lazer ve de LED auto/slope yanip séner. Bu durumda cihazin

" daha duz bir zemin Gstiine konmasi gerekir.

Diisey Lazer Diizeyinin Konumlandiriimasi

Dusey kullanim modunda, lazer diizeyi ylizde yiz tam olarak
konumlandirilabilir. , Sensor Automatic” etkin kalir ve dusey
lazer duizeyini diizecler. Sonraki sekle bakiniz.

' < (B
o U |

Laserliner

auto/slope-LED 151§1 yanip sondugunde, maksimum 4°’lik ayarlama
I araligina ulasilmistir. Cihazi yatay olarak kurup kapatip yeniden

" calistinniz.
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4°'ye Kadar Meyil Fonksiyonu - Yatay

Meyil fonksiyonu etkinlestirildiginde sensor otomatigi kapatilir. Bunun icin
auto/slope tusuna basiniz. Arti / Eksi tuslari ile meylin tahrikli olarak degismesi
mUmkUnddr. Bu durumda X ve Y ekseni birbirlerinden bagimsiz olarak
ayarlanabilir. Sonraki sekillere bakiniz.

edo

Xyl Seee

Laserliner

I Egim islevine gelmek icin, Tilt islevinin kapali olmasi gerekmektedir.
| |

Maksimum 4°'lik meyil sinirina ulasildiginda, ! lazer durur ve yanip
séner. Bu durumda meyil agisini azaltiniz.
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Meyil fonksiyonu > 4° _
Daha buyuk meyiller istege bagl temin ¢
edilebilen aci plakasi, Urtin No. 080.75 5 slope

araciligiyla ayarlanabilir. TAVSIYE: Once oer) i

cihazin kendini diizeclemesini bekleyip E
acl plakasini sifirlayiniz. Daha sonra sensor 0
otomatigini auto/slope tusu ile kapatiniz. —~
Ardindan cihazi istediginiz aclya ceviriniz. .‘m @ ey

I Auto/slope fonksiyonu LED'i agik: Mantel (elle) hizalama
| |

Lazer Modlan

Rotasyon Modu
Rotasyon tusu ile devir sayilari ayarlanir:
0, 300, 600 D/dak

Nokta Modu

Nokta moduna gecmek icin lazer rotasyonu
(dénmesi) duruna kadar rotasyon tusuna
basmaya devam ediniz. Lazer, konumlandirma
tuslari ile istenen pozisyona dondurilebilir.

Scan Modu

Scan tusu ile yogun isikli bir katman 4 degisik
genislikte akftiflestirilebilir ve ayarlanabilir.
Katman, konumlandirma tuslari ile istenen
pozisyona dondurdlur.
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El Alicisi Modu

istege bagl temin edilebilen lazer alicisi ile @
calisma: Rotasyon lazerini maksimum devir
sayisina ayarlayin ve lazer alicisini agin.
Bununla ilgili séz konusu lazer alicisinin
kullanim kilavuzuna bakiniz.

Tracking Modu (opsiyonel)

Quadrum Compact GT bdylece SensoMaster M300 S milimetre alicisiyla
uyumludur ve bu aliciyla izleme fonksiyonunun kullaniimasina olanak tanir.

izleme islevi kullanilarak otomatik hizalama yalnizca X ekseninde gerceklesir,
Y ekseninde gerceklesmez (bkz. sayfa 95'teki cizim). Burada rotasyon lazeri
kablosuz aktarim yoluyla otomatik olarak aliciya hizalanir.

Bunun icin aliclyl agin ve alicidaki baglanti tusuna basin. ,,Baglan semboll”
gorundr. Ayrica lazerdeki calisma gdstergesi (4) yanip séner. Sonra alicy
istenen pozisyona hareket ettirin. Auto Track tusuna bastiktan sonra lazer
cizgisi otomatik olarak aliciya giderken, alicinin pozisyonlanmasina bagli olarak
bu birkag saniye surer.

Alicinin ekranindaki izleme sembolUnin yanip sénmesi durdugu anda,
pozisyon sonunda bulunmus olur.

Diger bilgileri SensoMaster M300 S’Un kullanim kilavuzunda bulabilirsiniz.

Referans lazer ile calisiimasi

Cihazin bir adet referans lazeri bulunur.

Dikey calisma modunda referans lazeri cihazin
hizalanmasina yaramaktadir. Bunun icin

referans lazerlerini duvara paralel sekilde
ayarlayin. Bu durumda dusey lazer dizeyi
duvara dik aglyla dizeclenmis olur, sekle bakiniz.
izleme fonksiyonu dikey modda da mevcuttur.
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Laserliner

Kalibrasyon kontroliiniin hazirlanmasi

Lazerin kalibrasyonunu kontrol edebilirsiniz. Cihazi birbirlerine en az 5m

mesafede bulunan iki duvarin ortasina kurunuz. Cihazi calistiriniz. En iyi

kontrol sonuclarini alabilmek icin, lttfen bir statif (sehpa) kullaniniz.

ONEMLI: Sensor Automatic etkin olmali (auto/slope LED 15131 kapalr).

1. Duvarda A1 noktasini isaretleyiniz.

2. Cihazi 180 derece ceviriniz ve A2 noktasini isaretleyiniz. Simdi A1 ve A2
noktalari arasinda yatay bir referans cizginiz vardir.

ﬂ 1.
U A1 % H
2. »180°~ ﬂ
H A1 "% A2 u
Kalibrasyon kontrolii

3. Cihazi olabildigince duvara yaklastirip A1 noktasinin hizasina kurunuz.

4. Cihazi 180 derece ceviriniz ve A3 noktasini isaretleyiniz. A2 ve A3
noktalari arasindaki mesafe, cihazin hassasiyet degeridir.

5. Y veya Z eksenlerinin kontroll icin 3 ve 4 nolu islemleri tekrarlayin.

3.
A1 A2
o A2

A3

=0K

— 4

o7 180° M
— A2 L
B B

0,15 mm /m

<

A3
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Quadrum Compact/ Compact G

X, Y veya Z eksenlerinde A2 ve A3 noktalari birbirlerine 0,15 mm / m
den daha buyuk bir uzaklikta bulunuyorlarsa, yeniden ayarlama
yapilmasi gerekmektedir. Bu durumda yetkili saticinizla ya da
UMAREX LASERLINER’in muUsteri servisi departmaniyla irtibata geciniz.

Ayarlama Modu

Rotasyon lazerinin dizgun olarak ayarlanmis olmasina dikkat ediniz.

Cihazi agin. Egim fonksiyonunu kapatin.

X Ekseninin Ayarlanmasi

Ayarlama Modunun Etkinlestirilmesi: Otomatik/slope LED'i yanip @)
sonene kadar ON/OFF diigmesine 3 saniye boyunca basin.

Ayarlama: Pozisyonlama tuslari ile lazeri uzaktan kumanda bulundugu
pozisyonundan A2 referans noktasinin ytksekligine getiriniz. Bunun @ @
icin istenilen hizaya ulasan kadar hizalama tuslarini ardi ardina

saniyelik araliklarla basiniz.

Ayarlamanin iptal edilmesi: Cihazi kapatiniz. @
Kaydetme: Yeni ayari kaydetmek icin ON/OFF diigmesine 3 saniye @)
boyunca tekrar basin.

Y ve Z Eksenlerinin Ayarlanmasi

Y eksenini ayarlamak icin uzaktan kumandadaki X/Y dugmesini
kullanarak Y eksenine gecin ve X ekseninin ayarlanmasiyla ayni @
sekilde devam edin.

Z ekseninin ayarlanmasi icin cihazi dikey olarak y4

kurup X ekseni igin tarif edildigi sekilde hareket ediniz.

Uraintin ayarini her kullanimdan énce,

nakil ve uzun muhafazadan sonra kontrol
ediniz. Bu islemde daima tiim eksenleri Y
kontrol ediniz.
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Laserliner

Teknik Ozellikler (Teknik degisiklik yapma hakki saklidir. 25W31)

Gerekli rotasyon devir sayisi

0, 300, 600 D/dak

Lazer alic alani

maks. 300 m

Lazer Modlari

Handmottakermodus, Punktmodus,
Rotasjonsmodus, Scannemodus

Referans isini

Ayarlama Hizi tim calisma agisi icin yakl. 30 sn
Otomatik duizecleme araligi + 4°

Hassasiyet +0,15mm/m

Dizegleme otomatik olarak yatay / dikey
Lazer dalga boyu 635/515 nm

Lazer dalga boyu 650 nm

Lazer sinifi

2/< 1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021/
EN 50689:2021)

Koruma turd

IP 66

GUC beslemesi

Lityum-lyon pil takimi 7,4V / 2,6Ah /
19,24Wh

Tripod baglantisi 5/8" inc dis
Calisma suresi yak. 20 saat
Sarj suresi yak. 4 saat

Telsiz modul calistirma verileri

Araylz: 2,4 GHz ISM-SRD, Frekans bandi:
ISM Bandi 2400-2483.5 MHz, 40 kanal,
Yayin guct: <10 mW, Bant genisligi: 2 MHz,
Moddlasyon: GFSK

Calistirma sartlar

-10°C ... 50°C, hava nemi maks. 80% rH,
yogusmasiz, calisma yukseklik
maks. 4000 m normal sifir Gzeri

Saklama kosullari

-10°C ... 70°C, hava nemi maks. 80% rH

Ebatlar (G x Y x D)

170 x 188 x 170 mm

Agirligi
Uzaktan Kumanda
GUC beslemesi

1,575 g (pil takimi dahil)

2 x 1,5V LR6 (AA)

Uzaktan kumanda menzili

maks. 40 m (RF-control)

Agirhigi

146 g (piller dahil)
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Quadrum Compact/ Compact G

Bakima koruma islemlerine iliskin bilgiler

Tum bilesenleri hafifce nemlendiriimis bir bez ile temizleyin ve temizlik, ovalama
ve ¢6zUct maddelerinin kullanimindan kacinin. Uzun sdreli depolamadan 6nce
aklyu cihazdan gikartin. Cihazi temiz ve kuru bir yerde saklayiniz.

Kalibrasyon

Olciim hassasiyetini ve islevini korumak icin élcim cihazi diizenli olarak
kalibre ve kontrol edilmelidir. Kalibrasyon araliginin bir yil olmasini 6neriyoruz.
Bunun icin gerekirse saticinizla iletisime gegin veya UMAREX-LASERLINER'in
servis bélimane bagvurun.

AB ve UK Diizenlemeleri ve Atik Aritma

Bu cihaz, AB ve UK dahilindeki serbest mal ticareti icin gecerli olan tim gerekli
standartlarin istemlerini yerine getirmektedir.

Bu Urln, ekipmanlari ve ambalaji da dahil, degerli hammaddelerin geri
kazaniimasi icin atik elektrikli ve elektronik ekipmanlar, piller ve ambalajlarla
ilgili Avrupa ve BK y&netmeliklerine uygun olarak cevreye zarar vermeyecek
sekilde geri donUsturulmesi gereken elektrikli bir cihazdir. Elektronik cihazlar,
piller ve ambalaj evsel atik mahiyetinde degildir. Tiketiciler kullaniimis pilleri ve
akuleri resmi atik biriktirme merkezine, satis yerine veya teknik musteri servi-
sine Ucretsiz olarak geri vermekle yasal olarak yuktumludurler. Cihaz bertaraf
edilmeden pili normal takimlarla tahrip edilmeden cihazdan cikartiimali ve ayri
olarak atik biriktirme merkezine verilmelidir. Pilin cikartilmasiyla ilgili sorulariniz
varsa litfen UMAREX-LASERLINER servis bolimUne basvurunuz. Lutfen bele-
diyenizden ilgili atik bertaraf kurumlari hakkinda bilgi aliniz ve atik toplama
yerlerinin ilgili bertaraf ve emniyet uyarilarini dikkate aliniz.

Diger emniyet uyarilari ve ek direktifler icin:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in
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MONHOCTLIO MPOYTUTE MHCTPYKLMIO MO 3KCMyaTaLmm, Mpuiaraemblii npo-
CnekT ,VIHhopMaLWsa O rapaHTUW W LOMONHUTENbHbIE CBEEHUA", a Takxke
NocNefHio MHAOPMALMIO 1 YKa3aHWs, KOTOPbIE MOXHO HalTW MO CCblke
Ha CaliT, MPUBELEHHON B KOHLE 3TOM MHCTPpYKLMM. Cobniopath copepxa-
LLMecs B 3TUX AOKYMEHTaX YKa3aHWs. STOT LOKYMEHT HeobXxo4nMMo coxpa-
HUTb U MepeaaTb NMpu nepeaaye JlasepHoro YCTponcTaa.

Ncnonb3oBaHMe NO Ha3HAYEHUIO

JTOT POTaLMOHHbIV Na3ep NpefHa3HayveH ANA BblpaBHMBAHNA B TOPU3OHTaIbHON
nnockocTn. bnarofaps vmetoLLeincs ¢ 6OKOBOM CTOPOHbI Kopryca pesbbe

5/8", npefHa3HaYeHHON [ YCTaHOBKM Ha LWTaTUBE, Nla3ep Takxke MOXHO
MCNONb30BaTb A/1A BEPTMKANbHOMO BblpaBHMBAHWA. EC/I HEOBXOAMMO NOCTPOUTH
HaKOHHYIO JIMHUIO, Na3ep MOXHO HaK/OHUTb C MOMOLLbIO 31eKTPOHHOrO
YCTPOWCTBA peryampoBaHns B HanpasaeHun ocei X n Y.

O6LwWme yKka3aHUs No TexHuke 6esonacHoOCTU

- |_|pl/|60p MCNOJIb30BaThb TOIbKO CTPOro No Ha3Ha4eHUo 1 B npeaenax yCﬂOBVII;I,
yKa3aHHbIX B CI'IeLI,VIq)I/IKaU,VIVI.

— M3mepuTenbHble Mprbopsl 1 MPUHAAJIEXKHOCTN K HUM - He UTpyLLIKa.

VX cnepyeT XxpaHWTL B HEAOCTYNHOM AJ1A AeTeln MecTe.

— BHocuTb B Npunbop ntobble n3MeHeHrs Uav MoandMKaLmm 3anpeLLeHo, B
NPOTVBHOM CJlydae Jonyck 1 Tpe6osava o TexHuKe 6e3onacHoCTn yTpadmeatoT
CBOtO Cnny.

— He nopapepraTb Nprbop MexaHW4eckuM Harpyskam, Ype3mepHbIM TemrnepaTypam,
BAXHOCTU U CJTNLLKOM CUJTbHbIM BI/I6paLI,I/IﬂM.

- 3anpeu_LaeTc9 pa6OTaTb C I'IplA60pOM B dJly4ae OTKa3a O,EI,HOI7| NN HeCKONbKNX
hyHKLMIA, NPY HU3KOM YPOBHe 3apsfa HbaTapew, a Takxe
B CNy4ae NOBPEXAEHWA KOpyca.

— Mpw 3kcnnyaTaummn BHe NMoMeLLeHNin cleauTb 3a TeM, 4Tobbl Nprubop
MCNOJ1b30BaNCA TONbKO NPK COOTBETCTBYHOLLINX aTMOCCbeprIX YQIoBUAX
1 C CobnofeHNEM NOAXOAALLMX MeP 3aLLMTbI.

— Obs3aTenbHO cobnioaaTb Mepbl MPefoCTOPOXHOCTY, NpedyCMOTPEHHbIe
MeCTHbIMW NN HauWOHaIbHbIMIN OpFaHaMI/I Hap,3opa N OTHOCALLMECA K
Hagnexatlemy npumMeHeHnto npm6opa.
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Quadrum Compact/ Compact G

MpaBuna TexHukn 6e3onacHoOCTn
ObpalleHyie ¢ nasepamu knacca 2

JlasepHoe v3nyyeHue!
V136eraiiTe nonafiaHus nyda B rnasal
Knacc nasepa 2
< 1 MBT - 515/635/650 HM

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— BHuMaHWe: 3anpeLaeTca HanpaBaATb MPAMOW WM OTPaXKEHHbIN NyY B riasa.

— 3anpeLlaeTca HanpaBIATb 1a3e€PHbIN Y4 Ha Jlofew.

— Ecnn nasepHoe nsnydeHune knacca 2 nonafaeT B rnasa, HeobxoAMMO 3aKpbiTb
rnasa v HemefneHHo ybpaTb ronoBy V3 30Hbl J1yya.

— Hwv B Koem cnydae He CMOTPETb B J1a3€PHbIN JTyY NPV MOMOLLM OMTUHECKUX
npvbopoB (Nynbl, MUKPOCKoMNa, BUHOKAS, ...).

— He ncnonb3osatb Nasep Ha yposHe rnas (1,40 - 1,90 m).

— Bo Bpems paboTbl Na3epHbIX YCTPOCTB 3aKpbiBaTb XOPOLLO OTpaxatoLLue,
3epKasibHble UV MAHLEBbIE MOBEPXHOCTU.

— B mMecTax 06LLero nosb3oBaHMs Mo BO3MOXHOCTW OrpaHuNYnBaTh XOL, Jlydei
C NOMOLLbIO OrPaKAeHUI 1 Neperopofok v pasMeLLaTh npegynpexpatoLme
Tabnnyky B 30He OEeVCTBUA Na3epHOro U3NyYeHNs.

MpaBuna TexHUKM G6e3onacHoOCTU
O6pau.LeHme C 3N1EKTPOMarHUTHbIM n3nyvyeHnem

— B n3mepuTensHoM nprbope cobntofeHbl HOPMbI 1 MpeaesibHble 3HaYeHNs,
YCTaHOBJIEHHbIE MPUMEHUTESIBHO K 3/1eKTPOMAarHUTHON COBMECTUMOCTM
COrNacHo AMPeKTMBe 0 3NeKTPOMarHUTHas coBmecTumocTs (EMC) 2014/30/EU.

— CnepyeT cobnofath AeCTBYOLLME B KOHKPETHBIX MeCTaX OrpaHuYeHns
no 3KCnyaTaumm, Hanpumep, 3anpeT Ha UCNosb3oBaHue B 60bHMLAX,

B CaMOJeTax, Ha aBTo3anpaBKax Wan pagom C JoabMU C
KapAMoCTUMYyNATOpaMU. B Takmx yCNoBMAX CyLLeCTBYeT BO3SMOXHOCTb
OMacHOro BO3L4ENCTBMA NN BO3HMKHOBEHMA MOMEX OT M A7 3NeKTPOHHbIX
npnbopos.

— DKCnayaTauma NoA BbICOKUM HanpsXXeHWeM UK B YyCNOBUAX AeNCTBUA
MOLLIHbIX 1eKTPOMArHUTHbIX NEPEMEHHbIX MONe MOXeT NOBAUATL
Ha TOYHOCTb M3MEpPEHWIA.
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I'IpaBVlna TeXHUKKN 6e3onacHoOCTU
O6pa|_|.LeH|/|e C Pagno4acTOTHbIM N3NnyvyeHnem

— YCTPOWVCTBO OCHALLEHO pafiMonHTepencom.

— YCTPOWCTBO COOTBETCTBYET NpeAnucaHnam 1 obecneyrsaeTt cobnofeHne
npefenbHbIX 3Ha4YEHWIN B OTHOLLIEHWIN 3N1eKTPOMArHUTHON COBMECTUMOCTU
1 pagmonsnydenua cornacHo Jupektuse RED 2014/53/EU.

— HacToswmm Umarex GmbH & Co. KG 3asBnseT, 4To pagroobopynosaHvie
Trna Quadrum Compact BbINOMHAET CyLecTBeHHble TpeboBaHWA
1 COOTBETCTBYET OCTasIbHbIM MONOXEHNAM €BPONENCKON ANPEKTUBDI
0 pagmoobopynosaHum 2014/53/EU (RED). MonHbIi TeKCT 3asBreHns o
COOTBETCTBUM HopMaM EC MOXHO ckadaTb Yepes VIHTepHeT no cnefytoLiemy
agpecy:
Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in

0Ocobble XxapaKTepUCTUKN uspenusa U yHKLuun

SEI'ISEII" .
Automaric POTALMOHHbIN Jla3ep HaCTpamBaeTCa CaMOCTOATENbHO. OH yCTaHaBAn-

BaeTCA B TpebyemMoe UCXOAHOe NOSIOXeHe - B NMPeAenax yria caMoCToATeNbHOro
HUBENNPOBAHUA + 4°. A TOYHYIO PErysiMpoBKY Cpasy e BblMNOSHAET aBTOMaTHKa:
MpwW 3TOM TPU 3N1EKTPOHHbIX M3MepUTENbHbBIX AaT4mnKa dukcupytoT ocn X, Y u Z.
Mpwn 3TOM BpaLLaeT Nasep ¢ MakCMMabHOW YaCTOTON.

«ﬁ“lock BNTOKMPOBKA ans TpaHcnopTuposku: [ns 3awwmTsl nprbopa Bo
BpeMs TPaHCMOPTUPOBKYM OH (UKCUPYETCA C MOMOLLIbIO CMeLManbHOro
MOTOPHOroO TOPMO3a.

CreneHb 3aLLWTbl NPUBOPOB OT MbIW W BRaru.

D AN .
SHAKE ®yHKums AntiShake: aBTomaTuKa BbipaBHUBaEeT Nprbopsbl B
NOCTOAHHOM PexUMe, Aaxe eCn OHU HAXOAATCA B ABVXKEHUN,
[1ns BbICTPO HACTPOMKM Ha BUOPUPYIOLLIMX MOBEPXHOCTSX 1 NPK NOpbIBaxX BETPA.
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Quadrum Compact

ADS Mpotveoapendosas cuctema (ADS) NpesoTBPALLAeT OLWLMGOUHbIe
3amepsl. MpuHUMN OencTBMS: Jlasep B TedeHne 30 CekyH[ nocsie akT1BMPOBaHUS
ADS NOCTOSHHO NPOBEPSAET NPaBUILHOCTL BblpaBHMBaHWA. ECn npubop nog
BHELUHVM BO3L4ENCTBUEM NPUXOAUT B ABUXKEHWE, UK Na3ep TepsieT CBOKO Onop-
HYIO BbICOTY, TOrAa flazep 0CTaHaBIMBAETCA. [LOMOMHUTENBHO K STOMY N1asep
MWraeT, a CBETOAMOL NHANKALMM HAKNOHa rOpUT NMOCTOSHHO. 1S MPOAOXKeEHMS
paboTbl BTOPHO HaxaTb KIaBHLLY HAaK/IOHa WK BbIKTIOUNTL 1 CHOBA BKITIOUNTL Nprbop.

MpotusoppedoBas crctema (ADS) He akTMBHa Nocsie BKIlOYEHUA
yCTpoWcTBa. YTOObI 3aLWMTUTL NPMBOP OT U3MEHEHNS MOOXEHWS MPU MOCTOPOH-
HeM BO34ENCTBUN, HY>XXHO aKTVBMPOBaTb ADS HaxkaTuem KHOMKM Hak/IoHa.
@OyHKumA ADS NokasblBaeTca MUraHWeMm CBETOAMOAA HaKOHa, CMOTPY PUCYHOK
BHU3Y

ADS BKJItOYaET (OyHKLIMIO KOHTPOASA NLLb Yepe3 30 CeKyH Mocsie MoJIHOro
I HVBEIMPOBaHWA N1asepa (3Tan HaCTPOWKK). Ha 3Tane HaCTpOWKY CBETOAVIOA,
®  Hak/oHa MWraeT C cekyHHOWN YacToTom; koraa ADS akTVBHa - BbICTPOE MUraHue.

MpuHuun pencreua ADS ADS BKIIOUNTCA Yepes
30 ¢, 6bIcTpOE MUraHue
5 Havano CBETOANOMA HAK/OHa. HOCTOPOHHEE
K. BpaLLeHus BO3MeNCTBME
I 7L
Hactporika BkoueHue
Sensor Automatic ADS: HaxaTb
B uenax
KHONMKY HakJ1oHa,
6e3onacHoCcT nasep
MHAVKATOP
OCTaHaBNMBaeTCs,
HaksoHa
nasep Muraer,
3amuraet ¢
- a cBeTOAVOA,
CeKyHAHOwM
~ VHAMKALWW HaK/IOHa
4acToTOM.

ropnT NOCTOAHHO.
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OO6paLueHure ¢ 610KkoM nuTaHus /

JIUTUA-MOHHbIM aKKyMYJNIATOPOM

— AKKYMYNIATOP MOXHO 3apsXaTb HENOCPeACTBEHHO B
npubope, C MOMOLLIO MpKUaraeMoro 611o0ka NUTaHKA
5 B, vin U3BHe, Yepes BCTPOEHHOE B akKyMyATOP rHe30
USB-C, ncnonb3ys CTaHOapTHbIN 610K nuTaHus USB-C.

— bnok nuTaHua/3apagHoe yCTpOMCTBO UCMOb30BaTh
TONIbKO BHYTPU 3aMKHYTbIX MOMELLIEHWI, He NoaBepraTh
BO3AENCTBUIO BNArv UAu AOXAA, T.K. B MPOTUBHOM
Clydae CyLLecTByeT ONacHOCTb MOPaXeHWA 3NeKTPUYECKM TOKOM.

— MNepen 1cnonb3oBaHneM Nprbopa HeOBXOAVMMO MONHOCTLIO 3aPAAMTL aKKyMyNATOp.

— NopcoeanHNTL 60K NUTaHWA/3apALHOE YCTPOWCTBO K 3N1eKTPOCETU 1
pasvemy, KOTOprI;I HaxoanTCA B OTAENEHUN ON1A aKKyMYNATOpa. cnonb3oBaTtb
TONbKO BJIOK MUTaHWA/3apALHOe YCTPOVCTBO, BXOAALLEE B KOMMEKT. Mpu
MCMOMb30BaHMN He OPUrMHaNbHOro H1oka NUTaHUsA/3apsAHOTO YCTPONCTBA
rapaHTUA aHHYIMPYeTCA.

— Korga npvbop 3apsxaeTca, cneBa 1 CnpaBa MUraloT CBETOAVOAbI MHANKATOPA,
yKa3blBaloLLMe Ha yBenvyeHre ypoBHs 3apsaaa. Mpouecc 3apaakun 3aBepLueH,
ec/nv Bce TPU CBETOAMOLA NOCTOSHHO CBETATCA 3e/1eHbIM LIBETOM.

— Bo BpeMms 3apAfky akkyMynaTopa CBETOAMOL akKyMyaAaTOpHOro 61oka roput
KpacHbIM CBeTOM. [NpoLecc 3apsaaku aBepLUeH, Koraa CBeTOAMOL ropUT CUHUM
CBETOM.

YctaHoBKa GaTapeii Npy AUCTaHLIMOHHOM ynpaBieHUn ———
OTkpoWTe oTheneHve ans 6atapen 1 yctaHoBuTe Hatapeu ( ;E
(2 x 1,5V LR6 (AA)) c cobntofeHnemM nokasaHHOM NonspHOCTU. ;
CobnioaaTs NONAPHOCTb. —
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Quadrum Compact/ Compact G

a . a Bbixog OMNOpHOro

b MpusmeHHas ronoska /
BbIXOJ, Jly4a flasepa

c [aHenb ynpasneHus

Mone npuema nMHpakpacHoro
cnrHana

e CoegvHuUTENbHOE rHE340 ANA
6n0oKa NUTaHUA/3apAnHOro
ycTponcTea

f Pe3bba 5/8"

g OTcek Ania akkymynstopa

34 1 OyHKuUmMA auto/slope

2 (CBetommop yHKUMA auto/slope:
CBeToAmMOL He ropwuT:

KHonka BKJ1./BbIKJT.

Xy z

200 .D..G

2 &2 O (-5 aBTOMaTUYeCKoe HMBENMpPOBaHMe
1 uto 6 CBETOAMOL FOpUT: pydYHOe
sope HUBeNMpoBaHMe
7
8

VHamnKkaTop paboTbl

Laserliner

3
4
5 CeeTtoamon yHKLMN HakMoHa
6 OyHKUMA HaKNOHa

7

21011 Mone npuema MHMpPakpacHOro

curHana
8 VHankauma ypoBHA 3apana
9 Ceetogumof ocnt X

10 Csetogumopn ocn'Y

11 Ceetogmon ocn Z
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12
13
14
15

16

17

18

Bbixof paanoyacToTHbIM CrHana
MHankaTop paboTsl

Pexxvm ckaHnpoBaHua

KHomka no3numoHnpoBaHus
(BpalllaTb BNpaBo)

dyHKUMA auto/slope:
MepemelLeHne ocen X/Y BBEPX
BbI6paTh CKOPOCTb BPALLEHA
600 / 300 / 0 0b6/MWH.

KHomka no3numoHnpoBaHus
(BpalLaTb BIEBO)

yHKUMA auto/slope:
MepemelleHne ocen X/Y BHW3

N3meHeHne ocn X/Y



Quadrum Compact/ Compact G

MpocTpaHCcTBeHHbIe peLleTKu: MokasbiBaloT NA0CKOCTU fa3epa U PYHKLMY.
auto: aBTOMATNYeCKOe HYBEMPOBaHWe / slope: HUBENMPOBAHME BPYUHYIO

auto auto slo e

FopM3OHTaanoe BepTMKaanoe HaKﬂOHHaH 90° yron 180° OnopHas
HVBENVPOBaHVEe  HWBENMPOBaHME  MIOCKOCTb yHKLWA
rOpVI3OHTaJ'IbH0e U BepTUukKasibHoe auto auto

HUBeNUpoBaHue " Q}

— B ropun3oHTanbHOM NonoxeHnu: Mo BO3MOXHOCTU be »1
YCTaHOBUTb NMpYHOP Ha POBHOI MOBEPXHOCTW UK ‘ ‘»
3aKpenuTb Ha LUTaTuBe. @ @

— B BepTVKaNbHOM nonoxeHuu: Monoxute nprbop
Ha 60K MynbT ynpasneHna CMOTPUT BBEPX.

KpenneHne 5/8" MOXHO 1CNOb30BaThL 4N1A
BEPTVIKaNbHOM yCTaHOBKYM Nprbopa Ha LWTaTus.

— HaxaTb knasuwy BKJ1./BbIKJ1.

— CeeToanoapl ocevt X nan Y MUratoT: Niasep HaxoaWTCA B NPOLeCcce BbipaBHWBA-
HWA A1 FOPU3OHTANbHOW NO3VLMK. EC/IN CBETOAWOL, CBETUTCA NMOCTOAHHO, 3TO
03HaYaeT, YTO MPOLECC HUBEIMPOBAHMNA 3aBEpLLIEH.

— CBETOAVOL, OCW Z MUTaeT: Na3ep Hak/IOHEH B CTOPOHY MaHesIbio yrpaBieHns
BBEPX V1 HaXO4MTCA B NMPOLECCe BbIPaBHUBAHWA A1 BEPTUKAIbHOW NMO3ULMN.
Ecnn ceeToOmop CBETUTCA NOCTOAHHO, 3TO O3HAYaeT, YTO MPOLECC HUBEIMPO-
BaHWA 3aBepLUeH.
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Laserliner

CBeTOAMOZ auto/slope pexvmMa He ropuT: aBToMaTyeckoe
s HUBepoOBaHve.

Mprbop aBTOMaTUYeCKN BbIpaBHMBAETCS B AnanasoHe + 4°. Ha sTane
BbIPaBHWBaHWA Na3ep BpallaeTcs, a CBETOAMOM Hak/loHa MuraeT. Korga
HWBEIMPOBaHMe 3aBepLUIeHO, CBETOAVOL, HakNoHa BbICTpo MuraeT. Jlasep
BpaLLaeTcA C MakcManbHOW ckopocTbio. CM. Takxe pasgen , CeHcopHas
asTomatuka” un ,ADS-Tilt".

Ecnun npubop ycTaHOBEH MOL CINLLKOM 6omblwnm yriom (6onee 4°),
NPU3MEHHas rofloBka CTOWT HEMOABWXKHO, a Sla3ep 1 CBETOAMOLb! auto/
slope (aBTOMaTVKa/Hak0H) MUratoT. Mprubop HEOBXOAVMO YCTaHOBUTL
Ha Hbonee POBHOW MOBEPXHOCTY.

Mo3nunoHnpoBaHue BepTUKaNIbHOM NJIOCKOCTU Nasepa

B BEPTVKaNbHOM peXMMe BO3MOXHO TOYHOE MO3MLVOHMPOBaHME NIOCKOCTH
nasepa. QyHKLMA CEHCOPHOW aBTOMaTMKKM , Sensor Automatic” ocTaetca
aKTVBHOW 1 HUBENMPYET BEPTUKabHYIO MIOCKOCTb lazepa. CM. cneaytoLLmni
PUCYHOK.

. : e e
25 @ ceee ° .—0!. .6!)

Laserliner

Ecan cBeTOAMOA aBTOMATUYECKOTO / PYyYHOrO pexuma MUraeT, 3HauuT
LOCTUMHYT MakcUMasibHbIN AMana3oH perynnposanua 4°. Moce 3toro
YCTaHOBUTb NPUOOP B rOPU30HTaNbHOM MOMOXEHUM U BBIKITHOHUTD 1
CHOBA BKJIIOUUTb €ro.
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Quadrum Compact/ Compact G

®DYHKLUA HAaKJIOHA A0 4° — N0 roOpuU3oHTanu

Mpu BKIIOYEHUN PYHKLMN HAKIOHa OTKIIIOYAeTCs CEHCOpHas aBToMaTvka. [ns
3TOro HaXaTb KNaByLLy aBTOMATUYeCkoro / pyqyHoro pexvima. Knonkw ,Mnoc” /
,MuHyC" NO3BONAIOT U3MEHATb HAK/IOH C MOMOLLbIO ABWraTens. Mpu 3Tom
tOCTUPOBKY OCel X 1 Y MOXHO BbINONHATb NO OTAENbHOCTY. CM. CefytoLmne
PUCYHKN.

00

Laserliner

Mepen UCNosb30BaHNEM (OYHKLMN PeryavpoBaHns HaknoHa HeobXoaymMo
[leakTVBMPOBaTb (YHKLWMIO Hak/ToHa.

Cpa3y nocsie AOCTUXKEHUA MakKCMMalbHOrO AMarnasoHa yria HaksioHa
4° J1a3ep OCTaHaB/IMBAETCA W HaYMHAeT Muratb. ocne 3toro cnepyer
YMEHbBLUNTb Yrosl Hak/oHa.
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DyYyHKLUMA HaKIOHa > 4°

HaknoHbl 60/bLUEro 3HaYeHNs MOTyT CO3/4aBaTbCs ¢
C MOMOLLbIO AOMOJIHUTENBLHOW YTIOBOW MANTI, . slope

apr. Ne 080.75. COBET: CHauana aaTb npuopy S i

CaMOCTOATENbHO BbIPOBHATLCA 1 YCTAHOBWTL YrOBYIO
NJNTY Ha HOMb. 3aTeM OTKJIIOHUTb CEHCOPHYHO

aBTOMaTUKy KHOMKOW auto/slope. Mocne 3Toro -
HaKIOHWTb NPYUBOP MOL HYXHbIM YTIOM. ol @ ore

I CBETOLVMOL, aBTO/PYYHOrO PEXIMMA TOPUT: Py4YHOE HUBENMPOBAHME
| |

Pe>xumbl nasepa

Pe>xum BpaLueHus
Knasuiuen BpaLLlleHWsa yCTaHaBNMBAETCA YUCIO
obopoTos: 0, 300, 600 06/MVH

Pe>XMM No3vLMOHMPOBaHMUA

YTOObI BOWTU B PEXMM MO3ULMOHMPOBAHNS,
CNeayeT HaXyMaTb KaBuULLYy BpaLleHus [0 Tex nop,
noKa flasep He mepecTaHeT BpallaThcs. MoBepHyTL
nasep B Tpebyemoe NonoxeHne MOXHO C NOMOLLbIO
KHOMOK MO3ULMOHMPOBAHWA.

Pe>Xum ckaHupoBaHusa

KHomka ckaHvMpoBaHws NO3BOAET akT1BMPOBATb
¥ OTperynnpoBaTb OTPE30K MHTEHCVBHOIO CBETa,
MMetoLLMIA 4 pa3HbIX 3Ha4YeHUA LWNpKHBbIL. C
MOMOLLIO KHOMOK MO3MLMOHUPOBAHUA CErMeHT
MOXHO MOBepHyTb B TpebyemMoe NoAoXeHNe.
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Quadrum Compact/ Compact G

Pe>kum pyuyHoro npuéma
PaboTa ¢ fononHUTENbHBIM Na3epHbIM @
NPUEMHNKOM: YCTaHOBUTbL POTALMOHHbBIN Na3ep

Ha MaKCUMasbHyIO 4acTOTy BPALLEHWA 1 BKIOYNTD
nasepHbI NpreMHUK. CM. MHCTPYKLMIO MO
3KCMTyaTaLmnm COOTBETCTBYIOLLIEro N1a3epHOro
npremMHMKa.

Pe>kum oTcneXXuBaHuA (onuMoHanbHO)

Mogenb Quadrum Compact GT coBMecTUMa C NPUEMHUKOM C MHAMKaLWeR
3Ha4eHUn B MumMeTpax SensoMaster M300 S 1 fiaeT B 3TOM COYeTaHMUM
BO3MOXXHOCTb 1CMO/b30BaTh (OYHKLMIO CIIEXKEHWA.

ABTOMATVYeCKOe BblpaBHUBAHME C MOMOLLIBIO (DYHKLMM CeXeHUs NPOUNCXOANT
TOMBKO MO OCK X, HO He Mo ocn Y (CM. nnntocTpaumio Ha cTp. 111). Mpu 3Tom
POTALMOHHbIN Na3ep C NOMOLLbIO PaAMOCBA3Y aBTOMATUYECKW OPUEHTUPYETCA Ha
npYeMHMK.

[1ns 3TOro HEOOXOAMMO BKIIIOUMTL MPUEMHIK U HaXaTb KHOTKY YCTaHOBKM
COefiHeHUs Ha NpUeMHYIKe. MoABNAETCA CUMBOST YCTAHOBIEHHOTO COEAUHEHWS.
KpoMe TOro, Ha nasepe npu 3TOM MUraeT WHAMKATOP paboyero pexuma (4).
Mocne 3TOro CredyeT nepefsuHyThb NPYEMHUK B Xeflaemoe nonoxexue. Mocne
HaXaTus KHoMkKM Auto Track nasepHas IMHWsA aBTOMaTUYecky CMeLLaeTcs Ha
npreMHKUK. JTa onepaums B 3aBUCMMOCTY OT NO3ULMOHMPOBAHWA NPYEMHIKa
MOXET 3aHsATb HECKOMbKO CeKYHA.

o OOCTUXeHMM OKOHYaTeNbHOM MNO3MLMN CUMBOJ CIEXEHNA Ha Ancinee
NnpueMHuKa nepectaet MuraTb.

Bonee nonpobHas MHopMaLWs NpUBEAEHa B MHCTPYKLMM MO 3KCMyaTaumm
SensoMaster M300 S.

PaGoTa c onopHbIM Nlazepom

Mprbop OCHaLLEeH OMOPHBIM JIa3ePHbBIM JTyHOM.
Mpy paboTe B BEPTUKANEHOM PEXMME OMOPHbIN
nasep CNYXUT ANs HYBENMPOBaHUsA npubopa.
[1ns 3TOrO CneayeT OTperyanpoBaTh OMOPHbIN
nasep TaK, YTobbl S1y4 NPOXOLMS NapannenbHo
cTeHe. Tenepb BEPTVKaNbHAs MI0OCKOCTb flasepa
BbICTaB/IeHa NMeprneHaNKYIAPHO CTeHe, CM.
PUCYHOK. DYHKUMS CEXeHUs Takxke JOCTyrNHa B
BEPTUKANbHOM pexume.
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Laserliner

MoproroBka K NpoBepKe KasnmbpoBKu

Kannbposky nasepa MOXHO KOHTPOIMPOBaTh. YCTaHOBUTL Mprbop nocepepuHe
Mexy 2 CTeHaMK, PacCTOAHME MeXy KOTOPbIMM COCTaBNAET He MeHee 5 M.
BkntounTb nprbop. Jn1s onTManbHOM NpoBepKy NCMOomb30BaTh LUTATYIB.
BHUMAHME: CeHcopHas aBTOMaTVKa JO/MKHa ObITb akTUBHA (CBeTOAMOLA,
auto/slope pexuma He ropur).

1. HaHecuTe Ha cTeHe Touky Al.

2. MoeepHuTe Nprbop Ha 180° 1 HaHecwTe Touky A2. Tenepb y BaC ecTb
rOPU30HTaNbHaA IMHNA MeXAay Todkamu Al n A2.

IS R
2. 180° ﬂ
- g i
MpoBepka KanMGpoBKU
3. MocTaBbTe NPUBOP Kak MOXHO BAvxe K CTeHe Ha BblCOTe TOUKM AT.
OTperynupyiite npubop.

4. MNosepHuTe Nprbop Ha 180° 1 HaHecuTe Touky A3. PasHuLa Mexay
ToukaMu A2 1 A3 ABnaetca AONYCTUMbIM OTK/IOHEHWUEM.

5. MosTopuTb Warn 3 v 4 ona NpoBepku ocn Y unu Z.

3.

IR |

4.

A2

=0K

A2

A3
180°

0,155 mm/m

<

A2

[ &8s
ﬁ A3

]
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Quadrum Compact/ Compact G

HoBas tocTpoBka TpebyeTcs, ecnn Ha ocu X, Y unu Z Toukm A2 n A3
pacnonoxeHbl Ha pacctosHnn bonee 0,15 MM Ha Kaxable 1 M Apyr oT
apyra. B aTom cnyyae Bam HeobxoavMO CBA3aTbCSA C aBTOPU30BaHHbIM
avnepom unu cepsucHbiM otgeniom UMAREX-LASERLINER.

Pe>xum 1ocTMpoBKu

Bo BpeMs 10CTVPOBKY ObpaLLaiiTe BHUMaHe Ha BblpaBHWBaHMeE POTALWIOHHOMO Nasepa.
BkntoymTe yCTpOMCTBO. BbikNtoUUTe (hyHKLMIO HakNoHa.

HOcTuposka ocn X

BkutoueHue pexuma toctvpoBku: Haxunmarte kHonky ON/OFF B @
TeyeHve 3 CeKyHA, NOKa CBETOAMOL auto/slope He HayHeT MuraTh.

tOcTrpoBKa: C MOMOLLIO KHOMOK MO3ULMOHMPOBaHUS NysbTa
AMCTaHUMOHHOTO YNPaB/EeHNs NepeBeCTW N1asep 13 TekyLLEero
NONOXEHWA Ha BBICOTY KOHTPOJIbHOM TOUKM A2. [118 3TOr0 HECKO/bKO
pa3 HaXaTb Ha KHOMKM MO3ULMOHMPOBaHUS C LIAroM B OLHY CEKyHZY,
noka He ByAeT [OCTUTHYTO TpebyeMoe MooXeHKe.

OTMEHUTb OCTUPOBKY: BbIKNIOUYMTL NpUbop. @
CoxpaHeHue: YToObl COXPaHUTb HOBYIO HACTPOIKY, CHOBa HaxmuTe @
kHonky ON/OFF v yoepxuBanTte ee B TeyeHune 3 cekyHA,.

HOcTuposka ocn Y u Z

[nA HacTporkn ocn Y UCMONb3yWTe KHOMKY X/Y Ha nynsTe
[MCTaHLMOHHOTO YNPaB/IeHNA O/18 NepeKItodeHnd Ha oCb Y 1 @
[eNCTByNTe TaK Xe, KaK 1 Npu HacTpowke ocn X.

[ns 10CTNPOBKM OCK Z YCTaHOBWTL Npnbop BepTMKaIbHO
11 BbINOJHWTb Te Xe AeNCTBWA, YTO W NPK 0CTUPOBKe OCh X.

PerynsapHoO NpoBepsiiTe IOCTUPOBKY
nepes UCnosb3oBaHneM, noce

TPAHCMOPTUPOBKMA U ASINTENBHOIO Y
XpaHeHws. Mpy 5TOM NPOBEePsAIiTe BCe OCU.
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TexHNYecKne xapaKTepUCTUKMU (V3roTosuTenb coxpaHser 3a cobolt npasa

BHECEHUE TeXHUYECKNX U3MeHeHWA. 25W31)
Tpebyemas 4acToTa BpaLLieHVs 0, 300, 600 06/MWH

[wvanasoH npvema nasepa Makc. 300 m
Pexxum pyyHoro npuéma, Pexxiim
Pexxvmbl nasepa NO3MLMOHMPOBaHWA, Pexym BpalleHuns,

PexXxnm ckaHWpoBaHuA
oK. 30 ¢ no BCeMy yry CaMOCTOATENbHOrO

CKOpOCTb HaCTPOVIKK

peryn1poBaHus
CaMOHVBeIMpoBaHue +4°

To4YHOCTb +0,15 MM/ M

HvBenvposaHve rOPU30HTasbHO / BEPTUKASIbHO aBTOMATUYECKK
JnvHa BONHbI Nasepa 635/515 Hm

[lAviHa BOSIHbBI Ta3epHOTO Jyya, 650 Hm

OMOPHbIV NNa3epHbIN N1yy

2/< 1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

CTeneHb 3aLuuThl IP 66

JINTA-VOHHBIN aKKyMYNATOPHbIN 610K
7,4B/2,6A4/19,24BTY

Knacc nasepos

MuTatoLee HanpsaxeHne

MoacoeanHeHus WTaTBa Pe3bba 5/8"
Cpok paboTbl 31eMeHTOB NMuTaHns | ok. 20 4.
Bpema 3apanku OK. 4 u.

VHTepdbeiic: 2,4 GHz ISM-SRD, [mana3oH YacToT:
[nanasoH ISM (MpOMbILLNEHHbI, Hay4YHbI 11
MeLULMHCKMIA anana3oH) 2400-2483.5 MIy, 40
KaHanos, MoLLHOCTb Nepeaatumka: <10 mw,
Monoca Yactot: 2 Mru, Mogynauua: GFSK

-10°C ... 50°C, BnaxHocTb Bo3ayxa Makc. 80% rH,

3Kcru'|yaTa LINOHHbIE
XapakTepucTuku pagnomonyns

Pabouve ycnosus 6e3 0bpa3oBaHusA KoHLeHcaTa, Pabouas BbICOTa He
60onee 4000 M Haf, ypoBHeM Mops

YCnosuva xpaHeHua -10°C ... 70°C, BnaxHoCTb BO3fyxa Makc. 80% rH

Pa3mepsl (LI x B x T) 170 x 188 x 170 Mm

Bec 1575 1 (BKJ1. aKKyMynATOPbI)

JAuncTaHUMOoHHOe ynpaBsieHne

MnTatoLLee HanpaxeHue 2 x 1,5B LR6 (AA)

Paguyc pencrema Makc. 40 M (Pagro4acToTHbIM yrpaBneHyie)

Bec 146 1 (c 6aTapeiiku)
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Quadrum Compact/ Compact G

NHdopmauusa no o6cny>knBaHuio u yxopy

Bce KOMMOHEHTbI O4MLLATh C/1erka BAaXHOM candeTKol; He NCMob30BaTh
4NCTALLME CpeacTBa, abpa3nBHble MaTepuassl 1 pacTeopuTtenn. Meped ou-
TesbHbIM XpaHeHneM Npnbopa CeayeT BbiHyTb akkyMynsTop. Mpubop
XPaHWUTb B YNCTOM U CYXOM MecTe.

KanubpoBka

[na obecneveHrs TO4HOCTW pe3yNbTaToB M3MePEHWt 1 yHKLIMOHANBbHOCTH
ClefyeT peryaspHO NPOBOAMTL KaNMOPOBKY 1 MPOBEPKY U3MEPUTENBHOTO Mpiu-
6opa. PekomeHayeMbI UHTEPBa KanvbpOBKY - OLMH rof,. Bl MoXeTe nonyymTb
KOHCy/bTaLmio MO 3TOMY BOMPOCY Y Balllero NPOAaBLA UM COTPYAHMKOB C1yXXObl
nonfep>xku UMAREX-LASERLINER

MNpeanucanna EC n Benuko6putaHum n ytunusaums

Mprbop COOTBETCTBYET BCEM HEOBXOAMMbIM TpebOoBaHUAM, pernaMeHTHpyoLLIme
€BO6OAHbIN TOBapOOOOPOT Ha TeppUTOPHK
EC v BenukobputaHuu.

[aHHoe nsfenue, BKIII0YasA KOMMIEKTYIOLWVE NPUHALNEXHOCTU U YNaKOBKY,
ABIAETCA 31eKTPUYECKMM YCTPONCTBOM, KOTOPOe COornacHo Aupektnsam EC

v BennkobputaHum o CTapbix 3NeKTPUYECKMX 1 3NEeKTPOHHDBIX YCTPONCTBAX,
3M1eMeHTax NUTaHWA, akKyMyaaTopax 1 ynakoBOYHbIX MaTepuanax AomkHO BbiTb
nepefaHo Ha yTUAM3aLMIO 3KoNornyeckn 6e3onacHsIM CNocoboM C Lienbto
NOJyYeHNs LIEHHOTO ChipbsA. JnekTpuyeckvie Nprbopsbl, HaTaperkn 1 ynakoska He
OTHOCATCA K ObITOBbIM OTX0AaM. MoTpebuTenu no 3akoHy obs3aHbl becnnatHo
CAaBaTb 1CMONb30BaHHble HaTapelriki 1 akkyMynaTopbl B CNeLnann3npoBaHHble
0bLLecTBEHHbIE MYHKTLI cBopa 0TX040B, MMBO NO MECTY MPOAAXM UK B

CNyx6y TexHUYecko NoamepXKu. M3BneknTe Gataperiky C MOMOLLbIO 0BbIYHbIX
VIHCTPYMEHTOB, He pa3spyluas e€, v caaiTe B cneunanbHbI NyHKT cbopa,

npexne Yyem oTnpasuTe Nprbop Ha yTunmsaumo. Mo Bcem Bonpocam o6
n3BneveHnn batapeek obpallanTecs B cepBUCHbIN otaen UMAREX-LASERLINER.
VHcopMaLmio o nyHkTax cbopa v yTuam3aumm OTXOA0B MOXHO MOyYuTb B
AAMUHUCTPaLMKN NO MecCTy XuTenbcTBa. Cobnogaite MHCTPYKLMM MO yTUAN3aLMN
¥ NpaBuna TexHUKK 6e30MacHOCTU B MyHKTax NMpréma OTXOL0B.

,El,pyrme npasuna TeXHNKN 6e30MacHOCTM 1 OONOSHUTENbHbIE

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in
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YBaXXHO MpounTawiTe IHCTPYKLto 3 ekcrutyaTaLi Ta bpoLuypy «IHpopmaLlia
MPO rapaHTii Ta AOAATKOBI BIZOMOCTi», fika LOLAETHCA, Ta O3HAVOMTECh

3 aKTyaJlbHUMW JaHUMU Ta PeKOMEHIALIAMM 33 NOCUIaHHAM B KiHL L€

IHCTPYKLUIi. [JOTPUMYy/TeCh HAaCTaHOB, LLO B HWX MICTATLCA. Lie JOKyMeHT
36epiraTv Ta f4OKM1aAaTV [0 SIa3epHOro MPUCTPOIO, BiAAAOUM B iHLUI pyKW.

BukopuctaHHA 3a NpU3HaYeHHAM

Llen poTauiHWi nasepHU HiBenip NpU3Ha4YeHW 414 BUPIBHIOBaHHA
rOPU30HTaIbHOI NNOLWMHW. 360Ky Ha Kopnyci € pi3bba Ha 5/8 ftorma ana
BCTaHOBMEHHSA NpUAaay Ha LUTaTuB, TOMy NpWAag MOXHa BUKOPUCTOBYBATH
Takox i AN BEPTUKANbHOrO BUPIBHIOBAHHA. ENeKTPOHHa (hyHKLiA HanaLlTyBaHHA
Haxuly AO3BOMSE OMNyCKaTU Ll NasepHuii Hisenip y Bik ocen X Ta Y Ans 3afaHHaA
YXWNIB.

3aranbHi BkasiBku no 6e3newi

— BrikopucTosyiTte npunag BUKIIO4HO 3a MPY3HaYEHHAMM B MeXax 3aAaBNeHNX
TEXHIYHUX XapaKTepUCTUK.

— BumiptoBanbHi npunagy i npynagan fo HUX — He AUTAYa irpaLlka.
36epiraTi y HeAOCAXKHOMY ANs AiTei MicLi.

— MNepepobkm Ta 3MiHN KOHCTPYKLi npunagy He LO3BONSAOTLCS, iHaKLLe
aHyNIoI0TbCA [ONYCK [0 eKCnyaTauii Ta CBiAOLTBO Npo 6e3neyHicTb.

— He HapaxaiiTe npunag Ha MexaHi4He HaBaHTaXeHHsA, eKCcTpeMasbHy
TemMnepaTypy, BONOricTb abo cunbHi BibpaLlji.

— 3ab0pOHSETCA eKcrlyaTaLlis Npunagy y pasy BiMOBW OLHIEN U KiNbKOX (OyHKLL
abo Npw HK3bKOMY PIiBHI 3apAady akyMylATopa, a TakoX NOLLKOKEHHI Kopmycy.

— lMpu BUKOPWCTaHHI Npunagy NpocTo Heba 3BaxaiTe Ha HaABHICTb BIANOBIAHMX
MOrofiHMX YMOB abo BXMBaINTe HanexHUX 3anobixkHUX 3axois.

— JoTpumyiitecs Hopm 6e3neku, BU3HaYeHNx MicLeBrMn abo AepxKaBHUMU
opraHamu Bnafu Ans HaneXHoro KOpUCTyBaHHA NpUAaLoM.
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Quadrum Compact/ Compact G

BKasiBKM 3 TeXHiKu 6e3neku
MoBOAKeHHS 3 lazepaMu knacy 2

JlazepHe BUNPOMIHIOBaHHA!
He cnpamosyBaTit NOrnsag Ha NPOMiHb!
Nasep knacy 2
<1 MBT - 515/635/650 HM

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

—YBara: He AMBUTUCA Ha NPAMUIA YU BILOUTUA NPOMIHb.

— He HaBoOMTM Na3epHUiA NPOMiHb Ha Ntoaew.

— AKLLO na3epHe BUNPOMIHIOBaHHA Kiacy 2 NOTPanuTh B OKO, LLIbHO 3aKpUTK
Oui Ta HeranHo BiABECTY rOI0BY Bif MPOMEHS.

— 3ab0POHAETLCA AMBUTUCA Ha N1a3epHUIA NPOMiHb abo Moro f3epkasbHe
BiflobpaXxkeHHA Yepe3 Byab-Aki oNTUYHI Npunaau (nyny, Mikpockon, 6iHOKb TOLLO).

— Mig 4ac BUKOPWCTaHHA Npuiaay NasepHivi MPOMiHb He MOBMHEH 3HAXOAWNTUCA Ha
piBHi ouen (1,40 - 1,90 m).

— MNoBepxHi, Aki fobpe BiAOVBaOTL CBITNO, A3epKanbHi abo BANCKyYi MOBEPXHI
MOBWHHI 3aTyIATUCA Mif, Yac eKCrlyaTaLii 1asepHUX NpUCTpoiB.

- Mig Yac npoBefeHHA pobiT Nobam3y aBTOMOBINBHWX LOpIr 3arafibHOro
KOPUCTYBaHHA Ha LLAXY NPOXOAXKEeHHS Na3epHOro npoMeHs baxaHo
BCTQHOBUTW OrOPOXXi Ta MEPEHOCHI LLUMTW, @ 30HY Aji 1a3epHOro NpoMeHs
MO3HaYNTV NonepeaXyBasbHUMMN 3HaKaMW.

BKasiBKM 3 TeXHiKu 6e3neku
HOBO,EI,)KEHHH 3 [Xepenamm eJ'IeKTpOMaI'HiTHOI'O BVII'IpOMiH}OBaHHﬂ

— BuMiptoBanbHWiA Npunag BiANoBifae BUMOram i obMexxeHHsM
LLIOA0 eNeKTPOMAarHiTHOI CyMiCHOCTI 3riHO 3 AnpekTrBoto €C nNpo
eneKTpoMarHiTHoi cymicHocTi (EMC) 2014/30/EU.

— HeobxigHO LOTPMMYBATUCA NOKAbHMX eKCnlyaTaLuinHux obMexeHb,
Hanpvknag, B NikapHAXx, NiTakax, Ha 3anpaBHKX CTaHLiAx abo nopyy
3 1I0AbMU 3 €NeKTPOKapLiOCTUMYNATOPOM. |CHYE MOXIMBICTb
HeraTvBHOro BnaMBYy abo NopyLleHHA POH6OTY eNeKTPOHHNX NPUCTPOIB /
Yyepes eNleKTPOHHI NPUCTPOI.

— MNpw BUKOpWCTaHHI B 6e3nocepeHin 611M3bKOCTi Bif NiHIA BUCOKOI
Hanpyru abo enekTPOMarHiTHUX 3MiHHWX NOAIB pe3ynbTaTyt BUMIPIOBaHb
MOXYTb By TN HETOYHUMM.
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BkasiBKM 3 TeXHikn G6e3nekun
MOBOMKEHHSA 3 AXXepenamy eNekTpPoOMarHiTHOro BUNPOMIHIOBaHHA
pafioyacToTHOro AjanasoHy

— Llen npunag ocHallleHo pagioiHTepdencom.

— Mpwnag BiAnNoBigae HOPMaM i rpPaHUYHUM 3HA4YEHHAM eNeKTPOMarHiTHOI
CYMICHOCTI Ta pafioBUNPOMIHIOBaHHA BiANOBIAHO Ao [AnpekTnsun 2014/53/
EU (RED).

— Komnanis Umarex GmbH & Co. KG rapaHTye, wo T1n pafioobnagHaHHs
Quadrum Compact BiZNoBifae OCHOBHUM BMMOraM Ta iHLLIWM NMOMOXEHHAM
anpekTnem €C npo pagioobnafHaHHA 2014/53/EU (RED). 3 NOBHUM TeKCTOM
feknapauii BignosigHocTi €C MOXHa 03HaMOMUTUCA 3a agpecoto:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in

Oco6nmBocTi BUPoOy Ta 1ioro (yHKLiOHaNbHi MOXXIMBOCTI

SENsQr
Ruromaric Llel poTauiiHmiA Nasep CaMOBMPIBHIOETLCA. oro BCTaHOBNIOOTL Y

HeoOXigHe BMXiAHe NONOXeHHs — y Mexax poboyoro kyTa + 4°. 3a TouHe
HafnalTyBaHHA BiOpPa3y NPUAMAaETLCA aBTOMATUKA: TPW €NeKTPOHHI BUMIpIOBasbHi
OaT4YMKy BU3HAYatoTb oci X, Y i Z. Mpu LbOMy Na3epHUi HiBenip npautoe 3
MaKCMManbHOIO KinbkicTio 0bepTiB.

»
\\ﬁ lock TpaHcnopTHe CTOMOPIHHA: nig Yac TpaHCNOPTyBaHHA Npunag
3axvLLaE cneLjasibHe ranbmMo ABUryHa.

3axuCT Bif Nwty Ta BOAW — NpWaA, BiApi3HAETbCA 0COBANBUM
3aXV1CTOM Bif, MWy Ta JOLLY.

mwg ®yHKUiA AntiShake: enekTpoHHa cvucTema NocTiNHO HiBesloe Npunag,
\ HaBITb AKLLO TOV PyXa€TbCA. 1A LWBMAKOrO HANALITYBaHHA Ha XUTHUX
OCHOBAX i y BITPAHY MOroAY.
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Quadrum Compact/ Compact G

ADS X1BHUM BUMipeHHAM 3anobirae cvctema koMneHcaLi gperndy (ADS).
MpwHumn gii: 30 cekyHa nicas BBIMKHEHHA cucTeMmn ADS nasep 6e3nepepsHO
nepeBipAE NPaBUIbHE BUPIBHIOBAHHA. AKLLO NpWUAag 3pyLUMTLCA Mif A€o
30BHILLHIX YMHHVIKIB ab0 BTPATUTb CBIll BUCOTHW 6a3nc, Nasep 3aaMWUTLCA
HepyxoMuM. Kpim Toro nasep 3abnvmae, a CI-iHavkaTop Haxuny byae CBiTUTH
CTanuM cBitTnoMm. LLIo6 ymMoXnmBKTY Nofanblly poboTy, Lie pa3 HaTUCHITb

KHOMKy «Tilt» (Haxw), abo BUMKHITb 1 3HOBY YBIMKHITb NMpwiag.

®yHKuia ADS nicns BBIMKHEHHSA npunagy He gie. LLo6 3axuctutu
CNPAMOBAHWN NPUNAZ, Bif 3MiH MONOXEHHA Yepe3 CTOPOHHI BMINBY, PYHKLIO
ADS cnif, yBiMKHYTU KHOMKOO «Tilt» (Haxun). Ha aito dyHkuii ADS Bkasye
HnmmanHa CL-iHAvMKaTopa Haxwy (AnB. CxeMaTuyHe 300PakeHHS HIXKYE).

YBara: cuctema ADS BMUKAETbCA 418 KOHTPOAA vwe yepes 30 cek. nicna
MOBHOrO HiBestoBaHHA Nlasepa (eTan cnpAmoByBaHHs). baManHa Cl-iHankaTopa
Haxuny 3 CeKyHOHWUM iHTepBasoM Mif Yac CNpAMOBYBaHHS; LUBMAKE BNUMaHHA, AKLLO
3apiaHa dyHKkuia ADS.

Po6ota cucremu ADS Cuctema ADS BUKOHYE
KOMneHcaLljio Yepe3s
MoyaTok 30 cek.; WwWBMAKe BAMMaHHA CTOPOHHIN
YBIMKHEHHA obepTaHHs CJ-iHpuKaTopa Haxuny. BB
7L
Etan cnpamoBsysaHHA YBIMKHEHHS (yHKLji
3a 1ONOMOrot yHKLji ADS: HaTucHyTa
Sensor Automatic KHorka «Tilt» (Haxun), 3 3apagm
CeKyHIHUM iHTepBanoM Gesneku nasep
Gnumae ClI-iHavkaTop 3a/IMLLAETLCA HEPYXOMUM;
Haxuny. nasep 651mag, a

CA-iHpuKaTop Haxuny
CBITUTb CTaZUM CBIT/IOM.
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BukopucTtaHHsa 650Ky >XMBNEHHSA /
niTin-ioHHoro akymynsatopa

AKYMYAATOP MOXHa 3apaaXaTh y caMmoMy NPUCTPOi,
KOPVCTYIOUNCb BNIOKOM XMBNEHHA 5 B, AKMIA BXOAWTb 4O
KomnnekTy, abo 30BHi, Yepe3 BOyAOBaHUI B akyMynaTop
po3’em USB-C, KOPUCTYOUMCb CTaHAAPTHUM BI1IOKOM
XusneHHsa USB-C.

MpwcTpii, AKMIA Mae onuji XMBNeHHs Bif Mepexi abo
aKyMyNATOPHYKX 6aTapen, Npu3Ha4YeHo 418 BUKOPUCTaHHA
y NPUMILLEHHI 33 YMOBW BiACYTHOCTI BONOMM abo AoLLy,
iHaKLLe BUHVKAE PU3MK YPAKEHHA eNeKTPUYHUM CTPYMOM.
Mepep, BUKOPUCTaHHAM NPUCTPOIO HEODXiAHO NOBHICTIO 3apAANTY aKyMyIATOP.
LLiTekep MepexeBoro agantepa abo 3apsaAHOro NPUCTPOIO BCTaBWTU B PO3'eM,
AKNA 3HAXOOUTLCA B aKyMYyJIATOPHOMY BIfCIKy npunagy, Ta NigkIouMT oo
enekTpomMepexi. Crif BUKOPUCTOBYBATU BUKJIFOYHO 3apSAHNUIA NPUCTPIn abo
MepexeBu agantep, WO AOAAOTLCA A0 Npunagy. BUKOPUCTaHHA iHLLIMX
NPUCTPOIB NpU3Befie A0 aHy/IIOBaHHA rapaHTii.

Min yac 3apsagkaHHa NpUCTpoto BaMMatoTb CBITNOAIOAHI iHAMKATOPY, KiNbKICTb
AKUX 3 YaCOM 3pOCTaE cnpasa Haniso. poLec 3apAmKaHHA 3aBepLUEHNI, KONn
BCi TPW CBITNOAIOAHI IHOMKATOPW NOCTIVHO ropATh.

Mia Yac 3apAmkaHHa akyMynAaTopa CBITNOAIOL akyMynATOPHOro Goky
CBITUTBCA YepBOHUM CBITNIOM. [poLec 3apAaXaHHA MPUMUHAETLCS, KON Liew
CLl-iHavKaTop 3aropAeTbCs CMHIM CBITIOM.

YcTaHOBNIeHHsl 6aTapeiioK y NynbT AUCTaHLiiHOro

#
KepyBaHHs .
BigkpvTn Biacik Ans 6aTapenok i BKNacTn batapenku ‘—uﬁ

P =

(2 x 1,5V LR6 (AA)) 3rigHO 3 cumBonamu. [loTpumyiitecs
NpPaBWIbHOI NONAPHOCTI.
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Quadrum Compact/ Compact G

Buixiz, BU3iIpHOO N1a3epHOro NMpOMeHs

Mpu3moBa ronoska /
BVXi[, 1a3epHOrO MPOMeHsA

Manenb KepyBaHHA

BikHO npuromy curHany /
iHbpayepBOHUIA CUrHaN

3'epHyBanbHe rHi3go ana
3apAAHOro NPUCTPOLD/MEPEXEBOrO
afanTepa

Hapisb 5/8 gjorma
AKYMYAATOPHWIA BIACIK

° d e
auto
slope

Xy z

200 .D..G

Laserliner

91011

ON o un

N o v AW

o]

10
1"

auto/slope pexum

CH-inankaTop auto/slope pexwvmis
C-iHOmKaTop He ropuTb:
aBTOMATUYHE BUPIBHIOBAHHA
C-iHOvKaTop ropuTb: pyvHe
BUPIBHIOBaHHA

KHonka BBIMKHEHHA/BUMKHEHHSA
IHAMKaTOp PobOTH
CA-inankatop dyHKUii Haxuny
DyHKUIA Haxuny

BikHo mpuiiomy curHany /
iHppayepBOHWA curHan

IHOVKaLiA piBHA 3apsagy
CeiTnogioa oci X
CaiTnogion oci Y
CeiTnopgjon oci Z
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12

13
14
15

16

17

18

Buxig BMNPOMIHIOBaHHA
PafioyacTOTHOrO CUrHany
IHAMKaTOp PobOTH

Bianosui pexum

KHomka nosuuioHyBaHHA
(noBopoT BNpaBo)

auto/slope pexumm: MNepeMilleHHs
ocen X/Y sropy

Bnbip wBmakocTi obepTaHHA:
600 /300 / 0 06/xB

KHomka nosuuioHyBaHHA
(noBopoT BNiBO)

auto/slope pexuvm: MepeMiLleHHs
ocen X/Y BHW3

3MiHa oci X/Y



Quadrum Compact/ Compact G

OO6’eMHI CiTKM: BKa3ytoTb Na3epHi MIOLLMHY Ta QyHKLi.
auto: aBTOMaTUYHa LieHTPOBKa / slope: py4Ha LieHTpoBKa

auto auto sIo e
[opv3oHTansHe BeptukansHe ‘DyHKLLIFI KyT 90° 180° pedbepeHTHa
HiBEeNOBAHHA HiBENOBAHHSA nobynosw PyHKLjA
NOXMANX
MJIOLLMH
lfopu3oHTanbHe HiBenoBaHHA auto auto

— BepTukanbHe: Moknagite NpucTpiit Ha Bik.
MaHesb KepyBaHHA CnpAMOBaHa Bropy.
3a JOMOMOroto rBUHTa 5/8" npucTpiii MoXHa
BCTAHOBUTY BEPTVKAIbHO Ha LUTATMUB.

— HaTUCHITb KHOMKY BBIMKHEHHA/BUMKHEHHS.

— Ceitnogion ocet X Ta Y 6ammae: JlazepHuii Hisenip nepebysae y npoLeci
tOCTYBaHHA FOPU30HTANbHOrO NOMOXKEHHS. K TifbKX CBITNOAIOA NOYMHAE
CBITUTUCA Ge3nepepBHO, HiBENOBaHHS 3aBepLUEHO.

— CeiTnogiofn, oci Z 6numae: J1azep HaxuneHwin Ha Gik 3 NaHenmo KepyBaHHs
Bropy, i nepebyBac y NpoLeci oCTyBaHHA BEPTVKANbHOTO NONOXEHHA. K TiNbKM
CBITNIOAIOL NOYMHAE CBITUTUCA Be3nepepBHO, HiBEIOBAHHSA 3aBepLUEHO.

1 BepTUKanbHe HiBeNtoBaHHA ‘} ‘}
— [opV30HTasNbHe: YCTaHOBITb NpUag Ha SKoMora bq »‘
piBHiLLY NoBepxHio abo 3akpiniTb Ha LUTaTVBI. 0 0
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Laserliner

I CH-iHavKaTop auto/slope pexuMiB He ropuTb: aBTOMATUYHE
m  BUPIBHIOBaHHA

MpuCTpit aBTOMATUYHO BMPIBHIOETLCA B Ajana3oHi + 4°. i4 Yac BUPIBHIOBAHHA
nasep obepTaeTbcs, a CBITNOAIOAHWI iHAVMKATOP Haxuny Barmae. Koam
BMPIBHIOBaHHSA 3aBepLLIEHO, iHAMKATOP Haxuny WeKnako baumae. flasep
obepTaeTbcs 3 MakCUMabHO LWBMAKICTIO. VB, Takox po3ain “Sensor
Automatic" Ta "ADS-Tilt".

SKLO npuiaf po3TalloBaHWi Nif 3aBefvK1M HaxunoMm (noHag, 4°),
TO MafTHVK, @ Pa3oM i3 HUM i Np13Ma, He PyXatoTbCs, OTXKeE Nla3epHuiA
NPOMiHb Ta CBiTNIOAIOL aBTO/Haxmn (auto/slope) noynHaTs GnnmaTy.
Y TakoMy BUNaZKy npunag ciif nomiCTUTL Ha PIBHILLy MNOBEPXHIO.

3apaBaHHA BepPTMKabHOI Jla3epHOi MIOLLMHN
Y BepTUKaNbHOMY PeXvMi Na3epHy NAOLLMHY MOXHa ByayBaTi 3 BUCOKOKO
TOYHicTIO. DyHKUiA Sensor Automatic 3anMLLAETbCA Ailodeto Ta HiBetoe
BEPTUKabHY NAOLWMHY.[IMB. HaBELEHWI HMXKYE PUCYHOK.

(:ZA?

ix

i
.ui
ceese X ‘»
L X ]
Akwo 6ammae CL-iHaMKaTop aBTOMaTUYHOrO/PYHHOrO PEXMMIB,

LOCArHYTa Mexa MakcManbHoi koMmeHcali (4°). Toai BCTaHOBUTb
npunag ropu3oHTasbHO Ta BUMKHITb 1 3HOBY YBIMKHITb OrO.

Laserliner
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Quadrum Compact/ Compact G

®DyHKLUiA 3afgaBaHHA Haxuny 0o 4° — BiGHOCHO ropusoHTani

Mpu BBIMKHEHHI dyHKLIi 3a0aBaHHA Haxvny yHKUiA Sensor-Automatic
BUMUKAETLCA. 115 UbOro HaTUCHITb KHOMKY «auto/slope» (aBTOMaTUYHO/BPYYHY)
KHOMKM «+» i «—=» [,O3BONAIOTb 334aBaTVi HaxuJ1 3a JONOMOrOK CEePBOMNPUBOAIB.
Mpwn uboMy OCi X i Y MOXHa perynoBaT OKpeMo OfHa Bif, o4Hoi. [us.
HaBeAEHWUI HUXKYe PUCYHOK.

gl & & @
::L:a o oo b s e

DyHKLiA 3agaBaHHA Haxuny Ao 4° — BiGHOCHO BepTuKani

> i
: z|.:aser|iner l::: »0“
I O &
[

LLlo6 oTprmaTy JocTyn £o dyHKLii HanalwTyBaHHS Haxumy, HeobxioHo
BUMKHYTU (OyHKLIO Haxuny.

[loCArHYBLUM MaKCUManbHOTO Haxwiy B 4°, nasep 3ynUHAETLCA Ta NOYMHAE
6n1MaT. Tofj 3MeHLLUTe KyT Haxusy.
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®DyHKLUiA 3aaaBaHHA Haxuny > 4°
BinbLWi HaxnAM MoXHa 3a4aBaTvt 3a JONOMOIo *
[00aTKOBOI KyToBOI onopu (apT. Ne 080.75). : slope

MOPALA: cnoyaTky fanTte npuiagy caMocCTiiHO ﬁ ‘E

BMPIBHATVCA Ta BCTAHOBITb KYTOBY OMOPY Ha HyJlb.

MoTiM BUMKHITL (hyHKLiIO Sensor-Automatic KHOMKO 0
«auto/slope» (aBTOMaTNYHO/BPYYHY). Micns Lboro
HaxWNiTb NpUNag Ha NOTPIOHWI KyT. .‘I'” @

C-iHOvKaTop aBTOMaTUYHOIO/PYyHHOTO PEXMMIB FOPUTL: pyyYHe
m  BUPIBHIOBaHHS.

Pe>xumun nasepa

006epToBUI peXxum
KHonkoto obepTaHHa 3aAa€Tbca YacToTa 0bepTis: @
0, 300, 600 06/x8

TouKoBMIN peXxkum

LLlo6 yBITW B TOUKOBUIA PEXUM, HAaTUCKaWATE KHOMKY @
obepTaHHA, NOKW Nasep He nepectaHe obepTaTnCs.
KHOMNKaMu NO3ULLIOHYBaHHA N1a3epHUIA NMPOMiHb
MOXHa NOBEPHYTN B NOTPIOHE NONOXKEHHS..

BisnoBuit pexxum

BifnoBOKO KHOMKOIO Na3epHUn NPOMiHb MOXHa
PO3rOpPHYTV B ACKPaBUIA CEKTOP Ta 3a4aTu nomy 4
Pi3Hi 3Ha4eHHA LNpKHK. CeKTop MOXHa 0bepHyTK
B DaxkaHe NONOXeHHA KHOMKamy MO3ULOHyBaHHS.
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Quadrum Compact/ Compact G

Pe>Xrm BUKOPUCTaHHA Py4yHOro npuiMava
PoboTa 3 OAATKOBUM MpUiiMayeM 1ia3epHoro @
BUMPOMIHIOBaHHA: BCTAHOBITL POTaLiHWIA Nasep
Ha MakcvMmanbHi 06epTh Ta YBIMKHITL NpuiiMaYy
Na3epHOro BUMPOMIHIOBaHHA. [OMB. IHCTPYKLIO

3 eKCr1yaTyBaHHA BIANOBIAHOMO NpuUMaya
Na3epHOro BUMPOMIHIOBaHHS.

Pe>xum BigcTre)xeHHs (onuioHanbHO)

Quadrum Compact GT cymiCHWI 3 NpUAMaYeM MiNiMeTPOBOI TOYHOCTI
SensoMaster M300 S, L0 A03BONAE BUKOPVCTOBYBATM Liel NpuiimMay Anga yHKLi
BiJCTEXEHHA (TPeKiHry).

ABTOMaTV4YHE BMPIBHIOBAHHA 3a [OMOMOroio yHKLLT BiACTEXeHHA BiabyBaeTbCA
TiNbkK MO oci X, @ He No oci Y (auB. intocTpaLito Ha cTopiHui 15). Mpu ubomy
POTaLIMHWI Na3epHUit HiBenip aBTOMATUYHO HALLTIOETLCA Ha NMPUIAMaY.

[N UbOro YBIMKHITb MPUIAMAY | HATUCHITB KHOMKY 3B'A3KY Ha NpUiAMaYi.
BifoOpaxkaeTbcst CvMBON «3B'A30K». Takox Ha NlazepHoMy Hisenipi 6amMmae
iHAVKaTOP poboYoro CTaHy (4). BCTaHOBITL NpuiiMay y NOTPIOHE NONOXKEHHS.
Micna HaTuckaHHA KHomnku Auto Track nasepHa NiHis aBToMaTUyHO
nepemiLLyeTbCA A0 NPUIAMAYa, LLO 3aMMaE KifbKa CeKyH[, 3a1eXHO Bif, 10oro
MOJSIOXKEHHS.

AK TiNbKU CUMBON BIACTEXEHHA Ha AMCnnel npuiiMada nepectaHe 6anMaTy,
Lie 03Havae, Lo OCTaTOYHE MOMOXEHHS 3HaMAEHO.

[oaaTtkosi BILOMOCTI MICTATLCA B IHCTPYKLi 3 ekcnyaTadii SensoMaster M300 S.

Po6oTa 3 onopHuM nasepom

MPUCTIN Ma€ YHKLiIO CTBOPEHHA pedepeHTHIIX
NiHIN 38 LONOMOrOIO J1a3epPHOro NPOMeHA. Y
BEPTUKASIbHOMY PEXUMI OMOPHWI Nasep BUKO-
PUCTOBYETLCA A1 BMPIBHIOBaHHA Npunagy. Ana
LibOrO OMOPHY N1a3epHy MNiHilo Cnifg, HanawTyBaTH
napanenbHo [o CTiHW. Tofi ByaytoTb BepTUKaNbHy
NasepHy MIOLLMHY Nid NPAMUM KyTOM A0 CTiHW
(ovB. pUCyHOK). OYHKLIA BIACTEXEHHSA TaKOX
[OCTYMHA | B PEXVIMI BEPTUKAIbHOTO HiBEIIOBAHHA.
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Laserliner

NiproTtoBka nepeBipky KaniopyBaHHA

KanibpysaHHs nasepa MOxHa nepesipsTU. YCTaHOBITb NMpUnag y LLEHTPI Mix
2 CTiHaMu, WO BigaaneHi odHa Big, OAHOI LLIOHAVMEHL Ha 5 M. YBIMKHITb
npunag.

[lna onTumManbHOI Nepesipky BUKOpUCTOBYITE WTaTve. BAXKJIUBO: mae byTu
3agisHoto dyHKUia Sensor Automatik (CA-iHavkaTop auto/slope pexunmiB He
ropuTb).

1. MNMomitbTe Kpanky A1 Ha CTiHI.

2. lNoBepHiTb Npunag Ha 180° i nomiTeTe kpanky A2. Tenep Mix kpankamun Al i
A2 BCTaHOBJIEHE FOPU30HTasIbHE BiAHOLLEHHS.

ﬂ 1.
U A1 %
2. »180°~ ﬂ
A1 R A2 u
MepeBipka KaniopyBaHHs

3. BctaHoBWTW npunag sikomora 6vkye [0 CTiHW Ha BUCOTI kKpanku AT.

4. TosepHiTb npunag Ha 180° i nomitsTe Kpanky A3. PisHuUA MK A2 1 A3 €
LOMYCKOM.

5. lMoBTopiTb kKpokK 3 Ta 4 Ans nepesipky Bici Y abo Bici Z.

3.

— 4.

A2

=0K

A2

0,15 mm/m

A3
180°

<

A2

7>
ﬁ A3

|
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Quadrum Compact/ Compact G

Hose kanibpysaHHA NoTPiOHO, AKLLO Ha oci X, Y abo Z Toukm A2 i A3
I po3TalloBaHi Ha BiacTaHi 6inblw HixX 0,15 MM Ha 1 M OfiHa Bif OLHOI.
" 3BepHiTbcA 10 KpaMHULL YK B cepsicHun Biaain UMAREX-LASERLINER.

Pe>xum rocTtupyBaHHA

Mpw 1OCTUPYBaHHI CTIAKYMTE 3a BMPIBHIOBAHHAM POTALLMHOIO fasepa.
YBIMKHITb MPUCTPIV. BUMKHITb dyHKLiIO Haxuny.

HOcTupyBaHHsa oci X

3ajiiTe pexxuM t0CTUPYBaHHA: HaTUCHITL | yTpuMyiTe KHomKy ON/OFF @)
NPOTAroM 3 CekyHf, LOKW He MoYHe BarMaTy CBITNOLIOAHWIA iHAMKaTOP
aBTOMAaTV4HOrO/PYHHOrO PEXUMY.

FOcTVpyBaHHA: 3a AOMOMOrOK0 KHOMOK MO3MLLOHYBaHHA My/bTa

ONCTaHLINHOrO KepyBaHHA BUBECTU JIa3ePHUIA NPOMIHb i3 NOJOXEHHS,

B AKOMY TOW nepebyBa€, Ha BMCOTY OMOPHOI Toukm A2.[0N1s LbOro Kifbka @ @
pasis Yepe3 1 cekyHAy HaTMCKaTW Ha KHOMKWM MO3WLIOHYBaHHA, MOKM

noTpibHa no3wuis He Byne [OCATHYTa.

BioMiHa 1OCTMPYBaHHA: BUMKHITL Npuiag. @)
36epexeHHs: LLIo6 36eperTvi HOBe HanalLTyBaHHsA, 3HOBY HaTWUCHITL @
kHorky ON/OFF i yTpumMy#Te ii NpOTAroM 3 CeKyHA,

tOcTnpyBaHHa oci Y Ta Z

LLlo6 BigperyntoBaTt Bick Y, 3@ LOMNOMOTOIO KHOMKM X/Y Ha nynbTi
OVNCTaHLIMHOMO KepyBaHHA MepeksIioYiThCA Ha Bicb Y i AinTe @
TaK Ccamo, AK | ANA peryntoBaHHsa oci X.

PerynapHo nepesipAnTe 10CTUPYBaHHA nepes BUKOPUCTaHHAM,
nicNA TPaHCMOPTYBaHHA Ta TpMBanoro 36epiraHHA.
Mpn UbOMY 3aBXAMN NepeBipAnTe BCi OCi.

PerynspHo nepesipsiiTe OCTVPYBaHHA
nepef, BUKOPUCTaHHAM, Micns Y
TPaHCMOPTYBaHHSA Ta TPMBANOrO
36epiraHHs. Mpu LboMy 3aBXau
nepesipsANnTe BCi OCi.
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Quadrum Compact/ Compact G

IHCTpyKLiA 3 TeXHIYHOro 06CNyroByBaHHA Ta gornagy

Bci KOMMOHeHTV Crifl, O4KLLYBaTV 3BONIOXKEHOIO TKAHUHOIO, YHUKATV 3aCTOCYBaHHA
MUIOYMX a0 YMCTAYMX 3aCOBiB, a Takox PO34MHHYIKIB. Mepes TpuBanum
36epiraHHAM Npvnagy Cig BUAHATY akymMynaTop. 36epiraTi MpUCTpii y YnucTomy,
CyXOMy MicLy.

Kani6pyBaHHs

[ins 3ab6e3neqeHHs TOYHOCTI pe3ynbTaTiB BUMIPIOBaHb i hyHKLOHaNbHOCTI i
perynapHoO NPOBOAMTY KanibpyBaHHA Ta nepesipky BUMIPIOBaSIbHOTO Npunagy.

M pekomeHIyeEMO NPOBOAUTY KanibpyBaHHA 3 iHTEPBAIOM B OAMH PiK. 3 LOro
NPUBOAY BU MOXETe 3BepHYTUCA [0 BaLLOro NpoAasLs abo cniBpobiTHUKIB Cyxou
nigTpymkn UMAREX-LASERLINER.

MNpunucu €C Ta Benuko6puTaHii Ta yTunisauis

Llen npucTpin Bignosiaa€e BCiM HEOOXIAHUM HOPMaM, AKi pernaMeHTyoTb BiflbHUI
ToBapoobir Ha TepuTopii €C Ta Benwmkoi bputaHii.

Ller BMpib, BKOYaOHM KOMIMIEKTYIOH Ta YNakoBKy, € eNeKTPUYHUM NPUCTPOEM,
AKWUN 3rinHo 3 anpekTBaMu €C Ta BennkobpwTaHii Npo cTapi enekTpuyHi

Ta e1eKTPOHHI NMPUCTPOI, eNeMEeHTV XMBNeHHA, akyMyaaTopu Ta nakyBasbHi
maTepiann noBrHeH ByTW NepefaHo Ha yTunizaLilo eKonoriyHo 6e3neyHnm
CNocoboMm 3 MeTO OTPVMAaHHA LiHHOI cMpoBUHW. EnekTponpunaaw, 6atapenku i
yNaKoBKy He MOXHa yTWi3yBaTVi pa3om 3 NOBYTOBUM CMITTAM. 3akoH 30008B'A3ye
CnoXwBayis 6e3KOLITOBHO 34aBaTN BUKOPWCTaHI e1eMeHTN XXUBNEHHA Ta
akyMynsTopHi 6aTtapei B rpoMaficbki NyHKTU 300py, TOprosi Touky abo ciyx6y
TeXHIYHOI MIATPUMKM. EneMeHT XUBNEHHA HeobXiHO BUAHATY 3 npunagy, He
PYVIHYIO4VM OTO, 338 AOMOMOrOK0 CTaHAAPTHUX IHCTPYMEHTIB | BiANpaBuTA B
OKPeMUI NyHKT 300py, NepLU HixX NOBepHYTV Npunag ANna ytunisauii. Akwo y sac
BUHWUKNW NMUTAHHA WOAO BUAMAaHHA enemeHTa XUBMEHHS, 3BepHITbCA A0 C1yXOm
nigTpumkn UMAREX-LASERLINER. LLLo6 oTpumaTu iHchopMaLito nmpo BignosigHi
MYyHKTW yTUNi3aLji, 3BepTanteca fo CBOrO MyHiLMnaniTeTy

i JOTPMMYIMTECH BIAMOBIAHMX IHCTPYKLUIV 3 yTUANI3aLi Ta TEXHIKM

6e3nekn B nyHkTax 360py Bigxoais.

[eTanbHi BKasiBky LLoAo He3nekn 1 LOAATKOBA iHpOpMaLlis Ha canTi:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in

@ 241



Kompletné si pro¢téte ndvod k obsluze, prilozeny sesit , Pokyny
pro zaruku a dodatecné pokyny”, aktudlni informace a upozornéni
v internetovém odkazu na konci tohoto navodu. Postupujte podle
zde uvedenych instrukci. Tuto dokumentaci je nutné uschovat a

v pfipadé predani laserového zafizeni tieti osobé se musi predat
zaroven se zarizenim.

Pouzivani v souladu s uréenim

Tento rotacni laser je urcen k nastaveni horizontdlni roviny. 5/8" zavit inna
bo¢ni strané pouzdra je urcen k instalaci na stativ a je vhodny i pro sefizovani
ve vertikalnim sméru. Laser Ize pouzit ke zjisténi sklonu ve sméru os X a Y
pomoci elektronického nastaveni sklonu.

Vieobecné bezpecnostni pokyny

— PouZivejte pfistroj vyhradné k uréenému Ucelu pouziti v rdmci danych
specifikaci.

— MEéici pristroje a pfislusenstvi nejsou hrackou pro déti. Uchovavejte tyto
pfistroje pred détmi.

— Nejsou dovolené prestavby nebo zmény na pfistroji, v takovém pfipadé
by zaniklo schvéleni pfistroje a jeho bezpecnostni specifikace.

— Nevystavujte pfistroj zadnému mechanickému zatizeni, extrémnim teplotam,
vlhkosti nebo silnym vibracim.

— Pristroj se nesmi dale pouzivat, pokud dojde k vypadku jedné nebo nékolika
funkci, pokud je baterie slabé nabita nebo je poskozeny kryt.

— P¥i venkovnim pouzivani smi byt pfistroj pouzivan pouze za pfislusnych
povétrnostnich podminek resp. pfi vhodnych ochrannych opatfenich.

— Dodrzujte bezpecnostni opatfeni mistnich resp. narodnich Gradu
pro spravné pouzivani pfistroje.
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Quadrum Compact/ Compact G

Bezpecnostni pokyny
Zachazeni s laserem tfidy 2

Laserové zareni!
Nedivejte se do paprsku!
Laser tfidy 2
<1 mW - 515/635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Pozor: Nedivejte se do pfimého nebo odrazeného paprsku.

— Nemifte laserovym paprskem na lidi.

— Pokud laserové zéreni tfidy 2 zasdhne odi, je nutné védomé zavfit
o¢i a ihned hlavu odvratit od paprsku.

— Nikdy nesledujte laserovy paprsek ani jeho odrazy optickymi pfistroji
(lupou, mikroskopem, dalekohledem, ...).

— Nepouzivejte laser ve vysce oci (1,40 ... 1,90 m).

— Béhem provozu laserovych zafizeni se musi zakryt hodné reflexni, zrcadlici
nebo lesklé plochy.

— Ve vefejnych provoznich prostorach pokud mozno omezte drahu paprsku
zabranami a délicimi sténami a oznacte laserovou oblast vystraznymi stitky.

Bezpecnostni pokyny

Zachazeni s elektromagnetickym zarenim

— Mé¥ici pristroj dodrzuje predpisy a mezni hodnoty pro elektro-
magnetickou kompatibilitu podle smérnice EMC 2014/30/EU.

- Je tfeba dodrzovat mistni omezeni, napf. v nemocnicich, letadlech,
Cerpacich stanicich nebo v blizkosti osob s kardiostimulatory.
Existuje moznost nebezpecného ovlivnéni nebo poruchy
elektronickych pfistrojd.

— PFi poutziti v blizkosti vysokého napéti nebo pod elektromagnetickymi
stfidavymi poli mUze byt ovlivnéna presnost mérent.
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Bezpecnostni pokyny

Zachazeni s RF radiovymi emisemi

— Pristroj je vybaven radiovym rozhranim.

— Zafizeni splfiuje pfedpisy a mezni hodnoty pro elektromagnetickou
kompatibilitu a radiové zareni podle smérnice RED 2014/53/EU.

— Timto prohlasuje Umarex GmbH & Co. KG, zZe typ radiového zafizeni
Quadrum Compact odpovida zékladnim pozadavkdim a ostatnim ustanove-
nim smérnice Radio Equipment 2014/53/EU (RED). Kompletni text proh-
l&3eni o shodé s EU je k dispozici na nasledujici internetové adrese:
Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in

Zvlastni vlastnosti produktu a jeho funkce

SENsar .. , ! . .
RuTomaric Rotacni laser se vyrovna automaticky. Postavi se do potfebné zak-

ladni polohy — v ramci pracovnich uhld + 4°. Automatika ihned pfevezme
jemné nastaveni: Tri elektronické méfici senzory pfitom detekuji osu X, Y a Z.
Laser se otaci maximalni rychlosti.

\\ﬁ“lock Transport LOCK: Béhem prepravy je pfistroj chranény specialni
brzdou motoru.

Ochrana pred prachem a vodou - Pfistroj je vybaven zvlastni
ochranou proti prachu a desti.

AT
¥ SHAKE [\ nkce AntiShake: | kdy? jsou piistroje v pohybu, elektronika provadi

jejich permanentni nivelaci. Za Gcelem rychlého sefizeni na vibrujicim povrchu a
pfi vétru.

204 (©



Quadrum Compact/ Compact G

Anti-Drift systém (ADS) zabranuje chybnym méfenim. Princip funkce:
30 sekund po aktivovani ADS se u laseru permanentné kontroluje spravné vyrov-
nani. Pokud se pfistroj plisobenim vnéjsich vlivli pohne nebo ztrati svoji
referencni vysku, laser se zastavi. Navic blika laser a permanentné sviti dioda Tilt.

Pro dal3i praci stisknéte znovu tlacitko Tilt nebo pfistroj vypnéte a zapnéte.

Po zapnuti neni ADS aktivovany. Pro ochranu sefizeného pfistroje
pred zménami polohy, zplsobenymi cizim vlivem, se musi ADS aktivovat
stisknutim tlacitka Tilt. Funkce ADS je signalizovana blikanim diody Tilt, viz
znazornéni nize.

ADS spusti ostré monitorovani teprve 30 vtefin po Uplné nivelaci
I laseru (faze sefizeni). BEéhem faze sefizovani blika dioda Tilt v
® sekundové taktu, a jakmile je ADS aktivované, blika rychle.

Zpusob funkce ADS
Ostré ADS po 30

Zacatek s, rychlé blikani
Zap rotace diody Tilt. Cizf vliv
7L
Féaze sefizeni Aktivace ADS: L
Sensor Automatic Stisknéte tlacitko aser
Tilt, dioda Tilt blika ;ﬁ;‘;‘s’fmu st
v sekundovém - o
taktu laser bliké a dioda

Tilt sviti permanentné.
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Manipulace se sitovym zdrojem /
Li-lon akumulatorem

— Akumulator Ize nabijet v zafizeni pomoci pfilozeného
5V sitového zdroje nebo externé pres USB-C zasuvku
integrovanou v baterii se standardnim USB-C sitovym
zdrojem.

— Sitovy zdroj/nabijecku pouzivejte jen v uzavienych
prostorech, nevystavujte je vihkosti ani desti, protoze
jinak hrozi nebezpeci zasahu elektrickym proudem.

— Pred pouzitim zafizeni Uplné nabijte akumulator.

— Napéjeci zdroj/nabije¢ku zapojte do sité a pripojovaci zasuvky akupacku
zatizeni. Pouzivejte prosim jen pfilozeny sitovy zdroj / nabfjecku. Pokud
pouzijete nespravny sitovy zdroj / nabijecku, zanikd narok na zaruku.

— Zatimco se pfistroj nabiji, LED kontrolky se prerusované rozsvéci postupné
zprava doleva. Kdyz se v3echny tfi LED kontrolky trvale rozsviti, proces
nabijeni je dokoncen.

— B&hem nabijeni baterif, sviti cervend LED dioda sady baterif.

Proces nabijeni je ukonceny, jakmile se dioda rozsviti modre.

Vlozeni baterii do dalkového ovladani ———
Otevrete prihradku na baterie a podle symbol( | E
pro instalovani vlozte baterie (2 x 1,5V LR6 (AA)). ' .
Dbejte na spravnou polaritu. P ==
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Quadrum Compact/ Compact G

Vystup referen¢niho laseru

Hlava hranolu / vystup
laserového paprsku

Ovladaci panel
Pole pfijmu infracerveného signélu

Anschlussbuchse
far Netz-/Ladegerat

5/8" zavit
Prihradka na akumulator

° d e
auto
slope

Xy z

200 .D..G

Laserliner

91011

ON o un

N

W 00 NGO UV _W

10
1

Funkce auto/slope

Funkce diody auto/slope
Dioda vyp: automatické vyrovnani
Dioda zap: ru¢ni vyrovnani

Tlacitko ZAPNYP

Provozni ukazatel

Dioda funkce Tilt

Funkce Tilt

Pole pfijmu infracerveného signélu
Indikator stavu nabiti

Dioda osy X

Dioda osy Y

Dioda osy Z
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12
13
14
15
16

17

18

Vystup RF signalu
Provozni ukazatel
Skenovaci rezim

Polohovaci tla¢itko (otoceni vpravo)
funkce auto/slope:

Posunuti os X/Y nahor

Volba rotac¢ni rychlosti 0, 300,
600 ot./min

Polohovaci tlacitko

(otoceni vlevo)

funkce auto/slope:

Presun os X/Y smérem doll

Zména osy X/Y



Quadrum Compact/ Compact G

Prostorové mfizky: Zobrazuji laserové roviny a funkce.
auto: automatické vyrovnani / slope: manudlni vyrovnani

=B S0

Horizontalni Vertikalni Sikma rovina uhel 90° 180° referen¢ni
nivelace nivelace funkce
Horizontalni nivelace a vertikalni nivelace auto auto

— Horizontalni: Pristroj umistéte na co nejrovnéjsi ‘} d»
plochu nebo pfipevnéte do stativu. bq »‘

— Vertikalni: Polozte zafizeni na bok. Ovladaci pole ‘ 0
ukazuje smérem nahoru. Pomoci 5/8" Ize zafizeni @ @

pfipevnit na stativ ve svislé poloze.

— Stisknéte tlacitko ZAP/VYP.

— Dioda osy X nebo Y blika: Laser je v procesu vyrovnavani do vodorovné
polohy. Jakmile se kontrolka LED nepfetrzité rozsviti, je nivelace dokon¢ena.

— Dioda osi Z blika: Laser je naklonény na bok s ovladacim panelem sméfujicim
nahoru a je v procesu vyrovnavani do svislé polohy. Jakmile se kontrolka LED
nepfretrzité rozsviti, je nivelace dokoncena.
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Laserliner

I Funkce auto/slope dioda vypnuta: automatické vyrovnani
| |

Zafizeni se automaticky vyrovna v rozsahu + 4°. Béhem faze nivelace se laser
otaci a blika kontrolka naklonu. Po dokonceni nivelace LED dioda naklonu
rychle blika. Laser se ota¢i maximalnf rychlosti. Viz také ¢ast , Automaticky
senzor” a ,ADS-Tilt".

Pokud je pfistroj postaveny pfilis sikmo (se sklonem vice nez 4°), hlava
I optického hranolu je necinna a laser i LED auto/slope blika. Pristroj se
" potom musi umistit na rovng&jsi plochu.

Nastaveni polohy vertikalni laserové roviny

Ve vertikalnim rezimu Ize presné nastavit polohu laserové roviny. ,Sensor
Automatic” z(stava aktivni a niveluje polohu vertikéIni laserové roviny.

Viz nasledujici obrazek.
auto (‘2&0
T~ X

! <> Db
o U |
o o

Laserliner

I Pokud blika dioda auto/slope, je dosazen maximalni rozsah prestaveni
s 4°. Potom pfistroj umistéte horizontalné a vypnéte a znovu zapnéte.
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Quadrum Compact/ Compact G

Funkce sklonu az 4° — horizontalné

S aktivaci funkce sklonu se vypne Sensor-Automatic. K tomu stisknéte
tlacitko auto/slope. Tlacitka plus/minus umoZznuji motorické prestaveni sklonu.
Pfitom Ize osy X a Y prestavit nezavisle na sobé. Viz nasledujici obrazky.

eee Ceee

Laserliner

I Pro pfistup k funkci naklonéni musf byt funkce naklonéni deaktivovana.
n

Po dosazeni maximalniho rozsahu sklonu 4° zGstane! laser stat a blika.
Potom omezte Ghel sklonu.
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Funkce sklonu > 4°

VE&t3i sklony Ize nastavit za pouziti dopliikové
Uhlové desky, ¢. artiklu 080.75. TIP: Nejprve
nechte pfistroj vyrovnat automaticky a Uhlovou
desku nastavte na nulu. Potom tlac¢itkem
auto/slope vypnéte Sensor-Automatik. Nakonec
pfistroj naklorite do pozadovaného uhlu.

I Funkce auto/slope dioda zapnuta: ru¢ni vyrovnani
n

Rezimy laseru

Rotacni rezim

Tlacitkem rotace se nastavuji otacky:
0, 300, 600 ot./min

Bodovy rezim
Pro pfechod do bodového rezimu stisknéte

tlacitko rotace tolikrat, az laser prestane rotovat.

Laser Ize do pozadované polohy presné otocit
polohovacimi tlacitky.

Skenovaci rezim

Tlacitkem Scan Ize aktivovat a nastavit svételné
intenzivni segment do 4 rliznych 3ifek. Segment
se do pozadované polohy otoci polohovacimi
tlacitky.
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Quadrum Compact/ Compact G

Rezim ruéniho pfijimace

Prace s volitelnym laserovym pfijimacem: Prace s @
volitelnym laserovym pfijimacem: Nastavte rota¢ni
laser na maximalni otacky a zapnéte laserovy
pfijimac. K tomu viz ndvod k obsluze pfislusného
laserového prijimace.

Rezim sledovani (volitelny)

Quadrum Compact GT je kompatibilni s milimetrovym pfijimacem
SensoMaster M300 S a umozriuje pouziti funkce sledovéni s timto pfijimacem.
Automatické vyrovnani pomoci funkce sledovani probihd pouze v ose X, nikoli
v ose Y (viz obrazek na strané 31). Rotacni laser se prostrednictvim radiového
prenosu automaticky prizpGsobi prijimaci.

Za timto Ucelem zapnéte pfijimac a stisknéte tlacitko pfipojeni na prijimaci.
Zobrazi se symbol , Pripojeno”. Provozni indikator (4) na laseru rovnéz blika.
Poté presunite pfijimac¢ do pozadované polohy. Po stisknuti tlacitka Auto
Trackprejde laserova ¢ara automaticky na pfijimac, co trva podle polohy
pfijimace nékolik okamzik{.

Jakmile prestane blikat symbol sledovani na displeji pfijimace, je poloha
konec¢né nalezena.

Dalsi informace naleznete v ndvodu k obsluze SensoMaster M300 S.

Prace s referencnim laserem

Pfistroj ma jeden referen¢ni laser. Ve vertikalnim
provozu slouzi referen¢ni laser k vyrovnani
pristroje. Za tim Ucelem nastavte referencni
laser paralelné se sténou. Potom je vertikalni
laserovéa rovina vyrovnana vaci sténé

pravouhle, viz obrazek. Funkce sledovani je k
dispozici také ve vertikalnim rezimu.
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Priprava kontroly kalibrace

Kalibraci laseru si mdzete zkontrolovat. Umistéte pfistroj doprostfed mezi

2 stény, které jsou od sebe vzdalené minimalné 5 m. Zapnéte pfistroj. Pro

optimalni ovéfeni pouzijte prosim stativ. DULEZITE: Automatika senzoru

musf byt aktivni (dioda auto/slope je vyp).

1. Oznacte si na sténé bod A1.

2. Otocte pfistroj o 180° a vyznacte si bod A2. Mezi body A1 a A2 mate nyni
horizontalni referenci.

A1l % A2 u
Kontrola kalibrace
3. Umistéte pfistroj co nejblize ke sténé na vysku oznaceného bodu A1.
4. Otocte pfistroj o 180° a vyznacte si bod A3. Rozdil mezi A2 a A3
je tolerance.
5. Pro kontrolu osy Y resp. Z opakuijte krok 3 a 4.

3.
A1 A2
7 A2

A3

=0K

— 4

0,15 mm/m

<

o
1180 > —

0 7 %

Il |
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Quadrum Compact/ Compact G

Kdyz jsou u osy X, Y nebo Z body A2 a A3 vice nez 0,15 mm / m
od sebe, je nutné nové sefizeni. Spojte se s Vasim specializovanym
prodejcem nebo vyuzijte servisniho oddéleni spole¢nosti
UMAREX-LASERLINER.

Sefizovaci rezim

Pfi sefizeni dbejte na vyrovnani rotac¢niho laseru.

Zapnéte zafizeni. Vypnéte funkci naklapéni.

Sefizeni osy X

Aktivace sefizovactho rezimu: Stisknéte tlacitko ON/OFF na 3 sekundy, @
dokud nezacne blikat kontrolka auto/slope.

Sefizeni: Pomoci polohovacich tlacitek dalkového ovladani najedte

laserem z aktualni polohy do vysky referen¢niho bodu A2. K tomu @ @
nékolikrat v sekundovém taktu stisknéte polohovaci tlacitka, dokud

se nedosahne pozadované polohy.

Zruseni sefizeni: Vypnéte pfistroj. @
UloZeni: Nové nastaveni ulozite opétovnym stisknutim tlacitka ON/ @
OFF na 3 sekundy

Sefizeniosy Y a Z

Chcete-li nastavit osu Y, pfepnéte tlacitkem X/Y na dalkovém ovladaci @
na osu Y a postupujte stejné jako pfi nastaveni osy X.

Pro sefizeni osy Z postavte pfistroj vertikalné
a postupujte stejné jako u sefizovani osy X.

Pred pouzitim, po prepravé a po
dlouhém skladovani pravidelné
kontrolujte kalibraci. Kontrolujte
pritom vzdy vechny osy.
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Technické parametry (Technické zmény vyhrazeny. 25W31)

Potfebné otacky pro rotaci

0, 300, 600 U/min

Rozsah pfijmu laseru

max. 300 m

Rezimy laseru

Rezim ru¢niho pfijimace, Bodovy rezim,
Rota¢ni rezim, Skenovaci rezim

Rychlost nastaveni

cca 30 sek. pres cely pracovni Uhel

Rozsah samocinné nivelace

+4°

Presnost + 0,15 mm/m

Nivelace horizontélné / vertikélné automaticky
Vinovéa délka laserového 635 /515 nm

paprsku

Vinova délka laserového
referencniho paprsku

650 nm

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /

Trida laseru EN 50689:2021)

Kryti IP 66

Napajeni Akumultor li-ion 7,4V / 2,6Ah / 19,24Wh
Pfipojka pro stativ 5/8" zavit

Provozni doba cca 20 hod.

Doba nabijeni cca 4 hod.

Provozni Gdaje radiového
modulu

Rozhrani: 2,4 GHz ISM-SRD, Frekven¢ni
pasmo: ISM pasmo 2400-2483.5 MHz, 40
kanala, Vysilaci vykon: <10 mW, Sitka pasma:
2 MHz, Modulace: GFSK

Pracovni podminky

-10°C ... 50°C, Vlhkost vzduchu max.
80% rH, nekondenzuijici, Pracovni vyska
max. 4000 m n.m (normélini nulovy bod)

Skladovaci podminky

-10°C ... 70°C, VIhkost vzduchu max. 80% rH

Rozméry (5 x V x H)

170 x 188 x 170 mm

Hmotnost

Napajeni

1575 g (v¢etné akumulator()

Dalkové ovladani

2 x 1,5V LR6 (AA)

Dosah dalkového ovladani

max. 40 m (ovladani RF)

Hmotnost

146 g (v¢etné baterie)
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Pokyny pro udrzbu a osetrovani

VSechny komponenty cistéte lehce navihé¢enym hadrem a nepouzivejte zadné
Cistici nebo abrazivni prostfedky ani rozpoustédla. Pred delsim skladovanim
vyjméte baterii. Skladujte pfistroj na Cistém, suchém misté.

Kalibrace

Pro zajisténi presnosti a funkce by mél byt méfici pfistroj pravidelné kalibrovan
a testovan. Doporucujeme kalibra¢ni interval jeden rok. V pfipadé potreby se
spojte se svym specializovanym prodejcem nebo vyuZijte servisniho oddéleni
spole¢nosti UMAREX-LASERLINER.

Ustanoveni EU a UK a likvidace
Pristroj splfiuje vSechny potiebné normy pro volny pohyb zbozi v rdmci EU a UK.

Tento vyrobek, veetné prislusenstvi a obalu, je elektricky spotrebic, ktery podle
evropskych a britskych smérnic o odpadnich elektrickych a elektronickych
zafizenich, bateriich a obalech musi byt recyklovan zplsobem 3etrnym k
Zivotnimu prostredi, aby se znovu ziskaly cenné suroviny. Elektrické spotfebice,
baterie a obaly nepatfi do domovniho odpadu. Spotfebitelé jsou ze zako-

na povinni bezplatné odevzdat pouzité baterie a akumuldtory na verejném
sbérném misté, v prodejné nebo v technickém servisu pro zékazniky. Baterie
musi byt z pfistroje vyjmuta pomoci bézné dostupného nastroje, aniz by se
znicila, a pred odevzdanim pristroje k likvidaci pfedana do separovaného
sbéru. V pfipadé jakychkoli dotazt ohledné vyjmuti baterie se obratte na ser-
visni oddéleni spole¢nosti UMAREX-LASERLINER. Na vasem obecnim Uradu se
informujte o pfislusnych zafizenich pro likvidaci odpadu a dodrzujte pfislusné
pokyny tykajici se likvidace a bezpe¢nosti na sbérnych mistech.

Dal3f bezpecnostni a dodatkové pokyny najdete na:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in
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Lugege kasitsusjuhend, kaasasolev vihik , Garantii- ja lisajuhised” ja

aktuaalne informatsioon ning juhised kaesoleva juhendi I6pus esitatud
interneti-lingil taielikult labi. Jargige neis sisalduvaid juhiseid. Kaesolev
dokument tuleb alles hoida ja laserseadise edasiandmisel kaasa anda.

Sihtotstarbeline kasutamine

See rotatsioonlaser on ette ndhtud horisontaalse tasandi joondamiseks.
Korpuse kdljele integreeritud statiividele monteerimise 5/8"”-keermega on
sobiv ka vertikaalseks joondamiseks. Sealjuures saab laserit kallete maarami-
seks elektroonilise kaldeseadistuse abil X- ja Y-suunas langetada.

Uldised ohutusjuhised

— Kasutage seadet eranditult spetsifikatsioonide piires vastavalt selle
kasutusotstarbele.

— Moo6teseadmete ja tarvikute puhul pole tegemist lastele méeldud
manguasjadega. Hoidke lastele kattesaamatult.

— Umberehitused v6i muudatused pole seadmel lubatud, seejuures
kaotavad luba ning ohutusspetsifikatsioon kehtivuse.

— Arge laske seadmele méjuda mehaanilist koormust, Glikérgeid
temperatuure, niiskust ega tugevat vibratsiooni.

— Seadet ei tohi enam kasutada, kui ks vi mitu funktsiooni on rivist valja lang-
enud voi patarei laetustase on nérk ning samuti korpuse kahjustuste korral.

— Jalgige 6ues kasutades, et seadet kasutatakse Uksnes vastavates
ilmastikutingimustes voi sobivate kaitsemeetmetega.

— Palun jérgige kohalike ja riiklike ametite ohutusmeetmeid seadme
asjatundliku kasutuse kohta.
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Quadrum Compact/ Compact G

Ohutusjuhised
Umberk&imine klassi 2 laseritega

Laserkiirgus!
Mitte vaadata laserikiirt!
Laseriklass 2
<1 mW - 515/635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Tahelepanu: Arge vaadake otsesesse voi peegelduvasse kiirde.

— Arge suunake laserkiirt inimeste peale.

— Kui klassi 2 laserkiirgus satub silma, siis tuleb silmad teadlikult sulgeda
ja pea kohe kiire eest dra liigutada.

- Arge vaadelge laserkiirt ega reflektsioone kunagi optiliste seadmetega
(luup, mikroskoop, pikksilm, ...).

- Arge kasutage laserit silmade korgusel (1,40 ... 1,90 m).

— Hasti reflekteerivad, peegeldavad véi laikivad pinnad tuleb laserseadiste
kaitamise ajal kinni katta.

— Piirake avalikes liikluspiirkondades kiirte teekonda véimaluse korral tokete
ja seadistavate seintega ning tahistage laseri piirkond hoiatussiltidega.

Ohutusjuhised
Elektromagnetilise kiirgusega Gmber kdimine

— Mooteseade vastab elektromagnetilise Ghilduvuse eeskirjadele
ja piirvaartustele vastavalt EMC-maarusele 2014/30/EL.

— Jargida tuleb kohalikke kaituspiiranguid, naiteks haiglates,
lennujaamades, tanklates voi siidameritmuritega inimeste
ldheduses. Valitseb ohtliku méjutamise voi hairimise véimalus
elektrooniliste seadmete poolt ja kaudu.

— Modtetapsust voivad mojutada kasutamine suure pinge
voi tugevate elektromagnetiliste vahelduvvaljade laheduses.
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Ohutusjuhised
RF raadiolainetega mber kdimine

— Seade on varustatud raadiosideliidesega.

— Seade taidab elektromagnetilise Ghilduvuse ja raadiokiirguse nduded
vastavalt raadioseadmete direktiivile 2014/53/EL.

— Siinkohal kinnitab Umarex GmbH & Co. KG, et raadioseadme tllp
Quadrum Compact vastab Euroopa raadioseadmete madruse
2014/53/EL (RED) olulistele ndudmistele ja muudele ndudmistele.

ELi vastavustunnistuse taisteksti leiate alljargnevalt internetiaadressilt:
Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in

Toote eriomadused ja funktsioonid

S5eENsQr . . . . p
automaric Rotatsioonlaser joondub iseseisvalt vélja. Ta pannakse

noutavas pdhiasendis Ules — + 4° t66nurga piires. Automaatika votab

kohe peenseadistamise Ule: Kolm elektroonilist mdotesensorit tuvastavad
seejuures X-, Y- ja Z-telje. Sealjuures pdorleb laser maksimaalse podrlemissa-
gedusega.

\\ﬁ»\ock Transpordilukk (LOCK): Seadet kaitstakse transportimisel
spetsiaalse mootoripiduriga.

Kaitse tolmu ja vee eest — seadet iseloomustab eriline kaitstus
tolmu ning vihma eest.

mﬂﬂ AntiShake-funktsioon: Elektroonika nivelleerib seadmed pusivalt
- SHAKE /515 |5 siis, kui need on likumises. Kiireks etteseadistamiseks
vibreerivatel aluspindadel ja tuulega.

260 (ED



Quadrum Compact/ Compact G

Anti Drift System (ADS) takistab vaarmaootmisi. Talitluspdhimate:
Laserit kontrollitakse 30 sekundit parast ADSi aktiveerimist pUsivalt korrektse val-
jajoonduse suhtes. Kui seade liigub vélisméju tottu paigast voi kaotab laser oma
korgusereferentsi, siis jadb laser seisma. Lisaks sellele vilguvad laser ja Tilt-LED
pidevalt. Edasitdotamise véimaldamiseks vajutage uuesti Tilt-klahvi voi lllitage

seade vdlja ja sisse.

ADS pole parast sisseltlitamist aktiivne. Kaitsmaks etteseadistatud
seadet v6ormojudest tingitud asendimuutuste eest, tuleb ADS Tilt-klahvi vaju-
tamisega aktiveerida. ADSi talitlust ndidatakse Tilt-LEDi vilkumisega, vt allpool
joonist.

ADS lulitab jarelevalve sisse alles 30 sek parast laseri taielikku
I nivelleerumist (etteseadistusfaas). Kui ADS on aktiivne, siis vilgub

"  Tilt-LED etteseadistusfaasis kiiresti, sekunditaktis.
ADSi talitlusviis ADS on t66s 30
sek moodudes,
Poorlemise Tilt-LED vilgub
Sisse algus kiiresti. V6ormoju
7L
s . ot
ensor Automatlc ADS\.aktlveerl Laser
etteseadistusfaas mine: Vajutage seiskub

Tilt-klahvi, Tilt-LED
vilgub sekundi-
taktis.

ohutusalastel
pohjustel, laser
vilgub ja Tilt-LED
poleb pidevalt.

@D 261



Vorguploki / liitiumioonaku kasitsemine

— Akut saab laadida tarnekomplekti kuuluva 5V
vorguplokiga voi aga véljastpoolt akusse integreeritud
USB-C pesa kaudu standardse USB-C vérguplokiga

— Kasutage vérgu-/laadimisseadet ainult suletud ruumis,
sellesse ei voi sattuda niiskust ega vihma, kuna vastasel
korral véib tekkida elektrildogioht.

— Enne seadme kasutamist laadige seadme aku taielikult
tais.

- Uhendage vérgu-/laadimisseade vooluvérguga ja
seadme akupaki Ghenduspesaga. Palun kasutage ainult kaasasolevat
vorguseadet/laadijat. Vale vorguseadme/laadija kasutamisel kaotab
garantii kehtivuse.

— Seadme laadimise ajal vilguvad LEDid vasakult paremale tdusvalt.
Laadimisprotseduur on I6ppenud, kui koik kolm LEDi pélevad pidevalt.

— Aku laadimise ajal péleb akupaki LED punaselt.

Laadimisprotseduur on I6ppenud, kui LED poleb siniselt.

Patareide sisestamine kaugjuhtimispulti

q
Avage patareide kast ja asetage patareid (2 x 1,5V LR6 (AA)) | E
-

sisse nii, nagu simbolil ndidatud. Jalgige 6iget polaarsust.
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Quadrum Compact/ Compact G

a a Referentslaseri valjund
b Prismapea / laserkiire valjund
¢ Juhtpaneel
d Infrapunasignaali vastuvotuvali
e Vorguseadme/laadija

Uhenduspesa
f 5/8" keere
g Akulaegas
34 1 auto/slope-funktsioon

2 auto/slope-funktsiooni LED:
LED valjas: automaatne
valjajoondus
LED sees: manuaalne
valjajoondus

° d e
auto
slope

ON o un

I 3 SISSE/VALJA-klahv
XX} . Jeee 4 Toonaidik
L li 5 Tilt-funktsiooni LED
pserfiner 6 Tilt-funktsioon
91011 7 Infrapunasignaali vastuvotuvali
8 Laetustaseme naidik
9 X-telje LED
10 VY-telje LED

11 Z-telie LED
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12
13
14
15

16

17

18

RF-signaali valjund
Toonaidik
Skaneerimismoodus
Positsioneerimisklahv
(keerake paremale)

auto/slope-funktsioon: X/Y
telgede Ulespoole liigutamine
PoGrlemiskiiruse valimine

0, 300, 600 p/min
Positsioneerimisklahv
(keerake vasakule)
auto/slope-funktsioon: X/Y
telgede liigutamine allapoole

X/Y-telje muutmine



Quadrum Compact/ Compact G

Ruumivore: Naitab laseritasandeid ja funktsioone.
auto: Automaatne valjajoondus / slope: Manuaalne véljajoondus

=0 eo 0

Horisontaalne Vertikaalne Kaldtasapind 90° nurk 180° referents-
nivelleerimine nivelleerimine funktsioon
Horisontaalne nivelleerimine auto auto

ja vertikaalne nivelleerimine ‘} d}
- Horisontaalne: Pange seade voimalikult tasasele bq »‘
pinnale Ules voi kinnitage statiivile. ‘ 0

— Vertikaalne: Asetage seade kiljeleJuhtpaneel
on Ulespoole suunatud. 5/8"” saab kasutada
seadme paigaldamiseks vertikaalselt statiivile.

- Vajutage SISSE/VALJA-klahvi.

— X- ja Y-telje LED vilgub: Laser asub horisontaalse asendi joondamisprotsessis.
Kui LED pdleb pidevalt, on nivelleerimine 16ppenud.

— Z-telje LED vilgub: Laser on kiljele kallutatud juhtpaneeliga tlespoole ja
asub vertikaalse asendi joondamisprotsessis. Kui LED pdleb pidevalt, on
nivelleerimine 16ppenud.
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Laserliner

I Auto/slope-funktsiooni LED véljas: automaatne valjajoondus
| |

Seade nivelleerib end automaatselt + 4° ulatuses. Nivelleerimise ajal laser
p&orleb ja kallutus LED vilgub. Kui nivelleerimine on 16ppenud, vilgub
kallutus LED kiiresti. Laser poorleb maksimaalse kiirusega. Vt ka jaotist
.Sensor Automatic” ja , ADS-Tilt".

Kui seade pandi ules kaldu (véljaspool 4°), siis seisab prismapea paigal
I ning laser ja LED auto/slope vilguvad. Siis tuleb seade tasasemale
pinnale Ules panna.

Vertikaalse laseritasandi positsioneerimine
Vertikaalpiirkonnas saab laseritasandit tapselt positsioneerida. ,Sensor
Automatic” jadb aktiivseks ja nivelleerib vertikaalse laseritasandi valja.

V1t alljargnevat joonist.
auto (‘2&0
T 3

! <> Db
o U |
o o

Laserliner

Kui auto/slope-LED vilgub, siis on saavutatud maksimaalne
I seadistuspiirkond 4°. Siis pange seade horisontaalselt tles
" ja ltlitage vélja ning taas sisse.
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Quadrum Compact/ Compact G

Kaldefunktsioon kuni 4° - horisontaalne

Koos kaldefunktsiooni aktiveerimisega lulitatakse Sensor-Automatic valja.
Selleks vajutage auto/slope-klahvi. Pluss/miinus-klahvid véimaldavad kalde
motoorset Umberseadistamist. Seejuures saab X- ja Y-telge teineteisest
eraldi imber seadistada. Vt alljdrgnevaid jooniseid.

edo

Xyl Seee

Laserliner

I Kaldefunktsiooni kasutamiseks peab Tilt-funktsioon
olema inaktiveeritud.

Kui on saavutatud maksimaalne kaldepiirkond 4°, siis ! laser seiskub
ja hakkab vilkuma. Sel juhul vahendage kaldenurka.
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Kaldefunktsioon > 4°
Suuremaid kaldeid on voimalik kasutada

lisavarustusse kuuluva nurgaplaadiga, toote nr
080.75. VIHJE: Laske seadmel esmalt iseseisvalt
valja joonduda ja seadke nurgaplaat nulli. Siis
Itlitage Sensor-Automatic auto/slope-klahviga
valja. Seejarel kallutage seadet soovitud suunas.

=
) -
o Q&

I Auto/slope-funktsiooni LED sees: manuaalne valjajoondus
| |

Laserimoodused
Rotatsioonimoodus

Rotatsiooniklahviga seadistatakse p&oretearvu:

0, 300, 600 p/min

Punktimoodus

Punktimoodusesse padsemiseks vajutage
niimitu korda rotatsiooniklahvi, kuni
laser enam ei poorle. Laserit on voéimalik
positsioneerimisklahvidega keerata
soovitud asendisse.

Skaneerimismoodus

Skaneerimisklahviga saab valgusintensiivset
segmenti 4-s erinevas laiuses aktiveerida
ning seadistada. Segment pdoératakse
positsioneerimisklahvidega soovitud
positsiooni.
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Quadrum Compact/ Compact G

Kasivastuvotumoodus

Lisavarustusse kuuluva laservastuvotjaga @
té6tamine: Seadke rotatsioonlaser
maksimaalsele p&oretearvule ja lulitage
laservastuvédtja sisse. Vt selle kohta vastava
laservastuvotja kasutusjuhendit.

Jalgimismoodus (valikuline)

Quadrum Compact GT on millimeeter-vastuvdtjaga SensoMaster M300 S
Ghilduv ja voimaldab selle vastuvétjaga Tracking-funktsiooni kasutamist.

Automaatne joondamine jalgimisfunktsiooni abil toimub ainult X-teljel, mitte
Y-teljel (vt joonist lehekuljel 47). Sealjuures joondub rotatsioonlaser raadioside
kaudu automaatselt vastuvotjale vdlja.

Selleks ltlitage vastuvotja sisse ja vajutage vastuvotjal Uhendamise klahvi.
llmub stimbol ,Uhendatud”. Peale selle vilgub kaitusnaidik (4) laseril.

Siis liigutage vastuvétja soovitud asendisse. Parast Auto Track-klahvi
vajutamist liigub laserjoon automaatselt vastuvétjale, mis kestab olenevalt
vastuvotja paigutamisest mone hetke.

Kui Tracking-simbol vastuvétja ekraanil I6petab vilkumise,
on 16plik asend leitud.

Lisateavet selle kohta leiate SensoMaster M300 S kasutusjuhendist.

Referentslaseriga té6tamine

Seade on varustatud the referentslaseriga.
Vertikaalreziimis on referentslaser méeldud
seadme joondamiseks. Selleks haalestage
referentslaser seinaga paralleelseks. Sa er det
lodrette laserplan indstillet i en ret vinkel til
vaeggen. Vaata joonist. Tracking-funktsioon on
kasutatav ka vertikaalreziimis.
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Laserliner

Kalibreerimise kontrollimiseks valmistumine

Te saate laseri kalibreerimist kontrollida. Pange laser 2 seina vahel keskkohta
tles, mis on teineteisest vahemalt 5 m kaugusel. Lulitage seade sisse. Palun
kasutage optimaalseks kontrollimiseks statiivi. TAHTIS: Sensoriautomaatika
peab olema aktiivne (auto/slope-LED on valjas).

1. Mérgistage punkt A1 seinal.

2. Pdorake seadet 180° vorra ja margistage punkt A2. Punktide A1 ja A2
vahel on ntiid horisontaalne lahtevaartus.

ﬂ 1.
U A1 ﬁ H
2. o7 180° ﬂ
H A1 “% A2 u
Kalibreerimise kontrollimine

3. Asetage seade seinale voimalikult Idhedale punkti A1 méargistatud
korgusele.

4. Poorake seadet 180° vorra ja margistage punkt A3. Vahe punktide
A2 ja A3 vahel on tolerants.

5. Korrake Y- voi Z- telje tlekontrollimiseks 3. ja 4.

\
2w
=0K
>
N

A2

A3
M
L A2 L
]

1 8 =

0,15 mm/m

-
®
=]
o

<
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Quadrum Compact/ Compact G

Kui X-, Y- voi Z-telje puhul paiknevad punktid A2 ja A3 rohkem
kui 0,15 mm / m teineteisest eemal, siis on tarvis uuesti haalestada.
Votke Ghendust oma edasimudijaga voi podrduge ettevotte

UMAREX-LASERLINER klienditeenindusosakonna poole.

Haalestusmoodus

Jalgige haalestamisel rotatsioonlaseri joondust.

Lulitage seade sisse. Lulitage kallutusfunktsioon valja.
X-telje haalestamine

Haalestusmooduse aktiveerimine: Vajutage nuppu ON/OFF
3 sekundit, kuni automaat/slope LED vilgub.

Haalestamine: Séidutage laser positsioneerimis-klahvidega
kaugjuhtimispuldi aktuaalsest positsioonist referentspunkti A2
korgusele. Selleks vajutage mitu korda sekundi taktis positsio-
neerimis-klahve, kuni on saavutatud soovitud positsioon.

Haalestuse tlhistamine: Lilitage seade valja.

Salvestamine: Uue seadistuse salvestamiseks vajutage uuesti
3 sekundit nuppu ON/OFF.

Y- ja Z-telje haalestamine

Y-telje reguleerimiseks lllitage kaugjuhtimispuldi nupu X/Y abil

Y-teljele ja toimige samamoodi nagu X-telje reguleerimisel.

Pange seade Z-telje hadlestamiseks vertikaalselt
Ules ja toimige sarnaselt X-telje haalestamisele.

Kontrollige haalestus enne kasutamist,
I parast transportimist ning pikaajalist
s ladustamist requlaarselt Ule. Kontrollige
seejuures alati koiki telgi.
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Laserliner

Tehnilised andmed

(Jatame endale 6iguse tehnilisteks muudatusteks. 25W31)

No6utav podretearv

0, 300, 600 U/min

Laseri vastuvotuala

max. 300 m

Laserimoodused

Kasivastuvotumoodus, Punktimoodus,
Rotatsioonimoodus, Skaneerimismoodus

Seadistuskiirus

u 30 sek kogu té6nurga ulatuses

Iseloodimisvahemik

+ 4°

Tapsus

+0,15mm/m

Nivelleerimine

horisontaalne / vertikaalne automaatne

Laserkiire lainepikkus

635/515 nm

Lahtekoha kiire lainepikkus

650 nm

2/< 1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /

Laseriklass EN 50689:2021)

Kaitseliik IP 66

Toitepinge Li-lon akupakk 7,4V / 2,6Ah / 19,24Wh
Statiivilhendus 5/8" keere

Tooiga u 20 tundi

Laadimisaeg u 4 tundi

Raadiomooduli té6andmed

Liides: 2.4 GHz ISM-SRD, Sagedusriba:
ISM-riba 2400-2483,5 MHz, 40 kanalit,
Saatvoimsus: <10 mW, Ribalaius: 2 MHz,
Modulatsioon: GFSK

Tootingimused

-10°C ... 50°C, Ohuniiskus max 80% rH,
mittekondenseeruy, T66koérgus max 4000 m
Gle NN (normaalnull)

Ladustamistingimused

-10°C ... 70°C, Ohuniiskus max 80% rH

Mootmed (L x K x S)

170 x 188 x 170 mm

Kaal
Kaugjuhtimispult
Toitepinge

1575 g (koos akudega)

2 x 1,5V LR6 (AA)

Kaugjuhtimispuldi ]
tegevusulatus max. 40 m (RF-control)
Kaal 146 g (koos patareiga)
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Quadrum Compact/ Compact G

Juhised hoolduse ja hoolitsuse kohta

Puhastage koik komponendid kergelt niisutatud lapiga ja valtige puhastus-,
kudrimisvahendite ning lahustite kasutamist. Votke aku enne pikemat
ladustamist vdlja. Ladustage seadet puhtas, kuivas kohas.

Kalibreerimine

Mobteseadet tuleks mdotmistulemuste tapsuse tagamiseks regulaarselt
kalibreerida ja kontrollida. Soovitame, et kalibreerimisintervall oleks tiks aasta.
Vajadusel votke Ghendust oma edasimiiijaga voi podrduge ettevotte
UMAREX-LASERLINER klienditeenindusosakonna poole.

ELi ja UK nduded ja utiliseerimine
Seade taidab koik ndutavad normid vabaks kaubavahetuseks ELi ja UK piires.

See toode, kaasa arvatud tarvikud ja pakend, on elektriseade, mis tuleb vaar-
tuslike toorainete tagasisaamiseks suunata Euroopa ja UK kasutatud elektri- ja
elektroonikaseadmete, akude ja pakendite direktiividele keskkonnasobralikku
taaskasutusse. Elektriseadmed, patareid ja pakend ei kuulu olmeprigi hulka.
Tarbijad on kohustatud andma kasutatud patareid ja akud tasuta avalikku
kogumiskohta, mugipunkti voi tehnilisse klienditeenindusse. Patarei tuleb
kaubanduses saadaval olevate tooriistadega seadmest eemaldada ning suuna-
ta enne seadme jadtmekaitlusse andmist eraldi kogumisse. Kui teil on patarei
eemaldamise kohta kusimusi, siis podrduge UMAREX-LASERLINERI klienditee-
ninduse poole. Palun vétke Ghendust oma asukohajargse omavalitsusega, et
saada teavet sobivate jadtmejaamade kohta ning jargige vastavaid
jaatmekaitlus- ja ohutusjuhiseid kogumispunktides.

Edasised ohutus- ja lisajuhised aadressil:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in
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Cititi integral instructiunile de exploatare, caietul insotitor , Indicatii
privind garantia si indicatii suplimentare” precum si informatiile actuale
si indicatiile apasand link-ul de internet de la capatul acestor instructiuni.
Urmati indicatiile din cuprins. Aceste instructiuni trebuie pastrate si la
predarea mai departe a dispozitivului laser.

Utilizarea conforma cu destinatia

Acest laser rotativ este conceput pentru alinierea in plan orizontal. El este
adecvat si pentru alinieri verticale prin intermediul filetului 5/8” integrat la
carcasa n lateral pentru montarea la stative. In acest proces laserul poate fi
coborat pentru stabilirea pantelor printr-o reglare electronica a inclinarii pe
directia axelor X si V.

Indicatii generale de siguranta

— Utilizati aparatul exclusiv conform destinatiei sale de utilizare
cu respectarea specificatiilor.

— Aparatele de masura si accesoriile nu constituie o jucarie.

A nu se lasa la Tndemana copiilor.

— Reconstruirea sau modificarea aparatului nu este admisa,
astfel se anuleaza autorizatia si specificatiile de siguranta.

— Nu expuneti aparatul la solicitari mecanice, temperaturi ridicate,
umiditate sau vibratii puternice.

— Aparatul nu mai are voie sa fie utilizat atunci cand una sau mai multe dintre
functiile acestuia s-au defectat sau nivelul de incarcare a bateriilor este redus,
precum si daca este deteriorata carcasa.

— Atunci cand utilizati echipamentulin exterior, acordati atentieca aparatul sa
fie utilizat numai in conditii de mediu corespunzatoare resp. cu adoptarea
masurilor de protectie adecvate.

—Tineti cont de prevederile de siguranta ale autoritatilor locale resp.
nationale privind utilizarea corespunzatoare a aparatului.
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Quadrum Compact/ Compact G

Indicatii de siguranta
Manipularea cu lasere clasa a 2-a

Raze laser!
Nu se va privi in raza!
Laser clasa 2
<1 mW - 515/635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Atentie: Nu priviti direct sau in raza reflectata.

— Nu indreptati raza laser spre persoane.

— Daca raza laser clasa 2 intra in ochi, acestia trebuie inchisi constient si capul
trebuie indepartat imediat din dreptul razei.

— Nu priviti niciodata in raza laser sau reflectia acesteia cu instrumente optice
(lupa, microscop, binocluy, ...).

— Nu utilizati laserul la inaltimea ochilor (1,40 ... 1,90 m).

- Suprafetele care reflecta bine, care oglindesc sau lucioase trebuie acoperite
n timpul exploatarii dispozitivelor laser.

—1n domeniile de trafic public limitati calea razei pe cat posibil cu ajutorul
limitdrilor de acces si pereti mobili si marcati zona laser cu indicatoare
de avertizare.

Indicatii de siguranta

Manipularea cu razele electromagnetice

— Aparatul de masura respecta prescriptiile si valorile limita pentru
compatibilitatea electromagnetica in conformitate cu directiva
EMC 2014/30/UE.

— Trebuie respectate limitdrile locale de functionare de ex. In spitale,
in aeroporturi, la benzinarii, sau in apropierea persoanelor cu
stimulatoare cardiace. Exista posibilitatea unei influente periculoase
sau a unei perturbatii de la si din cauza aparatelor electrice.

— La utilizarea in apropierea tensiunilor ridicate sau in zona campurilor
electromagnetice variabile ridicate poate fi influentata exactitatea masurarii.
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Indicatii de siguranta

Manipularea cu razele radio RF

— Aparatul este dotat cu o interfata radio.

— Aparatul respecta reglementarile si valorile limita pentru compatibilitatea
electromagnetica si radiatia radio conform Directivei RED 2014/53/UE.

— Prin prezenta Umarex GmbH & Co. KG, declara ca tipul de echipament radio
Quadrum Compact corespunde cerintelor esentiale si celorlalte reglementari
ale directivei europene privind echipamentele radio 2014/53/UE (RED). Testul
complet al declaratiei de conformitate UE este disponibil la urmatoarea
adresa de internet:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in

Proprietati speciale ale produsului si functii

SENSar . . < < "
automaric Laserul rotativ se orienteaza automat. Acesta se aseaza in pozitia
de baza necesara — in cadrul unghiului de lucru de + 4°. Reglajul

fin este preluat imediat de sistemul automat: Trei senzori electronici de
masurare intercepteaza in acest timp axele X, Y si Z. Pentru aceasta laserul
este rotit cu turatia maxima.

«ﬁ“lock BLOCATOR pentru transportare: Aparatul este protejat
la transport cu o frana speciala de motor.

Protectie impotriva prafului si apei - Aparatul se remarca
printr-o protectie deosebita impotriva prafului si ploii.

Anr Functia anti-tremurat: Sistemul electronic niveleaza permanent
Q . . ~ o A .

SHAKE  5paratele, chiar si cand acestea se afla in miscare. Pentru amplasarea
rapida pe suport cu vibratii si zone cu vant.
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Quadrum Compact/ Compact G

ADS Sistemul anti alunecare (ADS) previne masurdrile eronate. Principiul
de functionare: Laserul este verificat la 30 de secunde dupa activarea ADS per-
manent in privinta orientarii corecte. Daca aparatul este deplasat din cauza influ-
entelor externe sau pierde punctul de referinta de indltime laserul se opreste.
Suplimentar laserul se aprinde intermitent si ledul ,tilt” se aprinde permanent.
Pentru a putea lucra in continuare se apasa din nou tasta ,tilt"” sau se opreste

si se porneste aparatul.

ADS nu este activat dupa pornire. Pentru a proteja aparatul
orientat impotriva modificarilor de pozitie cauzate de influenta exterioara,
ADS trebuie activat apasand tasta ,tilt”. Functia ADS este indicata prin
aprinderea intermitentd a ledului ,tilt", vezi poza de mai jos.

ADS cupleaza monitorizarea numai dupa 30 sec. dupa nivelarea
completa in plan a laserului (faza de orientare). Ledul ,tilt" se aprinde
intermitent in cadenta de o secunda in timpul fazei de setare, se
aprinde intermitent mai rapid cand ADS este activ.

Mod de functionare al ADS armat dupa
ADS-ului 30 sec., ledul
Incepere L Tilt” se aprinde Influenta
Pornit rotatie intermitent rapid. externa
7L
Faza de setare Activarea ADS:
Senzor Automatic Se apasa tasta Laserul
Tilt, ledul ,tilt” se ramane
aprinde intermitent nemiscat pentru
in cadenta de o siguranta, laserul se
secunda. aprinde intermitent si
ledul ,tilt” lumineaza
permanent.
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Manipularea sursei / acumulatorului litiu-ion

— Acumulatorul se poate incarca in aparat prin intermediul
sursei de 5V din pachet sau extern prin intermediul
acumulatorului integrat in mufa USB-C cu o sursa
standard USB-C.

— Utilizati sursa/incarcatorul numai in spatii interioare,
inchise, nu-I expuneti la umiditate sau in ploaie, in
caz contrar exista riscul de electrocutare.

— Tnaintea utilizarii aparatului incarcati complet
acumulatorul.

— Conectati sursa/incarcatorul la reteaua de curent si mufa de conectare a
aparatului la pachetul de acumulatori. Va rugam sa utilizati numai sursa/
incarcdtorul furnizat. Atunci cand este utilizat/a un/o sursa/incarcator eronat,
garantia se anuleaza.

— Seadme laadimise ajal vilguvad LEDid vasakult paremale tdusvalt.
Laadimisprotseduur on I6ppenud, kui kdik kolm LEDi pdlevad pidevalt.

—In timp ce dispozitivul se incarca, LED-urile se aprind intermitent ascendent
de la dreapta la stanga. Procesul de incarcare este incheiat atunci cand toate
cele trei LED-uri se aprind continuu.

—In timpul incarcarii acumulatorului, LED-ul pachetului de acumulatori este aprins
rosu. Procesul de Tncarcare este incheiat atunci cand ledul lumineaza albastru.

Introducerea bateriilor in telecomanda —)
Se deschide compartimentul de baterii si se introduc | E
bateriile (2 x 1,5V LR6 (AA)) conform simbolurilor . N
de instalare. Se va respecta polaritatea corecta. P =
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Quadrum Compact/ Compact G

Lesire laser de referinta
Cap prisma / iesire raza laser
Camp de deservire

Camp receptionare
semnal infrarosu

e Mufa conectare pentru
sursa/incarcator

f Resorturi de 5/8"
g Compartiment acumulatori

o N T 9

34 1 Functionare auto/slope

2 Functionare LED auto/slope
° hd e
00
slope

LED oprit: ajustare automata
LED pornit: ajustare manuala

Tasta PORNIT/OPRIT

ON o un

3 Indicator functionare
Xy z 4 1 functie tilt (inclinare)
so0e . Jeee 5 oo
Functie inclinare
Laserliner 6 Camp receptionare semnal
7 infrarosu
91011 8 Indicator nivel de incarcare
9 LED ax X
10 LED axY
11 LED axZ
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12
13
14
15

16

17

18

Lesire semnal RF

Indicator functionare

Modul scanare

Tasta de pozitionare

(se roteste catre dreapta)
Functionare auto/slope:
Deplasarea axelor X/Y in sus
Se selecteaza viteza de rotatien
600 /300 /0 R/min

Tasta de pozitionare

(se roteste catre stanga)
Functionare auto/slope:
Deplasarea axelor X/Y in jos
Modificarea axei X/Y



Quadrum Compact/ Compact G

Grilaj spatial: Acesta indica nivelurile laserului si functiile.
auto: orientare automata / slope: orientare manuala

=R e

Nivelare Nivelare Plan inclinat Unghi de 90° 180° functie
orizontala verticala de referentiere
Nivelarea in plan orizontal si vertical auto auto

— Orizontal: Aparatul se amplaseaza pe o suprafata ‘} d»
cat mai plata sau se fixeaza pe un stativ. bq »‘

— Vertical: Asezati dispozitivul pe o parte. ‘ 0
Campul de comanda indica in sus. Cel de 5/8” @ @

poate fi utilizat pentru a monta dispozitivul
pe verticala pe un trepied.

— Se apasa tasta PORNIT/OPRIT.

— LED-urile axei X si Y lumineaza intermitent: Laserul se gaseste in procesul de
aliniere pentru pozitia orizontala. Nivelarea este incheiata imediat ce LED-ul
lumineaza continuu.

— LED-ul axei Z lumineaza intermitent: Laserul este basculat lateral cu campul
de operare orientat in sus si se gaseste in procesul de aliniere pentru pozitia
verticald. Nivelarea este incheiatd imediat ce LED-ul lumineaza continuu.
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Laserliner

I Functionare LED auto/slope oprita: ajustare automata
| |

Dispozitivul se niveleaza automat intr-un interval de + 4°. In timpul fazei

de nivelare, laserul se roteste si LED-ul de inclinare clipeste. Cand nivelarea
este completd, LED-ul de inclinare clipeste rapid. Laserul se roteste la viteza
maxima. Consultati, de asemenea, sectiunea , Sensor Automatic” si , ADS-Tilt".

Atunci cand aparatul a fost amplasat prea inclinat (in afara marjei de 4°),
I capul prismei sta fix iar laserul precum si LED-ul auto/slope palpaie.
®  Atunci aparatul trebuie sa fie amplasat pe o suprafata mai plana.

Pozitionarea nivelului laser vertical
In modul vertical nivelul laser se poate pozitiona exact. ,Sensor Automatic”
(senzorul automat) ramane activ si indica nivelul in plan vertical cu laserul.

Vezi imaginea urmatoare.
auto (Ejbf’
Sl

! <> Db
: .L:aserlin:r. h Y bﬂ %!
@ ®06

L X ]

Daca ledul auto/slope se aprinde intermitent este atins nivelul maxim
I de ajustare de 4°. Apoi aparatul se pozitioneaza orizontal dupa care
"  se opreste si porneste din nou.
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Quadrum Compact/ Compact G

Functia de inclinare de pana la 4° - orizontal

La activarea functiei de inclinare senzorul automat se opreste. Pentru aceasta
se apasa tasta auto/slope. Tastele plus/minus permit ajustarea motorizata a
inclindrii. Astfel axele X si Y se pot ajusta individual una fata de cealalta. Vezi
imaginile urmatoare.

edo

Xyl Seee

Laserliner

Pentru a ajunge in functia de inclinare, trebuie sa fie
dezactivata functia tilt.

La atingerea unui domeniu de inclinare maxim de 4° laserul ramane
nemiscat si se aprinde intermitent. Apoi se reduce unghiul de inclinare.
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Functia de inclinare > 4°

Inclinarile mai mari pot fi realizate cu placa ¢
unghiulara optionala, nr. articol 080.75. SFAT: S slope

Mai intai |asati aparatul sa se orienteze automat ool i

si asezati placa unghiulara in pozitia zero. Apoi q
se opreste Sensor-Automatic cu tasta auto/slope. 0

In cele din urma aparatul se inclina in unghiul

dorit. olll O &

I Functionare LED auto/slope pornita: ajustare manuala
| |

Mod laser

Modul de rotire
Cu butonul de rotatie pot fi obtinute urmatoarele
viteze de rotatie: 0, 300, 600 R/min

Modul punctiform

Pentru a accesa modul punctiform, butonul de
rotatie se apasd atat de des pana cand laserul
nu se mai roteste. Laser-ul se poate roti in
pozitia dorita cu ajutorul tastelor de pozitionare.

Modul scanare

Cu tasta Scan, un segment cu lumina intensiva
poate fi activat si setat in 4 latimi diferite.
Segmentul se roteste in pozitia dorita cu tastele
de pozitionare.
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Quadrum Compact/ Compact G

Modul de receptor manual

Lucrarile cu receptoarele optionale de laser: @
Laserul cu rotatie se seteaza la numarul maxim
de rotatii iar receptorul laser se porneste. Vezi
pentru aceasta instructiunile de utilizare ale
unui receptor laser corespunzator.

Modul de urmarire (optional)

Quadrum Compact GT este compatibil cu receptorul milimetric SensoMaster
M300 S si da posibilitatea folosirii cu acest receptor a functiei de urmarire
(Tracking).

Alinierea automata utilizand functia de urmarire are loc numai pe axa X,
nu si pe axa Y (consultati ilustratia de la pagina 63). In acest proces laserul
rotativ se aliniaza automat per transmisie radio la receptor.

Pentru aceasta conectati receptorul si apasati tasta de conexiune la receptor.
Apare ,,Simbolul conexiune”. Tn plus indicatorul de functionare (4) de la laser
lumineaza intermitent. Atunci deplasati receptorul in pozitia doritd. Dupa
apasarea tastei Auto Track, linia laser se deplaseaza in mod automat la receptor,
ceea ce dureaza cateva momente in functie de pozitionarea receptorului.

Pozitia finala este gasita imediat ce simbolul de urmarire (Tracking) de pe
ecranul-display al receptorului inceteaza sa mai lumineze intermitent.

Mai multe informatii gasiti in manualul cu instructiuni de utilizare al
SensoMaster M300 S.

Lucrul cu laserul de referinta

Aparatul dispune de un laser de referinta.

In functionarea verticala, laserul de referintd
serveste la alinierea aparatului. Acest lucru este
realizat prin ajustarea laserelor de referinta in
paralel cu peretele. Apoi planul laser vertical
este aliniat in unghi drept fata de perete, vezi
ilustratia. Functia de urmarire (Tracking) este

la dispozitie si pentru functionare verticala.
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Laserliner

Pregatirea verificarii calibrarii

Puteti controla calibrarea laserului. Asezati aparatul in mijloc intre 2 pereti
care se afld la o distanta de min. 5 m unul de celalalt. Porniti aparatul.
Pentru verificarea optima se va utiliza un stativ. IMPORTANT: Senzorul
automat trebuie sa fie activ (ledul auto/slope este oprit).

1. Marcati punctul A1 pe perete.

2. Rotiti aparatul cu 180° si marcati punctul A2. intre A1 u. A2 aveti acum
o referinta orizontala.

ﬂ 1.
U A1 ﬁ H
2. o7 180°~ ﬂ
H A1 “% A2 u
Verificarea calibrarii

3. Asezati aparatul cat de aproape posibil de perete la inaltimea punctului
marcat A1.

4. Rotiti aparatul cu 180° si marcati punctul A3. Diferenta intre A2 si A3
reprezinta toleranta.

5. Se repeta pasii 3 si 4 pentru verificarea axelor Y resp. Z.

3.
A1 A2
o A2
A3

M
- A2 L
B

=0K

0,15 mm/m

-
®
=]
o

<
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Quadrum Compact/ Compact G

Daca la axele X, Y sau Z distanta dintre punctele A2 si A3 este

mai mare de 0,15 mm / m, este necesara o noua ajustare.
Contactati un comerciant specializat si adresati-va departamentului
service UMAREX-LASERLINER.

Modul de ajustare

Acordati atentie la ajustare la orientarea laserului rotativ.

Porniti dispozitivul. Dezactivati functia de inclinare.

Ajustarea axei X

Activarea modului de ajustare: Apasati butonul ON/OFF timp @)
de 3 secunde pana cand LED-ul auto/slope clipeste.

Ajustarea: Cu ajutorul tastelor de pozitionare a telecomenzii

laserul se aduce de la pozitia actuala la inaltimea punctului de @ @
referintd A2. Pentru aceasta se apasa tastele de pozitionare de mai

multe ori In cadentd de o secunda pana la atingerea pozitiei dorite.

Renuntare la ajustare: Se decupleaza aparatul. @)
Salvarea: Pentru a salva noua reglare, apasati din nou butonul @)
ON/OFF timp de 3 secunde.

Ajustarea axelor Y si Z

Pentru a regla axa Y, utilizati butonul X/Y de pe telecomanda
pentru a comuta la axa Y si procedati in acelasi mod ca pentru @
reglarea axei X.

Pentru ajustarea axei Z aparatul se
pozitioneaza vertical si se procedeaza
in acelasi fel ca la ajustarea axei X.

Verificati In mod regulat ajustarea Tnainte
de utilizare, dupa transportare sau depo-
zitare indelungata. La aceasta, controlati
toate axele.
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Laserliner

Date tehnice (Ne rezervam dreptul s& efectuam modificari tehnice. 25W31)

Turatie necesara rotire

0, 300, 600 U/min

Domeniu de receptie laser

max. 300 m

Mod laser

Modul de receptor manual, Modul puncti-
form, Modul de rotire, Modul scanare

Viteza de setare

cca. 30 sec. pe intreg unghiul de lucru

Domeniu de nivelare individuala

+4°

Exactitate +0,15mm/m

Nivelare orizontal / vertical automat
Lungime unda laser 635/515 nm

Lungime unda laser aferenta 650 nm

razei de referinta

Clasa laser

2/<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Protectie

IP 66

Alimentare energie

Pachet acumulatori li-ion 7,4V / 2,6Ah /
19,24Wh

Conectare stativ

Resorturi de 5/8"

Durata functionare

cca. 20 ore

Timp de incdrcare

cca. 4 ore

Date functionare modul radio

Interfata: 2,4 GHz ISM-SRD, Banda de
frecventa: ISM Band 2400-2483.5 MHz,
40 canale, Putere de emisie: <10 mW,
Latime banda: 2 MHz, Modulatie: GFSK

Conditii de lucru

-10°C ... 50°C, Umiditate aer max. 80%
rH, fara formare condens, Inaltime de
lucru max. 4000 m peste NN (nul normal)

Conditii de depozitare

-10°C ... 70°C, Umiditate aer max. 80% rH

Dimensiuni (L x T x A)

170 x 188 x 170 mm

Greutate
Telecomanda
Alimentare energie

1575 g (incl. acumulatori)

2 x 1,5V LR6 (AA)

Raza de actiune telecomanda

max. 40 m (control RF)

Greutate

146 g (incl. baterii)
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Quadrum Compact/ Compact G

Indicatii privind intretinerea si ingrijirea

Curatati toate componentele cu o laveta usor umeda si evitati utilizarea de
agenti de curatare, abrazivi si de dizolvare. Scoateti acumulatorul naintea unei
depozitari de durata. Depozitati aparatul la un loc curat, uscat.

Calibrare

Aparatul de masura trebuie sa fie calibrat si verificat in mod regulat pentru a
garanta exactitatea si functionarea. Recomandam intervale de calibrare de un an.
Contactati In acest sens comerciantului Dvs. sau adresati-va departamentului
service UMAREX-LASERLINER.

ELi ja UK nduded ja utiliseerimine
Seade taidab koik ndutavad normid vabaks kaubavahetuseks ELi ja UK piires.

See toode, kaasa arvatud tarvikud ja pakend, on elektriseade, mis tuleb vaar-
tuslike toorainete tagasisaamiseks suunata Euroopa ja UK kasutatud

elektri- ja elektroonikaseadmete, akude ja pakendite direktiividele
keskkonnasobralikku taaskasutusse. Dispozitivele electrice, bateriile si ambala-
jele nu trebuie debarasate la deseurile menajere. Utilizatorii sunt obligati prin
lege sa returneze gratuit bateriile si acumulatorii uzati la un punct de colectare
public, la un punct de vanzare sau la serviciul tehnic pentru clienti. Bateria
trebuie sa fie scoasa intacta din aparat cu ajutorul unui instrument disponibil
in comert si debarasata separat fnainte de a returna aparatul pentru debarasare.
Daca aveti intrebari privind indepdrtarea bateriei, contactati departamentul
service al UMAREX-LASERLINER. Contactati autoritatile locale pentru a va
informa n privinta locurilor speciale de debarasare corespunzatoare si
respectati instructiunile respective de debarasare si de siguranta la punctele
de preluare.

Edasised ohutus- ja lisajuhised aadressil:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in
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MpoyeTeTe M3LANO PbKOBOACTBOTO 3a eKCMnoaTaLms, NpuioxeHata
6poLLypa ,fapaHLMOHHN 1 AOMBIHWUTENHU UHCTPYKLMN”, KakTo 1
aKTyasHaTa MHPOPMALWA 1 yKa3aHWATa B MpenpaTkata KbM MHTEPHET
B Kpasi Ha TOBa pbKOBOACTBO. CnefBalite CbabpXKaLLuUTe Ce B TAX
MHCTPYKLUMK. To3n LOKYMEHT TpsibBa fa Ce CbXpaHsBa W Aa ce npefane
NPy NpefaBaHe Ha J1a3epHOTO YCTPOMCTBO.

YnoTpe6a no npegHasHauyeHue

To3n poTaLMOHeH flasep e NpefHasHayeH 3a NOAPaBHsABaHE Ha XOPU3OHTANHN
paBHUHW. Ype3 BrpafeHaTa CTPaHWYHO B Kopryca 5/8” pe3ba 3a MOHTax BbpXy
CTaTVIBY, TOW MOXe Aa Ce 13MO0N3Ba CbLLO 1 33 BEPTUKANHO NoapaBHsaBaHe. Ypes
€/1eKTPOHHa HACTPOIKa Ha HaK/OHa N1a3epbT MOXe Aa Ce Hak/aHs Mo Nocoka Ha
ocTa X v ocTa Y 3a onpeaensiHe Ha HaK/oHM.

O6LWY NHCTPYKLUMKM 3a Ge3onacHoCT

— M3non3BaiiTe ypeaa eaMHCTBEHO CbMacHo NpefHa3HaYeHneTo 3a ynotpeba
B paMKNTe Ha CI'IeLLI/I(ZbI/IKaLI,I/ll/lTe.

- MBMepBaTeJ’IHVITe ypean 1 npuHagnexHoCTuTe He Ca Urpadkn 3a gella.

}J,a Ce CbXpaHABaT Ha MACTO, HEAOCTbMNHO 3a Aela.

— He ce ponyckaT mooudukaumm n n3meHeHns Ha ypegda. Tosa Lie fosefe
[0 HEeBANMAHOCT Ha Pa3peLUnTeNIHOTO 1 CreundmrkaLmaTa 3a 6e30nacHOCT.

— He n3naravite ypela Ha MeéXaHW4HO HaTOoBapBaHe, eKCTPeMHN TeMnepaTypu,
Bnara iy npekaneHo BUCOKN Bm6pa|_u/n/|.

—ypeﬂ,'bT He Tpﬂ6Ba Aa ce N3non3Ba noseye, ako 6bﬂ,aT HapyLleHn eaHa Uin
noseye hyHKLWMK, ako 3apAabT Ha baTepuaTa e HUCHK UK ako KOPMyChT e
nospeneH.

- |_|le M3MNoJi3BaHe HaBbH O6'pr€Te BHMaHMe yCTpOl?ICTBOTO Oa ce n3non3ea CaMo
Npn CbOTBETHN METEOPOTOTNYHI YCOBKA, CbOTBETHO NPW NOAXOAALLN 3aLLINTHI
MepKM.

— Mons npmgbpxame Ce KbM MepKuTe 3a 0e30MacHOCT Ha MeCTHU 1 HalUWOHaTHN
OpraHu 3a NPaBMIHOTO M3MNON3BaHe Ha yCTpOVICTBOTO.
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Quadrum Compact/ Compact G

WHcTpyKkumm 3a 6e3onacHocT
Pabota c nasepw ot knac 2

JlazepHo Nibuermel
He rnepante cpeliy nasepHua byl
Jasep knac 2
<1 mW - 515/635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— BHVMaHWe: He rnepavite B AMPEKTHUA WM OTPa3eHMA bY.

— He Haco4BawiTe nasepHMA by KbM XOpPa.

— AKO Na3epHO JibYeHre OT KNlac 2 norazHe B OKOTO, ounTe TpsabBa Cb3HaTENHO
[a ce 3aTBOPAT U1 rNaBaTa BefiHara fa ce mpemecTy HacTpaHu OT bya.

— Hukora He rnepawiTe Na3epHUA by UM HEFrOBOTO OTPAXKeHMe C OMTUYHM
npvbopn (yna, MUKPOCKOM, [anekorneg, ...).

— He n3non3gaiite nasepa Ha HMBOTO Ha ounTe (1,40 ... 1,90 m).

— Mo Bpeme Ha paboTa C Nla3epHU YCTPOMCTBA CUITHO OTPa3ABaLLMTE,
ornefanHUTe UK raHLoBUTE MOBBbPXHOCTY TPAOBa Aa ce NokpuBear.

— Ha mecTa ¢ obLecTBeH Tpavk Mo Bb3MOXHOCT OrpaHn4aBaiTe MmbTa Ha
fbYa Ype3 Kanawy wan NpeHoCMM cTeHn 1 obo3HaveTe 30HaTa Ha flasepa C
npegynpeauTenHy Tabenu.

WHCcTpyKkumm 3a 6e3onacHocT
PaborTa ¢ €JIEKTPOMarHnUTHO Jib4eHne

— W3mepBaTenHUAT ypep cnassa npeAnncaHnaTa U rpaHuyH1UTe CTOMHOCTK
33 eNeKTPOMarHMTHaTa CbBMeCTUMOCT CbriacHo AupekTtunsa 2014/30/EC
3a efleKTpoMarHuTHata cbBMecTmocT (EMC).

— TpsabBa fa ce cna3Bsart SlokaNHWTe orpaHuyeHns B pabotaTta, KaTo Hamp.
B 6ONHULY, B CamoneTy, Ha BeH3nHOoCTaHUMKn v B 6nM30CT Ao Anua ¢
nencmerkbpu. ChblLeCTBYBa Bb3MOXHOCT 3@ ONACHO BIMAHME WAV CMYLLEHNe
OT eNIeKTPOHHM ypeaun.

—MNpw n3nonssaHe 8 6A130CT A0 BUCOKMN HanpeXeHWA UK MO, CUNHM
€neKTPOMarHUTHY NPOMEHINBI NoseTa Moxe Aa Obhe NoBAVAHA
TOYHOCTTa Ha M3MepBaHe.
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WHcTpyKkumm 3a 6e3onacHocT
PaboTa ¢ pafno4ecToTHO 13NbyBaHe

—YpeasT e 0bopyABaH C pafuonHTepdenc.

— YpenbT U3NbAHABa pa3nopendbmuTe U rpaHUYHUTE CTOMHOCTU 3@ efekTpoMar-
HUTHa CbBMECTMMOCT 1 PaMon3NbyYBaHNA CbraacHo AunpekTnea 2014/53/EC
3a PaAMOCHOPBXEHUATA.

— C HacTosAwoTo Umarex GmbH & Co. KG feknapupa, Ye TUMbT Ha pagvo-
cnctemata Quadrum Compact CbOTBETCTBA Ha CbLLEeCTBeHNTE N3NCKBaHUA
Ha eBponeiickaTta [upekTrea 2014/53/EC 3a paanocbopbxenuaTta (RED).
MbAHWAT TekcT Ha EC geknapaumaTa 3a CbOTBETCTBYE MOXE [a HaMepuTe Ha
CnefHNA UHTEPHeT afpec:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in

CneuyanHu XxapakTepucTukm Ha npoaykTa u cyHKuum

;
AutomAaTic POTALMOHHMAT N1asep ce NoApaBHABa CaMOCTOATENHO. Ton ce
yCTaHOBABa B HEOOXOAMMOTO HavasiHO MOJOXEHWE — B PaMKuTe Ha paboTeH
BB + 4°. ABTOMaTUYHaTa cMcTemMa M3BbpLUBa IMHa HacTpovika: Tpu
€NeKTPOHHW U3MepUTeNHW JaTyrKa pernctpupat ocute X, Y 1 Z. Mpu ToBa
Jla3epbT ce BbPTU C MakcMasnHa CKOpoCT.

\(ﬁ“lock TpaHcnopTHa BJTIOKNPOBKA: YpenbT ce 3allmTaBa Npy TpaHCnopT
4ypes cneumanHa MOTOpPHa CnMpaYka.

3allmTa OT Mpax v BOAa — YpeabT ce xapakTepusmpa CbC cneLnanHa
3alUMTa OT Npax U OAbXA,.

\)
© sk AHTUBMOPALIMOHHA PYHKUMA: AHTUBUOPALIMOHHA (YHKLUS:
EneKTpoHUKaTa HUBENMpa ypeamTe NoCTOAHHO, CbLLO 1 KOraTo
Ce HammpaT B BUXeHUe. 3a 6bp30 yCTaHOBABaHE, NPy BUBPVPALL
MOLMOXKYM W MPU BATBP.
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Quadrum Compact/ Compact G

ADS CncTema 3a KOMMeHcaums Ha apeiica (ADS) npenoTspaTsasa
HEeTOYHWTE U3MepBaHuA. MpuHLUMN Ha paboTa: 30 cekyHOM e, akTUBMPaHeTO
Ha ADS 3ano4Ba [ia ce M3BbpLLUBA HEMPEKbCHAT KOHTPOJ Ha MOAPABHABAHETO Ha
nasepa. AKO YCTPOWCTBOTO Gbie M3MECTEHO OT BBHLUHU (DaKToOpU Uu fa3epsbT
3arybu CBOS eTasnoH 3a BUCOUMHA, Nla3epbT cnnpa. OCBEH TOBA, N1a3epbT Mura
CBETOAMOADBT 3a HAK/OH CBETW MOCTOAHHO. 33 fia MOXe Aa Npomb/ikun paboTata,

HaTncHeTe OTHOBO 6yTOHa 3a HaKJIoOH UNn U3KIK4eTe 1 BKIOYETE ypena.

Cnep sBkJitoysaHeto ADS He e akTVBHa. 3a Aa ce npefoTBpaTu
NpoMsiHaTa Ha No3uuvsTa Ha Npubopa B CNeACTBIE Ha BbHLLUHW Bb3AENCTBIS,
cnef] KaTo CbLUMAT e HacTpoeH, Tpsabsa da ce akTuempa ADS ypes HaTuckaHe Ha
HyToHa 3a HakJIoH. ®yHKuMATa ADS ce MHOMLUMpa Ype3 CBETOAMOLA 3a HAKJIIOH,
BVXTe WTOCTpaLmMATa no-gony.

BHuMaHWe: ADS ce BkTtouBa PyHKLUMATa Ha cnefieHe 30 cek. cief MbHOTO
HMBenMpaHe Ha nasepa (hasa Ha yctaHoBsABaHe). MuraHe Ha cBeTogmoga 3a
HAKJ/IOH C TaKT efjHa CeKyHLa Mo BpemMe Ha ha3aTa Ha yCTaHOBsABaHe, Obp30
MuraHe, korato ADS e aKkTUBHa.

ﬂpVIHLl,I/Iﬂ Ha ﬂeﬁCTBMe ADS ce akTvBupa cneq,
Ha ADS 30 cek., 6bP30 MUraHe Ha

PoTauyiATa CBETOAMOAA 3a HaKJ/IOH. BbHLIHO
BrniousaHe 3arousa Bb3AencTBMe

Da3a Ha HacTpoiika Ha AKTVBUpaHe Ha ADS:

ABTOMATUYHMA JaTUMK HaTucHeTe ByToHa Jazepwt
3a HaKJIOH, MUraHe ocTaBa
Ha cBeToAvona 3a HernopBWXeH 3apagu
HaKJIOH C TakT edHa 6e30nacHOCTTa, NasepsT
cekyHa. MUra 1 CBETOANOALT 3a

HaKJ/IOH CBETU NOCTOAHHO.

203



bopaBeHe ¢ mpe>xoBuAa apanrtep /
JNIUTMeBONOHHaTa aKkymynaTopHa 6atepus

— AkymynaTtopHaTa baTepua Moxe fa ce 3apexna B
YCTPOWVICTBOTO Hpe3 npuioxerna 5 V mpexos agantep
WAW BBHLUHO Ype3 BrpafeHs B akymynaTopHaTa batepus
USB-C cbegmHuTten ypes ctangaptHo USB-C 3axpaHBaHe.

— /3non3BaiiTe 3axpaHBalLmna 610K/ 3apALHOTO YCTPONCTBO
CaMo B 3aTBOPEHW MOMELLEHWNA, HE O U3naranTe Ha
Bflara Unn ObXA, Tbll KaTo B MPOTWBEH CNyyali CbLUecTByBa
OMacHOCT OT eNeKTpUYeckn yaap.

— MNpeawn fa n3non3eaTte ypeaa, 3apedeTe M3LANO akymynatopHata batepus Ha
ypena.

— CBbp>keTe 3axpaHBalling 6110K/3apAAHOTO YCTPOMCTBO C eNlekTpo3axpaHBaHETO
¥ CbefMHWTENHaTa bykca Ha akymynatopHaTta 6atepva Ha ypeda. Mons,
13nos3BaliTe caMo NPUIOXKEHWA 3axpaHBaly, 610K/3apaaHO YCTPONCTBO.
113non3BaHeTo Ha HenpasueH 3axpaHBaLl, B10K 3apAAHO YCTPOVCTBO aHyNMpa
rapaHumsTa.

— Mo Bpeme Ha 3apex[aHeTo Ha ypefa CBETOAMNOAMTE MUraT BbB Bb3XOAALL, pef,
OT OACHO HanABO. MPOLECHT Ha 3apeXAaHe e 3aBbpLUeH, KOraTo BCUYKK Tpu
CBETOAMOAA3aMN0YHaT Aa CBETAT MOCTOAHHO.

— KoraTo ce 3apexaa akymynatopHata 6aTepus,cBeToAMoabT Ha baTepusaTa cBeTU
B YepBeHO. KoraTo cBeTOoAMOOLT CBETHE B CUH, 3apeXdaHeTo e MPUKIIOUMIO.

MocTaBsAiHe Ha GaTepuuTe ———
Ha AUCTAHLMOHHOTO ynpaBnieHne . ﬁ
OTBOpeTe rHe3n0TO 3a HaTepun 1 NnocTaBeTte HatepunTe ! N
(2 x 1,5V LR6 (AA)) cnopef; MHCTaNaUMoHHWUTE CUMBOJIN. = ==t
CnepieTe 3a NpaBuaHa NONAPHOCT.
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Quadrum Compact/ Compact G

a . a ETanoHeH nsxon nasep

b Mpv3meHa rnasa /
N3xop 3a nasepHus by

¢ T[laHen 3a ynpaeneHue

d TMpvemHo none
MHbpayepBeH curHan

e CbenuHuTenHa bykca 3a
3axpaHBaLLma 610k/3apsaLHOTO
YCTPONCTBO

f Pe3ba 5/8 uona

g OtaeneHue 3a akymynaTtopHa
baTepun

34 1 ®yHkumA auto / slope

2 Ceetoamof 3a hyHKUMATa
auto / slope

2 = hd (=5 CBETOAMOLBT € U3KIOYEH:
1 @ @ 6 ABTOMATW4YHO NogpaBHsBaHe
“slope. CBeToaMOObT € BKIIOYEH:
PBUHO NofpaBHsBaHe
Xy z 7
200 . Seees N 3 ByToH BKJ1/ U3K
4 PaboTHa nHaukauma
Laserliner 5 CseToamop - (yHKLYA 33 HaK/IOH
9101 6 OyHKUMA 33 HAKIOH
7 TpvieMHo nosne UHdpPayepBeH

CcnrHan

8 VIHOMKauMs 33 CbCTOAHWETO
Ha 3apsaa

9 (Ceetoamog X-oc
10 CseToamon X-oc
11 CseTogmopn X-ocC
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12
13
14
15

16

17

18

113x0f, 38 PAAMO4eCcTOTHO U3TbYBaHe
curHan

PaboTHa MHAMKaLMA

Pexum ckaHupaHe

ByTOH 3a NO31LMOHMpaHe
(BbPTEHE HaAACHO)

®yHkupa auto / slope:
MpemecTBaHe Ha ocuTe X/Y Harope

/1360p Ha CKOPOCTTa Ha poTauus
600 /300 / 0 06/MUH

ByToH 3a no3uumoHvpaHe

(BbpTEHe HanABo)

®yHKUMs auto / slope: MpemecTBaHe
Ha ocute X/Y Hagony

MpomsaHa Ha ocunte X/Y



Quadrum Compact/ Compact G

MpocTpaHcTBeHM peLueTku: Te MoKa3saT PaBHUHNTE Ha Nasepa v yHKUMKTE.
Auto (aBToM): ABTOMaTW4HO NoapaBHsBaHe / slope (pby): PbyHO NMoppasHsABaHe.

=R eo0

XOpW30HTaNHO BeptukanHo HaknoHeHun bron 90° 180° pecbepeHTHa
HuBenvpaHe HMBENVpaHe paBHUHN dyHKUMA
XOpU30HTAJIHO U BEPTUKAJIHO HUBENIMpaHe auto auto

— Xopu3oHTanHo: MocTaBeTe Npnbopa BbpXy ‘} db
Bb3MOXHO Hal-XOPU30OHTAsHA MOBBPXHOCT bq »‘
VW TO 3aKpeneTe Ha CTaTuB. ‘ 0

— BepTukanHo: MocTaBeTe YCTPOMCTBOTO HACTPaHM.

© O

MaHensT 3a ynpasneHne co4n Harope.
5/8" Moxe da ce 1U3non3Ba 3a BepTVKaaeH MOHTaX
Ha YCTPOWCTBOTO BbPXY CTaTuB.

— Hatucrete 6ytoHa BKJT/M3KJT.

— CeetoamoabT X 1 Y-0C Mura: JlasepsT ce Hamupa B NPOLeC 3a H1BENMpaHe 3a
XOPW30HTasIHa No3numA. Korato CBETOAMOABT 3aroyHe 4a CBETU NOCTOAHHO,
HUBEIMPAHETO € MPYUKJIIOYEHO.

— CBeToAMOAbT Z-0C Mura: JlasepbT e 06bpHaT HacTpaHW C NaHen 3a ynpasneHue
CoYelLl, Harope 1 ce HaMupa B MPOLeC 3a H1BEIMPaHe 3a BepTUKaiHa no3unums.
Korato cBeToanoAbT 3anoyHe 4a CBETU MOCTOAHHO, HUBEJIMPAHETO € MPUKITHYEHO.
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Laserliner

CBETOAMOABT 3a (hyHKLMATa auto/ slope e usracHan:
s ABTOMaTM4HO NogpaBHsBaHe

YCTPOWMCTBOTO Ce HUBENVPa aBTOMATUYHO B pamMKkuTe Ha + 4°. o Bpeme Ha
hasaTa Ha HMBeNVPaHe Na3epbT Ce BbPTU W CBETOAMOOLT 3a HaK/IOH Mura.
KoraTo HvBenMpaHeTo e 3aBbpLUeHO, CBETOAMOOLT 3a HaK/IOH Mira 6bp30.
J1a3epbT ce BbPTW C MakcMMasiHa CKOpPOCT. BuxTe CblLLo Taka pasfena
,ABTOMaTN4eH ceHsop” n ,ADS-Tilt".

KoraTo ypenbT e noctaBeH Mof No-rofifiM Hak/IoH (noBeye ot 4°),
I npvi3MeHaTa r1aBa CTou 1 la3epwsT, KakTo v LED auto/slope, murat. Torasa
ypensT TpAbBa fa ObAe NocTaBeH BbPXY XOPW30HTaNHA MOBBPXHOCT.

Mo3uumoHmpaHe Ha BepTUKanHaTa paBHUHa Ha nasepa

|_|pl/l pa60Ta BbB BEPTMKAIHO MOJIOXKEHWE Jla3epHaTa paBHMHa MOXe fa ce
NO3NUMOHNPa TOYHO. LABTOMaTNYeH ,El,aTLWIK” OCTaBa aKTMBEH U HMBENNPA
BepTWMKasiHaTa Nla3epHa paBHWHA. BwxTe cnengallata (bmrypa.

<5

Laserliner

KoraTo Mura CBETOAMOALT aBTOM/PbYHO, € AOCTUIHAT MaKCUMANHUAT
I AVanasoH Ha perynvpaHe 4°. ToraBa NocTaBeTe XOPU30OHTAIHO ypera,

. N3KJIKOYeTe ro 1 OTHOBO MO BKJIKOYETE.
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Quadrum Compact/ Compact G

DYHKLUMA 32 HAaKJIOH A0 4° — XOPU3OHTaNIHO

C aKTMBMPAHETO Ha PyHKLMATA 338 HAKJIOH Ce M3KJII04Ba aBTOMATUYHUAT AaT4MK.
3a uenTa HaTVCHeTe ByTOHa aBTOM/PBYHO. BYTOHWTE NAC/MUHYC NO3BONABAT
perynvpaHe Ha HakJjioHa ¢ asurates. Mpw ToBa ocmTe X 1Y MoraT Aa ce
perynvpat nooTaenHo. BuxTe cnegpalyute urypu.

3a [a ce BNe3e BbB (PyHKLWMATA 3@ Hak/aHAHe, TpsAOBa Aa e AeakTvBMpaHa
(yHKLMATA 32 HakaHAHe.

Korato ce JoCTUrHe MakCUManHUAT AnanasoH Ha HakioH 4° | nasepst
cnvpa 1 mura. flocie Hamanerte brbia Ha HakJ1oH.
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DYHKLUMA 32 HAaKJIOH > 4°

[0IeMU HaK/IOHM MOraT fa Ce KOMMEHCUPaT upes ¢
NOMb/HUTENHA broBa naaHka, Kat. No 080.75 . " slope

YKA3AHWE: OcTaseTe npunbopa Aa ce noapasHu ﬁ i

aBTOMAaTUYHO W YCTaHOBETE B HyNeBa No3uuma q
brnosata nnaHka. Cnef ToBa HaTuUcHeTe ByToHa 0

aBTOM./p'bLiHO, 3a da U3Ko4nTe aBToOMaTuyHnA

o
[atyuk. Hakpas HaknoHete npubopa Ha >kenaHus ol @ N
OT BaC brbJl.

CBeToamoabT 3a PyHKUMATa ABTOM./ PbYHO CBETU: PbUHO
= 04paBHABaHe

Pe>xum Ha nasepa

Pe>kum - Potauua
ObopoTuTe ce 3afaBaT 4ype3 OyToHa PoTauua:
0, 300, 600 06/MuH

TOUKOB peXkum

3a fla oTMAeTe B TOYKOB PeXUM, HaTUCKarTe
MHOroKpaTHO 6yToHa PoTaLws, AOKaTo NasepsT
cnpe fa ce BbPTU. Jla3epbT MOXe [ia Ce 3aBbpTH
B XKenlaHaTa no3vumusa 4ypes ByToHWTe 3a
No3uLMOHUpPaHe.

PeXXum ckaHupaHe

Ypes 6yToHa CkaHvpaHe CerMeHT C MpOMeHNBa
VIHTEH3MBHOCT MOXe [ia Ce aKT1BMpa U HAaCTpoOu Ha
4 pasNNYHM UHTEH3UBHOCTU. CermMeHTLT MOXe fa
Ce 3aBbPTY B XenaHaTa No3uumMA B U3mMepBaaTesHaTa
paBHMHa Ype3 ByToHUTE 33 NO3MLMOHMPaHE.
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Quadrum Compact/ Compact G

Pe>xum pbyeH npuemMmHuK
PaboTu ¢ naseper nprvemHyik no nsbop: Pabotn @
C NnasepeH NpuemHwK no vsbop: 3afanTe
MaKCManHy 06opoTH Ha POTALMOHHWA Nnasep
1 BKJIIOYETE N1a3epHUA NpUeMHIK. BuxTe ToBa
B PbKOBOACTBOTO 33 paboTa Ha CbOTBETHUA
Na3zepeH NpueMHuK.

Pe>xum Ha npocnepssaHe (no usbop)

Quadrum Compact GT e CbBMeCTUM C MUAMMETPOBUA NpUeMHUK SensoMaster
M300 S v C TO3¥ NpVEeMHIK NPeaoCTaBA N3MNoA3BaHETO Ha PyHKLUMATA
npocnenAsaHe.

ABTOMATWYHOTO MOAPABHsABaHE C MOMOLLTa Ha PYHKUMATA 3a NpoC/edsBaHe ce
13BbpLLBA CaMO MO 0CTa X, a He Mo ocTa Y (BX. WIOCTpaumMATa Ha CTpaHuua 79).
Mpu TOBa POTALMOHHMAT Na3ep e NPYBeXAa aBTOMATUYHO B CbOTBETCTBUE C
npreMHIMKa Ype3 paavonpenasaHe.

3a UenTa BKJIOYETE MPUEMHMKA U HAaTUCHETe BYTOHa 3a CBbp3BaHe Ha
npviemHuka. Mokasga ce ,CumBon cebp3aH”. OcBeH ToBa Mura paboTHaTa
MHAMKaLWA (4) Ha na3epa. Cneq ToBa MPUABKKETE MPUEMHUKA B Xe/aHaTa
no3uums. Cnep HaTckaHe Ha ByToHa Auto Track, nasepHata nuHUSA ce
NPUABKXKBA aBTOMATUYHO BbPXY NMPUEMHIKA, KOETO B 3aBUCUMOCT OT
NO3MUMOHMPAHETO Ha NpUeMHKKa NpoabiikaBa U3BECTHO BpeMe.

Korato cumBonst npocnegAasaHe Ha gucnies Ha npneMHmuKa cnpe na mMura,
no3nLMATa € OKOHYaTeNnHO HamepeHa.

[onbnHuTtenHa nHhopMaLms Lile HamepvTe B PbKOBOLCTBOTO 3a 06CTyXKBaHe
Ha SensoMaster M300 S.

PaboTa c eTanoHHuA nasep

YpefbT pasnonara C ABa eTasoHHW nasepa. Mpu
BepTMKanHa paboTa eTasoHHUAT Nasep CIyXu 3a
noApaBHsABaHe Ha Npubopa. 3a LesTa HacTpoiiTe
€TasIoHHWA la3ep napasefiHo KbM CTeHaTa. Torasa
BepTMKanHaTa j1a3epHa paBHUHa € yCTaHOBeHa

MOA MPaB bIbAl CNPAMO CTeHaTa, BIKTe durypaTa.
DYHKLWA NPOCieasBaHe e Ha PasnooXeHne CbLLo
1 BbB BEPTVKANIEH PEXKUM.
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Laserliner

MoprotoBska 3a npoBepKa Ha KaﬂVIGpOBKaTa

MoxeTe fia ynpasnisiBaTe kanvbprpaHeTo Ha Nlasepa. M3npaseTe ypera B
Cpepata Mexay ABe CTeHM, KOUTO Ca Ha Pa3CToAHME Han-Manko 5 m efHa oT
opyra. BkntoyeTe ypefa. 3a onTuManHa NpoBepka, MO, U3Mo3BanTe CTaTuB.
BAXKHO: ABTOMaTWUYHUAT AaTUMK TpAOBa Aa Obhe aKkTMBEH (CBETOAMOALT auto/
slope He cBeTw).

1. Mapkwupante T. A1 Ha CTeHara.

2. 3aBbpreTe ypena Ha 180° n mapkupante T. A2. Mexay Al n A2 nmate
cera XOpW30oHTaNHa pedepeHLys.

ﬂ 1.

U A1 %

> 180° ﬂ
A1 "% A2 u

Mpoeepka Ha KanubpoBKaTta

3. MNocTaBeTe ypefa KONKOTO € Bb3MOXHO M0-6/M3KO A0 CTeHaTa Ha BUCOYMHaTa
Ha MapkupaHaTa T. Al.

4. 3aBbpTeTe ypeaa Ha 180° 1 mapkupawTe T. A3. Pasnukata mexay A2 n A3
€ [JONyCKbT.

5. MNosTopeTe 3. 1 4. 33 NpoBepkaTa Ha Y- CbOTB. Z- OCTa.

3.

a.

A2

=0K

A2

A3

0,15 mm /m

180°

<

A2

[ &8s
ﬁ A3

|
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Quadrum Compact/ Compact G

Korato npu oc X, Y nnn Z Todkute A2 1 A3 ce HamMumpaT Ha noseye OT
0,15 mm / m efHa oT Apyra, € HeobxoayMo KanvbprpaHe. Bnesre
BbB Bpb3ka C Baluva aunbp unm ce obbpHeTe KbM CEPBU3HUA OTAEN
Ha UMAREX-LASERLINER.

Pe>kum Ha kannbpupaHe

Mpwn kanMbpurpaHeTo 0ObpHETE BHUMaHWE Ha NOAPABHABAHETO

Ha POTaUVOHHWA nasep.

BkJtoyeTe yCTPONCTBOTO. M3kimioyeTe oyHKUMATA 3a HaKNaHsHe.
Kanu6pupaHe Ha oc X

AKTVBMpaNTe pexumMa Ha kanmbpvipaHe: HatcHeTe ByToHa 3a @)
BKJTIOYBAHE/M3K/IIOYBaHE 33 3 CeKyHAM, [OKATO CBETOAMOOLT 3a
aBTOMaTUYeH/HOBeLLKM pexnm 3ano4vHe a Mura.

KanvnbpupaHe: C nosvunoHupaLLyTe 6yToHU NpuaBKXKeTe Ha

[OMCTaHUMOHHOTO ynpaB/eHve nasepa oT TekyllaTa No3uuyma Ha

BICOYMHA Ha pedepeHTHaTa Touka A2. 3a LenTa HaTuckanTe @ @
MHOrOKPaTHO MO3MLMOHMpaLLmTe ByTOHM B TaKT eAHa CekyHAda, AOKaTo

Ce [OCTWrHe XenaHaTa no3unuma.

OTMsHa Ha KanubpuvpaHeTo: V3knoyeTe nprbopa.

3anameTaBaHe: 3a Aa 3anaMeTUTe HOBaTa HaCTPOWMKa, HaTUCHETe @)
oTHOBO byToHa ON/OFF 3a 3 cekyHau.

Kann6pupaHe Ha oc Y n oc Z

3a ga perynupate ocTa Y, u3nonssaiite ByToHa X/Y Ha AUCTAHUMOHHOTO
ynpaeneHue, 3a Aa NPeBK/IYMTE Ha OCTa Y W NPOAbIKETe
MO ChLUWA HAUYMH, KAaKTO NPK PerynpaHeTo Ha ocTta X.

3a KanmnbpupaHe Ha oC Z, NocTaBeTe BEPTUKAIHO
ypena 1 nocTbrneTe aHanorM4yHo Kakto npu
Kanubpupare Ha X-ocTa.

Pe[10BHO MpoBepsiBaiiTe KannbpoBKaTa
Ha npubopa npean ynotpeba, cneq,
TpaHCNopTUpaHe 1 cnes, NPOLbAXUTENHO
CbXpaHeHwe. KanmbpupaiTe BUHarm
BCWYKM OCU.

303



Laserliner

TexHUYeCKn XapaKTepUCTUKu
(3ana3Bsa ce NpaBOTO 3a TEXHMYECKUN U3MeHeHus. 25W31)

Heobxoaymu obopotn

Ha BbpTeHe

0, 300, 600 06/MUH

[nana3soH Ha npriemate
Ha f1asepa

Makc. 300 m

Pexxum Ha nasepa

Pexxvm pbueH npueMHuK, TOYKOB pexum,
Pexxum - PoTauma, Pexxnum ckaHvpaHe

Bpeme 3a noapasHsBaHe

OK. 30 ceK. Mo Lenvs paboTeH brbi

[vanasoH Ha camo-HuBeNvipaHe

+4°

ToyHoCT

+0,15mm/m

Husenvpaxe

XOPU3OHTAHO / BEPTUKANIHO aBTOMATUYHO

[bkvHa Ha Bb/HaTa Ha fiasepa

635/515 nm

[bmkuHa Ha nasepHaTa
Bb/IHa pehepeHTeH by

650 nm

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN

Nasep knac 50689:2021)
Bug 3awmTa IP 66
Soxparsarc JINTNeBO-OHHa akymynaTopHa Gatepus 7,4V /

2,6Ah /19,24Wh

MN3Bog 3a cTatns

Pe3ba 5/8 uona

MpoABLAXNTENHOCT Ha paboTa

okono 20 vaca

Bpeme Ha 3apexpaaHe

oKono 4 vaca

PaboTHU flaHHWM Ha pagnomogyna

WHTepdenc: 2,4 GHz ISM-SRD, YecToTHa neHTa:
ISM neHTa 2400-2483.5 MHz, 40 kaHana,
MpepasatenHa mowHocT: <10 mW, LLnpuHa Ha
neHTata: 2 MHz, Mogynauwa: GFSK

Ycnosus 3a CbXpaHeHne

-10°C ... 50°C, OTHOCWTENHA BNAXHOCT Ha Bb3ayxa
Makc. 80%, 6e3 Hanmyme Ha koHaeH3, PabotHa
BMCOYMHA Makc. 4000 M Ha MOPCKOTO paBHULLIE

Ycnosua Ha CbXxpaHeHne

-10°C ... 70°C, OTHOCUTeIHa BNIaXHOCT
Ha Bb3ayxa makc. 80%

Pasmepw (LU x B x [1)

170 x 188 x 170 mm

Terno 1575 g (BKJ1. aKymynaTopHu H6atepun)
D,MCTaHU,I/IOHHO ynpasneHune

3axpaHBaHe 2 x 1,5V LR6 (AA)

Obcer Ha ANCTaHLMOHHOTO Makc. 40 m (pafyo4eCcTOTHO U3NbYBaHe
ynpasnexue ynpasnexue)

Terno 146 g (Bk1. GaTepun)
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Quadrum Compact/ Compact G

YKasaHus 3a TeXHUYeCko 00Cy>)KBaHe U NoJaPbXKKA
MoymncTBaliTe BCUYKI KOMMOHEHTU C JIeKO HaBfaXHeHa Kbpra v u3bsrsaiite
3M0M3BaHETO Ha MOYMCTBALLM 1 abpa3vBHY NpernapaTu 1 pasTBOPUTENN.
3BageTe akymynaTopHaTa 6aTtepus, KOrato ypedsT HaMa fa Obae n3nonssaH
NPOLBIKUTENHO BpeMe. CbXpaHsBaiiTe ypefia Ha YMCTO U CyXO MACTO.

KanubpupaHe

V13mepBaTenHuAT yper, TpsbBa pesoBHO Aa ce kanmbpypa v 13nnTBa, 3a Aa

Ce rapaHTVpa TOYHOCTTa U (PyHKLUMOHMpPaHeTo. [pernopbyBamMe MHTepBa Ha
kanvbpupaHe OT edHa rogunHa. NMpu HeoBXOAYMOCT Ce CBbpXETe C Baluma Anmbp
nnmn ce obbpHeTe KbM cepBu3HUA otaen Ha UMAREX-LASERLINER.

Pa3snopen6u Ha EC 1 O6egMHEHOTO KPAJICTBO U U3XBbpJIHE

YpenwT oTroBaps Ha BCMYKU HEOOXOAMMM CTaHAAPTX 33 CBODOAHO ABVXKEHMe Ha
CTOKM B pamkuTe Ha EC 1 ObenHEHOTO KpancTso.

To3n NPOAYKT, BKIKOYNTENTHO NPNHAONEXHOCTTE U OMakoBKaTa, € efleKTpnyeckn
ypen, KoiTo TpsibBa Aa ce peuyknvpa no 6e3onaceH 3a NpYpoaaTa HauuH, B
CbOTBETCTBKE C eBpOI'IeI7ICKI/ITe n 6pI/ITaHCKI/ITe ONPEKTVBU 3a OTnadbLnTe OT
eeKTpUYecko 1 eneKTPOHHO obopyasaHe, baTepun 1 ONakoBKM 3a U3BMNYaHe
Ha LieHHW CypoBUHW. He U3XBBbPAANTE enekTpuyeckn ypeau, batepum 1 onakoskm
npv JOMakvHCKMTe oTnagbuy. MoTpebutennte ca 3aKkOHOBO 3aAbJIKEHN Aa npe-
[1aBaT v3non3saHuTe Batepuu 1 akymynatopy 6e3nnaTHO B OOLLIECTBEH MYHKT 3a
cbbvpaHe Ha OTNagbLM, NYHKT 3a Npofaxba Unn TexHuyecka cnyxoba 3a KameH-
. baTepusTa TpsibBa fia Ce 13BaaM OT YCTPOWCTBOTO, KaTo Ce W3MOoJI3Ba HanyeH
B TbproBckaTa Mpexa WHCTPyMeHT, 6e3 fa ce paspyLlasa, 1 fia ce U3npaTu 3a
pasgenHo cbbupaHe, npeay Aa ce BbpHe YCTPOMCTBOTO 3@ U3XBbPAAHE KaTo
oTnagbK. AKO 1MaTe BbMNPOCK OTHOCHO W3BaXAaHeTo Ha baTepusTa, Mons,
CBbPXETE Ce CbC cepBu3HUA oTaen Ha UMAREX-LASERLINER. Mons, cebpxeTe

ce ¢ Bawata obLmHa, 3a Aa ce MHOpMUpaTe 3a NOAXOAALLMTE CbOPBXEHNA 3a
M3XBbpJIAHE Ha oTnagbun n cne,u,BaMTe CbOTBETHUTE NHCTPYKUMN 3@ U3XBBbPIIAHE
1 6e30MacHOCT B MyHKTOBETe 3a CbbupaHe Ha OTNagbLM.

OLLe UHCTPYKLMM 3a 6e30MacHOCT 1 AOMbAHWUTENHN yKa3aHs
LLle HaMepuTe Ha aapec:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in
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AlaBAOTE TIPOCEKTIKA TIG 0ONYiEG XPAONG, TO CLVNHMEVO TELXOS , Eyyonon
Kat pooBeTeC UMOSEIEEIC” KABWG Kal TIC TPEXOVOEC TIANPODOPIES KAl
UTTOSEIEELG OTOV OUVOEOHO SLASIKTUOU OTO TEAOG AUTWY TWV OSNYIWV.
Tnpeite TIC avadepopeve 0dnyieq. AUTEC ol 0dnyie¢ Ba Tpemel va
durdooovtal kat va mapadidovtal padi pe tn ouokeun AEI(EP OTOV EMONEVO
xenotn.

Evéebetypévn xprion

Autd 10 MEPIOTPODIKO A€1lep TpoopieTal yia TV uBuypappion tou opt{ovtiou
€MMESOU. XAPN OTO EVOWNATWHEVO OTO TAAL TOU TEPIBARATOC oneipwpa 5/8”
yla tornobétnon oe tpinoda, eival katdAAnAo kat yia kabetn eubuypdapplon. Ma tov
IPOGdIoPIoHO KAICEWY He Yndlakr puBIoN KAiong, untdpxet N duvatdtnta Xapun-
Awpatog Tou Aéwlep Tpog v katevBuvon Tou Aagova X kat Y.

Fevikég uTtodei§el aopaleiag

— XPNOILOTIOLEITE T CUCKELT AMOKAELOTIKA CUPDWVA HE TOV OKOTIO XPrioNG £VIOG
Twv podlaypadwv.

— Ol OUGKEVEG Kal 0 EOTAIOHOC Sev eival Ttatyvidt. Na duldooetat pakptd ano
nadia.

— MpoacBrKeg 1| TPOTIOMOINCELC OTN CUCKEUN O£V ETITPEMOVTAL. ZTIC TIEPITIWOELS
QUTEC aKupwvovTal ol adela kat ot PodlaypadE; aohAaelac.

— Mnv €KBETETE TN CUOKELH OE PNXAVIKH KATATIOVNOn, TIOAU LPNAEC Beppokpacieg,
uypaoia r) évtovoug Kpadaopoug.

— H ouokeur| Sev eMITPEMETAL VA XpnOloToleTal TTAEov, edpocov umdpgel BAARN oe
pia ry meploodTepeEC Asrtoupyieg fy €aaBevroet n unatapia, kabwg kai og {nud tou
nepPAfpaTog.

— Mpooé€Te KaTd TN Xprion o€ £EWTEPIKOUC XWPOUC WOTE I CUCKELN va
XPNOIHOTIOLETal POVO G KATAAANAEC KAIPIKEG CUVONKEG Kal Je Ta KatdAANAa peTpa
npootaciag.

— Tnpeite Ta p€TPa aodaAEiag TOTIKWY Kal EOVIKWY apXwV yia TV eVOeSEIyUEVN
XPrjon TN CUCKEUNAG.
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Quadrum Compact/ Compact G

Yrnodei§eig aopaAeiag
Xprion Aéilep g kAdong 2

AktivopoAia Aelep,
Mnv kottate aneubelac otnv
aktva! Katnyopla Aei(ep 2
<1 mW - 515/635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Mpoooyr): Mnv kottdte kateuBeiav oTnv aktiva fj otnv avtavakAaor) tne.

— Mnv otpedeTe TV aktiva Tou Agllep oe dtopa.

— Z& MepimTwon mpooTTwong aktivag A&l(ep katnyopiag 2 oto pdty, KAgioTe
TA PATIA 0AG KAl JETAKIVAOTE TO KEDAAL AUECWC PAKPLA amod TNV aKTiva.

— Moté pnv kottdre v aktiva AEI(Ep 1) TI AVTAVAKAAOELC HE OTTTIKEG OUOKEVEC
(bakdg, pikpookario, KidAwa, ...).

— Mn xpnotgomoleite To Aéilep oto LYPoG Twy patiwy (1,40 ... 1,90 m).

— Empavelec mou kabpedtiCouv Kat gival yuaAloTEPES TIPEMEL va KaAuTTovTal Katd
N Slapkela NG Asitoupyiag Slatagewv Ailep.

- MNeplopilete o€ SNEOCIOLE XWPOUCS KUKAODOPIag TIC akTiveg A&ilep He PPAKTEC
Kal Tolyoug Kat TOTIOOETETE TPOEIBOTIOINTIKES TIVAKISES.

Ymnodei§eig aopaAeiag

AVTIHETWITION TNG NAEKTPOHAYVNTIKAC AKTVOPBOoAIag

— H ouokeur) pétpnong tnpei Ti¢ mpodiaypadEC Kat OPLaKES TIHES TTEPT
NAeKTpOpayvNnTIKAG cupBatotntag cupdwva pe tnv Odnyia EMCG2014/30/EE.

— Oa npemel va divetal TPoooyr) 6TOUG KATA TOTIOUG MEPLOPIOHOUG TNG
A€lToLPYIaC TWV CUCKEUWY TLY. O VOCOKOWEIQ ) agpomAdva., oe mpatrpla
KAUGIHWY, 1} KOVTA O€ ATopa e Pnuatodotn. Yrapyel mbavotnta epdaviong
BAaBwv 1y apvnTikng eMidpacng amo Kal LEoW NAEKTPOVIKWY CUCKEUWV.

— Av UTIAPXOUV KOVTA UPNAEC TATELS f} LPNAA NAEKTPOHAYVNTIKA
evaAdacoopeva nedia Unopei va ennpeactei n akpifela pEtpnong.
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Yrnodei§elg aopaleiag
Avtipetwrion ¢ RF aoUppatng aktivoBoAiag

— H ouokeun eival e€omAiopévn pe pia Siemadry padlogmikovwviac..

— H ouokeur) cuPPOPPWVETAL PE TOUG KAVOVIOHOUE KAl TIC OPLAKES TILEG yla TNV
NAEKTPOHAYVNTIKY CUPRATOTNTA KAL TNV EKTIOUTTH PASIOKUUATWY CUUPWVA UE
tnv obnyia RED 2014/53/EE (kataokeur), egrmopia kal Xprjon padloe€omAIGHOoU).

—H Umarex GmbH & Co. KG dnAwvel 0Tt 0 TUTIOC TNG €yKaTaoTacng padloe-
rukowvwviag Quadrum Compact avtamnokpivetal oTiC PACIKES ATAITHOELS Kal
Tou¢ dAAoug kavoviopoLg TnG Eupwraiknc Odnyiag Radio Equipment 2014/53/
EE (RED). To mAnpe¢ keipevo tng AnAwong ouppopdwonc EE diatibetat otnv
akoAoun dievBuvaon oto dladiktuo:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in

I81aitePEG 1OLOTNTEC TIPOIOVTOC Kal AELTOUPYiEG

To MEPIOTPODIKO A&ilep evBuypappiCeTal autovoua. Tomobereitar oty
avaykaia Baocikr) B€on - evtog NG ywviag epyaociag + 4°. To autopato cuoTnUa
avaAapPavel agéowg tn pubuion akpiBeiag: Tpelg nAektpovikoi alodntripeg
pETpNoNg kataypddouv tov aova X, Y kat Z. To Aélep MEPIOTPEPETAL E PEYIOTN
TayuTnTa.

)
\\ﬁ lock  Metadopiky ASPAAEIA: H GUOKEU TPOOTATEVETAl KATA TN
HETADOPA HE €va EIBIKO BPEVO LOTED.

Mpootacia and okovn Kal vepod - Ma T CUCKELT TIPETEL va
TipoPAEneTal 16laitepn MPOoTACia anod okovn Kat Bpoxn.

A Aettoupyia AntiShake: To nAektpovikd cUoTNHA XwPOTTABKITEL
MOVIHWE TIC CUOKEVES, AKOWN Ki OTAV QUTEC KivoLvTal. Ma ypriyopn
pLOLON, oe SovoUpEVEC ETIDAVELEC KAl OE AVENO.
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Quadrum Compact

ADS

To cvotnua Anti-Drift (ADS) amotpemnel e0PAAUEVEC HETPROELC.
H apxr Aettoupyiag: 30 deutepdAemnta petd tnv evepyoroinon tou ADS 1o Aéilep
eAEyxeTAl SIAPKWCE WE TIPOC TN OWOTr ELBUYPANKIOT Tou. EQV n CUCKELN
kouvnBei Aoyw eEwTepIKWY embpacewv i €av To AéIep XAOEL TV avadopd
UYoug Tou, To Aéillep mapapével. Emmpdobeta avaBoofrivel o Aéilep kai n LED Tilt
avdBet Slapkwe. MNa va eivat duvatr) n nepattépw enegepyaoia, meote Eava to
nARKTPO Tilt i} amevePYOTIONOTE KAl EVEPYOTIOIOTE TN CUOKEUH.

To ADS &ev gival evepyd HETA TNV evepyoroinon. Ma Ty mpootasia
NG CUOKEUNC amo PETABOAEC BEONC AOyw ECWTEPIKWY ETIOPACEWY, TIPETIEL VA

evepyorolinOei to ADS mefovtag to mAnktpo Tilt. H Aertoupyia ADS gudaviletal
pe To avaBooPnua tng LED Tilt, PAEne ikova katw.

Mpoooxn: To ADS evepyorolei Ty emtripnon Hovo 30 SeuT. PETA T

ypriyopo avaBoofnua dv to ADS eival evepyo.

Tpomog Agttoupyiag Tou

ADS 8lanepacTikd peTa
ano 30 deutepoAemta,
ypriyopo avaBoopnua
g LED Tilt.

RPN xwpootdduion tou Aéwep (paon pubuiong). AvaBoofnua tng
LED Tilt o€ puBuo deutepoAémTwy Katd tn Slapkela TG ddong pubuiong,

E€wTepIKn
emiépaon

ADS

On Evaptn
TEPIOTPODNG

daon pubuiong Evepyoroinon

QUTOPATOU CUOTIUATOG Tou ADS: Migon

aedntrpa Sensor TIAnKTPoU Tilt,

Automatic avaBooBnua g
LED Tilt o€ puBuod
SEUTEPOAEMTWV.

To Aéwlep

TIAPAKEVEL YIa AOyoug

nipootaciag, 1o Aéilep

avaBooprivel kat n LED
Tilt avapet Slapkwg.
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Xeplopog tpododotikou /
emavadopti{épevn pnatapia WGvtwv Atbiov

— H enavadopt(dpevn pnatapia Pmopei va GopTioTel oTn
OUOKEUN HE TO CUVOSEVTIKO TPOPOSOTIKO 5V 1) e§wTepIka
pEow ¢ urodoxr¢ USB-C Tou eival EVOWHATWHEVN
otnv enavadopt{OpeVn Pratapia pe £va otaviap
tpocodotikd USB-C.

— To tpododotikd/O GopTIOTHG EMTPEMETAL VA XPNOIHOTOLETal
HOVO PEOA OE KAEIOTOUC XWPOUG Kal SeV TIPETIEL va
ektiBetal o vypaoia | og Ppoxn, eMedr| UTAPXEL Kivduvog nAektpomAnéiag.

— Mpwv amo T Xprion tng CUOKELRGS dopTiote TMANpwC TNV enavadopti{Opevn
pratapia TN CUOKEVA.

— ZuvbéaTe To TPododOTIKO/POoPTIOTH OTO SIKTUO PELHATOC KAl TNV UTTOSOKT
ouvdeang NG enavapopTi{OHEVNE UMATAPIAC TNG CUOKELAG. XPNOIUOTIOLE(TE
HOVO TO TPOHOSOTIKO/POPTIOTY| TIOU ECWKAEIETAL 2€ TiEPITTWOoN XProng AdBog
TPOHOSOTIKOU/DOPTIOTH, N £yylNon TAVEL va IO VEL.

—0oo ¢oprtietal n ovokeur), avapoopPrjvouv ta LED ano de€la mpog ta aplotepd
avodikd. H Sladikasia ¢poptiong €xel ohokAnpwoei, 6tav kat ta tpia LED
avdBouv poviua.

— Kata ) Slapkeia poptiong tne enavadopt(opevng pnatapiag, avapel n LED
NG pnatapiag kokkwvn. H dadikacia poptiong exel oAokAnpwOel pOAIG n LED
avAapel PrAe.

ToToB£TNON TWV KIMATAPLWV GTO TNAEXELPLOTIPLO —

Avoi€te T Orkn pnatapiag kat TomoBeTAOoTE TI¢ Pnatapieg | E

(2 x 1,5V LR6 (AA)) cupdwva pe Ta cLPBOAA £yKATAOTACNS. ' ;
R

Mpooé€te tn owotr MoAkoTNTA.
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Quadrum Compact/ Compact G

‘E€ob0o¢ Aéilep avadopag

KedaAr npioparog / €€060¢ aktivag
Aewlep

Kovooha xelplopou

>nueio AnYng unepuBpou orpatog
Yrnodoyr auvdeong Tpodpodotikov/

doptiotn

5/8" omneipwua

Onkn enavadopti{OPeEVNC
unatapiag

° d e
auto
slope

Xy z

200 .D..G

Laserliner

91011

ON o un

O 0 NGOV AW

10
1

auto/slope Asitoupyia

LED auto/slope Aettoupyia:
LED Off: Autopatn suBuypdupion
LED On: Xelpokivntn eubuypapuion

ON/OFF - MARktpo

‘Evel€n Asttoupyiag

LED Aertoupyiag Tilt

Aetroupyia Tilt

>nueio AnYing unépubpou orpatog
‘Evdelén katdotaong doptiong

LED a€ova X

LED a&ova Y

LED a&ova Z
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12
13
14
15

16

17

18

‘E€obo¢ onparog RF
‘Evdelén Asitoupyiag

Agltoupyia oapwong

MARKTpo Tpoaodloplopol Béong
(meplotpodr| 6e€14)

auto/slope Asitoupyia: Metakivnon
Twv afovwy X/Y mpog ta ma
Erdoyr) Taxutntag meplotpodriq
600 /300 / 0 U/min

MAAKTPO Tpocdloplopol Béang
(meplotpodr| aplotepd)

auto/slope Aeitoupyia: Metakivnon
WV afovwv X/Y Tpog Ta Katw

AMayn tou aova XY



Quadrum Compact/ Compact G

NAéypa xwpou: Ta napakdtw Seixvouv ta emimeda AéWlep Kal TIC AEITOUPYIEC.
auto: Autopatn evBuypdaupion / slope: Xelpokivntn euBuypduuion

iS00

Op(ovtia Katakdpudpn EmtikAwveg Twvia 90° 180° Aertoupyia
Xwpootaduion Xwpoatabuion eninedo avahopag
OpL{ovTia xwpootaduion kat auto auto

N o€ évav Tpinoda.

— Katakopuda: TomoBEeTr|oTe T GUOKELH GTO TAAL.
To medio xelptopoL Seixvel TPog Ta Mavw.

O da€ovag 5/8" umopei va xpnolyormolndei yia tv
KABEeTN TOMOBETNON TNG CUCKELNG o€ TPimodo.

— Miéote 1o MArKktpo ON/OFF.

— To LED tou &€ova X rj Tou d€ova Y avaBoofrivel: To A€i(ep Bpioketal otn
Sladikaoia evBuypappiong yia tnv optlovtia B¢orn. MOAC to LED avdfet
OLVEXWG, N XWPOOTABUION OAOKANPWVETAL.

— To LED tou a€ova Z avaBoofrvet: To Aéilep eival avamodoyuplopévo oto mAdL
ME TOV TTivaKa EAEyXOU OTPAMMEVO TTPOG Ta TAvVW Kal Bpioketal otn Sladikaocia
€VBUYPAPIONG Yla TNV Katakopudn B€orn. MOAC to LED avdfet ouvexwg,

N XWPOOTABUION OAOKANPWVETAL.

KATAKOPUPN XWPOOSTABHIGN ‘} d»
— Opt(ovtia: TormoBeTroTE T CUOKELN| Katd bq »1
10 SUVATO O€ EMMESN EMPAVELT I} OTEPEWOTE ‘ 0
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Laserliner

I LED auto/slope Aettoupyiag Off: Autopatn evBuypdupion
| |

H ouokeur| optlovTwveTal autdpata ot €va eVpog + 4°. Katd tn ¢paon g
optlovtiwaong, to Aéilep meploTpEdeTal Kat n Avyvia LED kAiong avaBoopPrvel.
Otav oAokAnpwOei n 1oootabuion, n Avyvia LED kAiong avaBoofrivel ypriyopa.
To Aéllep MEPIOTPEDETAL HE PEYIOTN TAXUTNTA. AVATPEETE EMTIONG OTNV EVOTNTA
LAutoparog alodbntripac” kat , ADS-Tilt".
Edv n ouokeur €xel tomoBetnBei urepBoAika Aoga (ekTOC TOL opiou Twv 4°),
n keaAr mpiopatog akvntomoleital kat to A&wWep kai n LED auto/slope
s avaBoofrjvouv. Z€ AUt TNV TEEPIMTWON N CUCKEULT TIPETIEL VA TOTIOOETN Okl
o€ pia eminedn emdavela.

Mpocdloplopdg B€ong Tou Katakopugpou emmédou Aéwlep

2TV Katakopudn Asttovpyia ival Suvatdg o akplPrg mPoadloplopog BEong Tou
emmédou Aéilep. To autdpato ovotnua aodbntipa ,Sensor Automatic” mapapével
evePYO Kal eKTEAEl Ywpootabuion Tou katakdpudou emmedou A&w(ep. BAEMe otnv

TapaKATw £KOVa.
auto Zﬂ?

tx

S
: zL:aserIin‘:r. - : »Qg %!
® ®0

[ X ]

Eav avaPoaoprivel n LED autopatng/xelpokivntng Asitoupyiag, exel
I eMTeLYOEL N PEYIOTN TTEPLOXN PLOUIONG 4°. ST CLVEXELQ TOTIOBETNOTE TN

®  ouokeun opIOVTIa, AMEVEPYOTIOINGTE TNV KAl EVEPYOTOIAOTE TNV £ava.
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Quadrum Compact/ Compact G

Netovpyia kAiong éwg 4° — op{évtia

Me tnv evepyoroinon tng Aeltoupyiag KAiong armevepyoroleital To aUTOUATO
ovotnua awdntripa Sensor-Automatic. Mpo¢ TOUTO MECTE TO MARKTPO AUTOUATNG/
Xelpokivntng Aettoupyiag. Ta mAfkTpa Betikd/apvntikod kabiotovv duvatr thv
nAektpokivntn puBIoN TG KAIoNG. € autr) Tnv mepimwon n puduon Tou afova
X kat Y TpEmel va yivel Eexwplotd. BAEME OTIC TAPAKATW EKOVEC.

I = b
::L:a o oo b s Se=

xyz
Xy ceee

Laserliner

Ma tnv anéktnon mpodcpacng otn Asitovpyia kAiong, n Asitoupyia Tilt
TIPETIEL VO EIVAL ATIEVEPYOTIOINEVN.

Eav emitevyOel n peylotn meployr) kAiong 4° mapapével to | A&llep kat
avapoofrvel. Katoémyv PewoTe Tn ywvia kAiong.
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Netoupyia kAiong > 4°

H puBuIon peyalitepwy kAicewv eivat duvatr) e

TNV TIPOQIPETIKN YWVIOKT TIAAKA, ap. QVTIKEWEVOU
080.75. ZYMBOYAH: Mpwta €MTIPEPTE TNV QUTOVOUN
€VBLYPAUMION TNG CUOKEUNC Kal PUBUICTE TN ywviakn
TIAGKA OTO UNGEV. ZTN GUVEXELD ATIEVEQYOTIONOTE

TO QUTOHATO CUCTNHA AloBNTAPA HE TO TTARKTPO
auTOPATNG/XEPOKIVNTNG Agltoupyiag. ZTn CUVEXEla
KAIVETE TN OLUOKELH OTNV €mMOULUNT ywvia.

' LED autopatng/xelpokivntng Aettouvpyiag On:
s Xelpokivntn evbuypdypion

auto
Slope

Nertoupyieg Aéilep

Nertouvpyia meplotpodri

Me 1o mArKTpo TEPIoTPodn pubpuiovtal ot apiBuoi
otpodwv: 0, 30, 330, 600 U/min

Newtouvpyia crjpavong onueiov

Ma tnv emniteuén g Agttoupyiag orjpavong onpeiov,
TIEOTE TO TARKTPO TEPIOTPODNG HEXPL VA pNV
neplotpedetal mAeov to Aei(ep. To Aéilep Umopei va
nieplotpadel Pe ta MARKTPA Poadloplopol B€ong
otnv embupuntr Bon.

Netovpyia capwong

Me 1o TARKTPO odpwaong eival duvatn n
€VEPYOTIOINGN Kal N pUBION €VOG Eviova GWIEVOU
TUAHOTOC O€ TEOOEPIC SIAPOPETIKOUE OLUVOUACHOUC
TAAGTOUG. To TUrUa TTEPIOTPEDETAL HE TA TTARKTPA
nipoadloplopol BEong otnv embupntr Béon.
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Quadrum Compact/ Compact G

Netoupyia xelpokivning ARYng

Epyaoieg pe tov mpoapetiko 6éktn Aéilep: Epyaoieg @
JE TOV TIPOAIPETIKO 6kt Ailep: Pubpiote to Aéilep
TIEPIOTPODIC OTO HEYIOTO APOO GTPOdWV Kal
evepyorolnote to &éktn A&wllep. Q¢ POG auto PAEmE
TIG 0dNYIEC XEIPIOHOL Tou avtiotolou SEKTN AEW(Ep.

Netouvpyia mapakoAovOnong (Mpoaipetikiy)

To Quadrum Compact GT gival cupPato pe Tov SEKTN XIAIOOTOUETPWY
SensoMaster M300 S kal emTpENEel TN Xprion NG AEltoupyiag mapakoAouBnong pe
autdv Tov SEKTn.

H autopatn evbuypdupion He tn Asitoupyia TapakoAouBnong mpaypatomoleital
uévo otov aova X, oxl otov afova Y (BA. eikova otn ogAida 95).

To meploTpedOpevVo A€illep euBUYpappideTal AUTOATA PE TOV GEKTN HEOW
acuppatng petadoong.

Ma va yivel autd, eVepyoTIoOTe TOV GEKTN Kal TIATIOTE TO KOUMTT oLvEeang atov
S¢ktn. Epdaviletal 1o oLPBoAO «Zuvdedepévogy. EmmAéov, avaBooPrivel n évoein
Agttoupyiag (4) oto AEI(ep. 2T OUVEXELD, METAKIVAOTE TOV SEKTN OTNV €MOUUNTA
B¢on. Adou matroete To koupri Auto Track (Autopatn mapakoAoubnan),

N ypapun A&illep petakiveital autdpata mpog tov Sk, pia Sladikaoia rou
evdéxeTal va SlapKEDEL HEPIKA AETTTd avaloya e tn B€on Tou 6€KTn.

MOAG To cUpPoAo tapakoAouBnong otnv 086V Tou GEKTN CTAPATHOEL va
avaBoofrivel, n B€on €xel TEAIKA EVTOTIOTEL.

NeploootepeC MAnpodopieC Unopeite va Bpeite oti¢ 0dnyiec Asitoupyiag Tou
SensoMaster M300 S.

Epyacia pe to Aéw{ep avagopag

H ouokeur| Slabetel eva Aéilep avadopdg. Znv
Katakopuon Aettoupyia to Aéillep avadopdg
XPNOIHEVEL yia TNV EVBUYPAUIION TNG CUOKEUNG.
Mpo¢ touto pubpiote o Aéllep avadpopag
TapAAAnAa pe tov Toixo. To Katakopudo eminedo
Aéwlep evBuypappiletal oe opON ywvia Mo Tov
Toix0, PAEME elkova. H Agttoupyia mapakoAouOnong
elval SlaBéoipn kat otnv katakdpudn Asitoupyia.
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Laserliner

Npostopacia eAéyxouv fadpovopnong

Mropeite va eAéyxete tn Padupovopnon tou Aéillep. BAATE T OUOKELT OTO MéGOV
HETA&L 2 Toixwv, oL €xouv andotacn TouA. 5 m petafl touc. Evepyorolrote
OUOKEeUN. Ma ToV TEAELO EAEYXO, XPNOILOTIONOTE €va Tpinoda.

ZHMANTIKO: To quTOpato cUoTnua aloOntr)pa TPETEL va ival evepyo

(n LED auto/slope Asttoupyiag eival Off).

1. Znuewote 1o onpeio A1 oTov Toixo.

2. Tupiote tn ouokeun katd 180° kal onUElWoTe To onueio A2. Meta&y tou Al
Kat Tou A2 gxete Twpa pia opi{dvtia avadopd.

ﬂ 1.
IS R
H 2. 180° ﬂ
A1 % A2 U
"EAgyXo¢ Badpovopnong
3. BA&Ate TN ouokeur 600 TIO KOVIA Yivetal OTov Toixo 6To YOG TOU ONHEIWUEVOU

onueiou A1.

4. TupioTe TN ouokeur katd 180° kal onUelWoTe To onueio A3. H dtadopd
HETAEL A2 kat A3 eival n avoyr.

5. EmavaAdpete 1o 5.3. kat 4. yia tov €Aeyxo Tou agova Y kal Z.

3.
A1 A2
o A2

=0K

E
£
& 1800 g ~ ]
7> v =
ﬁ ~ ‘
[ | -
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Quadrum Compact/ Compact G

Av ta onpeia A2 kat A3 eni Twv afovwy X, Y, Z anexouv petagy Toug
navw amo 0,15 mm / m, téte anateital va die€ayOei ek véou puBLoN.
EmikovwvAoTe e To ToTKO 181K kKatdotnua r) aneuBuvOeite oto
Tupa ogpPic tng UMAREX-LASERLINER.

Nettoupyia pubuiong

Kata tn pubuion mpooéfte tnv eLBUYPANKION TOU AEI(EP TIEPIOTPODNC.
PuBpilete mavta dAoug Toug A&ove.

EvepyoTolfoTe T CUOKEUN. ATEVEPYOTIOINOTE TN A£iToupyia KAiong.
Nettovpyia touv a§ova X

Evepyomoinon Aettoupyiag puBuong: Matriote to koupri ON/OFF yia 3
SeutepoAemta pEXpL va avaBoofriost n Auvyvia LED auto/slope.
PUBUION: Me ta MARKTpa puBUIONG ToL TNAEXEIPLoTNPioL BEong
odnynote 1o Aélgp amo Tnv TpExovoa BEon oto LYOC TOU onueiov
avapopdg A2. Mieote TIOAAEG

dOopEC 0e PUBUO SeutepoAEmTOU TO MARKTPO BEONC pEXPL va emiTteuyOel
n embupuntr B¢on.

AmoOrikeuon: Ma va anoBnkevoete TN véa puBuLon, matiote ava to
koupri ON/OFF yia 3 deutepoAemta.

PUOuon tou agova Y kat Z

MNa va pubpioete Tov dfova Y, XpnoIHOTOINOTE TO KOUWT X/Y Tou
TnAexelplotnpiou yia va petaBeite otov dfova Y kal poxwprjote

HE Tov {510 TpoTo OTIWC yia T pLOUIoN Tou dfova X.

Ma tn puBion Tou a&ova Z ToToOETAOTE T CUCKEUN y4
Katakopuda kat akoAoubrote v idla Sadikasia
OTwW( yla tn pLBIon tou dfova X.

©)
©)
EykatdAeupn puBUIONG: ATEVEPYOTIOIOTE T CUCKELN. @
©)
&

EAEyXETE TAKTIKA TN pUBION TPV amd TN
XPrjon, META amd UETADOPES Kal PEYAAO
XPOVIKO SlaoTnpa anobrikevong. e autr
TNV MEPIMTWON EAEYXETE TTAVTA OAOUC TOUG
acovec.
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Laserliner

TeEXVIKA XOpPaAKTNPLOTIKA (Me emdulagn texvikwv arAaywy. 25W31)

Arnapaitntog aptBpdg
OTPOPWYV MEPICTPODNS

0, 300, 600 U/min

Meploxn Anyng Aecep

pey. 300 m

Netroupyieg Aéllep

Agltoupyia xeipokivntng Aning, Aettoupyia
onfjpavong onueiou, Agitoupyia MepoTpodr|C,
Agltoupyia odpwong

Tayutnta puBuiong

nep. 30 GeUT. MAVW Ao T GLVOAKH ywvia
Agttoupyiag

MepLoxr) aUTOXWPOOTABUIONS

+4°

AkpiBela

+0,15mm/m

Xwpoaotabunon

optlévtia / kaBeta autopata

MrKo¢ kupatog A€l(ep

635/515 nm

Mrikog KOpatog Aéillep aktiva
avadopdg

650 nm

Katnyopia Aiep

2/<1mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Katnyopia npootasiag

IP 66

Tpododooia pebaTog

Emavadoptildpevn pnatapia vIwy -
Abiou 7,4V / 2,6Ah / 19,24Wh

>0vdeon tpinoda

5/8" omeipwpa

Slapkela Aettoupyiag

nep. 20 Wpeg

Xpodvog doptiong

Tep. 4 WPEC

>uvOrkeg epyaciag

-10°C ... 50°C, Yypaoia agpa pey. 80% rH,
Xwpi¢ oupmukvwon, Yyog epyaaiag péy. 4000 m
MAvw ano to péoo eninedo tng BdAacoag

>uvOnrKe¢ amoBbrkevong

-10°C ... 70°C, Yypaoia aépa pey. 80% rH

Alaotéoelc (M x Y x B)

170 x 188 x 170 mm

Bapog 1575 g (ouprep. enavadopt{OpeVeS Unatapieq)
TnAexelpLoTpLo

Tpododooia peLATOC 2 x 1,5V LR6 (AA)

EpRéAela tnAexeiplotnpiou péy. 40 m (RF-Control)

Bapog 146 g (Ue pnatapieq)
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Quadrum Compact/ Compact G

Odnyie¢ oxetika pe tn cuvtipnon Kat ppovrida

KaBapiete OAa ta atoikeia pe eva eAadpwg Uypo Tavi Kat armodeVYETE T XPron
SpaoTIKWY KABAPIOTIKWY Kal SIOAUTIKWY PEcwV. Adalpeite tnv enavadopti{OUevn
pratapia etV ano pia anoBrjkeuon peyaAng SIApKelag. AmoBnKeVETE TN CUOKELN
o€ évav kabapo, &npd xwpo.

BaOpovépnon

H ouOoKeLH PETPNONG TTPETEL VA BaBUoVOEiTal Kal va EAEYXETAL TAKTIKG, yid va
Slaodaliletal n akpiBeia kat n Aertoupyia HETPNONG. ZUVIOTOUKE éva SlaoTnua
Babpovounong evog €Toug. ETKOIVWVIOTE HE TO TOTIKO EI8IKO KATAoTNa iy
areuBuvBeite oTo TUARA 0€PPIC TNG UMAREX-LASERLINER.

Kavoviopoi EE kat HB kat anoppupn

H ouokeur) TAnpoi OAa ta avaykaia mpdtuna yia tnv eAeVBepn kKukAodopia
TPOIOVTWV €vtog T EE kat tou HB.

Autd To poidy, padi pe Ta agecoudp Kal TN CUCKELAGIa, €ival pia NAEKTPIKA
OUOKEUN TIOU TIPETEL, CUPPWVA UE TIC EVPWTTAIKEC 0dNyieS Kat T 0dnyieg Tou
HB yla NAEKTPIKEG KAl NAEKTPOVIKEG GUOKEVEC OTO TEAOG TOU KUKAOU (Wwr¢ TOoUg,
yla TG Unatapieg Kal TI CUOKEVEG, Va TIPOCAyoVTal OE AVAKUKAWGN, yid va
QVaKTWVTAL TOAUTIHEG TTPWTEG VAEC. Ot NAEKTPIKEG CUOKEVEC, Ol UMatapieg Kat

n ouokeuacia Sev anmote oLy ouvrOn olkiakd anoppippata. Ot KATAVAAWTEG
UTTOXPEOLVTAL ATTO TOV VOHO Va TIapadiSouV TIG HETAXEIPIOPEVES UraTapieg Kat
enavapopT{OUEVEC Unatapieg oe €va dnuoolo onueio cuUAAOYAG, oE éva oneio
IWANGONG 1y OTNV TEXVIKN UTNpEoia eEuTpeTnong meAatwy dwpedv. H unatapia
TIPEMEL va adalpeital amod T CUOKEUN UE oUVNOIOUEVO OTO EUMOPIO £pYaAEio
XwpI¢ va mpokaAgital (id kat va mpocdyetal o€ EeXWPLOTr cUAAOYH, TPV
EMOTPEYETE TN CUOKELN yIa armoppudn. Av EXETE EPWTNOELS YA TNV EMOTPODN
¢ pnatapiag, anevBuvBeite oto tupa oepPig tng UMAREX-LASERLINER.
NapakaAoUpE evnUEPWOEITE yla TIG KATAAANAEG £yKATAOTACEL andppwbng otnv
TOTIKF) 0ag KOWOTNTA Kal MPOCEETE TIG 0dnyleq anoppPng kat acdaleiag otoug
TOMoUC S1AbEoNC.

Mepattépw uModei€elc aopaleiag kal TPoodeteg LTOSEILEIC OTNV (0TOoEAISA:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in
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U potpunosti procitajte upute za uporabu i prilozenu brosuru ,Jamstvo
i dodatne napomene” kao i najnovije informacije na internetskoj
poveznici navedenoj na kraju ovih uputa. Slijedite upute koje se u njima
nalaze. Ovaj dokument se mora ¢uvati na sigurnom mijestu i proslijediti
dalje zajedno s uredajem.

Uporaba u skladu s namjenom

Ovaj rotacijski laser namijenjen je za poravnavanje vodoravne razine.
Zahvaljujuci navoju od 5/8" za montazu na stativima bocno integriranom na
kucistu, prikladan je i za okomito poravnavanje. Pritom se laser moze spustiti
za utvrdivanje nagiba pomocu elektricnog namjestanja nagiba u smjeru Xi Y osi.

Opce sigurnosne upute

— Uredaj se smije koristiti samo u skladu s namjenom i unutar opsega
specifikacija.

— Mijerni alati i pribor nisu igracke. Drzati ih podalje od dohvata djece.

— Zabranjene su sve preinake ili izmjene na uredaju jer ¢e se time izgubiti
valjanost odobrenja i sigurnosnih specifikacija.

— Ne izlagati uredaj mehanickim naprezanjima,
ekstremnim temperaturama, vlazi ili snaznim vibracijama.

— Uredaj se ne smije vise koristiti ako dode do ispada jedne ili vise funkcija,
ako su baterije slabo napunjene ili u slu¢aju ostecenja kucista.

— Za vanjsku upotrebu pazite da se uredaj upotrebljava samo
u prikladnim vremenskim uvjetima ili uz odgovarajuce zastitne mjere.

— Pogstivati sve sigurnosne propise koje propisuju lokalne i drzavne
vlasti s obzirom na ispravnu i pravilnu uporabu uredaja.
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Quadrum Compact/ Compact G

Sigurnosne upute
Koristenje lasera klase 2

Lasersko zracenje!
Ne gledati u lasersku zraku!
Laser klase 2
<1 mW - 515/635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Pozor: Ne gledati izravnu ili reflektiranu zraku.

— Ne usmjeravati laserski snop prema osobama.

— Ako su oci osobe izlozene laserskom zracenju klase 2, treba odmah zatvoriti
oci i odmaknuti se od snopa.

— Ni pod kojim uvjetima se opticki instrumenti (povecalo, mikroskop,
dalekozor) ne smiju koristiti za gledanje u lasersku zraku ili njezin odraz.

— Ne koristiti laser u razini ociju (1,40 ... 1,90 m)

— Dok laserski uredaj radi moraju se prekriti sve povrsine koje su reflektirajuce,
zrcalne ili ulastene.

- U javnim prostorima laserska zraka se mora ograniciti zastitnim elementima
i pregradama gdje god je to mogucete znakovima upozorenja oznaciti
podruc¢je djelovanja lasera.

Sigurnosne upute

Suocavanje s elektromagnetnim zracenjem

— Mjerni uredaj ispunjava propise o elektromagnetnoj kompatibilnosti i
ogranicenja sukladno EMC direktivi 2014/30/EU 3$to je obuhvaceno Direkt-
ivom za radijsku opremu 2014/53/EU.

— Mogu se primijeniti lokalna ogranicenja pri radu — npr. u bolnicama, zrako-
plovima, benzinskim crpkama ili u blizini ljudi s elektrostimulatorom srca.
Elektroni¢ki uredaji mogu potencijalno uzrokovati opasnost ili
smetnje ili biti izloZzeni opasnostima ili smetnjama.

- Rad u blizini visokog napona ili jakih elektromagnetnih izmjenicnih
polja moze negativno utjecati na to¢nost mjerenja.
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Varnostni napotki

Ravnanje z RF-radijskim sevanjem

— Uredaj opremljen je bezi¢nim suceljem.

— Uredaj ispunjava propise i grani¢ne vrijednosti za elektromagnetsku
kompatibilnost i RF zracenje u skladu s Direktivom za radijsku opremu
(RED) 2014/53/EU.

— Podjetje Umarex GmbH & Co. KG izjavlja, da je radijski sistem tipa
Quadrum Compact v skladu z bistvenimi zahtevami in drugimi dolocili
evropske Direktive za radijsko opremo 2014/53/EU (RED). Celotno besedilo
EU-izjave o skladnosti najdete na naslednjem spletnem naslovu:
Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in

Posebna svojstva proizvoda i funkcije

Rutomaric Rotacijski laser nivelira se automatski. Namjesta se potrebni osnovni
polozaj — pod radnim kutom u rasponu od + 4°. Fino namjestanje preuzima
automatika: Tri elektroni¢ka mjerna senzora pritom pokrivaju osi X, Y i Z.
Laser se okrec¢e maksimalnom brzinom.

«ﬁ“lock Transport LOCK: Uredaj se pri transportu stiti specijalnom
motornom kocnicom

Zastita od prasine i vode — Uredaj se odlikuje osobitom zastitom
od prasine i kise.

mﬁu Funkcija AntiShake: elektronika stalno izravnava uredaje,
¥ SHAKE o) i kada se krecu. Za brzo ljanj ibrirajuci

. postavljanje, na vibriraju¢im
povrsinama iu vjetrovitim uvjetima.
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Quadrum Compact

Anti Drift sustav (ADS) sprecava pogresna mijerenja. Nacelo funkcioni-
ranja: Dvadeset sekundi nakon aktiviranja ADS-a laser se trajno provjerava u
pogledu pravilnog centriranja. Pomakne i se uredaj uslijed vanjskih utjecaja ili
izgubi li laser svoju visinsku referencu, laser se iskljucuje i pocinje stalno svijetliti
LED indikator nagiba. Kako biste mogli nastaviti dalje, dvaput pritisnite tipku za
naginjanje.

ADS je aktivan nakon ukljucivanja kako bi zastitio uredaj za
postavljanje od promjena polozaja uzrokovanih vanjskim utjecajima. Funkcija
ADS naznacuje se treperenjem LED indikatora naginjanja; pogledajte graficki
prikaz dolje.

ADS nije aktivan nakon ukljucivanja. Kako bi se namjesteni uredaj zasti-
I tio od promjena polozaja uslijed vanjskog utjecaja, potrebno je aktivirati
s ADS pritiskom na tipku za naginjanje. Funkcija ADS naznacuje se tre-

perenjem LED indikatora naginjanja; pogledajte graficki prikaz dolje.

ADS aktivno
Funkcioniranje ADS nakon 30 sekundi,
brzo treperenje
Pocetak LED indikatora Vanjski utjecaj
UKj rotacije naginjanja

I 7L

Faza namjestanja
senzorske automatike

Sigurnosti

radi laser zastaje i
treperi, a LED indika-
tor naginjanja svijetli
stalno.
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Rukovanje mreznim adapterom /

litij-ionskom punjivom baterijom

— Punjiva baterija moZe se puniti u uredaju putem
prilozenog mreznog adaptera od 5 V ili eksterno preko
USB-C uti¢nice integrirane u punjivoj bateriji pomocu
standardnog USB-C mreZnog adaptera.

— Mrezni adapter koristite samo unutar zatvorenih
prostorija i ne izlazite ga vlazi niti kisi jer inace prijeti
opasnost od elektri¢nog strujnog udara.

— Prije uporabe uredaja u potpunosti napunite punjivu bateriju.

— Spojite mrezni adapter/punja¢ na strujnu mrezu i na priklju¢nu uti¢nicu
punjive baterije uredaja. Koristite samo priloZeni mrezni adapter. U slu¢aju
uporabe pogresnog mreznog uredaja prestaje vaziti garancija.

— Dok se uredaj puni, uzlazno trepere LED indikatora s desna na lijevo.
Postupak punjenja je zavrden kad sva tri LED indikatora trajno svijetle.

— Dok se baterija puni LED dioda na bateriji svijetli crveno.

Proces punjenja je gotov kada LED dioda svijetli plavo.

Umetanje baterija kod daljinskog upravljaca ——

Odprite predal za baterije in baterije (2 x 1,5V LR6 (AA)) \ E

vstavite skladno s simboli za namestitev. N
e =t |

Vodite racuna o pravilnom polaritetu.

326



Quadrum Compact/ Compact G

oD QN T o

-+

Izlaz referentnog lasera

Glava prizme / izlaz laserske zrake
Upravljacko polje

Polje prijama infracrvenog signala

Priklju¢nica za mrezni
adapter / punjac

5/8" navoji za stativ
Pretinac za punjivu bateriju

° d e
auto
slope

Xy z

200 .D..G

Laserliner

91011

ON o un

O 0O NGOV A~ W

10
1

Funkcije auto/slope

LED funkcije auto/slope:
Isklju¢en LED: Automatsko
niveliranje

Uklju¢en LED: Rucno niveliranje
Tipka UKLJ./ISKLJ.

Indikator rada

LED indikator funkcije naginjanaj
Funkcija naginjanja

Polje prijama infracrvenog signala
Prikaz stanja napunjenosti

LED osi X

LED osi Y

LED osi Z
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12
13
14
15

16

17

18

Izlaz RF signala

Indikator rada

Modus skeniranja

Tipka za pozicioniranje
(zakretanje udesno)

funkcije auto/slope: Pomakni X/Y
osi gore

Odabir brzine rotacije

0, 300, 600 o/min

Tipka za pozicioniranje
(zakretanje ulijevo)

funkcije auto/slope: Pomakni X/Y
osi prema dolje

Pretvorba X/Y osi



Quadrum Compact/ Compact G

Prostorna resetka: Ona naznacuje razine lasera i funkcije.
Auto: Automatsko niveliranje / slope' Rucno niveliranje.

auto auto

Vodoravno Okomito Kosa ravnina Kut od 90° Funkcija

niveliranje niveliranje referentnog
kuta od 180°

Vodoravno i okomito niveliranje auto auto

— Vodoravno: Postavite uredaj na sto ravnijoj ‘» «}
povrsini ili ga pricvrstite na stativu. bq »‘

— Okomito: Postavite uredaj na bok. Upravljacko 0 ‘»
polje pokazuje prema gore. Uz 5/8" uredaj se
moze postaviti okomito na tronozac. @ @

— Pritisnite tipku UKLJ./ISKLJ.

— LED osi X i Y treperi: Laser je u procesu poravnanja za vodoravni polozaj.
Cim LED poéne neprekidno svijetliti, niveliranje je zavrieno.

— LED osi Z treperi: Laser je nagnut na bok s upravljackom plo¢om usmije-
renom prema gore i u procesu je poravnanja za okomiti polozaj. Cim LED
pocne neprekidno svijetliti, niveliranje je zavrseno.
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I Isklju¢en LED funkcije auto/slope: Automatsko niveliranje
n

Uredaj se automatski nivelira u rasponu od + 4°. Tijekom faze postavljanja,
laser se okrece i LED dioda za nagib treperi. Kada je niveliranje gotovo, LED za
nagib brzo treperi. Laser se okrec¢e maksimalnom brzinom. Takoder pogledajte
odjeljak "Automatski senzor" i "ADS-nagib".

Ako je uredaj postavljen prekoso (pod kutom vecim od 4°), glava
I prizme miruje, a laser i LED funkcije auto/slope trepere. Uredaj je
tada potrebno postaviti na ravnijoj povrsini.

Pozicioniranje okomite laserske libele

U okomitom radu, laserska libela moZe se precizno pozicionirati. "Sensor
Automatic" ostaje aktivan i izravnava okomitu lasersku libelu. Pogledajte
sljedecu sliku.

auto (f g
Lo

<> <Ob
L |
° 6o

Kada auto/slope LED trepce, dosegnut je maksimalni raspon podesavanja
I od 4°. Zatim postavite uredaj vodoravno te ga iskljucite i ponovno
" ukljucite.
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Funkcija nagiba do 4° - horizontalno

Kada je funkcija nagiba aktivirana, automatski senzor se iskljucuje. Da biste
to ucinili, pritisnite gumb auto/slope. Tipke plus/minus omogucuju motorizirano
podesavanje nagiba. X i Y osi mogu se zasebno pode3avati. Pogledajte
sljedece slike.

edo

Xyl Seee

Laserliner

I Za pristup funkciji nagiba, funkcija naginjanja mora biti deaktivirana.
n

Kada se dosegne maksimalni raspon nagiba od 4°, laser
se zaustavlja i treperi. Zatim smanjite kut nagiba.
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Funkcija nagiba > 4° _
S dodatnom kutnom ploc¢om (br. artikla 080.75) ¢
mogu se napraviti veci nagibi. S slope

SAVJET: Najprije pustite uredaj da se sam poravna = i

i postavite kutnu plo¢u na nulu. Zatim automatski q
iskljucite senzor pomoc¢u gumba auto/slope. Zatim 0

nagnite uredaj do Zeljenog kuta. ol @

I LED auto/slope funkcija uklju¢ena: ru¢no poravnanje
| |

Modusi lasera

Modus rotacije
Pomocu tipke za rotaciju namjestaju se brojevi
okretaja: 0, 300, 600 o/min

Punktualni modus

Kako biste dospjeli u punktualni modus,
pritidcite tipku za rotaciju sve dok laser ne
prestane rotirati. Laser je moguce zakrenuti

u zeljeni polozaj pomocu tipki za pozicioniranje.

Modus skeniranja B
Pomocu tipke za skeniranje moguce je aktivirati @( =

i namjestiti neki segment intenzivnog svjetla u

4 razlicite Sirine. Segment se u zeljeni polozaj ”
zakrece koristenjem tipki za pozicioniranje. @ @
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Modus ruénog prijamnika

Rad s opcionalnim laserskim prijamnikom: @
Namjestite rotacijski laser na maksimalni broj
okretaja i ukljucite laserski prijamnik. U vezi s
time pogledajte upute za uporabu
odgovarajuceg laserskog prijamnika.

Modus pracenja (izborno)

Quadrum Compact GT kompatibilan je s milimetarskim prijemnikom
SensoMaster M300 S i omogucuje koristenje funkcije pracenja s ovim
prijemnikom.

Automatsko poravnanje putem funkcije prac¢enja odvija se iskljuc¢ivo na X-osi,
a ne na Y-osi (vidi sliku na stranici 111). Rotacijski laser automatski se
usmjerava prema prijemniku putem radio prijenosa.

Da biste to ucinili, ukljucite prijemnik i pritisnite tipku za povezivanje na
prijemnik. Pojavljuje se simbol ,Povezano”. Indikator rada (4) na laseru
takoder treperi. Zatim pomaknite prijemnik u Zeljeni polozaj. Nakon pritiska
na gumb Auto Track, laserska linija se automatski pomice do prijemnika,

$to moze potrajati nekoliko trenutaka ovisno o polozaju prijemnika.

Cim simbol pracenja na zaslonu prijemnika prestane treptati, pozicija je
konacno pronadena.

Dodatne informacije moZzete pronadi u uputama za uporabu
SensoMaster M300 S.

Rad s referentnim laserom

Uredaj raspolaze referentnim laserom. Kod rada
u okomitom poloZaju referentni laser sluzi za nive- |-
liranje uredaja. U tu svrhu fino namjestite refe- ;
rentni laser paralelno sa zidom. Okomita ravnina
lasera tada je usmjerena okomito na zid; pogle-
dajte sliku. Funkcija pracenja takoder je dostupna
u okomitom nacinu rada.
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Priprema provjere kalibracije

Moguce je provijeriti kalibraciju lasera. Da biste to ucinili, postaviti uredaj

na pola puta izmedu 2 zida, koji moraju biti razmaknuti barem 5 m. Uciniti
to tako da se uklju¢i jedinica. Za optimalnu provjeru koristite stativ. VAZNO:
Mora biti aktivna senzorska automatika (iskljucen je LED funkcije auto/slope).

1. Oznaciti tocku A1 na zidu.

2. Okrenuti uredaj za 180° i oznaditi tocku A2.
Sada imate vodoravnu referencu izmedu tocaka A1 i A2.

ﬂ 1.
U At ﬁ H
2. 180° ﬂ
i T =]
Obavljanje provjere kalibracije

3. Postaviti uredaj sto je blize moguce zidu na visini tocke A1, poravnajte
uredaj prema osi X.

4. Okrenuti uredaj za 180° i oznaciti tocku A3. Razlika izmedu tocaka A2 i A3
predstavlja toleranciju za os X.

5. Ponovite korake 3. i 4. kako biste provjerili os Y, odn. os Z.

3.
A1 A2
o A2

=0K

0,15 mm/m

-
®
=]
o

<

1 8 =
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Ako se tocke A2 i A3 kod osi X, Y ili nalaze na medusobnoj udaljenosti
vecoj od 0,15 mm / m, tada je potrebno novo fino namjestanje. Stupite
u kontakt sa svojim specijaliziranim trgovcem ili se obratite Servisnom
odjelu tvrtke UMAREX-LASERLINER.

Modus finog namjestanja

Prilikom svakog namjestanja vodite racuna o niveliranosti rotacijskog lasera.
Ukljucite uredaj. Iskljucite funkciju nagiba.

Fino namjestanje osi X

Aktiviranje modusa finog namjestanja: Pritisnite tipku ON/OFF 3 @)
sekunde dok LED auto/slope ne pocne treperiti.

Fino namjestanje: Pomocu tipki za pozicioniranje pomaknite daljinski

upravljac¢ Igser iz aktgglnpg poloiaja na visinu re_ferentne to&kg A2.U @ @
tu svrhu vise puta pritis¢ite tipke za pozicioniranje u taktu od jedne

sekunde sve dok se ne postigne zeljeni polozaj.

Odbacivanje finog namjestanja Iskljucite uredaj. @
Spremi: Za spremanje novih podesavanja ponovno pritisnite tipku ON/ @)
OFF 3 sekunde.

Fino namjestanje osi Y i Z

Za podesavanje Y-osi, prebacite se na Y-os pomocu gumba X/Y na
daljinskom upravljacu i nastavite na isti nacin kao za podesavanje @
X-0si.

Kako biste fino namjestili os Z, postavite uredaj

okomito i zatim postupajte na isti nacin kao i kod
finog namjestanja osi X.

Fino namjestanje redovito provjeravajte
prije uporabe kao i nakon transporta i
dugog skladistenja. Pritom kontrolirajte
sve 0si.
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Tehnicki podaci

(Zadrzavamo pravo na tehnicke izmjene bez prethodne najave. 25W31)

Potrebna broj okretaja

0, 300, 600 U/min

Prijem laserske zrake

maks. 300 m

Laserski modovi

Mod s ru¢nim prijamnikom, Tockasti mod,
Rotacijski mod, Scan mod

Brzina podesavanja

oko 30 sekundi preko cijelog radnog kuta

Raspon samo-niveliranja

+ 4°

Tocnost

+0,15mm/m

Niveliranje

vodoravno / okomito automatski

Valna duljina lasera

635/515 nm

Valna duljina lasera
referentne zrake

650 nm

Klasa lasera

2/< 1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Stupanj zastite

IP 66

Paket litij-ionskih punjivih baterija,

Napajanje 7,4V /2,6Ah / 19,24Wh
Veza stativa 5/8" navoj

Trajanje rada oko 20 sati

Vrijeme punjenja oko 4 sati

Podaci o radu s radio modula

Sucelje: 2,4 GHz ISM-SRD, Sagedusriba:
ISM-riba 2400-2483,5 MHz, 40 kanalit,
Izlazna snaga: <10 mW, Ribalaius: 2 MHz,
Modulatsioon: GFSK

Radni uvjeti

-10°C ... 50°C, maks. vlaga 80% rH, bez
kondenzacije, Radna visina maks. 4000 m
nadmorske visine (normalna nula)

Uvjeti skladistenja

-10°C ... 70°C, maks. vlaga 80% rH

Dimenzije (5 x V x D)

170 x 188 x 170 mm

Masa
Daljinskog upravljaca
Napajanje

1575 g (uklj. punjive baterije)

2 x 1,5V LR6 (AA)

Domet daljinskog upravljaca

max 40 m (RF kontrola)

Masa

146 g (ukljucujudi baterije)
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Informacije o cis¢enju i odrzavanju

Sve komponente istiti viaznom krpom i ne koristiti nikakva sredstva za ¢iS¢enje,
abrazivna sredstva ni otapala. Izvadite bateriju prije dugotrajnog skladistenja.
Spremiti uredaj na Cisto i suho mjesto.

Kalibracija

Mijerni uredaj potrebno je redovito kalibrirati i provjeravati kako bi se zajamcila
njegova to¢nost i funkcija. Preporu¢amo interval kalibracije od jedne godine.
Molimo Vas da se u vezi toga po potrebi obratite svojem trgovcu ili Servisnom
odjelu tvrtke UMAREX-LASERLINER.

Odredbe Europske unije i Ujedinjenog Kraljevstva

i zbrinjavanje

Uredaj ispunjava sve potrebne norme za slobodan promet roba unutar
Europske unije i u Ujedinjenom Kraljevstvu.

Ovaj proizvod, zajedno s priborom i ambalazom, predstavlja elektri¢ni uredaj
koji je prema europskim direktivama i direktivama Ujedinjenog Kraljevstva o
otpadnoj elektri¢noj i elektroni¢koj opremi, akumulatorima i ambalaZi
potrebno predati na ekoloski prihvatljivo recikliranje kako bi s e ponovno
dobile vrijedne sirovine. Elektri¢ni uredaji, baterije i ambalaza ne spadaju u
kucni otpad. Potro3aci su zakonski obvezni predati potrosene baterije i punjive
baterije na javnim prikupljalistima, prodajnim mjestima ili kod tehnicke sluzbe
za kupce; to mogu uciniti besplatno. Prije nego 5to se uredaj preda na zbrin-
javanje, iz uredaja je pomocu uobicajenog alata potrebno izvaditi bateriju bez
unistavanja i predati je na zasebno prikupljaliste. Molimo Vas da se u slucaju
pitanja u vezi vadenja baterija obratite Servisnom odjelu tvrtke UMAREX-
LASERLINER. Molimo Vas da se u svojoj op¢ini raspitate o odgovaraju¢im
ustanovama za zbrinjavanje i da obratite pozornost na odgovarajuce upute

u vezi zbrinjavanja i sigurnosti na prikupljalistima.

Daljnje sigurnosne i dodatne napomene nalaze se na:

Quadrum Compact: https://packd.li/ll/atw/in
Quadrum Compact G: https://packd.li/ll/atk/in
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MANUALE | RACCOLTA CARTA
VERIFICA LE
PAP 22 DISPOSIZIONI DEL
CARTA TUO CUMUNE.

A DEPOSER A DEPQSER

Cet appareil, EN MAGASIN  EN DECHETERIE

ses accessoires WY S,
et batteries = 9 ou
se recyclent

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Umarex GmbH & Co. KG 053.5.56 / Rev25W31
— Laserliner —

Gut Nierhof 2

59757 Arnsberg, Germany C € UK E\/ ﬁ
Tel.: +49 2932 9004-0 CA ‘=

info@laserliner.com
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